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@ ¢ Caractéristiques mécanigues

2
5
2 Identification:
E=7065 MPa,
oe=26 MPa,
s e O8 E'=3500 MPa

Déplacement (mm)
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~données bibliographiques
® Moyenne e e ey st el o T Delille (2002) McElhaney (1970)

E(MPa) | ce(MPa) | E (MPa)

Min-Max | 2074-7065 " 20-30 | 2000-3500| ¥ influence de la proportion
St e os cortical/ os spongieux
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o Identification et évaluation: domaine élastique

H80 ans

g+
0 0.1 0,2 0,3 0,4
déplacement (mm)

5 “Modele brigues
Orientation 30°; E=5960MPa

Orientation 0° E=3205MPa

0,5

A

Modele plagues

“Orientation 30° E=4300MPa
Orientation 0° E=4300 MPa
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o Validation du modéle plagues

Validation locale: ™ |
capteura tige. |

Propriétés mécaniques calibrées

=
E
w
0
k<)
el
£
@
E
@
0
L
-
@
o

0.1 0,2 0,3
déplacement poingon (mm)

Bonng correspondance sur la partie exploitable de la
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. .

.. .':h
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Effort a rupture: ‘ ) 4

1650 N

Similaire a

Yoganadan 1988 -
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Viewpo
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min

" Contraintes de Von Mises
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BT v Maillage de bonne qualité

mécanique :

Validation du v Densité de maillage variable: nombre d’éléments limité
modele .

Conclusions et v

Temps de calcul raisonnable
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® ¢ Conclusions: Caractérisation mécanique

v Etude des p'_ropriétés'__éIasf_copIa'stiques

v Propriétés obtenues: grande variabilité, influencée par la
structure interne -

v Modeélisation composite et intégration des sutures: ne change
pas la prediction du lieu de rupture

& v Limites: _
Hypothese de section constante trop simplificatrice
. Caractére-viscoélastique de I'os

- Nombre d'éprouvettes limité
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Coniclusions: VaIidéﬁO’n du‘modéle en statique

Prop_ri_éféS identifiﬁ!e_s‘._: variabilité (4300 et 1600 Mpa)
Validation locale: e

Méthode de mesure originale

Qualitatif: similitude de la distribution des deplacements

Quantitatif: résultats trés bons localement (arche zygomatique)
Limites:

Localisation des.- conditions limites:

Mesure par correlatlon (3D )

I dentlf catfon g/obale sur Ia structure
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Conclusions: Validation du‘modéle en dynamique

Propriétés identifiées; variabilité inter-individu

Réponse numérique; bonne correspondance avec les
mesures et les lieux de fractures

Limites: Protocole expérimental
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N v' Geometrie: personnalisation
Realisation du b e
modele £F v’ Propriétés osseuses: approfondir | ‘étude
Caractérisation .

mecanique v* Validation: mesures locales en dynamique
Validation du : = "
modéle v" Outil de prediction des blessures de la tete

Conclusions et
Perspectives

Autres applications '

porr T TR T I, N e

L.~
t
-



e

] il I s
{ I - R e



