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Erreur syst’ematique sur la temperature de surface

Min= -1.06, Max= 2.68, Int= 0.20
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Evolution Temporelle du niveau de la mer

moyenne sur la latitude [10.0, 20.0] et sur la longitude 220.0, 250.0]
Min= -7.43, Max= 9.42
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4D-Var Cor= 0.74 Rmsd= 2.87
4D-SEC Cor= 0.76 Rmsd= 2.78
Forced Cor= 0.41 Rmsd= 3.75
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Evolution Temporelle du niveau de la mer

moyenne sur la latitude [10.0, 20.0] et sur la longitude [180.0, 220.0]
Min= -7.23, Max= 8.53
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4D-Var Cor= 0.24 Rmsd= 3.94
4D-SEC Cor= 0.53 Rmsd= 2.97
Forced Cor= 0.48 Rmsd= 4.98
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b) Courants a 140W
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c) Courants a 110W
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c) Courants a 110W
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a) profil de T sur Nino4
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b) increment en T sur Nino4
(moyenne et ecart type)
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c) profil de T sur Nino3
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d) increment en T sur Nino3
(moyenne et ecart type)
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Evolution Temporelle de la temperature de surface

Jan
94

Feb
94

Mar
94

24

26

28

30

de
gr

es



-360

-3
60

-1
80

-1
80 -1

80 -1
80

-1
80 -1

80 -1
80 -180

-180

0

0 0 0

0 0

0

0 0

0

0 0

18
0

18
0

180

180

180

36
0

360540

Trace Profondeur-Temps de la vitesse de courant (4D-Var)

Min= -791.75, Max= 762.68, Int= 90.00

Feb
94

Mar
94

Apr
94

200

150

100

50

0

Pr
of

on
de

ur
 (m

)

-3
60

-360

-180

-180 -1
80 -1

80
-180

0

0

0 0 0

0
0 0

0

0

18
0

180 18
0

180 18
0

360

Trace Profondeur-Temps de la vitesse de courant (4D-SEC)

Min= -562.75, Max= 563.75, Int= 90.00

Feb
94

Mar
94

Apr
94

200

150

100

50

0

Pr
of

on
de

ur
 (m

)

-1
80

0 0 0 0 0

0

0 0

Trace Profondeur-Temps de la vitesse de courant (modele libre)

Min= -239.44, Max= 175.69, Int= 90.00

Feb
94

Mar
94

Apr
94

200

150

100

50

0

Pr
of

on
de

ur
 (m

)





a) 4D-Var

 

34.60

34.60

34
.80

35.00

35
.2

0

35.40

35
.60

35.8036.0036.2036.40

a) 4D-Var

 

20S 10S 0 10N 20N
 

 

 

300

250

200

150

100

50

0

 
Pr

of
in

de
ur

 (m
)

b) 4D-SEC

 

34.0034.2034.40

34.60

34.60

34
.80

35
.00

35.20

35.40
35.6035.8036.00

36.20

b) 4D-SEC

 

20S 10S 0 10N 20N
 

 

 

300

250

200

150

100

50

0

 
Pr

of
on

de
ur

 (m
)

c) Libre

 

34.2034.4034.60

34
.8

0

35.00

35
.2

0

35.4035.60
35.80

36.00

36.20

c) Libre

 

20S 10S 0 10N 20N
Latitude

 

 

300

250

200

150

100

50

0

 
Pr

of
on

de
ur

 (m
)





b) 4D-Var

 

-0.40

-0.20

-0.20

0.00

0.000.00

0.0
0 0.00

0.20 0.20

b) 4D-Var

 

150E 160W 110W
 

10S

5S

0

5N

10N

La
tit

ud
e

c) 4D-SEC

 

-0.20
-0.

20

0.00

0.000.00

0.00
0.00

0.20
0.20

c) 4D-SEC

 

150E 160W 110W
 

10S

5S

0

5N

10N

La
tit

ud
e

 

-0.40

-0.20

-0.20
-0.20

0.
00

0.000.00

0.00 0.00

0.
20

0.20
0.20

0.20

0.
400.

40

0.
60

0.60

0.
800.80

1.
001.

00

a) Reverdin et al. climatology

 

150E 160W 110W
 

10S

5S

0

5N

10N

La
tit

ud
e

d) Libre

 

-0.40

-0.20

-0.20 -0.20

0.00

0.000.00

0.00 0.00
d) Libre

 

150E 160W 110W
Longitude

10S

5S

0

5N

10N

La
tit

ud
e
























































