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Résumé

Cette thése est consacrée a deux types de problémes. Le premier et prin-
cipal aspect de ce travail concerne 1’analyse semi-classique de la plus petite
valeur propre A\ (B, A) de la réalisation de Neumann de 'opérateur de Schro-
dinger magnétique (:V+BA)? dans le cas ot le champ magnétique 3 = Vx A
n’est pas uniforme. Plus précisément, en dimension 2, nous établissons un dé-
veloppement asymptotique a deux termes de A\ (B, A) lorsque B tend vers
I'infini et démontrons simultanément des résultats de localisation pour les
premiéres fonctions propres correspondantes ; pour ce qui est du probléme en
dimension 3, nous étudions d’une part des estimations uniformes pour une
famille de champs magnétiques d’intensité constante (en vue de I'application
a une famille spéciale apparaissant a l'occasion de la théorie des cristaux li-
quides) et d’autre part nous nous plagons dans des hypothéses génériques sur
le champ magnétique et prouvons une majoration qui laisse conjecturer 1’ex-
pression des deuxiéme et troisiéme termes du développement asymptotique.
Le deuxiéme aspect de cette thése est I'étude de la transition de phase en
théorie des cristaux liquides. Nous mettons en évidence une température cri-
tique pour la fonctionnelle de LLandau-de Gennes qui permet de déterminer,
lorsque certains coefficients de la fonctionnelle appelés constantes d’élasti-
cité explosent, la phase dans laquelle se trouve le cristal liquide (nématique
ou smectique). Par ailleurs, nous sommes amenés a introduire une nouvelle
fonctionnelle (en imposant une condition de Dirichlet non homogéne) en vue
d’obtenir des informations plus quantitatives.

Mots clés : Opérateur de Schrodinger magnétique avec champ non uni-
forme, théorie spectrale, analyse semi-classique, estimations d’Agmon, fonc-
tionnelle de Landau-de Gennes, transition de phase des cristaux liquides
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Chapitre 1

Introduction

Le présent travail se laisse décomposer en deux parties relativement in-
dépendantes quant aux méthodes qui sont utilisées et aux problémes qui y
sont abordés. Cependant, nous pouvons briévement expliquer le lien qui unit
les problématiques qui nous intéressent ici. Le probléme initial qui a attiré
notre attention est la transition de phase des cristaux liquides et I’étude de
la fonctionnelle qui permet son étude, appelée fonctionnelle de Landau-de
Gennes et qui constitue ’analogue de la fonctionnelle de Ginzburg-Landau
introduite en théorie de la supraconductivité (cf. [FH09|). Cette transition
entre les phases nématique et smectique d’un cristal liquide, qui a déja fait
I'objet de travaux (cf. [BCLP02]), se produit autour d'une température cri-
tique que les articles [Pan03, Pan06, HP08b, HP08a| ont introduite et étudiée.
Il se trouve que cette température est la plus petite valeur propre d’un opéra-
teur de Schrodinger avec champ magnétique (d’intensité B constante). II est
alors naturel de lui appliquer les méthodes semi-classiques (voir les travaux
[HMO1, HM02, HM04, FH06a, FH09|) pour en connaitre un développement
asymptotique quand B — 400 et pour comprendre certains effets de locali-
sation des fonctions propres associées. L.e probléme des cristaux liquides est
posé naturellement en dimension 3 et nous sommes donc amenés a analyser
un probléme de Schrodinger en dimension 3. Cela est assez délicat, d’autant
qu'une grande partie des résultats connus traitent le cas du champ uniforme
et que, dans le cas des cristaux liquides, le champ n’est pas uniforme (seul son
module ’est). Cela nous a alors amenés a nous interroger sur le probléme en
dimension 2 (puis 3) dans l'espoir de comprendre les nouveaux phénoménes
que la non-uniformité du champ pouvait introduire. L’ensemble de ces pro-
blémes a donné lieu aux quatre articles |[Ray09d, Ray09c, Ray09a, Ray09h|.
Nous allons commencer par préciser le cadre du probléme de Schrédinger en
dimension 2 (puis 3) et les problémes semi-classiques qui nous ont occupés
et ensuite nous aborderons les questions relatives aux cristaux liquides.
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16 CHAPITRE 1. INTRODUCTION

1.1 Cadre de travail pour le probléme semi-
classique

Dans cette section, nous introduisons d’abord les objets qui vont attirer
notre attention. Ensuite, nous rappellerons les questions, les résultats connus
et nous énoncerons les résultats auxquels nous avons abouti en dimension 2
d’une part et en dimension 3 d’autre part.

Afin de poser le probléme qui nous intéresse, nous avons besoin de quelques
notations.

Soit d € {2, 3}. Soit Q un ouvert borné de R? a bord régulieret A € C>=(Q,R9);
on note A = (4;)1<i<a- A est appelé potentiel vecteur et nous considérons le
champ magnétique qu’il génére défini par :

ﬂ:VXA:alAQ—aQAl Sid:2,

ﬁ =VxA= (82A3 — 83/12, 83141 — 81A3, 81/12 — 82A1) sid=3.
Pour B > 0 et v € H(Q), on introduit la forme quadratique :

q5a0(u) = / |(iV + BA)ul*dx
0

et nous considérons 'opérateur autoadjoint qui lui est associé par le théoréme
de Friedrichs, i.e la réalisation de Neumann de (iV+BA)? sur 2, notée Ppa o,
qui admet comme domaine :

{ue L*(Q,C):uc H*(Q,C) et (iV+ BA)u-v =0 sur 9Q}.

Comme le domaine de qu,Q est H'(2,C) et que cet espace de Sobolev s’in-
jecte de fagon compacte dans L%*(€), C), le spectre de l'opérateur associé est
une suite croissante de valeurs propres qui tend vers +oo. Nous noterons
A1(B, A) la plus petite valeur propre de cet opérateur. Par le principe du
mini-max, nous avons :

N
M(BA) = inf Ipaolt)
weH Q) ||ul|?

Notre principal centre d’intérét sera d’obtenir un développement asympto-
tique de A\ (B, A) lorsque B — +oc0. Quitte a poser B = h™! et a considérer
le régime h — 0, nous voyons qu’il s’agit d’un probléme semi-classique. Au-
trement dit, nous sommes amenés a étudier le spectre et le comportement
des fonctions propres de

(ihV 4+ A)? = —h*A + 2ihA - V +ihdiv(A) + | A%,



1.1. CADRE DE TRAVAIL POUR LE PROBLEME SEMI-CLASSIQUEL7

quand h — 0.

Rappelons briévement quelques idées générales d’analyse semi-classique dans
le cas o1 A = 0, en présence d’un potentiel électrique V' et sur I'axe réel.
Cela donnera en effet un apercu des principes que nous utiliserons.

Quelques idées semi-classiques
On consideére la réalisation autoadjointe sur R de :

2 d’
—h @ + V(I),

pour V une fonction réguliére admettant un unique minimum non-dégénéré
en 0 tel que V(0) = 0 et tendant vers l'infini quand |z| — +00. On effectue
le changement d’échelle :

x=h' 2y,

et on est ramené a étudier quand h — 0 :

d2 1 1/2
h <—d—y2 +h v (hY y)) :

On développe alors formellement prés de O :
-1 1/2 V"(0) , - j/2-1, 5
j=3

Ainsi, on peut se contenter d’examiner I'opérateur :

V') i
Hh:h(—d—yZ-f- 5 y2) +Zajh]/2yj.
j=3

La partie principale, lorsque h — 0, est 'oscillateur harmonique. Si nous
nous intéressons au bas du spectre, nous sommes amenés, en développant
formellement la premiére valeur propre et une fonction propre associée, a :

+o0
N=hY \p?
j=0
et

+o0
W=
j=0
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Il est aisé de voir que A\g doit étre la plus petite valeur propre de 'oscilla-
VN(O)
2
une gaussienne). Nous ne nous étendons pas davantage sur ce sujet; nous y

teur harmonique (qui vaut ) et 1y une fonction propre associée (i.e.

reviendrons dans la suite.

Nous pouvons enfin remarquer que les résultats que nous énoncerons ne
dépendent pas du potentiel vecteur A, mais du champ magnétique 3 ; cela est
di a une invariance de jauge. Introduisons en effet le gradient magnétique :

1Vpa =1V + BA
et observons que :

—iB¢ 1B ;
e PPV pa e’ = iVpaipven,

d’ou l'on tire :

_iB iB
e P Ppa ge'?? = Ppaipvsn,

ce qui implique que Ppa o et Ppa+pve sont unitairement équivalents (ils ont
donc en particulier méme spectre).
Nous distinguons a présent suivant la dimension.

1.2 Analyse semi-classique d’opérateurs de Schro-
dinger avec champ magnétique en 2D

Avant d’introduire les questions et résultats principaux de notre travail
concernant la dimension 2, nous commencons par examiner un probléme plus
simple.

1.2.1 Préliminaires

Pour comprendre les phénoménes qui vont apparaitre dans la suite, nous
considérons le probléme avec champ magnétique constant dans R%r. Ce pro-
bléme apparaitra en effet de fagon naturelle lorsque, sous certaines hypo-
théses, on sera ramené a un probléme d’estimation d’énergie prés du bord;
ce dernier sera alors approché par le demi-plan R = {(s,t) € R* : ¢t > 0} et
le champ sera approché par le champ constant.
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Probléme dans R?

Le champ magnétique est ici supposé constant égal a 1. Un potentiel
vecteur associé est

A = (—t,0)

et nous considérons la réalisation de Neumann sur Ri de :
2 2
H = (Ds—1t)"+ Dy,

ou Dy, = i0, et Dy = i0;.

En effectuant une transformée de Fourier par rapport a s, on décompose H
sous forme d’intégrale directe (on se référe a [RS78| pour plus de détails sur
ce sujet) :

n- [ " H(e)de

ou H(¢) est la réalisation de Neumann de = D? + (¢t + £)? sur R,. On sait
que le bas du spectre de H est donné par (cf. [RS78]) :

info(H) = inf inf o(H (E)).

(H) = inf inf o(H (©)

Cela nous améne donc a examiner cette famille d’opérateurs dans le para-
graphe suivant (les résultats énoncés sont démontrés dans [DH93, HMO01]).

Oscillateur harmonique sur un demi-axe
Pour ¢ € R, nous considérons la réalisation de Neumann H™¢ sur L?(R,)
associée a

2

—% +(t+€)?* DOV = {ue BX(R,): v/ (0) = 0}. (1.2.1)
On sait que cet opérateur est a résolvante compacte puisque le domaine de
la forme quadratique associée, notée ¢™V:¢, est B'(R,) qui s’injecte de fagon
compacte dans L*(R,). On note u(£) sa plus petite valeur propre; I'état
propre associé, strictement positif et L?-normalisé est noté ue = u(-,§) et la
méthode des différences quotients permet de montrer qu'’il est dans la classe
de Schwartz S(R,) (cf. [Bré97]). La fonction & +— (&) admet un unique
minimum non-dégénéré en £ = &, et on pose :

O = (o), (1.2.2)

(1.2.3)
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On peut montrer que Oy = &2. Pour k € N*, on introduit My, :

M= [ (4 &) e (0.
>0
Rappelons enfin les identités établies dans [BS98, p. 1283-1284] :

() C "
M():l, M1:0, M2:70, ]\43:71 et @:301\/@0.
(1.2.4)

Résolvante régularisée

Nous noterons Ry l'application définie de L?(R,) dans L*(R,) de la fagon
suivante.

Pour tout f €< ug, >, Rof est 'unique solution v € < ug, > ND(H™*°)
de

(f)N’&) —Og)v = f

et pour tout f €< ug, >, Ryf = 0.
Nous avons la proposition suivante (cf. [FH09)|) :

Proposition 1.2.1 Ry envoie S(R,) dans S(R,).

Historique et résultats

On supposera toujours que 3 > 0 sur . Nous introduisons :
b=inf3 and b =infp. 1.2.5
in f an int g ( )

On commence par citer un résultat founissant le premier terme de I'asymp-
totique dans le cas d'un champ magnétique général, mais qui va pourtant
nous fournir d’importants renseignements (voir [LP99a, FH09]) :

Théoréme 1.2.2 On dispose de I’estimation asymptotique suivante, quand
B — 400 :
A (B, A) = min(6',b) B + o(B).

Heuristique du Théoréme 1.2.2

Faisons quelques commentaires sur le sens des termes qui apparaissent
dans le précédent théoréme. La contribution énergétique liée a I'intérieur de
() est bB et correspond asymptotiquement au bas du spectre de la réalisa-
tion de Dirichlet de (:V + BA)? sur Q (nous y reviendrons en (1.4.32)). La
contribution énergétique du bord est Oy’ B et s’obtient en approchant {2 par
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le demi-plan prés de 02 et on est ramené au probléme sur Ri avec champ
uniforme. Nous supposerons toujours que :

Ol < b, (1.2.6)

ce qui fait du probléme un probléme de bord. Dans le cas d’'un champ magné-
tique uniforme, nous pouvons noter que cette hypothése est automatiquement
vérifiée.

Enoncons un résultat dans le cas oul [ est constant, dans le cas du disque
(cf. [BPT98]) et qui nous montre le genre de résultat qui va nous occuper :

Théoréme 1.2.3 On suppose que B =1 et que Q = D(0, R). Alors, quand
B — 400, on a :

M(B,A) =0yB - CiR'"WVB+0(1),

En revenant au cas d'un ouvert général, I'idée est alors d’approcher le bord
par le cercle osculateur et d’approcher le champ magnétique par le champ
constant. Cela nous méne au théoréme suivant :

Théoréme 1.2.4 Supposant que 3 = 1, nous avons le développement asymp-
totique suivant, quand B — 400 :

M (B, A) = OyB — Clkimas VB + O(BY?),

ol

Kmaz = max{k(s),s € 00}

et k(s) désigne la courbure du bord au point d’abscisse curviligne s. De plus,
I’état fondamental décroit erponentiellement loin des points du bord ou la
courbure est mazrimale.

Remarque 1.2.5.

Ce résultat a été d’abord annoncé suite a une analyse formelle dans [BS98]
et ensuite rigoureusement prouvé dans le cas du disque (voir [BPT98|). Men-
tionnons aussi que dans |[LP99a|, un développement au premier ordre a aussi
été prouvé. Pour des développements a des ordres plus élevés, on peut en-
fin mentionner les travaux [dPFS00, HMO01, FHO06a, FH09|. Notre but est
I’'obtention d'un résultat analogue lorsque le champ magnétique n’est plus
constant.
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1.2.2 Deéveloppement & deux termes pour le champ ma-
gnétique variable

Commencons par énoncer une estimation grossiére de la plus petite valeur
propre :

Théoréme 1.2.6 Sous l’hypothése (1.2.6) et en supposant de plus que (0
admet un unique minimum qui est non dégénéreé, nous avons, quand B —
+00 :

M(B, A) = OB + O(BY?).

Remarque 1.2.7.

Le premier terme a déja été obtenu par de nombreux auteurs (cf. [LP99a,
HMO01]), mais avec un reste moins bon. Notre hypothése de non-dégénérescence
permet de trouver le reste optimal en O(B'/2) (plus précisément, I’amélio-
ration a lieu dans la minoration). Cet ordre de grandeur du reste est crucial
dans I'établissement d’estimées d’Agmon tangentielles.

Enoncons un résultat de localisation tangentielle des premiéres fonctions
propres pour voir plus précisément de quoi il s’agit.

Proposition 1.2.8 (Estimées tangentielles d’Agmon pour ug) Soitup
une fonction propre associée a la plus petite valeur propre de Ppa q. Alors il
existe C' > 0 et By > 0 tels que pour tout B > By, on a :

/eXp(Oélx(ff(ﬂﬁ))d(S(ﬂﬁ))Bm){IUB\2 + BV + BA)ug|*}dz < Cllus|?,

ol X est une fonction troncature réguliere dans un voisinage du bord, t(x) = d(z, 09),
s(x) est labscisse curviligne sur le bord et ou d est la distance d’Agmon au
minimum de 3 définie dans la Section 3.2.

Remarque 1.2.9.

Cette estimation améliore la localisation trouvée dans [HMO1| en ce qu’elle
spécifie le comportement de ug prés du minimum de 3. Dans le chapitre 3,
nous obtiendrons également des estimées d’Agmon pour Dsug. Toutes ces
localisations seront capitales dans ’obtention du deuxiéme terme du Théo-
réeme 1.2.6.

Nous pouvons enfin énoncer notre théoréme principal qui donne I'expression
du deuxiéme terme :
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Théoréme 1.2.10 Supposant que [Bjpq admet un unique minimum non dé-
gENEré en xy, nous avons, quand B — 400 :

M(B, A) = Ot/ B + 0,02 BY? + O(B*"),

ol

5 1/2
O1/2 = O1/2(x0) = —/‘G(IICO)CH‘(g - @ofo) 166 (1’0)"‘@3/4 (301 %(ﬂfo)) :

2 v ot 20 0s?

Il est aisé de généraliser ce résultat au cas ot Jpo admet un ensemble fini M
de minima non dégénérés; nous disposons en effet du méme développement
asymptotique en remplagant ©,/, par mlf\r/ll ©1/2(x). En fait, sans hypothése
BAS
sur la non-dégénérescence des minima, nous croyons que la conclusion du
Théoréme 1.2.10 reste vraie en remplacant ©;/, par mlf\r/ll ©1/2(z). De plus,
BAS

le reste optimal est certainement O(B'Y?) comme cela est suggéré par les
calculs que nous effectuerons pour obtenir la majoration. Ces mémes calculs
nous invitent également a conjecturer le développement suivant de la n-iéme
valeur propre :

An(B,A) = ©ob'B + ©7,,B"* + O(B'*).

ou :

n Ch 105 s/a (3C1 0°p v
o = —HJ(I())Ol‘i‘(? — @o§0> gg(xoﬂ‘@n_l)@o ( o @(9&0) :

Par ailleurs, ce théoréme met en lumiére le fait que, dans le cas du champ
magnétique variable, la localisation n’est plus dirigée uniquement par la cour-
bure; il faut désormais prendre en compte les variations du champ magné-
tique qui sont du méme ordre que 'effet géométrique. En fait, ce développe-
ment a deux termes pourrait certainement étre généralisé a n’importe quel
ordre sous les hypothéses précédentes (unicité et non-dégénérescence du mi-
nimum de (5q) en utilisant une approche de Grushin (cf. [FHO6a|). Nous
pouvons aussi noter que le cas ou le champ magnétique s’annule de facon
non dégénérée dans Q) a été traité dans [KP02|. De plus, le cas ou il s’an-
nule de facon non dégénérée sur le bord demeure un probléme ouvert et
pourrait étre un probléme intéressant. D’autre part, les Théorémes 1.2.6 et
1.2.10 sont sensibles a I'hypothése de régularité du bord. Lorsque le domaine
posséde des coins (voir [Bon05, Theorem 1.2]) et avec un champ magné-
tique variable, I’état fondamental n’est plus nécessairement localisé prés des
points du bord ou le champ magnétique est minimum. Enfin, le comporte-
ment asymptotique dans les Théorémes 1.2.6 et 1.2.10 dépend fortement de
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la condition de Neumann qu’on a mise au bord, comme on peut le voir dans
[Kac06, Kac07a, KacO7b|. En particulier, dans certains cas, la localisation
n’est plus déterminée par les points ol 5 est minimal.

Champ magnétique constant sur le bord

Dans [Ara07, Ara06], le cas du champ magnétique constant sur le bord est
traité. Néanmoins, ce cas a été étudié sous une hypothése de non-dégénérescence
trés restrictive ; dans ces travaux, 'hypothése est en effet que la courbure du

: o ap ”
bord k est maximale en x = xg et que la dérivée normale — admet préci-

ot
sément un unique minimum en z = ¢ ; de plus, le minimum de — — b’k
est supposé non dégénéré. Dans notre travail, nous améliorons ce résultat
en nous placant sous des hypothéses génériques; en particulier, nous serons
amenés a remarquer que la quantité a maximiser est la courbure magnétique
définie par :
1006

R(z) = Chr(z) + (@Ogo - %) (@)

Plus précisément, notre résultat est le suivant :

Théoréme 1.2.11 (Majoration : champ magnétique constant sur 0f)
Lorsque le champ magnétique est constant sur le bord, nous avons la majo-
ration, lorsque B tend vers +oo :

Cy 190p 1/2 p1/2 1/3
M(B,A) < G)Ob’B—;ré%é{Om(x) — (7 — @050) ya(x)} V2 BY210(BY?),
ot k(x) désigne la courbure du bord au point x.

Remarque 1.2.12.

1. La minoration correspondante pourrait certainement étre obtenue avec
les techniques de [FH09).

2. En supposant l'existence d’un unique maximum non dégénéré de la
courbure magnétique k, on pourrait siirement donner un développe-
ment asymptotique a tout ordre de A;(B,A) ainsi que des propriétés
de localisation comme pour le cas du champ constant (voir [FHOGal).
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1.3 Analyse semi-classique d’opérateurs de Schro-
dinger avec champ magnétique en 3D

Afin de mieux comprendre les problémes qui apparaissent en dimension 3,
examinons le cas du champ uniforme dans

R = {(r,s,t) € R®: ¢t > 0}.

La raison pour laquelle nous considérons ce cas est la méme que celle dont
nous avons parlé au préalable en dimension 2.

1.3.1 Probléme dans Ri

Dans ce paragraphe, nous introduisons quelques notations essentielles et
nous rappelons quelques résultats élémentaires.
[’angle entre le champ magnétique 3 et le plan ¢ = 0 est noté 6 et ainsi,
quitte a effectuer une rotation, on peut requérir (en prenant un champ de
norme 1) :

B = (0,cosf,sinb).

Un potentiel vecteur associé est
A = (Vjy(s,1),0,0),

ou
Vi(s,t) =tcosh — ssinb (1.3.7)
et on considére la réalisation de Neumann sur Ri de
H(0) = (D, +tcos® — ssinf)* + D? + D?.
On définit :
o(f) = inf o(H(6)). (1.3.8)

Aprés une transformation de Fourier dans la variable r, on peut décomposer
H(0) sous forme d’intégrale directe (cf.|[RS78|) :

¥
H(0) = / H(0,7) dr,
ou :
H(9,7) = (1 +tcosf — ssinf)* + D? + D?. (1.3.9)

On pose
H(9) = H(0,0).
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On définit :
o0, 7)=1info(H(0,T)) (1.3.10)

et c’est alors un résultat classique que
o(0) =info (0, 7).
T

Le lemme suivant, di a Lu-Pan et dont une preuve se trouve dans [FH09]
(voir aussi les références qui s’y trouvent) réunit des propriétés élémentaires
de la fonction o :

Lemme 1.3.1 Nous disposons des propriétés suivantes :
1. info(H(0)) = o(6) pour 6 € |0, %],

o est analytique sur }O, 3 [,

o est strictement croissante sur [0, %] ,

0<o(0)<leto(3)=1.

Pour 0 € }O,g[, on a :

inf 0., (H(0)) = 1. (1.3.11)

6. o(0) est une valeur propre simple de H(0) associée a une fonction
propre strictement positive et normalisée notée ug (voir aussi [RS78]).

En particulier, I’énergie minimale est atteinte quand le champ magnétique
est tangent. Par un changement d’échelle, le bas du spectre obtenu quand le
champ est de module ||3|| et formant un angle  avec le bord est donné par :
18||lo(8). Pour o € 02, nous posons donc :

Blx) = o (0(@)|B)lI; (1.3.12)

olt #(x) est défini par :

1B(2)|[sin6(z) = B - v(x)

avec v(z) la normale entrante en . Enoncons un résultat donnant le premier
terme de 'asymptotique dans le cas général qui met en jeu cette quantité (cf.
[LP99a, FHO9|) :

Théoréme 1.3.2 Nous disposons du développement asymptotique suivant,
quand B — +o00 :

M(B, A) = min(inf || B(z)]], iglﬂfﬁ(:r))B +0(B°1)
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Le cas du champ constant

Quand le champ est constant de module 1, on déduit du Lemme 1.3.1 et
du Théoréme 1.3.2 que, quand B — +o0 :

M(B,A) = 0B+ O(B**).
Introduisons
Y={ze€d:B(z) v(x)=0}

et supposons que Y soit une sous-variété réguliére de 0f). Une orientation
étant choisie, on peut définir le vecteur unitaire tangent a 3, noté 7" et on
peut définir :

kn(2) = Ko(T'(z) Av(2), B),
ot K désigne la deuxiéme forme fondamentale sur 9€2. On peut alors énoncer
le théoréme (cf. [HMO4]) :

Théoréme 1.3.3 On a le développement a deux termes suivant quand B —
+00
M(B,A) = 0B + 7o B*® + O(B**7),

pour un certain n > 0 et ot vy est défini par :
o = inf yo(x
To = 1ng Yo(),

Fo(a) = 2723005 [kn ()| (1 — 8o + 80| T'(2) - B])"/?,

01

M"(ﬁo)
2

(50 =
et

2

d
Vo = ir;finf 0(_W + (r* + p)?).

1.3.2 Des estimations uniformes quand le champ n’est

pas constant, mais seulement de module constant

Nous nous intéressons dans ce paragraphe a des estimations de (B, A)
lorsque 3 n’est pas uniforme mais vérifie tout de méme [|3|| = 1. On introduit
la classe des potentiels associés aux champs magnétiques de module 1 :

A={AcCQ):|B|=100 8=V x A}. (1.3.13)

Nos théorémes principaux sont les suivants :
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1
Théoréme 1.3.4 (Minoration uniforme) Pour tout € €0, 5[, il existe
C=C(Qe) >0 et By >0, tels que, pour tout B > By et pour tout A € A,

M(B, A) > QB — C (B + (1 + |VB|)BY*).

Théoréme 1.3.5 (Majoration uniforme) Pour tout 6 €]0,1/2[, il existe
C =C(Q,0) >0 et By = Bo(;0) > 0, tels que pour tout B > By et tout
AcA:

)\1(3’ A) S @OB—FC(B%—Hﬁ’(ZJl327464-’,8‘61Blié—l—‘ﬁ’cQB:g/Zi%—i-’,B‘gg32766),
01l |B[2 = |Blos + [VBI% et 1812 = B2 + VB3

Remarque 1.3.6.

Dans ces théorémes, € et 0 n’ont pas de valeur fixée; cette valeur sera fixée
dans les applications a des familles de potentiels vecteurs dont les semi-
normes de B peuvent devenir trés grandes. Si le champ magnétique est fixé
et qu’on ne s’intéresse plus a I'uniformité, on peut prendre € = % et 0 = %
pour avoir les estimations optimales (par rapport a la méthode) qui ménent

a un reste en O(B**) pour la minoration et en O(B?%3) pour la majoration.

Nous pouvons présenter une application a une famille spéciale de potentiels
vecteurs qui apparait, comme nous le verrons dans la Partie III, dans la
théorie des cristaux liquides. Commengons par définir C(7) pour 7 > 0 :

C(t)={n e L*Q,$*):Vxn+m =0} (1.3.14)

On observe tout de suite que ||V X n|| = 7 et nous renvoyons a I’Appendice
C ot cet ensemble est décrit.

Nous définissons

w(q,7) = inf Ai(g,n). (1.3.15)
nec(r)

Dans ce contexte, X-B. Pan a donné des estimations (cf. [Pan06]) lorsque :
qr — +oo et 17— 0.

Par ailleurs, Helffer et Pan donnent quelques extensions dans [HP08b| in-
cluant le cas :
qr — +00 et 7 borné.

Notre principal théoréme concernant p*(g, 7) (qui permettra de faire tendre
7 vers l'infini) est le suivant :
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Théoréme 1.3.7 Soit ¢g > 0 et 0 < x < . Il existe C > 0 et gg > 0
dépendant seulement de Q, cq et x tels que, si (q,T) vérifie g7 > qo et

T < clgr)”, (1.3.16)
alors :
¢ w(q, ) C
S0 — (qr)V/A—=/2 = ¢r <Oy + W (1.3.17)

Remarque 1.3.8.
Ce résultat a été obtenu avec z = 0 dans [HPO8b| et des estimations plus

p
grossiéres sont présentes dans [BCLP02| lorsque — — 0.
q

1.3.3 Une majoration dans un cas générique

Nous nous intéressons maintenant au cas ou la direction et I'intensité du
champ magnétique peuvent varier.

Hypothéses principales
Enoncons nos hypothéses sur le champ magnétique. Notre majoration ne
sera intéressante que lorsque la propriété suivante est satisfaite (cf. Théoréme
(1.3.2)) :
inf 3 < inf . 1.3.18
nf § < inf 8] (13.13)

Cette condition est aussi appelée condition de supraconductivité de surface
(cf. [LPOOb, FHO09|). Elle implique une localisation des états fondamentaux
sur le bord quand h — 0 et ainsi, prés du bord, on va s’intéresser a un
cas générique comme nous l'avons fait en dimension 2 (voir |[Ray09¢|) ; nous
supposerons donc d’abord que :

B admet un minimum en (1.3.19)

et, qu’en ce point, le champ n’est ni tangent ni orthogonal au bord, i.e. :
m
Nous souhaitons comprendre le comportement semi-classique des valeurs

propres dans le bas du spectre de Pga. A cette fin, on construit un opé-
rateur dont le spectre est proche de celui de Pga. Suite a cela, nous sommes
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amenés a une construction de quasimode associée a cet opérateur et paralle-
lement, nous déduisons, en un certain sens, une asymptotique a trois termes
(en puissances de B~/2) pour le bas du spectre. En vue de définir les dif-
férents termes de 1'asymptotique, chacun correspondant a une étape dans
la construction du quasimode, nous avons besoin d’introduire quelques inva-
riants. On définit d’abord la base orthonormée directe (l—(;, ?5,70}) attachée
au point xg :

1. 7 est la normale entrante en
9 ;0> _ B(xo) — (B(wo) - 75)75
1B(z0) — (B(o) - 70>)70>H

7 - —
3. lo = T9 X 1.

Nous pouvons alors présenter nos résultats.

Deuxiéme coefficient de ’asymptotique
Notre premier invariant dépend de la deuxiéme forme fondamentale en xg
notée K :

Kll_K( 0> 0)7
Ko = K(7,7),
Ky = (lo,To)

—

Rappelons que cette forme est définie pour o, v € 1,09 par :
K(T, ) =< D, 7(W), T > .

Il dépend aussi de certaines dérivées de 3 en zg :

_ B o=
=V < 1B ™™
~ B — —
0=V<—— 1 -1
SBGE T

n=V < Hﬁ(ﬂ Tk ,To > 1 — K1y cos(6),

avec § = 6. En zo, on définit alors la quantité CPX (x4) par :

T 26
208 < Vy(st — =5 ug, ug > +n < t*Vyug, ug > —l—,—/ t|Dgug|*+ < Hycug, ug >,
2 sinf J,~o

(1.3.21)
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ou Vp est défini en (1.3.7) et

T =T(6) = —@ (1.3.22)
C =C(0) =cosbo(f) —sinfo’'(#),S = S(0) = sinfo(0) + cos o' ()
(1.3.23)
et

Hy = (K11 + Kop)0y + 2t K11V + 2t Koy D? + 2t K15(Vy Dy + D, V). (1.3.24)

Remarque 1.3.9.

1. On peut noter que S(#) > 0. En effet, on sait (voir [FH09|) que o'(0) >
0, o(f) > 0 et on a supposé que 6 # 0.

2. Une intégration par parties fournit
< t(‘/gDs + DS‘/b)UQ, ug >=10

et ainsi CP5(z¢) est réel.

3. Nous verrons que la construction de C%%(z,) utilise seulement que z
est un point critique de 3.

Nous pouvons alors énoncer une premiére majoration :

Théoréme 1.3.10 Sous les hypothéses (1.5.19) et (1.3.20), il existe D > 0
et By > 0 tels que, pour B > By :

M(B, A) < B(x0) B + CPX (20) BY? + D.
ot CPE (x4) est defini en (1.5.21).
Nous supposons maintenant (et cela est encore générique) que :

B admet un minimum non-dégénéré en x. (1.3.25)
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Troisiéme coefficient de ’asymptotique
On désigne par &g la hessienne de 8 en z, c’est a dire :

1 5 1., 4 1. -
Sp(r,s) = §afﬁ(x0)r2 + 53,%8,6(330)(87“ +7rs)+ 5382,6’(950)32
On peut désormais introduire un opérateur capital pour la compréhension

du troisiéme terme :
-

S =6s(D;, —). (1.3.26)

sin
Par 'hypothése de non-dégénérescence (1.3.25), cet opérateur est un oscilla-
teur harmonique.

Notre résultat principal s’énonce alors (cf. [Ray09b| pour plus de détails et
une version du théoréme un peu plus forte) :

Théoréme 1.3.11 Sous les hypothéses (1.3.25) et (1.5.20), il existe d € R,
Dy >0 et By > 0 tels que, pour B > By :

M (B, A) < ((z0)B + CPX(20)BY? + X\ (S3) +d + DyB~Y2.
o] Al(ég) est la plus petite valeur propre de ég.

Dans la section suivante, nous présentons les techniques qui nous permettront
de démontrer nos théorémes d’analyse semi-classique.

1.4 Méthodes de démonstration

Dans cette sous-section, nous nous proposons d’exposer les techniques
d’analyse semi-classique que nous utiliserons constamment. Elles se divisent
en deux types : les techniques pour la minoration et les techniques pour
la majoration. Remarquons d’abord que la majoration sera toujours plus
facile que la minoration ; en effet, pour majorer la plus petite valeur propre,
il suffit de choisir convenablement une fonction, de I'injecter dans la forme
quadratique (ou dans I'opérateur) et de faire le calcul (qui est favorisé par la
forme explicite de la fonction test). Pour la minoration, le probléme est plus
délicat, car nous ne connaissons pas a priori le comportement des premiéres
fonctions propres (propriétés de décroissance par exemple).

Avant de donner les techniques fondamentales, nous donnons d’abord un
choix de jauge locale tel que le potentiel vecteur A ne dépende que de 3 et
qui nous permettra de controler I'uniformité dans nos estimations.
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Approximations du champ magnétique dans une boule ou une demi-
boule

Les lemmes suivants vont permettre de déterminer un choix canonique de A.
Les résultats qui suivent sont aussi bien valables pour d = 2 que d = 3. Soit
D une boule ou une demi-boule de centre 0 et de rayon r > 0.

Lemme 1.4.1 Soit F € C*(D,R%).
On suppose 'existence de C' > 0 et n € N* tel que :

|V x F| < C|x|",
pour x € D. Alors, il existe u € C3(D) et o > 0 tels que
|F(z) — Vu(2)| < aClz|"",
pour tout x € D.

Preuve.
La preuve est analogue a celle du théoréme de Poincaré.
Définissons pour z € D :

u(z) = /01 F(tz) - x dt.

Vérifions que u convient. Comme F € C2(D,R?), on peut prolonger F en une
fonction C? sur R? et ainsi en calculant, on trouve, pour € D :

d 1
dulr) = Fx)+ 3 / (OF; — 0, FY) (ta)taydt.

i=ti#i”0

En conséquence, on déduit immédiatement le lemme suivant :

Lemme 1.4.2 [l existe C' > 0 tel que, pour tout A € C2(D), il eiste
¢ € C3(B) vérifiant :

|[A(z) — A™(2) = Vo(x)| < C|VBlu|a],

pour © € D et ou A" est défini par :

Al (z) = %ﬂ(O) A .
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1.4.1 Majoration : construction de quasimodes

Nous expliquons ici succintement, dans le cas de I'équation de Schrodin-
ger avec champ magnétique, le principe des constructions de quasimodes.
Rappelons que nous nous intéressons a la réalisation de Neumann sur €2 de
I'opérateur :

H = (D; + BA;(x)),

Jj=1

quand B tend vers I'infini. Quitte & mettre B en facteur et & poser h = B~ 1,
nous pouvons regarder I'opérateur :

d
H" = "(hD; + Aj(x))”.

Jj=1

Nous allons construire un quasimode localisé prés d'un point du bord z.
On prend des coordonnées prés du bord (yp, -« ,yq) ot yg = d(x,0) et ou
(y1,- -+ ,yq—1) sont des coordonnées sur J€2 de sorte que les coordonnées de
xo sont (0,0,0). On écrit le potentiel vecteur dans ce nouveau systéme de
coordonnées (il sera noté A), ainsi que 'opérateur. On choisira toujours une
jauge dans laquelle

A(0,0,0) = 0. (1.4.27)
On effectue ensuite un changement d’échelle :

h1/2

i =h", g =h%G, e, yg= Ud,

pour des rationnels

0<6; < (1.4.28)

DO | =

qu’il faut déterminer. [’échelle de la coordonnée normale y,; sera toujours
h'/2 (nous y reviendrons en Section 1.4.3). Nous notons alors H" I'opérateur
ainsi obtenu.

On effectue un développement de Taylor des fonctions qui apparaissent et on
peut formellement développer H” sous cette forme :

+oo
=hY H;h¥,
=0

pour un certain rationnel 6 > 0 dépendant des §; qu’il faut déterminer. La
présence du h en facteur est due a (1.4.28) et a (1.4.27).
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L’idée est alors de chercher un développement de la premiére valeur propre
sous la forme :

+o0
Ap=h> AR
j=0
et d'une fonction propre associée :
+o0
=D k.
§=0

On écrit

" = N,
on développe formellement et on identifie les coefficients pour arriver a un
systéme triangulaire de la forme :

Hoo = Moo,
Hor + Hipg = Ao1 + Mo,
Hoby + Hytpy + Hotpg = Mot + A11ha + Aoy,

> Hih= > Mt

k+l=n k+l=n

Remarquons ici qu’en général, Hy n’opérera que dans certaines variables (y;, ).
Comme on cherche une estimation de la plus petite valeur propre, on veut
prendre )y aussi petit que possible et on choisit donc le bas du spectre de
Hy et on doit prendre pour g un produit tensoriel entre une fonction propre
up de Hy comme opérateur en les (y;,) et une fonction en les coordonnés
restantes ¢q (et qu’il faudra déterminer). La deuxiéme équation s’écrit alors :

(Ho — Xo)t1 = Mg — Hyto.

Pour résoudre, il faut que le second membre soit dans I'orthogonal du noyau
de Hy — A\g, ce qui permet, de trouver A\, puis 1, et le procédé continue, du
moins si ’échelle h® est la bonne. Arrivé a I'étape n, on a construit

n
o
Up =) el
=0
et, une approximation formelle de la premiére valeur propre :

p=hY AhC
j=0
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On tronque v} a I'aide d’une fonction troncature réguliére x, puis on revient
dans les coordonnées initiales et on injecte x? dans I'opérateur H" pour
obtenir (en utilisant des propriétés de décroissance des ;) :

< (H" = X))o, oy >= O(R*"HY),
ce qui fournit une majoration. Une autre possibilité serait d’écrire :
(H" = X)yh = O(n**)
et d’appliquer le théoréme spectral :

Théoréme 1.4.3 Si H désigne un opérateur auto-adjoint de domaine D(H),
on a :

A\ o(H))|[¢]l < [(H = A)¢ll, Vi eC, vy e D(H).

On conclurait alors qu’il existe une valeur propre de H" proche de 7. Notons
qu’en utilisant I’étape 0 du procédé décrit ci-dessus, on obtient la majoration
dans le Théoréeme 1.2.2 et celle du Théoréme 1.3.2.

Nous expliquons maintenant quelques techniques fondamentales dont nous
userons pour trouver des minorations.

1.4.2 Vers la minoration : les partitions de 'unité

Nous définissons d’abord la partition que nous utiliserons en général.

Partition de 'unité et IMS

De facon générale, on utilise une technique de localisation permettant la
réduction a des modéles plus simples. On introduit a cette fin la partition de
I'unité suivante (cf. [HMO04]) :

Z X517 =1 sur Q; (1.4.29)
J

DIV < Cr 7 sur Q. (1.4.30)

J

Chaque X est une fonction de troncature réguliére supportée dans D; NQ ol
D; est une boule de centre z; et de rayon r. On peut supposer que les boules
qui rencontrent le bord ont leur centre sur le bord. Notons que C' = C(§2) > 0
est indépendant de 7. A cette partition est associée la formule suivante, dite
“formule d'TMS”, qui est basée sur une simple intégration par parties (cf.
[CFKSS86]) :
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Lemme 1.4.4

gpa(u) =Y qpalju) = > _IVXjlull®,  Vue HY(Q). (1.4.31)
J J

Donnons un exemple d’application de cette technique de localisation qui nous
sera utile dans la suite.

Preuve de la minoration dans le Théoréme 1.2.2
On remarque que :

[281 +A1,i82+A2] =1V x A :Zﬂ

et on note que, pour ¢ € C°(2), on a :

/ 10+ Av, iy + As] e — i / BloP
Q Q

En intégrant par parties et avec 'inégalité de Cauchy-Schwarz, il vient (voir
aussi [AHST78|) :

/QBmgb\?dx < qpa(®), Vo €Cr (). (1.4.32)

Une autre preuve de cette inégalité peut étre obtenue de la fagon suivante
(voir [SSO3] et aussi [Mon95, Appendix, Theorem 5]); on considére l'opéra-
teur :

Dpa = Dy + BA; + (D2 + BA,)

et on remarque par un calcul élémentaire que :

/ |Dpad|*dz = qpa(d) — / Bp|o|*dx > 0.
Q Q

Soit maintenant j tel que D; ne rencontre pas le bord, on déduit de ce qui
précéde :

qBA(Xgu) E/Bﬁlxgu\desz/ \X;U\de.
Q Q

Soit alors j tel que D; rencontre le bord. On commence par choisir des coor-
données (s,t) prés du bord. Sans entrer dans les détails (qui seront donnés
dans la Section 2.2.1), on considére une paramétrisation v du bord par 1’abs-
cisse curviligne s et on pose t(x) = d(x, 0f2) de sorte que

O (s,) = y(s) +tv(v(s))
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est un C*°-diffeomorphisme et il vérifie Dy o® = Id. On note avec des tildes
les fonctions dans les nouvelles coordonnées. Aprés changement de variable,
en approchant par la métrique plate, on a :

asa(u) > (1 - Or) / iV + BA)a|2dsdt.
>0
Nous omettons maintenant les tildes pour alléger les notations. Quitte a
changer de jauge (localement) et en nous souvenant du Lemme 1.4.2 nous
pouvons écrire, via I'inégalité de Cauchy-Schwarz, pour tout A > 0 :
T 32 b3 r
A (50) 2 (1= Nagain () = 5 [ (A = A™)\julPda,
>0

Le premier terme correspond a la forme quadratique dans Ri avec champ
constant et donc en controlant le second avec le Lemme 1.4.2 on trouve :

2 B?r 2
qpa(Xju) > (1 = N)Oot' B||xjul]* — C Gl

On prend \ = r2B'/2. Ensuite, en faisant r = B~%/%, on trouve :
gBa(Xju) = (©g'B — CB**)||xjul*.

Cela suffit a la preuve de la minoration dans le Théoréme 1.2.2 en choisissant
u = upg, sommant les estimations de 'intérieur et du bord et en constatant
que le reste dans (1.4.31) est d’ordre B3/4,

Néanmoins, il est aussi intéressant de choisir r = RyB~/? et on obtient pour
tout v dans H'(Q) :

aa(Xju) = (O B — CRB')|xjul (1.4.33)

Remarque 1.4.5.

On peut noter que tout ce paragraphe se transpose en dimension 3 (mi-
noration dans le Théoréme 1.3.2); & ceci prés que (1.4.32) n’est plus vraie
que quand le champ magnétique est uniforme et que dans le cas général, il
faut approcher par le champ uniforme aussi a l'intérieur. Cela a pour effet
I’apparition d’un reste supplémentaire sans grande gravité.

1.4.3 Vers la minoration : les estimations d’Agmon

Comme nous ’avons annoncé précédemment, un point délicat pour la
détermination d’une minoration est que nous ne possédons pas d’informations
trés précises (a priori) sur le comportement des premiéres fonctions propres.
Ces informations, capitales pour contréler les restes des approximations que
nous ferons, sont fournies par les estimées d’Agmon (cf. [Agm82, HMO1,
FHO09, FHO6a).
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Autour des estimations d’Agmon (heuristique)
Nous donnons ici quelques idées illustrant le type de raisonnement que nous
allons faire dans la suite. Revenons a la réalisation autoadjointe sur R de :

H h? &

h — — @ + V(ZE),

pour V une fonction réguliére admettant un unique minimum non-dégénéré
en 0 tel que V(0) = 0 et tendant vers I'infini quand |z| — +o0. On considére
une fonction propre L?-normalisée u; associée a la plus petite valeur propre
de Hj, notée A et on cherche a connaitre ses propriétés de décroissance quand
h — 0. Rappelons que

V(0
A= )

h+ o(h).

Il est aisé d’obtenir le commutateur suivant pour f suffisamment réguliére :
_ 2 p1 d 2 rn
[Hp, [] = =2h7f'— — h°f".
dx

Or, on a :

[Hu, flun = Hu(fun) = X fun.
On prend f = e® avec ® a choisir. On multiplie par fuy;, et on intégre par
parties pour trouver que :

[ RGP+ (v = 1202 ] s = 0
R

et donc :
/(v — A2 — )| fup|Pdz < 0.
R

On voudrait obtenir un contréle de la norme L? de fuy,. Si on s’intéresse a
la décroissance “loin“ de 0, on fixe €5 > 0 et il existe un 6 > 0 tel que V > ¢
pour |z| > €. On pose alors ® = h™'/2® et on examine :

V — hd? — £
Dés lors, en prenant pour P = |z|, on a, pour h assez petit :
V —hd? -\ > 5/2.

Ainsi, up, a une décroissance exponentielle dans la région |z| > ¢y. Ce qui nous
intéressera plus particuliérement est le comportement "prés du minimum. On
fixe Cy > 0 assez grand et ¢ assez petit et on se place dans la région

Coh? < |z] < .



40 CHAPITRE 1. INTRODUCTION

Cette fois-ci, on pose : ® = h~1® et on regarde :
212 h
V — 9" — )\

On choisit alors, pour un « petit :

ol

Cette quantité est appelée distance d’Agmon et nous fournit une minoration
optimale. On a alors :

V—d? -\ > (1- )V =\

Enfin, comme le minimum de V' est non-dégénéré, on obtient la minoration,
pour un C; > 0 convenable :

V902> (1 -V -\ >
De la, on tire que u;, se comporte comme e—ez?/h
ticulier, on a des estimations de la forme [, 2¥|u,[* < Ch*? comme dans
le cas de Doscillateur harmonique. L’intérét de cette méthode est que nous
n’avons pas besoin d’'une forme explicite pour uy, qu’elle ne repose pas sur
la théorie des équations différentielles et qu’elle passe a plusieurs variables.

preés du minimum. En par-

Revenons a présent au probléme qui nous occupe. Nous observons d’abord
que, pour ® une fonction lipschitzienne réelle et si u est dans le domaine de
Ppa o, alors nous avons, par intégration par parties :

R((IV+BA)*u, exp(2B2®)u) = qpa (exp(BY*®)u)—B|||V| exp(B2®)ul>.
Prenant u = up une fonction propre associée a \;(B, A) , nous déduisons :

M (B, A) | exp(BY2®)ug|]? = gpa (exp(B"20)up)— B[ V0| exp( B ®)us]

(1.4.34)
Enongons maintenant la proposition qui nous donne un controle des premiéres
fonctions propres dans la variable normale ¢ (et ce, aussi bien en dimension 2
que 3, mais nous ne ferons la démonstration que dans le cas de la dimension
2, le cas de la dimension 3 ne présentant pas de difficultés supplémentaires) :
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Proposition 1.4.6 (Estimées normales d’Agmon) Soit ug une fonction
propre associée a A\ (B, A). Il existe o« > 0 et C' > 0 tels que pour tout B > 0 :

/ e BYH@ |y g2 + B7Y(iV + BA)ug*}dz < Clug||?,

ot t(x) = d(x,0). De plus, on a le controle des moments d’ordre n dans la
variable normale t :

/t(a;)n{yuBP + B Y(V + BA)ug|?}dz < Cu B~ gl

Pour mettre en lumiére la technique sous-jacente, nous donnons ci-dessous
une preuve de cette proposition. Cette derniére donnera les ingrédients es-
sentiels que nous utiliserons lorsque nous établirons les estimées tangentielles
(1.2.8).

Preuve.

Donnons d’abord I'idée heuristique de la preuve ; la majoration dans le Théo-
réme 1.2.2 indique que 'énergie est plus petite que ©¢b’' B quand B est grand,
or, nous nous souvenons que la contribution de I'intérieur de € est plus grande
que bB par (1.4.32). Ainsi, avec I’hypothése 1.2.6, on devine que les premiéres
fonctions propres vont se concentrer prés du bord pour B grand.

Rendons rigoureuses ces considérations. Rappelons d’abord (1.4.34) et écri-
vons avec (1.4.31) que :

qpa(exp(B*®)up) ZCIBA X exp(B'*®)up) Z IV exp(BY?®)up|.
j
Ainsi, avec (1.4.33) et (1.4.32), nous pouvons minorer comme suit :

qpa(exp(B?®)up) > Y (60’ B — CREB?)||x] exp(B'/*®)up||?

jbord

+bB Y ||x) exp(B*@)up||* — CR;*B > ||x; exp(B/*@)up||*.

jint J
On se souvient alors de la majoration dans le Théoréme 1.2.2 :
A (B,A) < O¢b'B + o(B).
De 14, on tire I'inégalité (en utilisant (1.4.34)) :
> (bB — O3t/ B — CRy”B — B|VO|” + o( B))||x] exp(B"/*®)u||?
jint

< D (BIVO]® +0(B) + R3B'?)|x] exp(B'2@)us|®.

7 bord
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On divise par B et on est menés a prendre
¢ = at(x) = ad(x,09).
On déduit :
D (b= 6ol — CRy* = ® + o(1))||x] exp(B/*@)up||?

jint

< C(Ro) Y (@® + o)) |[xusll*.

jbord

On choisit 0 < a < b — Oy’ et Ry assez grand de sorte que pour B assez
grand :

/eQaBl/Qt(g”)\uBFdx < O(Ro,a)/ lup|*dz.

t(x)<RoB~1/2

Il ne reste plus qu'a réutiliser (1.4.34) pour obtenir :
ga(exp(B®)up) < CB|ug|?

et la preuve est terminée.

Nous passons maintenant a la présentation d’une autre problématique qui a
fait 'objet de travaux dans cette thése.

1.5 Analyse asymptotique de la fonctionnelle
de Landau-de Gennes

Soit 2 un ouvert borné de R? & bord régulier qui représente le lieu occupé
par un cristal liquide. Les molécules constitutives du cristal sont assimilées a
des batonnets (cf. [dG95]) et peuvent se disposer de diverses fagons comme
'illustre la Figure 1.5.34.

Dans notre cas, nous verrons comment distinguer, en fonction des divers

parametres, la phase nématique de la phase smectique cholestérique.
La structure du cristal dépend d’une fonction a valeurs complexes v, appelée
paramétre d’ordre (qui correspond a la répartition des centres de masse des
molécules) et d'un champ de vecteurs unitaires noté n repésentant la direction
locale des molécules. Plus précisément, la partie réelle de 1 représente la
densité notée p (cf. [dG95, p.32, chapitre 1) :

p = po+ p1cos(qn - ).
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Les nematigues Lu smectiques Les cholestériques

F1G. 1.5.34 Différentes structures des cristaux liquides

Lorsque v est nul, cela signifie que les molécules sont peu organisées, les
centres de masses étant uniformément répartis; la phase du cristal liquide
est alors dite nématique. Dans le cas contraire, la phase est dite smectique et
le cristal liquide admet une structure en forme de couches (qui est caractérisée
par le paramétre ¢, cf. Figure 1.5.34).

Ainsi, une paire (¢,n) décrit la configuration qu’adopte le cristal liquide.
[.” énergie associée a une telle configuration s’écrit, selon P-G. de Gennes
(cf.[dGI5)) :

Fal /\ (iV + qn)ip|*dr — /|1/)|2dx—|— /|¢\4dx
+K1/(V-n)2d;1:+K2/ |n-V><n—|—T\2d;1:+K3/ In x (V x n)[dz
Q Q Q

(K + K) / Tr((Vn)? = (V - n)?)da.

Q

Analogie avec la fonctionnelle de Ginzburg-Landau

On peut noter immédiatement une forte analogie' entre la fonctionnelle de
Landau-de Gennes et la fonctionnelle de Ginzburg-Landau (qui apparait en
théorie de la supraconductivité et dont on dira un mot dans ’Annexe B
dans le cas de la dimension 2) qui s’écrit en effet, pour » € H'(Q2,C) et
A c HY(Q,R?) :

G(y, A) = /Q )(V—m&) "

Interprétation physique des paramétres (cf. [dG95])
k? peut étre interprété comme la température?, 7 est appelé chiralité (prove-

2

2 ~
+%(Iw!2—1)2dx+fs2/ IV xA—0VxA*dz.
Q

1On renvoie au travail de P-G de Gennes [dG93] oil cette analogie est étudiée.
2En fait, k2 est Popposé de la température.
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nant du défaut de symétrie des molécules; dans ce cas, le cristal liquide est
dit cholestérique) et 2* correspond a la distance entre les couches de la phase
organisée du cristal liquide. Les K; sont appelés coefficients d’élasticité et
correspondent aux déformations élastiques du cristal. Ky correspond a une
déformation en éventail (splay), K> a une déformation de torsion (twist) et
K3 a une déformation de courbure (bend); la figure suivante en donne une
illustration.

F1G. 1.5.34 — Déformations élastiques (a) splay (b) twist (¢) bend

Le terme en K, + K,

Le terme en K, + K, correspond quant a lui & une “énergie de bord”; cela
est clair par le petit calcul qui suit (on peut aussi regarder [Gri80]).

On sait que :

Tr((Vn)?) = |Vn|*> — |V x n|?

oll, par définition :
|Vl’l|2 = |Vn1|2 + |Vn2|2 + |VTL3|2.

On note : a;; = d;n;.
Développant tous les termes, il vient :

Vo = |V xnf = (Vom)? =} = > (a5 = a;)" = (3 a)* (15.39)

1<J i=1

= (ayaj — agayy).

i<j
Examinons le terme général de la somme :

8jniainj - ainiajnj = 3j(ni3i"j) - ai("iaj"j)~
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La formule de Green montre alors que c¢’est un terme de bord i.e qui ne
dépend que d’une intégrale de n sur 0f2 :

/ 0, fdxr = f u;xtda,
Q o0

ol Vj“ est la jéme composante de la normale extérieure.

Pour plus de détails sur les considérations physiques et une explication de
la forme de I’énergie, nous renvoyons a |dG95, p.100, chapitre 3|. Rappelons
que nous nous intéresserons particuliérement au phénomeéne de transition de
phase des cristaux liquides (nématique-smectique). C’est un fait physique
classique des transitions de phase que les coefficients d’élasticité explosent a
la transition et c’est donc le régime que nous envisagerons.

Nous allons a présent présenter les diverses questions qui ont attiré notre
attention.

1.5.1 Motivations et cadre de travail

On suppose d’abord, comme cela a été fait dans [Pan03, HP08b|, que :
Kg K3etK2+K4—O

Remarquons que la premiére hypothése n’est guére restrictive puisque nous
ferons tendre Ky = K3 vers l'infini; la seconde pose plus de problémes, car,
comme nous l'avons vu précédemment, elle nous prive d’un controle sur le
bord et nous verrons plus loin que les effets de bord sont importants.
On introduit
V(Q) = H'(Q,C) x V(Q,S?),

ou

V(Q,8*)={nel*Q,S*):Vxnel? V-nec L*}.

Les éléments de V() seront appelés phases. Une phase (¢, n) vérifiant ¢ = 0
est appelée une phase nématique et une phase telle que ¥ # 0 est appelée
une phase smectique.

Pour tous réels positifs Ky, Ky, q, 7, k et pour tout (,n) € V(2), on pose
(cf. [dG95, BCLP02, Pan03]) :

F(y /\ (iV + qn)y|*dx — /W)|2dx+ /W)|4dac (1.5.36)

+K1/(V-n)2d;1:+K2/ |V x n + mn|*dx.
Q Q
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L’énergie (K, Ky, q, 7, k) de la fonctionnelle F est définie par :

E(Ky,Ks,q,7,k) = inf  F(¢Y,n). 1.5.37
(K1, Ko, 4,7, K) . (¢, m) ( )

En vue d’obtenir des propriétés de la fonctionnelle F, Helffer et Pan ont
étudié (cf. [HP08b]) la fonctionnelle réduite

G = Flw(q) avec W(Q) = H'(Q2,C) x C(7).

Nous renvoyons a I’Annexe E ot nous établissons des estimations pour G.
Nous noterons A, I’ensemble suivant :

N, ={(0,n),n € C(7)}. (1.5.38)

Nous pouvons d’ores et déja remarquer que ’ensemble des minimiseurs né-
matiques F est contenu dans N;. Posant

LT, R) = inf  G(y,n), 1.5.39
slarir) = inf  Glvin) (15.39)

on obtient le lemme évident suivant :

Lemme 1.5.1
S(Kla K27Q7T7 K) S g(q77—7 K)(S 0)

Helffer et Pan ont prouvé qu’asymptotiquement l'inégalité inverse est vraie
(cf. [HPO8D]) :

li Ky, K. = . 1.5.4
Kl,Klgm—>+oog( 1, 1\2,4, T, K') g(QaTa 'Li) ( 5 0)
Deux types de questions apparaissent alors naturellement. Premiérement,
on peut se demander quelle est la dépendance en (¢, 7, k) de g(q, 7, k). Une
réponse partielle est donnée par la proposition (importante) suivante dont la
preuve peut étre trouvée dans [HPO8b| :

Proposition 1.5.2
w(q,7) > k* & (¥, n) minimiseur de G = ¢ =0) < g(q, 7, k) =0,
ot 1*(q, ) a été défini en (1.3.15).

Il apparaitra que la transition de phase correspond au régime de para-
meétres tels que k% = p*(q,7) et u*(q,7) est appelé pour cette raison tem-
pérature critique. Cela méne dés lors a la question de la dépendance en
(q,7) de g(q,T,K) prés de la transition de phase (cf. Annexe E) ainsi qu’a
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la question du comportement en (¢, 7) de p*(q,7) (cf. Théoréme 1.3.7; voir
aussi la Proposition 4.3.1). Deuxiémement, les auteurs précités n’obtiennent
pas un controle de la vitesse de convergence dans (1.5.40) ; de plus, en regard
de (1.5.2), il est tentant de penser que les minimiseurs de F sont nématiques
quand % < p*(q,7) et quand K, et K, sont assez grands. Au moins, nous
disposons du lemme suivant (voir le Lemme 1.5.1 et la Proposition 1.5.2) :

Lemme 1.5.3 Pour tous K, Ko, q, 7,k > 0, si k* > p*(q,7), alors tous les
minimiseurs de F sont smectiques.

Il se trouve que le probléme de la nématicité est relié a la convergence des
minimiseurs de F. Il a en effet été prouvé dans un sens faible (voir [BCLP02,
HPO08a|) que, lorsque K et K5 tendent vers l'infini, les minimiseurs (¢, n)
de F tendent vers (1*°,n*>) avec n® € C(7) et le point crucial qui nous
intéresse est le controle de cette convergence.

1.5.2 1Idées et résultats principaux

Abandonnant provisoirement I'idée d’un contréle explicite, nous disposons
encore d’un résultat. Enoncons d’abord un théoréme présent dans [BCLPO02,
Theorem 2| qui établit que les minimiseurs sont nématiques pour K, grand
et sous certaines conditions portant sur (¢, 7, k) :

Théoréme 1.5.4 1] existe A > 0 et ¢ > 0 dépendant seulement de Q tels que
pour tout ¢ > 0, il existe K(q,Q) > 0 tel que si Ky > K(q,Q) et ¢ > A7 et
si (1, n) est un minimiseur de F, alors :

K2 < ¢min(qr, (q7’)2)
implique Y = 0.

Enoncons également un autre théoréme de [BCLP02] (cf. Theorem 3) qui
donne une condition suffisante de smecticité :

Théoréme 1.5.5 [l existe 3 > 0, dépendant de ) et une constante K(q, Q)
telles que si Ky > K(q,Q) et ¢ > 7 alors :

K* > fmin(qr, (q7)°)

implique ¢ # 0.

Le théoréme suivant constitue une amélioration des précédents, en spécifiant
que sous la température critique (voir le Lemme 1.5.3) les minimiseurs
sont nématiques pour Ky grand :
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Théoréme 1.5.6 Pour tous k>0, 7 > 0, KY > 0, il existe I(k, 7, K}) > 0
tel que, pour tout ¢ > 0, Ky > K?, Ky > Il(k, 1, KY), si u*(q,7) > k2, alors
lensemble des minimiseurs de F est N.

Notons que ce résultat est seulement qualitatif. C’est pourquoi, nous sommes
amenés a écrire les équations d’Euler-Lagrange satisfaites par les minimiseurs
de F en espérant un controle elliptique (explicite) des solutions. Nous verrons
qu’en fait, un tel controle n’est pas assuré du fait d’un multiplicateur de
Lagrange peu régulier. Face a ce probléme dans [Pan03, Section 5] et [Pan08|,
Pan a étudié, dans le cas ou 7 = 0, une fonctionnelle avec une condition de
Dirichlet non-homogéne sur le champ de vecteurs directeurs. Rappelons que,
dans ce travail, 7 est strictement positif; de plus, nous supposerons que le
champ de vecteurs directeurs est un élément de Cyq(7) sur le bord, ou

Con(T) ={n € C®(0N) : In € C(7) : n = npq},

néanmoins cet élément ne sera pas fixé.
Il y a principalement deux raisons de procéder ainsi. La premiére est d’ordre
technique et apparait lorsqu’on essaie d’obtenir un controle explicite de la
convergence des minimiseurs quand K et K, tendent vers I'infini. La seconde
est plus "physique" ; en effet, nous avons précédemment rappelé que le champ
directeur tend vers un certain élément de C(7). Par conséquent, imposer cette
condition au bord, c’est suivre le méme type d’idées que celui qui meéne a la
fonctionnelle réduite G. Il nous faut a présent introduire quelques notations.
On note
VT(Q) = H'(Q,C) x V7(Q,8%),
ou
VT(Q,8%) = {n € V(AR : |n(x)| = 1 pp},
et
VT(Q,R3) = {A € LQ(Q,RS) VX AE€E L2, V-AcL’et A‘aQ € C@Q(T)}

Notre objet d’étude sera alors la fonctionnelle FP" = Fiyr (@) dont I'énergie
est :

EPT(Ky, Ky, q,mk) = inf  FP7 (4, m).
(K, Ko, qomom) = inf PP (4,m)

On peut maintenant, énoncer deux théorémes importants. Le premier consiste
en une estimation d’énergie.

Théoréme 1.5.7 Pour tous réels strictement positifs q, T,k tels que 7% ¢
o(—AP), il existe ¢i(q, 7, k) > 0 et ca(q, 7, k) > 0 t.q pour tous Ky, Ky, nous
avons :

c\q, T, R Co\q, T, R .
g(QaTaﬁ)_ 1( )_ 2( )SED (K17K27Q7T7l€)§g(q77—7l€>7

VE K
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01

K = IIliIl(Kl, Kg)

Un choix de ¢(q, T, k) et ca(q, T, k) sera explicité dans (8.2.7).
Nous introduisons la quantité :

K19

5 +9(q, 7, K). (1.5.41)

g(q, 7, k) =
Le second théoréme établit une condition suffisante pour n’avoir que des
minimiseurs nématiques sous la température critique.

Théoréme 1.5.8 1 existe C(Q2) > 0, tel que, pour tous réels strictement
positifs q, T, k satisfaisant k% < p*(q,7), 72 & o(=AP), il existe c3(q, 7, k) > 0
tel que pour tous Ky, Ky > 0, si

VE > (@) Tr)
(g, 7) =k

alors 'ensemble des minimiseurs de FP est N,. De plus, on peut choisir
pour cs :

~ T2 1/2
cs(q, 7, 1) = q(1 + K)g(g, 7, )"/ <1 + E) : (1.5.42)

Alors que le Théoréme 1.5.6 ne donnait aucune sorte d’information sur ’ex-
plosion des constantes d’élasticité a la transition de phase, ce théoréme nous
fournit une minoration explicite de K; et K5. Et nous observons en effet que
le membre de droite explose lorsque k2 devient proche de p*(g,7) (le Lemme
E.1 et (7.1.8) montrent que g(q, T, ) tend vers 0 qund x? tend vers u*(q, 7)),
ce qui est en accord avec les observations physiques (voir [dG95]); notons
que ce phénoméne n’apparait pas dans [BCLP02|.
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Perspectives

Les prolongements possibles de ce travail sont d’ordre semi-classique d'une
part et relatifs aux cristaux liquides d’autre part.
Le principal probléme qu’il serait intéressant d’aborder serait ’obtention de
la minoration dans le Théoréme 1.3.11. Pour ce faire, il nous faudrait déter-
miner des propriétés de localisations des premiéres fonctions propres; ainsi,
dans notre cas, nous savons déja que ces fonctions sont localisées prés du
bord dans un voisinage de taille B~'/2. Le comportement tangentiel quant
a lui n’est pas encore connu. La construction de quasimode réalisée suggeére
que les premiéres fonctions propres sont localisées prés du point ot B est
minimal dans un voisinage d’ordre B~/2. Si cette échelle est la bonne, cela
risque de poser de délicats problémes pour le controle du reste dans la par-
tition de l'unité (il serait d’ordre B, c’est a dire I'ordre du premier terme
du développement de (B, A)) utilisée dans I'obtention d’une minoration.
Quoi qu’il en soit, ces échelles de concentration sont intimement liées a I'ordre
du deuxiéme terme du développement asymptotique et une premiére étape
serait, donc de montrer une minoration de la forme :

M (B,A) > B(zg)B — CB"2.

Heuristiquement, nous nous attendrions alors a trouver (grossiérement) par
des inégalités a la Agmon : B(r? + s?) de l'ordre de B'? et donc 7 et s de
'ordre de B—1/4,

Ensuite, la monotonie de B +— A{(B, A) pour B grand pourrait étre un pro-
bléme important en vue d’obtenir I’'asymptotique du troisiéme champ critique
de Ginzburg-Landau dans notre cas générique (comme nous l’avons fait en
dimension 2). Ce type de problématique a d’ailleurs fait récemment 1'objet
d’un travail (cf. [FP09|) dans le cas du champ magnétique constant dans la
boule en dimension 3. La connaissance de nombreux termes de 'asympto-
tique était nécessaire pour prouver la monotonie ; dans notre cas, le nombre
de termes devrait étre moindre, mais les techniques pour obtenir la minora-
tion pourraient sans doute porter quelques fruits...

[’autre probléme s’organise dans le contexte de la théorie des cristaux li-
quides. Pour simplifier, nous avons éliminé le terme de bord dans la fonc-
tionnelle de Landau-de Gennes alors qu’il joue un role capital. Dans ce cas
et lorsque les constantes d’élasticité tendent vers 'infini, le probléme de la
convergence (en termes quantitatifs) du champ de vecteur n vers un élément
de C(7) demeure ouvert ainsi que celui de Pestimation de l’explosion des
constantes d’élasticité prés de la température critique p*(q, 7). Les proprié-
tés de cette derniére sont d’ailleurs relativement peu connues : quelle est sa
régularité en ¢ et 77 Méme asymptotiquement, lorsque g7 tend vers l'infini,
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I’asymptotique a deux termes n’est pas encore établie, méme si des résultats
existent déja (cf. [HPO8b]).
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Premiére partie

Analyse semi-classique
d’opérateurs de Schrodinger avec
champ magnétique non uniforme :

2D

23






Chapitre 2

Majoration de la premiére valeur
propre en dimension 2

Afin d’obtenir la majoration des Théorémes 1.2.10 et 1.2.11, nous suivons
le programme annoncé dans le Chapitre 1. Nous sommes amenés, aprés un
changement de coordonnées prés du bord et aprés avoir effectué un dévelop-
pement de Taylor, & un opérateur modéle. C’est le bas du spectre de celui-ci
qu’on va d’abord entreprendre de majorer ; ensuite nous verrons précisément
(en introduisant un systéme de coordonnées locales (s,t) prés du bord et en
controlant les restes des diverses approximations) comment nous ramener a
ce probléme.

2.1 Majorations : constructions formelles

En vue d’obtenir une majoration, on va d’abord construire formellement
des quasimodes. On introduit & cette fin un opérateur modeéle.

2.1.1 Un opérateur modéle

Nous fixons kg, k1 et a > 0. Dans la suite, kg représentera la courbure au
point ou le champ magnétique est minimal sur le bord, k; combinera cour-
bure et dérivée normale du champ magnétique en ce méme point et enfin, «
sera la dérivée tangentielle seconde.

On supposera, pour clarifier I’'exposition que ky > 0, mais cela n’est absolu-
ment pas restrictif. Nous souhaitons étudier la forme quadratique sur I'espace

95
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de Hilbert L*((1 — kot)dtds) définie, pour u € C5°(By,) par :

k
Tk ky.0,8(U) = / (1—tko) ]@u\Q—i—(l—tko)’l | (—z’@s—l—Bt(l—Eltjtas?))u]dtds,
seR

0<t<

2k
(2.1.1)
ou By, = R x [0, ﬁ[ (et par convention By = R x R, ). Cette forme qua-

dratique apparaitra de facon naturelle aprés avoir effectué le changement de
coordonnées qui sera introduit en Section 2.2.1.
[’opérateur auto-adjoint associé est :

k
Higkron = —(1—kot) 710, (1 — kiot) 8y + (1 — thio)? (—id, + Bt(1 — ét—kasQ))Q,

avec condition de Neumann sur ¢ = 0 et condition de Dirichlet sur t = ——

2k
(si ko # 0). On commence par changer d’échelle : ’
t =B Y21,
s = B_1/40,
et nous sommes réduits a lopérateur sur L?((1 — thoB~/?)dtds) suivant :
kot -1 k’ot tko -2 1{71 2 82t . 35 2
o (1 o Bl/2> O <1 - B1/2 Oh+|1- B1/2 t— 231/2t +0531/2 o 231/4 :
(2.1.2)

On réalise le changement de jauge u — e u afin de faire apparaitre
H (&) comme terme d’ordre BY dans l'opérateur (2.1.2). Ainsi, I'opérateur
défini en (2.1.2) devient :

kot -1 kot tko -2 kl 2 S2t . 85 2
- (1 - W) ’ (1 B W) at+(1 “pia) \ToTgpmt tepm i)

(2.1.3)

i&oBY/ 4o

2.1.2 Calculs formels pour le cas dégénéré

Ce cas correspond a la dégénérescence du minimum de la restriction de 3
au bord. Rappelons que la valeur de ce minimum est notée b’ et remarquons
que, en vue d’alléger les notations, nous prendrons & = 1 au cours de ce
chapitre.

On effectue une transformée de Fourier dans la variable s. Ainsi, nous sommes
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réduits a étudier la famille d’opérateurs avec condition de Neumann sur ¢t = 0

sur L*((1 — £¢5)dt) :

Hyg gy g = —(1 - Bl/Q) 9 (1 — m)at +(1— m) (t+&— Yk )7
On développe formellement cet opérateur en puissances de B~1/2.
Terme en BY :
Ho = =0} + (t +¢)*.
Terme en B~1/2 :
Hy = koOy — Ky (t + )t + 2kot(t + €)2. (2.1.4)

On recherche un quasimode sous la forme :
+o0
¢ = Z B_j/2Uj
§=0
et un développement de la premiére valeur propre sous la forme :
+o0
M(B) =Y NB2
§=0

Rappelons ici que, comme nous cherchons la majoration la plus fine de la
premiére valeur propre, nous allons chercher les A; les plus petits possibles.
Par suite, on doit résoudre

H()u() = /\0U0

et, comme on cherche un \y minimal, on fixe £ = &y, on déduit \y = O et
on prend ug = ug,. Ensuite, I’équation suivante a résoudre est :

H0u1 + H1U0 = @0u1 + )\1’LL0.
Ainsi, on doit étudier :
(HO — @0)U1 = ()\1 — Hl)UO.

Pour qu’il y ait des solutions, le second membre doit étre orthogonal a
ug, donc, en utilisant les formules (1.2.4) (cf. 'expression de H; donnée en
(2.1.4)), on obtient :

ko + Ky

AL+ C1 — ©0&o(k1 — ko) =0,
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et on choisit :

Uy = RO()\l - Hl)uo

ou Ry est la résolvante régularisée de Hy — Oq (voir la Proposition 1.2.1 et
les lignes qui la précédent).
On pose :
Qkok _ _ ko + ki
1/2 9

C1 + O0&o (k1 — ko).

1 semble donc étre un bon candidat pour étre un quasimode apres troncature.

2.1.3 Calculs formels pour le cas non-dégénéré

On considére l'opérateur H (cf.(2.1.3)) :

kot
B1/2

kot
- B1/2

kot
)aﬁ‘(l_#)d(“‘fo—

: 2
—(1- opi2t T iR’ 31/4) ‘

)1o,(1

Formellement, on écrit :

+o0
H=) B/'H,.
7=0

Cherchons un quasimode sous la forme :
+o00 ‘
U=> B, (2.1.5)
=0
et un développement de Taylor de la premiére valeur propre :
+o0 '
M(B) =Y ©;,B7"
§=0

Ici, nous avons :

Hy = —02 4+ (t + &)?,
Hl - _Qlas(t + 50)7

k
Hy = koO; — 0% + 2(t + &) (as’t — étZ) + 2kt (t + &)°.

Cela méne a résoudre :

H(]UO - )\0U0.

On cherche Uj sous la forme découplée Uy = ug(t)1(s) et, comme on cherche
AY minimal, on est contraint de prendre \g = O et ug > 0 la fonction propre
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normalisée associée.
Nous résolvons ensuite :

H1U0 + HOU1 - @(]Ul + )\1U0.

On peut donc prendre Oy, = 0 en écrivant Uy = uy(t)11(s) avec ¢y = 05ty
et on trouve :
(HO - @0)U1 = 22(t + §o)u0.

Comme M; = 0 (cf. (1.2.4)), cette derniére équation admet une unique solu-
tion uy telle que ft>0 uoudt = 0.
Finalement, on considére :

HOU2 + H1U1 + H2U0 - @()UQ + @1/2U0.
Ainsi, on obtient :
(Ho—©0)Uy = —H Uy — HyUy 4 042Uy = 2i(t 4 o) u10sp1 — HaUg + O 52U

En multipliant par ug et en intégrant par rapport a ¢, et en appliquant les
formules (1.2.4) on est amené a résoudre :

ko + ky
2

—(1 — 415) 0ty + aOgs*thy = (@1/2 + Cy — (k1 — k’o)@ofo) Yo.

ou

IQ = / (t + go)Ro((t + fo)Uo)Uodt.

Cette derniére intégrale peut étre réécrite en posant v = Ro((t+&p)ug) ; nous
avons :

(HO - @O)U = (t + fo)Uo.

Par un calcul, on a :

10u
—53—5('750) =,

Utilisant les identités de |BS98| (voir aussi [FH09]|), nous déduisons :

14, = (250) — 30,/0, > 0.

Aprés changement d’échelle, nous posons :

6(1)/4\/552

Yo(s) =e V3

et :

o ko + k
O12 = Oy = —= : Ly + (k1 — ko)®olo + /3C10Y o  (2.1.6)




60 CHAPITRE 2. MAJORATION EN 2D

2.2 Quasimodes

On commence par introduire un systéme de coordonnées prés du bord.

2.2.1 Coordonnées (s,1)

On choisit d’abord une paramétrisation du bord :
v R/(|0OQZ) — 09.

Soit v(s) la normale rentrante au point (s). On choisit l'orientation de la
paramétrisation v, de sorte que :

det(v/(s),v(s)) = 1.

La courbure k(s) au point y(s) est donnée dans cette paramétristaion par :

V(s) = k(s)v(s).
L’application ¢ définie par :
O : R/(|0QZ)x]0, to]— Q
(s,t) = y(s) + tw(s),

est clairement un diffeomorphisme, quand ¢, est assez petit, avec comme
image

O(R/(|002|Z)x]0,to[) = {z € Q|d(x,00) < to} = Q.
Nous posons :

Al(sv t) = (1 - tk(s))A(qD(&t)) "7,(8)7 AQ(Sv t) = A(q)(s7t)) ’ V(S)v
B(S7t) = ﬁ(CI)(s,t)),

et nous avons :

Dy Ay — 0, Ay = (1 — th(s))B(s,1).
Localement, on peut choisir une jauge telle que

Ay(s,t) = /Ot(l —t'k(s))B(s, t)dt', Ay = 0. (2.2.7)

La forme quadratique s’écrit :
qpa(v) = / (1 —tk(s))](i@ﬁBﬁg)ﬁ]Q—i— (1 —tk(s))*ll(iﬁs—i-Bfll)f)\stdt,
0<t<to

ot le tilde désigne la fonction dans les nouvelles coordonnées.
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2

2.2.2 Quasimode pour le cas dégénéré

Nous prouvons ici le Théoréme 1.2.11. Nous écrivons le développement
de Taylor a lordre 2 de A; (cf. (2.2.7)) :

A=A, +R,
ol )
A =t(1— té)
avec
ky = ko — g—f(o,o). (2.2.8)

Notons 1) = ug+B~"/?u; et remarquons que 1) est dans la classe de Schwartz.
Comme quasimode, nous sommes amenés (par la construction formelle que
nous avons réalisée) a choisir :

'LLB(S, t) = )((t)rw(31/225)675231/2—2;7eiéoBl/Qs7

avec x une fonction de troncature réguliére supportée dans [O, ﬁ} et p €]0, i[

que l'on choisira plus tard afin d’optimiser 'erreur.

Remarque 2.2.1.

Le facteur e®B*s vient du changement de jauge effectuée dans la Section
2.1.1 et la gaussienne e=s* B2 permet une localisation prés de s = 0; la
construction formelle que nous avons effectuée dans ce cas ne permet en effet
pas de déterminer le comportement par rapport a la variable tangentielle.

Nous avons alors :

qBA(uB) S / (1 — tk0)|3tuB\2 + (1 - tko)’1|(—i83 -+ BAl)UB‘Qdet

0<t<to

+C Ak(s)t{|Oup|* + |(—ids + BA,)up|*}dsdt,

0<t<to

ou Ak(s) = k(s) — k(0). Ce premier reste est estimé par le lemme suivant.

Lemme 2.2.2 Nous avons le controle : :

/ Ak(s)t{|0wup|* + |(—i0s + BA,)up|*}dsdt| < CBY***||up|>.
0<t<to
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Preuve.
Remarquons pour commencer qu’il existe C' > 0 tel que :

|Ay(s,1)] < Ct.

Démontrons maintenant la premiére majoration, la deuxiéme pouvant étre
traitée de la méme maniére. On a :

atuB = X/(t)¢(Bl/2t)e—s2Bl/272p€i§031/25+Bl/2X(t)¢/(B1/2t)6_3231/272peiEOBl/gs'
Par suite, nous obtenons :
|atUB‘2 < 2|X/(t)¢(Bl/2t)|2€—232Bl/272p + QB|X(t)¢/(B1/2t)|26_252B1/272p.

Ensuite, nous trouvons :

/ EAK(s)|Owup|2dtds < C s () P (BY24) 262 B* ™ didis
0<t<to 0<t<to
+ CB / ts|x ()20 (BY?)[2e 2B dtds.
0<t<to
Comme 1 est dans la classe de Schwartz, on déduit :

/ s ()| (BY2) Pe > dtds = O(B™) us| |
0<t<to

Puis, aprés changement d’échelle, pour un certain C' > 0 independant de B,
on a:

B/ ts|X(8) |/ (BY21) Pe > dds < CBB™? B4 ug|?
0<t<to

= OBY* ug|?,

Nous approchons alors le potentiel A; par A; et on écrit :
/ (1 tho)|Brunl? + (1 — tho)~|(—id, + BAy)ug|2dsdt
0<t<to
_ / (1 tho)|Brunl? + (1 — tho)~|(—id, + B )ug|2dsdt
0<t<to
+R {/ (1 — tho) " (B*|Rup|* + 2B(—i0, + le)uBRuB)dsdt} .
0<t<to

Ce nouveau reste est estimé par le lemme ci-dessous.
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Lemme 2.2.3 Nous disposons du contrdle suivant :
‘éR {/ (1 — tho) *(B*|Rugp|* + 2B(—i0, + BZl)uBRuB)dsdt}' < OBY**P||up|.
0<t<to

Preuve.
Il suffit de remarquer que

|[R(s,t)] < C(° + st + st)

et d’effectuer un changement d’échelle en s et en ¢ (et d’utiliser la décroissance
exponentielle de 1) et de la gaussienne).

Les restes étant ainsi controlés, il nous reste a examiner le terme principal.
Rappelons que :

Qko,kl,O,B(UB) =< Hko,kl,a,BUB,UB > L2((1—tho)dsdt) -

Calculant les commutateurs de H, avec la fonction troncature et la
ko,k1,a,B
gaussienne, nous déduisons le lemme suivant :

Lemme 2.2.4 On a :

< Hig k0, BUB, UB > L2((1—tho)dsdt) =< Hko,kl,g(ﬂﬁ(Bl/Qt),1/)(31/215) > 12((1—tho)dt)
+O(BY*7) Ju|.

Preuve.
Mentionnons juste les points cruciaux de 'estimation. On estime

_s2B1/2-2p| _s2p1/2-2p
[0z e S ) () Pt

par O(BY27%)|lug||? et du terme [ (Bt + BY2£0)0, (x (t)p(BY2t)e=s*B"* 7
par O(B~>)||lug||* grace au fait que M; = 0 (cf. (1.2.4)) et que ¢ est dans
la classe de Schwartz.

Enfin, par notre construction formelle, il est clair (les restes qui apparaissent
sont toujours traités de la méme fagon) que :

< Hig o e (BY24), 0(B'2t) > 121 thoyan < (B0 B+O1)," B2+ CBY27%) lug|®.
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On en tire :
Grokr0.8(up) < (QoB + O}y B> + C B> %) |ug|.

On optimise les restes en prenant p = & :

gpa(up) < (0B + 05" BY? + CB'?)|ug|.

Ainsi, il ne reste plus qu’a remplacer k; par son expression et la majoration
du Théoréeme 1.2.11 est démontrée.

Remarque 2.2.5.

Il suit des identités (1.2.4) que :

C
5—9050:M3—§3>07

ou Ms = / (t+ fo)3u(2)dt. Cette remarque permet de comprendre comment
>0

la majoration du Théoréme 1.2.11 améliore celle de Aramaki (cf. |[Ara07]).

2 2

2.2.3 Quasimode pour le cas non-dégénéré
On écrit le développement de Taylor :
A =4, +R,
ou
— kq 9
Alzt(l—t§+048 )
avec o défini en (3.1.5) et k; défini en (2.2.8). On pose :
up(s,1) = X(OU(BYs, BV

ou U est obtenu en conservant seulement les trois premiers termes de (2.1.5).
Nous avons (approximation par la courbure constante) :

apalup) < / (1= tho)|Bunl? + (1 — tho)~|(—id, + BA)up|2dsdt

0<t<to

+C Ak(s)t{|0pup|* + |(—ids + BA;)up|*}dsdt.

0<t<to
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De plus, on a (approximation du potentiel) :
/ (1 tho)|Grun|® + (1 — tho)~|(—id, + BA)up|?dsdt
0<t<to
— / (1 — tho)|Opup|® + (1 — tho) ' |(—i0s + BA1)up|*dsdt
0<t<to
+R {/ (1 — tho) *(B* Rup|* + 2B(—i0, + BZl)uBRuB)dsdt} :
0<t<to

Comme U est dans la classe de Schwartz, nous déduisons (le reste vient
d’une part du commutateur de la troncature et de 'opérateur et d’autre
part de I’erreur due a la troncature dans le développement de "opérateur en
puissances de B) :

Qo kr,enn(UB) < (9B + O B2 4 O)|lug|
En outre, nous avons :
IR| = |A; — A;| < C(s%t + st +17).

Ainsi, nous obtenons :
’?R {/ (1 — tho) ' (B?|Rup|* + 2B(—i0, + le)uBRuB)dsdt}' < CBY*||ug|?.
0<t<tg

Finalement, on trouve :
apa(up) < (O0B + Oy B + OB |lug|”

En particulier, nous avons prouvé la majoration dans le Théoréme 1.2.6.
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Chapitre 3

Minoration de la premiére valeur
propre en dimension 2

Ce chapitre vise la minoration du Théoréme 1.2.10. Dans un premier
temps, sous notre hypothése générique (1.2.6), nous améliorons le reste du
Théoréme 1.2.2 en prouvant simultanément des estimations d’Agmon les pre-
miéres fonctions propres. Dans un deuxiéme temps, nous nous ramenons a un
opérateur modeéle (dont le spectre est proche de celui de Pga) en controlant
les restes de nos approximations par les estimations d’Agmon. Enfin, nous
transformons 'opérateur modéle par des changements de jauge, de variables
et de fonctions pour nous ramener 4 un opérateur dont le spectre est connu.

3.1 Minoration grossiére

Pour obtenir la minoration dans le Théoréme 1.2.6, on utilise la tech-
nique de localisation rappelée en (1.4.29) et (1.4.31) ainsi que les estimations
normales d’Agmon (cf. Proposition 1.4.6).

3.1.1 Partition de 'unité

Pour chaque 0 < p < %, B > 0,e>0et Cy > 0, on considére une partition
de 'unité comme en (1.4.29) et on la modifie comme suit. Essentiellement,
le rayon de toutes les boules est r = B~* sauf pour les boules suivantes :

1. D; = D;,_, dont le centre est le minimum de  sur le bord (on suppose

que la partition a été modifiée pour qu'un tel disque existe) admet
Cor = Cy B~ comme rayon,

2. les disques qui rencontrent le bord admettent er = e B~ comme rayon.

67
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Les fonctions de troncature de cette partition seront notées X}B et on remarque
que le C de (1.4.29) dépend de Q, ¢, Cy, B. On choisira enfin p, € et Cy dans
la suite pour rendre I'erreur aussi petite que possible.

Notons qu’on utilisera la formule de localisation (1.4.31).

3.1.2 Estimations pour la minoration
Etude a l’intérieur de Q

Soit j tel que D, ne rencontre pas le bord. Il est connu que (cf. (1.4.32)) :

qBA(Xfu) > B/ﬂ(x)\xfuﬁdx > bB/ \Xfu|2dx.
Q Q

En regard de (1.2.6), ces termes ne joueront aucun role dans le calcul du
développement asymptotique.

Etude au bord

Les notations qui suivent sont celles de la Section 2.2.1.
Approximation par un champ magnétique constant sur un domaine
a courbure constante

Nous pouvons supposer que le centre du disque D; admet pour coordonnées
(5,0) et que les coordonnées du minimum sont (0,0). On pose :

ki =k(s;), B(s;,0) = 0; et Aky(s) = k(s) — k.

On a:
(1= th(s)) (s, t) = (1 = thy)B; — tAk;(5)B(s, 1) + (1 = thy) (5(s, 1) —(Bj)' |
3.1.1
On écrit (voir (2.2.7)) :
Ai(s,t) = Ay j(s,t) + Ri(s, 1), (3.1.2)
Ao (5.) = (t— by, (3.1.3)

&)
Remarquons que, dans la suite, nous aurons a estimer le reste ; suivant que
s; est plus ou moins proche de 0.
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Controéle des restes

Ainsi, nous voila conduits & comparer gga avec la forme quadratique asso-
ciée au probléme de Neumann sur un domaine a courbure constante (voir le
Théoréme 1.2.3 et [BPT98, FH09, FH06a, HMO01]). Pour tout A > 0, nous

trouvons (par le biais de 'inégalité de Cauchy-Schwarz) :
qpa(v;) > (1—=2X) /(1 — th;)|0:0;]* + (1 — th;) 1| (10, + BA, ;)v;|*dsdt
_c / Abes ()10 + (10, + BAL ), ) dsdt
—BTQ / |R;(s,t)d;]*dsdt,

ou v; = X?UB avec up une fonction propre associée a A\j(BA).

Nous appliquons alors le résultat du champ magnétique constant sur un do-
maine de courbure constante pour obtenir ’existence de C' > 0 tel que pour
tout j tel que D; N0 # 0 :

/(1—15/%)\5%|2+(1—t/fj)_1|(iaerBZLj)@deSdt > (800 B—Cik; BY*=C)||5;*.

(3.1.4)
On choisit p = 1 (voir Figure 3.1.4) et on remarque que |A;k(s)| = O(B~1/4)
(uniformément en j). Ainsi, avec les estimations normales d’Agmon (cf. Pro-

Fi1G. 3.1.4 Partition de 'unité prés du bord
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position 1.4.6), il existe C' > 0 tel que pour tout j :
’/Akj(s)t(latf)j]Z + [ (i0s + B/L)@-]Q)dsdt < CBiHﬁjHQ.

Nous posons :
103
=-—(0,0 3.1.5
« 2 632( ) ) ( )
et nous rappelons que b = 3(0,0).
Sous I'hypothése de non-dégénérescence du minimum, on peut choisir €5 > 0

suffisamment petit pour que :

5% < f(s,0) — 3(0,0) < SQSQ (3.1.6)

N[

pour tout |s| < €.
Pour estimer le reste, on distingue suivant trois régions :

L4 j:jmina
® |sj| > e,

® 008_1/4 < ’Sj’ < €0-

Cas 1: 7= jmin
Comme

)t B
g(o,o) =0,

nous avons, avec (3.1.1) et (3.1.2) :
| Rjpin (5, 8)| < C(£ + 5°).
Par conséquent, utilisant la Proposition 1.4.6, nous obtenons :

2

Prenant A = B~Y/2, nous déduisons :
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Cas 2 : |sj| > ¢
Nous trouvons :

|R;(s,t)] < C((s — s5)t + 7).

Ainsi, on a :
/ IRy(s, )5 Pdsdt < C(B-32 + B2)|[35|]>

De plus, il existe v > ' tel que, pour tout |s;| > €, nous avons : Bj > b
On prend A = B~'/2 et on déduit, par (3.1.4) et pour B assez grand, que
pour tout j satisfaisant |s;| > ¢ :

qsa(v;) = ©0b' B 0.

Cas 3 : CoB Y4 < |s;] < e
On se sert de 'inégalité suivante :

a~ 2
% 0,5)

< 2 1/
P <C sup |3 =V

|s—s;j|<eB~1/4

sup
|s—s;j|<eB—1/4

pour déduire de (3.1.2) et (3.1.1) que :

/|Rj(s,t)@j\2dsdt <C(BE  sup  |F—b]+ B

|s—s;j|<eB—1/4

En conséquence, on peut écrire, avec A = B~1/2 .

asa(v)) 2 (OB + B(Oo(B(s;) V) = O sup  |B—V))l|5|*

|s—s;j|<eB—1/4
Par non-dégénérescence, nous avons, pour Cy > 2¢ :

sup |-V <27 inf 13— V. (3.1.7)

|s—s;|<eB=1/4 |s—s;|<eB—1/4

En effet, nous avons, pour tout Cy > 2¢ :

. > 04 . « _
inf 6=V|>= inf 5% > —(s; — eBV4)?
|s—s;|<eB—1/4 2 |s—s;j|<eB—1/4 2
et
3a

~ 3
ap  Bop<Y oy 2<
ls—sj|<eB=1/4 |s—sj|<eB~1/4 2

(Sj + 6371/4)2.
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Ainsi, nous obtenons, pour Cy > 2¢ :

SUP|s_s.|<eB-1 B - . B*1/4 2 9 B,1/4 2
— ’§3<L—1ﬂ1) :3<1+€7—1/4) <or
inf|;_y;j<ep-174 |6 = V| s —€B s; —€B

On en déduit, pour Cy > 2¢ :

qpa(v;) > (00’ B + B(0, — 27C€?) inf 16— 6])||5;]1%

|s—s;|<eB—1/4

On utilisera plus tard qu’il existe ¢ > 0 tel que pour tout Cy > 2¢ :
apa(vy) = (OB + cB(B(s;) ~ 1)) 15511 (3.1.8)

En effet, on a, pour tout Cy > 2¢ :

~ 1 -
: _ > _ N .
\s—sjﬂgeg*1/4 ‘6 b ‘ 27 (6(8]) b )

Nous trouvons, pour € > 0 assez petit :
gpa(v;) > (BB + CBY?)|| 4],

Nous en concluons que :
Z qsa(v;) > (©b'B — CBI/Q) Z [Jo; ]|
jbrd jbrd

Rassemblant cette estimation et I'estimation a l'intérieur de €2, nous avons
la minoration du Théoréme 1.2.6.

3.2 Minoration raffinée

Cette section est consacrée a 'obtention du deuxiéme terme annoncé au
Théoréme 1.2.10. Nous commencons par montrer des propriétés de localisa-
tion des premiéres fonctions propres sur le bord.

3.2.1 Estimations tangentielles d’Agmon
Estimées tangentielles d’Agmon pour ugp

Nous utilisons maintenant la minoration trouvée en (3.1.8); plus précisé-
ment, pour tout € > 0, il existe ¢ > 0 et C > 0 tels que, pour tout Cy > 0
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suffisamment grand, il existe C’ > 0 t.q pour tout « dans le domaine de forme
de gpa :

gsa(u) > (bB—CBY*)> " |Ix;ull?
7 int
+ Y (OB +c(B(s;) — V)B — CBY?)|x,ul?
J brd,j#jmin

+(Ob'B — C'BY?)||xjmttl*-

Notons que les termes en B'/2? proviennent du reste dans la partition de
I'unité ; nous avons en effet :

Y IVxFusll? < OB |lus|?
J

et nous découpons ensuite cette majoration sous la forme :

CBY|lug|® = CBY* Y |xJusll+CB" 2| X us*+CB* Y |Ix us|’
j brd 7 int

Nous choisissons u = exp(Bl/QCI))uB ; nous rappelons que, par le Théoréme 1.2.6,
nous avons la majoration suivante :

M(B,A) < OB+ CBY?2,
On écrit ensuite :

[V exp(BY ) us|* = 3 INFIV @ exp(B'*®)lus|”

J

Injectant ces estimations dans (1.4.34), on trouve I'inégalité suivante en di-
visant par B (aprés avoir éliminer les termes intérieurs en remarquant que

@ob,B < bB) :
J@B2 4 DOPx,., exp(BV)unf =

3 / (c(B(s;) = ¥) — CB2 — [VO|?)|x; exp(B">®)up| dsdt.
Jimin
On choisit
O = ayd(s),
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ot d est la distance d’Agmon associée 4 la métrique (5(s,0) — b)ds? i.e :

sl
d(s) = /0 (B(c,0) — 1) ?do.

On peut remarquer, assez grossiérement, que d(s) ~ ys* (pour un certain
v > 0).
Sur Dj,_. ., on remarque que :

Vo> < CB~ Y2,
Alors, pour j # Jin, On considére la quantité :
c(B(s;) =) = CB™Y2 —ai(B(s) = V).

Pour € > 0 et oy assez petits, il existe ¢ > 0 tel que pour j tel que |s;| >
et B assez grand, nous avons :

c(B(s;) = V') = OB —al(B(s) - V') > ¢

Pour Cj > 2, il existe ¢’ > 0 tel que pour j # jmmn et |s;| < € et B assez
grand, nous avons :

C(B(sj) —V) — CB~'/? — a%(@(s) -v) > ' B2,

En effet, par non-dégénérescence, nous avons (3.1.7). Ainsi, nous obtenons
C > 0et By > 0 tels que pour tout B > By :

Z / X, exp(BY2®)up|? < C / | exp(BY2®)ug|?.

j brd |s|<CoB~1/1
Nous en déduisons la Proposition 1.2.8 et avons le corollaire suivant, :

Corollaire 3.2.1 Pour tout n € N, il existe C' > 0 tel que pour tout B assez
grand :

/ P {[upl + BV + BA)ug|?}dz < (JB—n/?/ s 2de
Q Q

On va observer dans le paragraphe suivant qu’en utilisant cette premiére
information de localisation et en reprenant la méme technique que prédé-
demment, nous allons tirer une information sur la décroissance de Dsupg.
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Estimées d’Agmon tangentielles pour D,upg

Dans cette sous-section, nous allons commencer par donner une estima-
tion de

B/29

L’objet du lemme suivant est de donner une majoration de cette quantité :

Lemme 3.2.2 ] existe a; > 0, C' >0 et By > 0 tel que si & = ayd(s) et si
B > By, alors :

54 (X Tup) — @ob/B/

2
ijineBl/Q@uB dx S 031/2 / ’XsznuBIde

Preuve.

On considére une partition de I'unité comme en (1.4.29). Nous avons toujours
la formule (1.4.31) et :

gpa(u) =Y qpalxfu) — CB?||ul.
j

On utilise (1.4.34). On a
M(B,A) < OB+ CBY2.
Ainsi, nous obtenons, avec les inégalités de la section précédente :

2
1/2
x;e” q’uB) dx

qBA <ijm€Bl/2q>uB> + > (OB + c(B(s;) — b/)B)/
+bB) /

jint

2

dx

BY/2%
X;5€ Up

/ 1/2 B2g, |2 pi2g, | 1/2 2
< (Ol B + CBY?) )e uB’ dz+ B ’V@e up| de+ CBY?||ug|?,

ou & = ayd(s).
On dispose du controle :

o),

et on déduit le lemme.

2 2
Q Q

Nous passons maintenant a la minoration énoncée dans le lemme suivant.
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Lemme 3.2.3 ] ezxiste a; > 0, C' > 0 et By > 0 tel que si & = ayd(s) et
B > By, alors :

B/2%

2
Q

"
> B 10,0, e un) e = CBY [ m
Q Q

Preuve.
On introduit :

Qapp(V) = / (1-— kot)‘atU‘Q—i- (3.2.9)
t>0,s€R

k
(1 — kot)"!|(Bt + Bas?t + B/?¢y — D, — B§t2)v|2dtds.

Si on écrit :
Ais.t) = [[(1= K(s)) (s,
on a :

(1 — th(s))f(s,t) = (1 — thy) + as® + Ot + |s|t + |s|*),

et donc :
. k
Ai(s,t) =t — 51152 + as’t + Ot + |s|t? + |s)t). (3.2.10)

Ensuite, par I'inégalité de Cauchy-Schwarz, nous avons pour tout A > 0 :

B2
45 (V) = (1= N)gapp(v) = == Ro].
Par exemple, nous pouvons estimer [(st?)*|v|%. Par les estimations tangen-
tielles (cf. Proposition 1.2.8) et normales d’Agmon et posant :

o BI/Q‘I)

nous avons :

B / 2o Pdsdt < CB*BV2B2|lu|,

De la méme facon, on controle les autres restes et, en choisissant A convena-
blement, nous obtenons :

qBa (V) > qapp(v) — CBY4 / v (3.2.11)
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A T’aide a nouveau de I'inégalité de Cauchy-Schwarz et des estimées d’Agmon,
nous trouvons :

dap(0) = (1= BV, (v) — OB / jvf2d,
ol

qup(v) = / (1 — kot)|0pw|* + (1 — kot) | (Bt + BY2¢g, — D,)v|*dz.
t>0,s€R

Reéalisant une transformée de Fourier partielle dans la variable s et posant
w = 0, nous avons :

2 (0) = / (1= kot)| Ol + (1 — kot) (Bt + B — o)w[dtdo.
t>0,0€R
Ainsi, nous obtenons avec la Proposition A.4 :
2 / 2 1/2 1" (&) 2 1/2 2
Qapp (V) = @ObB/M de+ B T/|DSU| dx — CB /|v\ dx.

Réunissant toutes les inégalités, le lemme est prouvé.

En conséquence des Lemmes 3.2.2 et 3.2.3, nous avons la majoration :

2
/)DS(ijmeBl/%uB)) dng/]uBIQda:.

Nous en déduisons la proposition suivante (car le commutateur de D; et x;, .-
est de 'ordre de BY4) :

Proposition 3.2.4 (Estimées tangentielles d’Agmon pour D,ug) Avec
les notations précédentes, il existe C' > 0, ay > 0 et By > 0 tels que pour tout

BZBO N
J

ou Y est une fonction troncature supportée dans [—tg, to.

e B2 p oy ¥ g < 012 / lu|2dz,
Q

Corollaire 3.2.5 Pour tout n € N, il existe C' > 0 et By > 0 tel que pour
tout B > By, nous avons :

/X(t)SZn‘DSUBde < CBl/Zn/Z/ lup|*dz.
o Q

Remarque 3.2.6.
Les estimées normales et tangentielles d’Agmon disent grossiérement que |up|

N _ 2pl1/2
a le méme comportement que e~ 8"y (BY/2¢).
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3.2.2 Minoration raffinée

Dans cette section, nous prouvons la minoration du Théoréme 1.2.10. On

1
considére une partition de I'unité comme en (1.4.29) avec p = 4~ 7 pour
n>0.0na:

gpa(u) > qpa(xJu) — CBY>727|[ul]”.
i

Controéle loin du minimum

Rappelons quelques estimations que nous avons déja obtenues. Pour j tel
que D; ne rencontre pas le bord, nous avons :

qpa(xju) > bB/|xju|2dx.

Pour j tel que D; rencontre le bord et j # j,,, NOUs pouvons remarquer
que, pour B assez grand :

g (xju) > @Ob’B/]Xju\de.

Réduction & un modéle prés du minimum

Par les inégalités que nous venons de rappeler, nous obtenons :

gpa(up) > OB Y |Ixusl® + qpa (X, s) — CBY>7||ug]”.

Grace aux estimées normales et tangentielles d’Agmon, nous avons prouvé
dans (3.2.11), avec (3.2.9), (3.2.10) et I'inégalité de Cauchy-Schwarz que :

48A (XjpinB) = Qapp(Xjmintis) — CBY*|lup]>.

Pour faire disparaitre le terme as?t, on fait un changement de variables :

t = M\s)T,
oit A(s) = (1 +as?)™¥/2; on a:
or or
= 0.9 U =—07 212
Osv P 0;0 + 0,0, O T 0,7, (3 )
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ol ¥ désigne la fonction v dans les variables (7, s) et nous sommes ramenés
a la forme :

i) = /{(1—kOTA(s))\aTU‘2

+ (1= korA(s)) " [(BT + &A(s)BY? = A(s)D, — B

]{317'2
2

As)®
+ 0473)\(5)3D7)v]2})\(3)’10[70[3,

oll nous avons omis le tilde pour alléger les notations. Remarquant que s? =
O(B?~1/2), sur le support de v = ;. up, nous faisons les approximations
suivantes dans L? :

—\(s)Dsv = —=Dgv+ O (32) D,v,
2 A(s)’v = 70+ O (s°7%) v,
sA(8)*7D,v = stD,v + O(s°7)D,v.
On trouve d’abord :

Qapp(V /{ 1 —7ko)|0; U|
k1’7'2

+ (1= ko) |(BT + &A(s)BY? — A(s)D, — B 5

A(5)® + asA(s)*7 D, )v|FA(s)

— C/AA(S)T{WTW + | (BT + &A(s)BY? = A\(s)D, — Blﬁ; A(s)?
+asA(s)*mDy )u| }A(s) tdrds,
ou
AX(s) = A(s) — A(0)

Examinons le second terme :

/AA(S)T{\@UPH (BT + &A(s)BY? — A(s) Dy — Bklf)\( )3

+asA(s)* 7D, v YA (s) " drds.
Revenons dans les variables (¢, s), ce terme devient :

/ BA(s t{\at 1>+ |(B(1 + as®)t + &BY?* — D, Bkl—t2 Jol* }dtds.

Alors, les estimées d’Agmon donne un controle de ce terme en O(1). Ensuite,
par I'inégalité de Cauchy-Schwarz, les estimées d’Agmon (pour ug et Dyup

1d7ds
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aprés étre revenu dans ls variables (s,t)) et utilisant la méme analyse que
dans (3.2.11), nous avons :

kl’f

/{(1 _ Tko)\aw (1= ko) | (Br + &A(s)BY2 — A(s) D, — BET A (s)?
+ asA(s ’ })\ ldes
> / {(1 — 7ko)[0:0|* + (1 — 7o) " |(BT + €A (s)B? — D, — Bk” )o|*YA\(s) " Ldrds
— CBY4|v%.
On a finalement avec v = x;, . up
qpa(up) > Ogb'B Z Ixjusl” (3.2.13)
J#Jmin
+ / {(1 = 7hko)|0,v]* + (1 — Tho) | (BT + &A(s) B — D, — Ble )o| IA(s) " drds

= CB"ug|* = CB7*"ug]”.

De plus, grace a la décroissance exponentielle de ug loin du bord (estimées

normales d’Agmon), on peut remplacer x;, . par une fonction de troncature
min

réguliere telle que

autrement dit nous supposons, pour des raisons techniques, que y;, . est
supportée dans des rectangles plutot que dans des boules.

3.2.3 Minoration pour le modéle

~ ~

S

s
. . 7 . N YA _ —
Ainsi, nous sommes réduits, aprés changement d’échelle 7 = B2 5= B’

a I'étude de :

Gmod\U) = 1——= af—u
(w) / [0 20l

koT
B1/2

D kv 52
)G+ @AB) — ot — Byl 2 puagzgs

+(1—

Réduction & la mesure euclidienne
Pour faire disparaitre le poids (1 + 31/2)1/2, on réalise le changement de

fonction défini par :
ag2 \ V4 R
(1 + 31/2) u= fp(8)u,
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on a :
koT 9
Qmod(u) = / {(1 - —)‘af'm
#>0,3€R B2
kof —1)/2 —1/4 4 Dé f/B(é) kl A2\ 12 A ga
T U= Bip) 1 HOANBTS) = 5~ pingiy "o }deS'

Terme en §

On désire faire une transformée de Fourier dans la variable s pour étre réduit
4 un probléme sur le demi-axe, mais le terme &A(B~Y/45) nous ennuie; c’est
pourquoi on va le faire disparaitre dans un changement de jauge. On écrit :
MB7Y43) = 1 4+ rp(3) et on fait le changement de jauge : v > o = ve (),

T o[- g

pour étre réduit a :

o ko’f_ ~12
i) = [ {1 gion
" #>0,5€R By2or

Dy k
1/~ s 1
JE+ &= B~ opi

koT
B1/2

41— %2)6\2}d%d§,

oit u = (x;,...up)(BY*#, BY45). On peut désormais faire une transformée de
Fourier en la variable s qui nous raméne & un probléme en une dimension
dans la variable normale :

ko’f“ ]C(ﬂA' o kl

_ 2 “1y/a o 2| e
qn(w)_/+>o {(1—m)]8+w\ +(1_Bl/2) ](T+§o—m—m7 Jwl|*| dT,

avec w = 0.

On peut alors utiliser les résultats de I’Annexe A (o on remplace la fonction
[ par t, ce qui ne pose pas de probléme par décroissance exponentielle de w
en la variable 7 du fait des estimées normales d’Agmon). Il existe donc C' > 0
tel que pour tout B assez grand :

" ~

gn(w) > (@o + (@llc%kl + @02)3—1/2 _ OB—3/4+3n) / |wl? (1 _ ;if/OZ
#>0

(3.2.14)

Remarque 3.2.7.
Dans [HM04, FHO09|, le fait que le champ magnétique soit constant permettait

de se réduire au cas kg = k; = 1, et donc on avait @1?’2 = —(C.
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Retour dans les variables initiales
Par la formule de Parseval, on trouve :

Qmod(u) = Qm/—\:d(6> =
L Tko N
(O + @Ilc%k B 1/2) /geR ‘U’Q (1 _ 31/2) d7ds
730
" rk
i+ Bl/z—(;O) / | Dsio|? (1 - %) dids — CB™3/* 3w
HAIN

>0

On a:
|Dsof” = [(Ds — ¢'(5))v]*.

Comme |¢/(5)| < C32B~Y2 < OB~Y2%27 gur le support de v, on déduit :
’Dgﬁ’Q > (1 o B—1/4+n)‘D§U’2 . B—1/4+n‘vy2‘
De plus, nous avons :

as

Dsv=5pin

fB(s)_3u + fB(é)Dgu
On déduit :
|D;0|? > |Dsul> — CB~Y4 1 (Juf? + | Dsul?) — B~Y4| D)%,

Aprés changement d’échelle,

ad2 \? .
drds = (1 + m) dtds,

as? \ '
|U‘2 = <1 + Bl/2) |u|27

oit £ = B~Y?t, et avec les estimées tangentielles d’Agmon, nous trouvons :

|Dsv]|> < Cllull?, [ Dsull® < Cllulf?,
et
Gmod(1) = Oollul® + Oy i, B~?[|u]”

oy W(E) o tho \ 2\ -
+</ {a@o\su|2+To|D§u\2ds 1_BT(/)2 dt | B71/2

—C B34, (3.2.15)
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ou u(t,s) = u(7,8) et, encore grace aux estimées d’Agmon, on a remplacé
Dg;u par Dzu et 7 par t en remarquant que : Dyu = Dgu + %Dga et
M3B~Y%)# = t. Nous reconnaissons la forme quadratique de I'oscillateur

harmonique et nous avons :

/{a@0\§a|2+@|pgm2}d§z \/%/m?ds‘.

on prend 77 = 5= et le minoration dans le Théoreme 1.2.10 suit de (3.2.15),

(3.2.13) et (1.2.4) aprés avoir remarqué, par les estimées d’Agmon, que :

/\ijmuBPda:z(HO(ecB"))/ lup|2dz.
Q Q
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Deuxiéme partie

Analyse semi-classique
d’opérateurs de Schrodinger avec
champ magnétique non uniforme :

3D
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Chapitre 4

Estimations uniformes pour la
premiére valeur propre,
applications

Le but de ce chapitre est motivé par I'étude de u*(q,7) (cf. Théoréme
1.3.17) et la localisation des fonctions propres associées. En fait, comme nous
I'avons annoncé dans I'introduction (cf. Théorémes 1.3.5 et 1.3.4), nous allons
montrer des majorations et minorations de A\;(B, A) en précisant comment
les restes sont controlés en fonction des variations du champ magnétique
(qui sera de module constant) ; cela permet notamment d’accéder au régime
T — 400 pour p*(q,7) ou encore de considérer le cas des “grands” ouverts.

4.1 Majoration

Dans cette section, on prouve le Théoréme 1.3.5. On se référe & [HMO4]
et nous allons insister sur les points cruciaux ou 'uniformité joue un role.
Dans le cas du champ constant sur Ri, nous savons (voir les conséquences du
Lemme 1.3.1) que le bas du spectre est minimal lorsque le champ magnétique
est tangent au bord. Ainsi, on va construire un quasimode localisé prés d’un
point ol le champ est tangent. Plus précisément, on va tronquer ug, et nous
en servir comme fonction test.

On fixe xy € 09 tel que : B(xg) - v = 0. Un tel xy existe; en effet, en
remarquant que div(8) = 0, la formule de Stokes donne :

B vdo = / div(B)dz = 0.
o) Q
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On choisit 6 €]0,1/2] et on suppose que u vérifie

Supp(u) - B(Io, Oé?”),
_ 1
avec r = -.
q . .
On suppose que le support de u est suffisamment petit de sorte qu’aprés
le changement de coordonnées donné dans la Section D.1, on peut utiliser
les mémes arguments que dans le Lemme 1.4.2 et prendre une jauge dans

laquelle A satisfait :

|A(y) — A°(y)| < C|Ble=lyl’,

ot A= A" L R avec R = (R1, Ro, R3) et ol R; est un polyndéme homogene
d’ordre 2 et ot V23 désigne la matrice hessienne de 3.
On trouve :

IVqaull? < (1+Cr)(gqao(u) + CUUBIr°¢ ul® + qr|Blez|ullgao (w) V?)).
On pose :
—i 1/2
uly) = ¢ e g, (¢ 2ys)x (40 ys)x (44° (45 + 92)'?).
On doit comparer : ||V, youl|* et |V, qunul|>. On obtient :

IVgnoull® < IVaumull® + Ca?r'(1 + [VBIZ)|lull*
+2R {/ (iV + qA"™)u - (A" — qum)udy} .
ly|<ar,y3>0

On doit estimer le double produit (cf. [HMO04, section 6, p. 120]; cela utilise
le fait que M; = 0 ou M; est défini en (1.2.4)) :

‘?R {/ (iV + qui”)u . (qA0 — qui”)udy}' <C(1+ |Vﬁ|oo)q1_5.
ly|<ar,yz>0

En outre, par décroissance exponentielle de ug,, on a :

4.2 Minoration

Dans cette section, nous prouvons le Théoréme 1.3.4 et nous rappelons
que dans ce qui suit : [[V x Al = 1. Pour tout » > 0, on considére une
partition de I'unité comme en (1.4.29) et on garde en mémoire la formule
d’IMS (1.4.31).

On distingue comme d’habitude deux types de boules : les boules a 'intérieur
de €2 et celles qui rencontrent le bord.
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A l’intérieur de

Soit j tel que B; ne rencontre pas le bord.
Rappelons (1.4.32) : pour tout ¢ € C3°(2), on a :

/ GV + qAT™)pPdz > q / [2da. (4.2.1)
Q Q

On applique d’abord le Lemme 1.4.2, pour obtenir changement de jauge
v — ey qui nous donne de l'uniformité dans lestimation du reste de
I’approximation du champ magnétique par le champ constant. Puis, avec
I'inégalité classique :

1
a+ b = (1= Aol = 5bP
pour tout A > 0, nous obtenons :
L 16V o = Vantoue)fde = (1= [ 169+ oA (ue )P
Q

_02 2’Vﬁ’oo 4 /‘X]u‘de

ot A" est défini dans le Lemme 1.4.2. Ainsi, on trouve, avec (1.4.32) appliqué
A = yue

/\(iV+qA)Xju]2d;1:2 ((1—)\2)q—02q2‘ VAL 4)/]X3u]2dx (4.2.2)
0

Prés du bord

On se référe a [HM02, HM04[, mais nous aurons ici a controler soigneuse-
ment 'uniformité par rapport aux parameétres. Nous utiliserons le résultat du
champ constant sur R?. On utilise le systéme de coordonnées locales donné
en Annexe D. Soit j tel que B; N 92 # (. On peut supposer que z; € 0S)
et x; = 0 sans perte de généralité. Aprés le changement de variables donné
par le difftomorphisme ® (cf. Annexe D, Section D.1), nous avons (formule
D.3) :

J1GY +amyulds = [ 169, + GA)GEl o s oy oy | det(DB) dy
Q y3>0
Il existe C' > 0 (uniforme en j) tel que :

[ 1694 0A) Gy omy 1] det(DDdy = (1=Cr) [ [0V, +0h) Gl dy.
y3>0

y3>0
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On utilise encore I'approximation du champ magnétique constant (pour des
demi-boules) sur le support de ;.
Plus précisément, il existe a > 0 tel que pour tout j :

supp(x;) C B(zj,ar).
Ainsi, on change notre partition de 'unité en remplacant les boules qui ren-
contrent le bord par ®(B(x;,ar)). Il existe C' > 0 tel que pour tout j, il
. ~li . P
existe A" (défini au Lemme 1.4.2) satisfaisant :

. X\ e . ~ling
[ 169, d)gartay = -0 [ 169, +aA" )Gy
y3>0

y3>0
02q2
-
On est réduit au cas du champ constant (d’intensité ¢) sur R? = {y3 > 0}
et on obtient :

/ iV, + ¢A)Xal*dy > Ong / Galdy.
y3>0 Y.

3>0

VAP / Galdy.
0

Nous trouvons donc :
2 9

. o C __
[ 169 raargaray = (- w00 - SR 98 ) [y
y3>0 y3>0

Fin de la preuve

1
On prend, pour 0 < € < X r= ql/%. On divise par ¢ et on choisit A tel que :

q

2
A=

(1+[VBIE)r,
Ol encore :
N =g (1 + VB
Ensuite, les estimations précédentes ménent a I'existence de C' > 0 et gy > 0,
dépendant seulement de €2, tels que ¢ > ¢ :

2 1
[Voaul (@0_c(r+A2+—2))/IUI2dx-
q qr Q

Finalement, on trouve :

Mg, A) 1 1 VBl
q >0 - C ql/2—2¢ + ﬁ + q/2—2¢

et le Théoréme 1.3.4 est démontré.
En reprenant la preuve du Théoréme 1.3.4 (cf. (4.2.2)), nous avons prouvé la
proposition suivante :
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Proposition 4.2.1 Pour A € A (c¢f. (1.3.13)), on note uo(q, A) la plus
petite valeur propre de la réalisation de Dirichlet de (iV + qA)?.
Alors, pour tout € €]0,1/2[, il existe C = C(,¢€) > 0 et go = qo(2,€) t.q. si

qg>q et Aec A:
o (_[A 1 VBOO
70(q’ ) > 1_C<_q26 +7‘ql/2‘26)'

1 T

Cette proposition posséde le corollaire suivant (pour le choix de € = T ok

Corollaire 4.2.2 Soit cy > 0. Pour tout x € [0,1/2], il existe C = C(,z,¢9) > 0,
tel que, pour tout n € C(7) et (q,7) tels que T < co(qT)* :

n 1/4—2/2
m(an7) | 1_O<i) '
qr qr

4.3 Application & u*(q, 1)

Nous allons maintenant déduire de ce qui précéde une information asymp-
totique sur p*(q, 7).

Preuve du Théoréme 1.3.7
Remarquons que
Qn Q"

T

) = )\1(% QnTQt)‘

)‘1 (q7_7

n
De plus, il existe C' > 0 tel que pour tout 7 > 0 et n € C(7), si A = —, alors :
T

‘ﬁ’oo = 17
VB < CrT,
V28| < OT2.

Pour la minoration, on applique le Théoréme 1.3.4 a la sous-famille C(7) de
A et, utilisant (1.3.16), on obtient :

w(q,7) 1 1 (qT)*
> — .
=G —C ((qﬂl/“ﬁ " (qr)% e (qr)t/2—2e

qT
On Choisitetelque%—Ze—x:%, i.e:2€:i—§. N
Pour la majoration, on applique le Théoréme 1.3.5 avec A = —. Alors, on

) T
obtient :

N*(CLT) < @0(]T+O ((QT)% + (q7)2—46+2;r + (qT)l—é—l—;r + (q7)3/2—35+2a: + (qT)2—65+4a:) ]
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On choisit d tel que :
20=1—0+u.

et la majoration s’ensuit.

Ainsi, on prend § = =

Remarque sur p*(g,7)

Le but de ce paragraphe est de donner une information plus globale sur le
comportement de p*(q, 7) par rapport a ¢t comme cela est suggéré par de
Gennes (voir [dG95]). Nous allons prouver le controle lipschitzien suivant :

Proposition 4.3.1 1l existe C(2) > 0 tel que, pour tous réels strictement
positifs (1,7) et ¢ >0, on a :

Vit (q, ) — Vi (q. 7)] < C(Q)]gr — 47|

On commence par prouver un lemme général :

Lemme 4.3.2 Pour tout Ay, A; € C*(X2), we have :

VAL, Ag) = VAL, A < [[Ag = Ao (4.3.3)

Preuve.
Soit 1) une fonction propre L?-normalisée associée a A;(1, Ag) ; par le principe
du mini-max, nous avons :

Al(l,Al)S/Q‘(ZV—}‘Al)'(ﬁo‘QdI

Ensuite, on obtient :
/ 6V + Ao *dz = / (i + Ag)woPda
Q Q

2R ( / (1Y + Aoty - (A —Ao%dx) T / Ay — AP iio[2de
Q (9]

< Ai(1, Ag) + 2]| Ao — At v/ A1(1, Ag) + [|Ag — Asl3,.

Ainsi, on a :

A (1, A < A1, Ag) 2| Ag—Ar s vV AL(L, Ag)+|| Ao—AL]12, = (WVA1(1, Ag)+||Ao— A1 ]|oo)*.

On trouve alors :

VAL Ar) < VAL Ag) + [[Ag — Ad]| s

Permutant les roles de Ay et Ay, nous inférons (4.3.3).
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Nous définissons la fonction p sur SOz x R x R par :

w(@Q,q,7) = Mi(g,n?), (4.3.4)
ol n? est défini dans I’Annexe C.

Proposition 4.3.3 p est continue sur SO3 X Ry x RY et u* est continu sur
Ry x R%.

Preuve.

(Q,q,7) — qnf? est clairement continue et donc, avec le Lemme 4.3.2, on
déduit que p est continue. Avec (1.3.15) et (4.3.4), u*(q,7) peut s’exprimer
ainsi :

(g, 7) Qle%os“(Q’q’T)’

et par compacité de SOs, on en conclut que p* est continue.

On peut alors prouver la Proposition 4.3.1.
Le Lemme 4.3.2 fournit pour tout 7 > 0,7 >0,¢g>0et Q € SO3 :

Vi@ a7~ Vi@ 47| < aln? - 0f .

On utilise la formule de Taylor pour trouver :

Vi@ 0.7) - Vi@ 4.7)| < C(alr — 7.
Par conséquent, on peut écrire :

Vir(q, 1) < Vu(@Q.q,7) < Vi@, 4, 7) + C(Q)g|r — 7.

En prenant 'infimum sur ) du second membre, on déduit :

Vir(q,7) < V(g 7) + C(Q)q|r — 7.

En échangeant les roles de 7 et 7, la Proposition 4.3.1 est prouvée.

4.4 Estimées d’Agmon

Nous obtenons dans cette section des estimations d’Agmon.
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4.4.1 Une estimée uniforme

On introduit quelques notations (voir [Agm82, Alm08, FH09]|). Pour v >
0 assez petit, prenons 7, une fonction de troncature réguliére :

7 = { 1 sid(y) =d(y,o0) >~

0 siy ¢ ’
avec o
Vn,| < —.
Vinl < =
On pose : 0, = {y € Q: d(y,00Q) > v}. Pour a > 0, on pose
E(y) = me ™

Nous disposons de la propriété de localisation suivante :

Proposition 4.4.1 Pour tout €, il existe C' > 0 et vy > 0 tels que pour tout
q>0,0<e<1 et avérifiant :

0<a<(— 1/2(u — )
1‘F€ 0 )

avec
= Ai(q, A) et py = po(q, A),

510 < v <, st u est une fonction propre normalisée associée a pu :

po + 1 1/2a
o2 7.
«

C
\/ﬁ(uo—u—(lﬂ

17,2 |l | 10y <

Preuve.
Nous allons prouver cette proposition en utilisant une technique “a la Agmon”.
On considére I'équation vérifiée par wu :

(iV + qA)*u = pu.
On multiplie par £2u et on intégre par parties pour obtenir :

|0V + qA) (Eu)l3 = pl€ulz + [(VE)ulz.

On a, pour tout € > 0 :

1
(VP < (1+2) / VP Pz + (1 -+ )a? / eulde.
€ Ja\n, Q
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On utilise ||ul|s = 1 pour trouver :
(v = 1= (L+ Q) eul? < 1+ D)e.
De plus, lI'inégalité diamagnétique donne :
VIeu|? < |(iV + qA) (Eu)].

Il s’ensuit que :

C 1 Lo+ 1
2 2av
u < (14 =)™ :
Hf’ H|H1(Q) ")/( 6) Lo 1 (1—|—€)Oé2

4.4.2 Localisation prés du bord quand 7 — + o~

En conséquence de la Proposition 4.4.1, nous avons le théoréme suivant :

Théoréme 4.4.2 Pour tout x € [0,1/2[, il existe 6o > 0, C' >0, ¢ > 0 tels
que si (¢, T) vérifie gr > 0g et T < co(qT)*, alors pour tout m € C(T) et u une
fonction propre L*-normalisée de Py q, nous avons :

e (1002 VaT=r (a0 |y || 1y ) < C,

[
ot r(qT) = (q7)3/8+=/1,
Preuve.
On applique la Proposition 4.4.1 avec o = (1 — ©g)2(\/q7T — \), € =
(gr)~Varel2 5 = %, A = (qr)V/4H=/2 witho < 2 < % et en prenant

une gaussienne (tronquée), on note que :
n
polgr, —) < Car.

On prend z; = 3(3+x) et on applique I'estimation (1.3.17) du Théoréme 1.3.7
(afin que la condition sur « de la Proposition 4.4.1 soit satisfaite).
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4.5 Application : le cas des grands ouverts

Soit R > 0 et g € Q. On note Qr = {zg + R(x — x¢), * € Q}. Le
but de cette partie est d’é¢tudier la plus petite valeur propre de FPya o, notée
pap(q, A), ot A € A (cf.(1.3.13)), lorsque ¢ — 400 et R — +o00. Dans son
travail |Alm08|, Almog étudie le régime ¢ fixé et R — 400 (voir le Théoréme
1.1 de [AlmO08]) et fait ensuite tendre g vers I'infini (voir Section 3 de [AImO08]).
Nous allons établir un théoréme qui traite un autre régime : ¢ — 400 et R
a croissance polynomiale en ¢q. Remarquons d’abord l'invariance d’échelle
suivante :

Lemme 4.5.1 Pour tout R >0, on a :

1 A(R-
MQR(qa A) = E,UQ <qR2> (T)) :

Asymptotique de pugq,(q, A)

LLa proposition suivante indique que si R ne croit pas plus vite qu'un poly-
nome en ¢, nous avons une estimation asymptotique dont le premier terme
est Oq :

Théoréme 4.5.2 Soit cg > 0 et y > 0. 1l existe C > 0, qo > 0 et Ry > 0
dépendant seulement de Q, cq et y tels que, si (q, R) satisfait ¢ > qo, R > Ry
et R < coq?, alors, pour A € A :

C < Hon(e, A) C

60 - 1 = 1
(¢R2) T q (¢R2)50+20)

Preuve.
On utilise le Lemme 4.5.1. On pose x = 1

et on remarque que R <
¥ 2y que q =
1

c(y)(qR?*)* avec c(y) = ¢yt et % € A. Par les Théorémes 1.3.4 et 1.3.5,
nous avons la conclusion souhaitée en utilisant les mémes arguments que pour

le Théoréme 1.3.7.

Localisation des états fondamentaux prés du bord
Dans le cas des grands ouverts, nous établissons un théoréme analogue au
Théoréme 4.4.2 :

Théoréme 4.5.3 Pour tout y > 0, il existe o9 > 0, 6y >0, C >0, ¢ > 0
tels que si (q, R) vérifie ¢ > 6y, R > 61, R < coq¥ et A € A et u une fonction
propre L?-normalisée associée a o, (g, A), alors on a,

<. e(1-00)"2(Va=r(a.R)A(-008) |y | | wan < C,
q
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. 1/9—— L+ 1
our(q,R) =q /=5y R A

Preuve.
Apreés changement d’échelle, 1a preuve est la méme que celle du Théoréme 4.4.2.
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Chapitre 5

Etude de la famille d’opérateurs

H(6)

Ce chapitre est consacré a une famille d’'opérateurs qui jouera un role
central pour étudier le probléme avec champ variable en dimension 3. Cette
famille jouera le méme role en dimension 3 que celui que la famille H™
jouait en dimension 2. La section suivante est donc consacrée a la famille
d’opérateurs H() ou H(0) est la réalisation de Neumann sur R? de

D? + D} + (cos 0t — sin fs)*.

5.1 Décroissance exponentielle

Commengons par remarquer que, par (1.3.11) et en utilisant le théo-

réme de Persson (cf. [Agm82, FH09]), lorsque 0 < 6 < T et pour tout

0<a<y/1—o0(f), nous avons :

ea\/82+t2 uy € H! (Ri)>

ol nous rappelons que uy désigne la fonction propre normalisée et positive
de H(0) associée a la plus petite valeur propre o(6).
Dans la suite, nous notons :

L2 (R2)={f e L*R%):3a>0, MT=<>)fc*R?)}

erp

et
HL (R2) ={f € L*(R%):3a >0, e T=<>)fc g (R2)},

exp
oil < 5 >= (524 1)/
Ainsi, nous avons :
up € H., (R2). (5.1.1)

exp

99



100 CHAPITRE 5. ETUDE DE LA FAMILLE D’'OPERATEURS H (6)

Nous nous intéressons a présent aux propriétés de décroissance des solutions
d’équation de la forme :

ou :

h(0) = H(0) — o(0). (5.1.2)
Il se trouve en effet que de telles équations apparaitront dans la construction
des quasimodes du chapitre suivant.

Proposition 5.1.1 Soit f € szp(]Ri) telle que < f, ug >= 0. Alors, si v
désigne une solution de :

h(0)v = f, (5.1.3)
on a :
ve HL (RY).
Preuve.

On commence par prouver le controle en la variable s. Introduisons une
fonction de troncature réguliére y satisfaisant

x(s) =1si|s| <1etx(s)=0sils|>2.

Pour n € N*, on considére 'opérateur de multiplication (borné et inversible)
par e~ Xn()<s> oy, (5) = y(n~'s). Vérifions qu’il préserve D(H (6)).
Pour ¢) € D(H(0)), nous avons :

S

H(Q)(e‘ex"(s)<s>1/)) = e_ex"(s)<s>H(«9)1/)—6X;l(s) < 8> Dgh—exn(s) P
s

Dy,

Comme Dy € L?(R%), nous déduisons que H(f)(e~X"®<s>y) € L*(R2).
Par ailleurs, e~Xn(5)<5>4), satisfait la condition de Neumann et ainsi :

e~ Xn<s>y, € D(H(0)).

Nous utilisons & présent une méthode de Grushin et introduisons $(0) qui
est défini sur D(H (#)) x C par :

H(0) =

ho)  u ] |

< -,up> 0

ou h(f) est défini en (5.1.2). Il est clair que cet opérateur est inversible. (5.1.3)

est équivalent a :
vl _ | f



5.1. DECROISSANCE EXPONENTIELLE 101

si 'on prend pour v l'unique solution orthogonale & ug (toutes les autres
solutions satisferont les propriétés de décroissance exponentielle car uy les
satisfait). Posant © = eXn(5)<s>y et f = eXn(9)<> f on peut rééerire

s [3]-[4]

on 6exn(s)<s> 0 efexn(s)<s> 0
s [ V[ 0]

On peut noter que D($(0)<") = D($H(0)). Un simple calcul fournit :

ol

< -, efexn(s)<s>u6 > 0

500 = |

€€Xn(5)<8>h(@)€*€Xn(S)<5> eexn(s)<s>u6 :|

On peut alors écrire, avec la décroissance exponentielle de uy, que :
H(O)" =5(0) + ek,

ou F, est borné relativement a $(6) uniformément par rapport a n. La
conclusion est alors classique; pour € assez petit $(0)“" est inversible et il
existe C'(e) > 0 tel que pour tout n € N* :

I(5(0)™) M < C(e).

Cela conduit a I'inégalité :
10/l 22y < ClO fllzeez)-
On en déduit :
[eX <=0 ey < C(e)|[e™ < 22

Le théoréme de convergence dominée montre que le membre de droite converge
quand n — +o0 vers [[e“=*” f[[r2m2). De la, on fire que eXn()<s>y converge
faiblement (aprés extraction d’une sous-suite) dans L?*(R?%) vers une cer-
taine fonction h. La convergence au sens des distributions et de nouveau le
théoréme de convergence dominée prouve que : e“<*>v = h € L*(R%). Par
conséquent, la décroissance en s est prouvée.

Nous expliquons a présent la décroissance en . On procéde de la méme ma-
niére, mais on doit se soucier de la condition de Neumann. Pour n € N*, on
considére une fomction troncature réguliére 7, telle que :

0 if0<t<3

nn(t): 1 if1<t<n
0 if t > 2n
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On remarque que l'opérateur de multiplication (borné et inversible) par
et préserve D(H(H)); alors, on peut utiliser la méme analyse que précé-
demment en se servant cette fois de la décroissance de ug en t et la proposition
est prouvée aprés avoir remarqué (par intégration par parties) que :

qg(ea/Q(t+<s>)U) < 400,

ou gy est la forme quadratique associée a H (6).

Notons

HZ ={feL*R2):Y(,k)eN* D.D;fe L2 (R2)}.

exp exp

Il est clair que HZ, C S(Ry x R). La Proposition 5.1.1 posséde le corollaire
suivant :

Corollaire 5.1.2 La fonction ug appartient o HZy,.

Preuve.
On rappelle d’abord que uy € H}, (R%). Ensuite, on dérive par rapport a s :

exp
h(0)0sug = 2sin 0Vyuy € Lgxp(Ri).

La Proposition 5.1.1 fournit Dyug € H}, (R?%). une récurrence donne alors

erp
que, pour tout m € N :
1 2
D;nUQ eEH (R+)

exp

Puis, on revient a I’équation :

Diug = (—D? = Vi + o(0))ug € L2,,(RY)

erp

et, dérivant par rapport a s, on trouve :

DiD"ug € L2, (R2).

exp

On dérive par rapport a ¢t et on obtient :

D}D"ug € L2, (R2).

exp

Finalement, une récurrence donne, pour tous entiers [, k :

D{Djug € L?,,(R}).

exp
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On peut maintenant énoncer un autre corollaire important :

Corollaire 5.1.3 Soit g € H et f € D(H(0)) telles que :

exp

h0)f =g.
Alors, f € HZ,,.

Preuve.
La preuve est essentiellement la méme que celle du Corollaire 5.1.2.

5.2 Quelques propriétés de wuy

Nous établissons dans cette section quelques propriétés de uy liées a la
variable s.

5.2.1 Une formule de moment
La définition de uy fournit :
H(O)ug = o(0)uyg .
En dérivant par rapport a s, on obtient la formule :
h(0)0sug = 2sin 6 Vy ug. (5.2.4)
Ainsi, en prenant le produit scalaire par ugy, on en déduit le lemme :

Lemme 5.2.1

Pour tout § €]0, %[, on a :

/ (tcos — ssinf)|ug(s,t)|*dsdt = 0.
>0

On dérive par rapport a s pour trouver :
h(0)0*ug = 2sin 0(2Vp0sug — sin Oug) = 2sin (9, Vy + VyOs )ug. (5.2.5)
Si on dérive deux fois de plus, on trouve :
h(0)02ug = 12sin? 00%ug + 8 sin OV uy.

On en déduit (en multipliant par ug et en intégrant par parties; on utilise

que h(Q)ug =0) :
Lemme 5.2.2 On a :

3
/ Ve 3;)’ Uy Uy dsdt = — sin 6 / qu@ ug dsdt.
>0 2 >0
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5.2.2 D’autres formules

Nous rencontrerons 1’équation suivante, d'inconnue g :
h(0)g = —tOsug. (5.2.6)
Nous posons :
Ly = —0? +sin® 0 s*. (5.2.7)
Un petit calcul permet d’établir la formule de commutateur suivante :

LsH(0) = H(0)Ls + 4 cos 0 sin 0t0;.

On en tire :
h(0)(Lsug) = —4 cos 0 sin 0tOsuyg

et ainsi, on peut définir une solution de (5.2.6) par :
fo = (2sin(20)) " *(sin® Os%uy — O2uy). (5.2.8)

Finalement, on a :

Lsh(0) fo = h(0)(Ls fo) + 4 cos 0 sin 0t fo.
Prenant le produit scalaire, il s’ensuit que :

< Lgh(0) fo, ug >=< 4 cosOsin 0t0s fo, ug > .
Or, on a :

< Lh(0) fo,ug >= — < L(t0sug), ug >= — sin® 0/ ts> 0 ugupdsdt
>0

= sin® tsugdsdt.
>0

On en déduit donc le lemme :

Lemme 5.2.3 On dispose de l'identité :

< 4cos0td, fo, ug >= sinQ/ tsugdsdt.

>0
Enfin, nous aurons besoin d’un dernier lemme (on dérive deux fois I’équation
satisfaite par fy) :

Lemme 5.2.4 On a, d’une part :
h(0)0s fo = —td2ug + 2sin OVj fo,
< —t@fu@ + 28in0Vy fo, ug >=0
et d’autre part :
h(0)9? fo = —tDPug + 2sin O(— sin 0 fy + 2V40s fo),
< —tDug + 2sin O(— sin O fy + 2V40, fo), ug >= 0.
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5.2.3 Propriétés de H (0, p)
L’ingrédient principal de I'analyse qui suit est la formule de Feynman-
Hellmann. On introduit un parameétre d’échelle p en définissant :
Lo 2 2
H(0.p) = ;(Ds +Dp) + pVy
et on considére :
H(0, p)ug,, = o (0)ue,p, (5.2.9)
ou
u9,ﬂ(3’ t) = UG(pil/Z& pil/Qt)'
On peut noter que H(0,1) = H(6).

Feynman-Hellmann par rapport a p

On dérive par rapport a p :
(H(8,p) —0o(0))0,u=—0,Hu,

et
0,H = —p~*(D} + D) + V.
On utilise (5.2.9) pour trouver :

aug,p
p

(H(8,p) —0)0,u = — 2V ug . (5.2.10)

Multipliant cette derniére équation par ug , et intégrant, on retrouve le théo-
réme du viriel (qui énonce que ’énergie cinétique de wuy est égale a son énergie
potentielle, voir [Wei67]) :

6
/ ) (|Dsug|* + | Dyug|?) dsdt = / |Voug|*dsdt = ? : (5.2.11)
t>

t>0

Remarque 5.2.5.
En effectuant un changement d’échelle uniquement par rapport a s, on trouve
I'identité :

/ | Dug|*dsdt = —sin@/ sVausdsdt. (5.2.12)
>0

t>0
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Feynman-Hellmann par rapport a 6

On prend la dérivée de (5.2.9) par rapport a 6 :
(H(0,p) — 0(0))0pu = o' (0)u — dpHu,

et
OpH = 2pVy0pV5.

On choisit p =1 et on trouve :
(H - O')agUw = O'I(Q)Ug - 2‘/989‘/91/@
Multipliant par ugy, on déduit :

2/ Voo o dsdt = o' (6)
>0 00

ce qui s’écrit aussi :

a'(0) = —2/ (cosOt —sinf s)(sin Ot + cos O s)|ug(s, t)|*dsdt .
>0

Remarque 5.2.6.
Combinant (5.2.14) et (5.2.11), il vient :

c(6 S0
/ tVousdsdt = c) et / sVyugdsdt = —Q.
>0 2 >0 2
Conséquences
Une premiére identité
Introduisons la quantité :
1,(0) = / (t — ST (6))Volug *dsdt
>0
ot 7'(0) est définie en (1.3.22).
Lemme 5.2.7 On a : I(0) = 0.
Preuve.
On multiplie (5.2.10) par ¢’ et (5.2.13) par 2 pour obtenir :

(H(8,p) —o(0))wy, = —20/‘/92U9,p + 20 Vy0p Vg p,

(5.2.13)

(5.2.14)

(5.2.15)

(5.2.16)

(5.2.17)

(5.2.18)
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ol
1
We,p = a/ﬁpu@,p — —aﬁguw. (5.2.19)
P
On prend p = 1 et on multiplie par uy, on intégre et le Lemme 5.2.7 est
prouvé.
| |
Dans la suite, on notera :
Wy = a/apum — J@gum. (5220)
Une deuxiéme identité
On applique 'opérateur :
. , o
Jjl,p) =00, — =0y (5.2.21)
P
a (5.2.18), on prend p =1 et on obtient :
30, p)(H(0, p))wo,, + (H(0, p) — 0)j (0, p)ws,,
= (=20"V + 20Vy0sVy)wa, + j(0, p)(—20" Vi + 20V Vi) ug -
Alors, d’une part, on obtient :
30, p)(H (0, p)) = —0' (D2 + D}) + o'V — 20Vs0s Vi, (5.2.22)

et d’autre part :

3(0,p)(—20"Vi + 20V Vy) = —a0y(—20"Vi + 20V05 V)
= 20”0V 4+ 200" Va0 Vy — 20%(0Vi)? — 202 V403 V.

Effectuant le produit scalaire par wug, et utilisant (5.2.14) et (5.2.11), on déduit
le lemme :

Lemme 5.2.8 On a, pour tout 6 €]0, 5[ :

020// + 0_3

/ 20"V — 20V Vy)wougdsdt + / (00yVy — o' Vy)?ujdsdt =
>0

t>0 2
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Une troisiéme identité
Si on dérive deux fois, il vient :

h(0)0swy = 2 sin OVywy — 2Vyug + 2(C's + St) sin Qug — 2(C's + St)VyOsuy
puis :

h(0)02wo = 4 sin OVydswy — 2sin® wy — 2(C's + St)Vad2ug
+ 4C sin Quy — 4CVyOsug + 4sin 0(C's + St)Osuqg

et on en déduit le lemme :

Lemme 5.2.9 On a :

2sin 6 < Vywg, ug > +2sinf < (Cs + St)ug,ug > —2 < (C's + St)Vpdsug, ug >= 0
et :

< 4sin OVy0,wo — 2 sin® Qwy — 2(C's + St)Vydiug, ug >
= —sinf < (2C + 4(Cs + St)0s)ug, ug >= 0.

Relation entre f, et wy
Si on effectue un changement d’échelle dans I’équation (E.1) satisfaite par
fo, on trouve :

(H(07 p) - 0-(6>)f0,p - _tasua,p‘

On applique alors I'opérateur j, on prend p = 1 et on utilise I'identité (5.2.22)
pour obtenir :

h(e)j(fo,p) + 0't0sug + (20,‘/62 —20Vp0Vy) fo = —t0swo.

Faisant le produit scalaire avec ug, on a :

/ (20/1/92 — 20Vp0yVy) fougdsdt +/ tOswougedsdt = 0.
>0

t>0

De plus, en remarquant que :

0=y </ t@su;pdsdt) = 2/ tug, pwp pdsdt,
>0 >0

on déduit le lemme :



5.2. QUELQUES PROPRIETES DE Uy 109

Lemme 5.2.10 On a :

/ (20/‘/92 — QO'Vgac)Vg)fOUQdet =0
t>0

/ tOswougdsdt = 0
t>0

Remarque 5.2.11.
Il suit du Corollaire 5.1.3 que toutes les solutions des équations de la forme

— A 3 3 o)
h(@)f = ¢ que nous avons rencontrées appartiennent a Hexp.
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Chapitre 6

Majoration en dimension 3 dans
un cas générique

Ce chapitre est consacré a la preuve du Théoréme 1.3.11. Elle s’effectuera
en deux temps; d’abord nous construisons un probléme modeéle et ensuite
nous fabriquons un quasimode qu’on injecte dans la forme quadratique.

6.1 Un modéle sur R}

Dans cette section, nous utilisons les coordonnées locales introduites en
Section D.2 pour construire un opérateur modeéle prés de xy. Dans la suite,
nous posons :

h=B"!

et divisons l'opérateur par B2

6.1.1 Le modéle

On approche d’abord la métrique et ensuite le champ magnétique pour
fabriquer un opérateur modéle.

Approximation de la métrique
Avec (D.3) et (D.4), nous sommes réduits a considérer la forme quadratique :

qz,app(u) — / |(ihV + A)ulzgppmappdrdsdt,
t>0

ou
ggpp = I+ 2tK° — GV(r,s) + R(r, s,1),

111
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GO
Mapp = 1 — LK} + Tr(yl) + R(r, s,t)

et ou nous rappelons la convention (cf. Remarque D.2) que R désigne des
polynomes homogénes de degré 2 et de degré partiel au plus 1 par rapport a
r et s. On rappelle aussi que GY est un polynome homogéne de degré 2 en r
et s et que KM est la courbure moyenne en .

Cette forme satisfait :

i) = 57 + O ([ (1P s+ 9G4+ A)uldrasr ).
t>0

(6.1.1)
L’opérateur associé sur L?((] — 7o, ro[x] — So, So[X[0, to]), mappdrdsdt), avec
condition de Dirichlet sur t = tq, |r| = ro, |s| = so (pour tg, rg, So strictement
positifs et suffisamment petits) et condition de Neumann sur ¢t = 0, est :

hQ(mapp)_lDtmapth

+ (14 2tKy — Gy — Ryy)(hDy + A)? 4 (1 + 2t Koy — Gy — Ryy) (D, + A,)?
+ (2K 15t — G1g — Rio)(hD, + A.)(hD, + A,)

+ (2K19t — Gy — Rio)(hDy + Ay)(RD, + A,)

+ h%R; (r,s,t)D, + h2R2(T, s,1)Dy.

Négligeant les termes d’ordre 3, on obtient le lemme :

. . h,MOD s .
Lemme 6.1.1 La forme quadratique notée q associée a ['opérateur dé-
fini sur L*((] — 7o, ro[x] — S0, o[ X [0, to]), Mappdrdsdt), avec condition de Di-

richlet sur t = tg, |r| =19, |s| = so par :

HMOD = hQnGPPDtmapth 1.

(6.1.2)
+ (14 2tKyy — Gy — Riy)(hDy 4+ A)? + (14 2tKgy — Gy — Ryy)(hD, + A,)?
+ (2K9t — Gy — Rio) (D, + A.)(hD, + A,)
+ (2K19t — Gy — Rio)(hDy + Ay)(RD, + A,.)
+ h%R; (r,s,t)D, + h2R2(T, s,1)Dy.

avec

GO
Napp = 1 + 1K) — Tr(yl) + R,

satisfait :

qf},(u) = qZ’MOD(u) +0 </ (|r]® + [s]* + [t]*)|(ihV + A)u|2drdsdt) )
>0
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Relations entre 3 et 3

Ce petit paragraphe est non nécessaire pour comprendre l'approximation
suivante de l'opérateur, mais il introduit en particulier quelques notations
liées a cette approximation.

Le nouveau champ magnétique ici mis en jeu est

B=VxA.

Nous allons tronquer 'approximation de Taylor de 8 a 'ordre 2 afin d’obtenir
une nouvelle approximation de 'opérateur et de sa forme quadratique. Ainsi,
comme a la fin nous voulons exprimer toutes nos constantes en fonction des
dérivées de 3, il nous faut établir les relations unissant les développements
de Taylor a l'ordre 2 de B et 3. La formule de Taylor appliquée a 3 en x,
donne (a l'ordre 1) :

B = Bo +10,B(x0) + s058(x0) + 19 B(x0)

= B8Y + O + 2+ %),
et avec (D.2) nous sommes conduits a :
B =B+ t(—KMBy + K°By + 9,8(x0)) + 10,8(x0) + s0,8(x0) + O(r% + s> + t2).
= BY + 0@ + 2+ 7).

On peut remarquer que, sur ¢t = 0, on a B0 = g0,
Ecrivons alors :

ﬂr(l) == —50’/' — €pS — fot, (613)
ﬂs(l) = COS 91 + aor + ﬁoS + 770t,
ﬂt(l) = sin 91 + YoS + Co?" + /Lot,

(6.1.4)
et
5 (1)
B, " = —0r —es — &t (6.1.5)
Bs(l) = cos bt + ar + fBs + nt,
Bt(l) =sinfy + vs + (r + ut.
(6.1.6)

Nous avons les relations :

0o = 0,60 = €, a0 = o, By = B,7% =7,C0 =, (6.1.7)
£ =& — Kipcos,n=mny — Kiycos, = pig — K sin 6. (6.1.8)
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On écrit désormais la formule de Taylor a 'ordre 2 pour 3 et B, mais seule-
ment sur ¢ = 0; en effet, cela sera suffisant dans la suite. Ainsi, I'approxima-
tion & 'ordre 2 de B et B sur t = 0 peut s’écrire :

B, = —6r — es — Cyrs — Fys* — Dor?, (6.1.9)
B, = cos by + ar + Bs + Cors + Fys® + Dor?,
B = sin by + ys + (r — 2Byrs — 3Hys” — Egr”.

(6.1.10)

et

57,(2) = —6r —es — Crs — Fs* — Dr?,
38(2) = cost + ar + Bs+ Crs + Fs* + Dr?,

@(2) = sin, +vs + (r — 2Brs — 3Hs* — Er?

Par ailleurs, on a (cf. D.2), sur t =0 :

(1) (- 9)s

et cela fournit des relations entre les lettres capitales de 8 et 8. En identifiant
les termes en s%, on trouve (cf. Remarque D.2) :

- = 1

F:F0+§cos90§§, (6.1.11)
1 2
1 . 52 52

H=H,—- g sin 0(GT, + G3y).

Ensuite, pour le terme en 72, on a :

— — 1 2

D =Dy + 3 cos 0G1,, (6.1.12)
1 2

D = D, + 5 cos 0GY,

1
E=E~; sin 0(GY; + Gly).
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et pour le terme en rs :
- — 1
C=0Cy+ 3 cos 0G5, (6.1.13)
1
C=0Cy+ 3 cos 0G7,

1
B =B, — 2 sin 0(G1] + G53).

Approximation de Taylor du champ magnétique
Nous allons a présent effectuer I'approximation de I'opérateur obtenue aprés
troncature du DL de 8. On choisit alors une jauge telle que :

Atzo

et telle que I'approximation de Taylor de A a Pordre 3 notée A® soit de la
forme :

Avr(:g) - ‘/9 + Pr,2 + PT,3
/Is(g) — 152 + Ps,3

At(?)) _0,
ou
Py = (at — Cs)r + Bst — %32 + th
Pr3 = (At? + Bs® + Cst)r + (Dt + Es)r* + (Fts* + Gt’s + Hs® + It?)

(6.1.14)

Pyo = 0rt + est + th

P,3 = At*r + Cstr + Dtr* + Fts* + Gt*s + It*.
En remplacant A par A(3), nous obtenons le lemme suivant (qui définit 'opé-
rateur modeéle pour lequel nous construirons plus loin un quasimode) :
Lemme 6.1.2 On définit lopérateur HM sur L*(myppdrdsdt) par :
HM = B2 ngpp Dimapy D (6.1.15)
+ (14 2tKy — Gy — Riy)(hD, + Ar(3))2 + (1 + 2tK9 — Gog — Ro)(hDs + A~s(3))2
+ (2Kt — G — Ri)(hD, + A7) (hD, + 4,7
+ (2Kt — Gyy — Ryp)(hD, + A, D) (hD, + 4,7)
+ h2Ry(r,5,t) D, + h2Ry(r, s,t) Dy,
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et la forme quadratique associée qyy satisfait :

¢y (u) = ¢5™M(u) + 2R {/ (A, — A®Ya(hD, + flr)udrdsdt} (6.1.16)
t>

+ 2% { / (A, — AB)Ya(hD, + As)udmsdt}
t>0

0

+0 (/ |A, — A®) ?|u)?drdsdt + / |A, — Ag3)\2|u|2drdsdt)
>0 >0

+0 (/ (Jr? + |s]> + [t1)|(ihV + A)u\2drdsdt)
t>0

+hO <Z /t>0 |(r* 4 s* + t4)DkuHu\drdsdt> .
k

6.1.2 Minimum non-dégénéré de 3

Dans cette sous-section, nous exprimons la condition de minimum non-
dégénéré de 3. Premiérement, nous écrivons que x( est un point critique de
3 et deuxiémement nous donnons I'expression de la hessienne de 3. De plus,
nous supposons que ||B(zo)|| = 1.

Point critique de B

Par définition de #, nous avons :
18| sin b = 3. (6.1.17)

Calculons les dérivées de 0. Nous avons d’abord :

0.0y = arHﬁﬁHB sinf + ||3|| cos 0 9,0
0,8, = 37@-“6 sin + || 8] cos 0 9,0

Enr = s =t =0, nous trouvons, avec les notations (6.1.3), (6.1.5) et (6.1.7) :

¢ = (acosby + (sinby)sin by + cos 10,0
v = (B cosby + vsinby) sin by + cos 010,60
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et donc :

0,0 = ( cos; — asin 6,
0s0 = ycosf; — (sinb;.

Ensuite, on dérive 3 par rapport a r et s :

0,8 — 0}@”3 o(6) + 18]l (6)0,6
5.8 — ‘97@“" o(6) + | Bllo"(6),6

En r=s=1¢ =0, nous avons : &B =0et 883 = 0. Cela méne a :

(acosBy + (sinby)o(6r) + o'(61)0.0 =0
(Bcos by +ysinby)o(6) + o'(01)0:0 =0

Ainsi, nous trouvons :
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ou C et S sont définis en (1.3.23). On peut résumer ce qui précéde par le

lemme suivant :

Lemme 6.1.3 Nous avons les relations entre les dérivées de B (avec les

notations (6.1.3), (6.1.5) et (6.1.7)) au mininum :
(=Taety=T03,
ou T est défini en (1.3.22).

Hessienne de 3

(6.1.18)

Un calcul combiné aux relations (6.1.18) donne, pour les dérivées pre-

miéres en xg :

/

0,18 = (acosf + Csinf) = a%,

0./

2,1B] = (Feos0 +sind) = 5,
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et pour les dérivées secondes en zy (cf. les nottations (6.1.9)) :

o2

28|l = 6* + §04 + 2Dy cos — 2E,sin 0,
9%8| = € + —52 + 2Fycos — 6Hysin 0
2|18l —(5€+Oéﬂ +Cocose—23051n9

Ainsi, on obtient le développement de Taylor :

/ / 2 2
18] = 1+04%7“+5—8+ — (6% + 50 2 42D cos ) — 2E sin 0)
2 o2
+ S—( 62 + 2Fycos @ — 6Hysin 0) + rs(de + ozﬁ + Cycos — 2By sin 0).

On veut maintenant le développement limité de 6. On a :

sin 6 = sin 0 + (cos 0,9,0 + sin 6,9,0) + <COS b1 g _ S 91 (9,0) )

0 «9
ny <COS 182«9 _ sinf (0,0) ) + 15 (cos 010,50 — sin 0,0,00,0) .

Aprés des calculs utilisant (6.1.17), nous trouvons :

020 oo’ sin 6
5 = =ao?—= o2 — Dysin — Eycos0 — 005962’
20 )
8_ ﬁQJU Fysind — 3Hy cos 6 — sin 0 €,
2 cosf
in @
920 = —2a ﬂ— — Cysinf — 2By cos — 2 es.
cos 6

Finalement, les expressions des dérivées secondes de (3 sont réunies dans le
lemme suivant :

Lemme 6.1.4 Avec les notations (6.1.9), nous avons :

1o, o402 , C) ,

5 = - d.1
1., o*+0%" , C0) ,

5 = — 1.2

255[3 SOE B* + YL + FoC(0) — 3HoS(0) (6.1.20)
25 0 +0%0" C(0) B

0,53 = 25(0)° af + 20089& + CoC(0) — 2ByS () (6.1.21)
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6.2 Construction d’un quasimode

Dans cette section, nous construisons un quasimode et prouvons le Théo-
réme 1.3.11.

6.2.1 Changement d’échelle
On effectue le changement d’échelle suivant :
t =h'% s = h125 r = W27, (6.2.22)
On omet le tilde, on divise par h et, au lieu de HM, on considére :
oy Detly, D+ J15(Dy + A7 + f(D+ A7 (6.2.23)
(D + ANDs +A) + fly(Da+AN(D, + A)),

Hh,new — nh Dtmh

ol
A =V, + 2Py + hP,s,

h
A" = hV2P,, + WPy,

ot les P, ; sont donnés en (6.1.14) et avec
GY G
nh, =1+ h'"tK) — hTr(71) +hR, ml,=1-h"tK)" + hTr(Tl) +hR

fh=1+42n2%tK\ — hGyy — hRyy, fh = 2nY2K st — hG1y — hRyy
fh =14 202Ky — hGyy — hRy,

6.2.2 Quasimode

On commence par faire une transformation de Fourier en r, notée F et
on réalise ensuite la translation Uy :

N T
S =5+

sin 6
et on trouve I'opérateur H""% qui est unitairement équivalent a H™»"ev .
Hh,new — UQ_IF_IHh’new]:Ug.

Ainsi, pour obtenir H""® il suffit juste de remplacer (en omettant le tilde)
dans HMnew

1
s par s—l—%etrparDT—_—Ds.

sin sin 0
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On développe formellement H"™% en puissance de h et on écrit :
+oo
h,new __ Ji/2rr.
H = g h'*H;
=0
avec

Hy = D2+ D} + Vi (= H(0))

2
Hy = (2Vg(at — Cs) + 26tD,) D, | — ﬁ\/@

P ¢ %
_ D.+D —D i
(55 (B = 9)Vo + s (VoD + DVo) + D)7 V9.+ L

ou H; est défini par :

5 1
= SmQ(Oét — (8)(DsV + VoDy) + 2Vy(Bst — %32) + nVyt’
20t

 sind
et ot Hy est défini en (1.3.24). L’expression de H, sera explicitée dans la
suite.
Remarque 6.2.1.
Dans l'expression de H; nous avons encadré les opérateurs opérant en 7;
nous considérerons en effet cet opérateur comme opérateur en 7 a coeficients
opérateurs en s et ¢. Aprés un produit scalaire en (s,t), nous serons en effet
ramenés a un opérateur en 7 a coefficients constants. Insistons enfin sur le

D? + et(sDy + Dys) + 2D, + Hy

fait que la dépendance en 7 du quasimode fournit par notre construction sera
le probléme le plus important de ce chapitre.

On cherche un quasimode sous la forme :
+oo

u" = Z h/

J=0

associé a une valeur propre :

+o0
A= N0
§=0
Nous sommes alors amenés au systéme :
h HoUO )\O’LLO7

h1/2 :H1u0 + H0u1 = )\1U0 + )\Oul,
h: H2u0 + H1U1 -+ Houg = )\QUO + )\1U1 + /\()UQ.
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Coefficient de h°

Hy (en tant qu’opérateur en les variables (s,t)) a été étudié dans le cha-
pitre précédent. Pour Ay on prend la plus petite valeur propre de Hy (qui
était aussi noté H(0)) et on choisit

uo(7, 8, t) = do(T)ug(s,t), (6.2.24)

avec ¢p (de norme 1) a déterminer.

Coefficient de h:

Nous espérons maintenant déterminer la fonction ¢y en passant a I'équa-
tion correspondant & 'échelle h'/2. Nous allons voir que nous n’allons pas y
arriver a cette étape. On doit calculer :

< Hyug,ug > .
Cette quantité a la structure suivante :
AD, ¢y + BTD, g + €Ty + D¢ + Ehy,
ou :

A =< (2Vy(at — (s) + 20t Dg)ug, ug >,

%=—<.%%mw>,

Sin

2
€ =< (200t = y5)Vo + 5 (VoD + DY) +

tDg)ug, ug >
sin? ind o, g >,

D =< - .72 %U@,Ua >,
sin” 6
¢ =< HﬂLg,U() > .

Nous allons prouver le lemme suivant :

Lemme 6.2.2 On a :
U=B=C=2=0

et

20
€ =2 < Vy(Bst — z)ug,ue > 4 < *Vyug, ug > —,—/ t|Dug)?
2 sinf J,-

+ < Hgug, ug > .
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Preuve.
Examinons (. On rappelle (5.2.8). De plus, par le Lemme 5.2.7 et (6.1.18),
on trouve :

< 2Vp(at — (s)ug, ug >= 0.

Ainsi, on a prouvé que 2 = 0.

Considérons B et ®. Par le Lemme 5.2.1, on a : B = = 0.
Finalement, prouvons que € vaut aussi 0.

A nouveau avec (6.1.18) et le Lemme 5.2.7, on trouve :

< (2(Bt — vs)Vyug, ug >= 0.

Comme précedemment, on a :

2
< ,—EtDS’LLg,Ug >=0.
sin @

Rappelons (5.2.5). Nous déduisons que A\; = €. Simplifions son expression.
On observe d’abord que :

< t2Dsu@, ug >= 0.
Alors, on obtient :
< (at — (8)(DsVp + VyDy)ug, ug >= 0.
En effet, une intégration par parties fournit :
< (at — (s)0s(Voug), ug >= — < (at — (s)0sug, Voug >,
ol on a utilisé le Lemme 5.2.1. Par ailleurs, de la méme facon, on trouve :
< (Dgs + sDg)ug, ug >= 0.
Par suite, on a (cf. (1.3.21)) :

€=\ =2<V(Bst— 2

20
)U@,U@ > +4n < t2‘/QUJ9,U9 > —_—/ t|DSU9‘2
2 sin@ J,~o

+ < Hiug, ug > .

Alinsi, pour uy, on peut prendre une solution de I’équation :
(HO - U(Q))Ul = )\1U0 - H1U0.

On peut écrire 'expression de u; (le lemme précédent prouve qu'une telle
fonction existe et les résultats du chapitre précédent permettent de donner
son expression explicite) :
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Lemme 6.2.3 L’équation correspondant au coefficient de h*/? et avec comme
fonction ug la fonction définie en (6.2.24) admet comme solution :

Uy = (%wo + 215f0) + ﬁ@sua

B
+ (SsinQ

wo — zﬁaﬁw + 22’Si:19f0) + QJTeasug 2o | + i1,
ou Uy est défini par :

(H — o)ty = (A — Hy)ug. (6.2.25)
Avant d’analyser le coefficient de h, énongons un lemme concernant ; :

Lemme 6.2.4 Nous avons l’identité suivante :

QSiHG/ Vg&lu@dsdt:/ 0S(ﬁflu@)uedsdt.
>0

t>0

Preuve.
On dérive (6.2.25) par rapport a s, puis on multiplie par ug et on intégre.

A cette étape, nous n’avons pas encore utilisé la condition de non-dégénérescence ;
celle-ci apparait dans le paragraphe suivant.

Coefficient de h
Nous nous intéressons maintenant & Ay et uy et nous sommes amenés a exa-
miner la condition de compatibilité :

< H1u1 + HQ’LL(),UQ >= )\2@50.

Nous n’avons pas encore donné 'expression explicite de Hs, mais il est aisé
de constater que I’équation précédente peut étre mise sous la forme :

(A 72D + Agr* + Asm®D, + AyrD3 + As7D? + Agm? D, 4 Aqr® + AgD?
(6.2.26)

+ AgD2 + Ay D + Anm® + A Dy + Az + Awa)do = Moo
De plus, les coefficients de K et G (voir Section D.2) interviennent juste a

priori dans les coefficients A; pour i € {9, -+, 14} (pour des raisons d’échelle
et de degré). Précisons cela dans le prochain paragraphe.
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“Réduction” au cas de la métrique plate

Nous prouvons que les coefficients de 7%, D? et 7D, ne dépendent pas de G4
et K et que 'on peut faire, en un sens, exactement comme si la métrique
était plate. Avant de débuter I'analyse, rappelons que les relations (6.1.7)
existent de sorte que la courbure joue un role dans & et 7.

Intéressons nous d’abord a la dépendance des coefficients en K. On peut
d’abord observer que celui de D? n’a pas de telle dépendance.

Ensuite, nous considérons celui de 72. Rassemblant les termes faisant inter-
venir K dans < Hjuy,ug >, on constate qu’ils n’apparaissent que dans le
coefficient suivant (on utilise le Lemme 6.2.4) :

2

—— H,0,ugugdsdt — _v_ as(fllue)u@dsdt.
2sin” 6 Ji~o

3
2sin” 6 Ji~o

Ainsi, on doit calculer le commutateur H;0, — d;H, modulo les termes sans
courbure ; on obtient, :

L(Klth sin @ cos — 4Kt sin OV — 4K 9t sin 6 Dy).

25sin® 0
Par conséquent, le coefficient est :

2

< T(Klth cos O — 4K 11tVp)ug, ug > .
2sin“ 6

Ensuite, on considére le coefficient de 72 faisant intervenir la courbure dans
H2 :

vKiycos Ot 29K tVy

2sin* 0 sin?6

En conclusion, le coefficient de 72 ne dépend pas de K.
On analyse maintenant le coefficient de 7D.,. Modulo les termes sans cour-
bure, on observe que seul un terme dans H; doit jouer un role dans 7D, et
examinant ’expression du coefficient correspondant, on se trouve réduit aux
mémes calculs que pour 72.
Considérons a présent la dépendance des coefficients en G; (voir la Re-
marque D.2). Premiérement, regardons le terme en 72 et cherchons les termes
contenant G :

—-G5 / VAuldsdt — G5, / | D gug|*dsdt

>0
et : |
—5 <6H s‘fgugdsdt—l—QF/ t%u%dsdt). (6.2.27)
sin” 0 >0 >0
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A priori, dans (6.2.27), il devrait y avoir le terme en F, mais son coefficient est
essentiellement : < tDsug, ug >= 0. Rappelant les relations (6.1.11), (6.2.27)
fournit la contribution :

_%( HENCS sinQ/ngugdsdt + ——= ! cos 0GS, /tl/gugdsdt.
sin” 6 sin? @
Alors, nous rappelons la Remarque 5.2.12 et les coefficients de G, et G5,
s’annulent. Ensuite, on regarde les termes dans D? et 7D, et on observe que
les termes G, et G, d'une part et G5 et G5 d’autre part s’annulent pour la
méme raison que pour G73 et G, aprés avoir utilisé les expressions (6.1.12)
t (6.1.13).
Par ailleurs, les termes en R (voir Remarque D.2) jouant a I’échelle h et avec
un degré inférieur a 1 par rapport a r et s fournissent, aprées la transformation
de Fourier et la translation, des coefficients de D, et 7 et, comme nous le
verrons, ces termes ne sont pas importants pour prouver le Théoréme 1.3.11.
A présent, nous pouvons donner une expression explicite de Hy (modulo des
termes qui ne changent pas les coefficients de D?, 7D, et 72, mais seulement

ceux de 7, D, et la constante) :
1 T ?
+ P —D, s+ —.t
) ? < sin 0 sin §’ )

0
1 1 T
Pr DT . 87 DT_.—Dsa .—7t
* ’3< sin 0 S+ ) ( sin ¢ 8+s1n0 )

1 1
+ Py (D= = Duos+ ==t | Vo + VoPos ( Dy = ——Dis+ ——.t
’ sin 0 sin 0 sin 0

1
H2:Pr,2 (DT_— s>s+
sin 6

ot les P, ; sont donnés en (6.1.14) (et dans lesquels on peut mettre un indice
0 a tous les coefficients).

Revenons a I’équation (6.2.26). Une grande partie des coefficients est nulle
comme 'énonce le lemme qui suit :

Lemme 6.2.5 Nous avons les annulations suivantes :
A, =0 Vie{l, - 8} (6.2.28)

Preuve.
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Coefficient de D3, 7D?,
De tels termes n’apparaissent pas.

Coefficient de 74
On peut observer que le coefficient de 7* dans H est :

,72

4sint 6’
par ailleurs, le coefficient de 7 dans < Hyuq,ug > est :

2
- < VpOsug, ug > .
2sin® 6 670,70

Or, en faisant le produit scalaire de (5.2.5) par ug, on obtient

sin 6
< V:gas’lm, Ug >= 5
Coefficient de 72D?
Le coefficient de 72D? dans H, est :
C2
sin? 6
et dans < Hiuy,ug > :
2 2
—% < VpOsug, ug > .
sin” 6
Coefficient de 73
Le coefficient de 72 dans Hyu, est :
By ¢
— < (St 4 Cs)0sug, Voug > +———=5= < (DsVp + VpDy)0sug, ug >
Ssin® 6 S'sin” 6
€Y 5 VP gl 5
+1 < tOug,ug > ———— < Vhwg, ug > + < VpOiug,ug >
sin* 6 s 0 7o Ssin® 0 o T 2sin® § o 00
ve
— < Vi fo,up > .
sin® @ 0Jo, uo

Dans Hs, le coefficient s’écrit :

B
S'sin 6

2H
< (St + CS)U@,U@ > +

- < Voug, ug > .
sin® @ ’
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Par le Lemme 5.2.4, nous trouvons alors que le terme en ey disparait.
Considérons le terme en (. On dérive (5.2.5) par rapport a s et on fait le
produit scalaire par uy pour trouver :

< VpQug,ug >= 0 et < (D,Vp, VyD,)Osug, ug >= 0.

On traite le terme en (v par le Lemme 5.2.9 et "annulation souhaitée en
découle.

Coefficient de 72D,
De < Hjuq,ug > on tire le coefficient :

¢

— < VpOsug, ug >
sin” 0

et de < Hyug, ug > :
¢
2sin6’
On conclut alors comme pour le coefficient de 72D?2,

Coefficients de 7D? et 72D,
Ces coefficients sont laissés au lecteur. Leur nullité provient en effet, comme
pour les précédents de (5.2.5), des Lemmes 5.2.4 et 5.2.9.

On est alors réduit a une équation de la forme :
(AgD? + Ayo7D, + At + A D, + Aizm + Ao = Xago.

Ecrivant ensuite formellement que D, = 7 et 7 = s, on espérerait obtenir
la forme quadratique de la hessienne. C’est a peu de choses prés ce qui se
produit :

Lemme 6.2.6 On a :

1 ..
A9 - _872’ (ZE()),
2
1 .
Ay = @&nsﬂ(fﬁo),
1 .
A = O?
1= g gls A

Preuve.
Dans ce qui suit, nous allons utiliser les nombreuses relations satisfaites par
la fonction uy et ses dérivées.



128 CHAPITRE 6. MAJORATION EN DIMENSION 3

Coefficient de D?
Les termes en D? provenant de < Hyuy,uy > sont :

062

5 < 2Vy(C's + St)wo, ug > —46% < 10 fo, ug >

2i0 2iad
ZSa < 2Vy(C's + St) fo, ug > +% < tOswq, g >

Par le Lemme 5.2.10, les termes imaginaires disparaissent. Par ailleurs, les
termes en DZ dans < Hsug, ug > sont :

2

o)
5 < (Cs+ St)*ug, ug > +6* < t*ug, ug >

+ 2Dy < tVyug, ug > +2Ey < sVyug, ug > .
On observe, avec le Lemme 5.2.3 et (5.2.16), que le coefficient de 6% est

sin 6 1 C(9)
——— [ tsujdsdt t*ugdsdt = tVousdsdt = :
cos@/ Stlgas +/ ot co s@/ Vougds 2cost

Ensuite, avec le Lemme 5.2.8 et a nouveau (5.2.16) (pour les coefficients de
Dy et Ep), nous avons prouvé (voir (6.1.19)) que le coefficient de D? est :

%@?B(fﬁo)'

Coefficient de 72
De < Hjuy,up > et avec le Lemme 6.2.4, nous obtenons le coefficient de 72 :

2 C 2e
t— D,+ D —tD,
< (s1 (Bt =)V + «9(% + D) + sin 0 )

( ﬂ w C 82UQ+2i _6
S

Ssing ° in*g * iné [H1, OsJug, ug >

g
JUp > e <
fo) K 2sin®

De < Hjug, ug >, nous trouvons le coefficient :

1 y Yoo Mo
t —vs)?uyg, < (Bst — =8" + =t )ug, ug >
- < (Bt —8) ug ey (Bs 55 T35 g, Ug
2
+ -C4 < D§u9> - C3 < (DS(ﬂt - 73) + (ﬂt - 73)D5)U9a Ug >
sin” 6 sin 9
Fy _
+ 2 < tVyuy, ug > +2Fy < tDgug, ug >
sin” @
€ 2 'Y
+ < tug,ug > +—— < (at — (s)Dgug, ug > .

sin? 6 sin 0
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On observe que 2F, < tDyug, ug >= 0. On rassemble ensuite certains termes.
On a d’abord, avec les mémes formules que dans le paragraphe précédent :

16 o+ o’
2(Bt—~s)V, , 5 < (81— g >=2——5
(Bt—7s) eyl (Bt —75)?ug, ug 2 05(0)? B
Les autres termes en (3% (ou 37) sont :
Y 2
— < (Bst — —s*)ug, ug > +— 5 < [2Vo(Bst — =57), OsJug, ug > .
sin 9 2sin” 0 2
(6.2.29)
Or, on a :
) o 7 9
[2Vp(Bst — 55 ), 0s] = 2sin@([st — 55 ) — 2(0t — vs),
donc, avec (5.2.7), il vient :
T 9 _ . Ay
< [2Vp(Bst — 58 ), Os|ug, ug >=< 2sinO(Bst — 58 Yug, ug > .
Ainsi, (6.2.29) est nul.
Rassemblons les termes en 7 :
o 2 m 2
— < tug, ug > < t*|Vi, Os|ug, ug >= 0. 6.2.30
25sin’ 4 1o 1o +2 in®4 [Vo, Dl g ( )
Les termes en €2 sont (voir le paragraphe précédent pour §2) :
€2 4¢? c(6)
< 2ug, up > — g t0ufo,ug >= 2,
sin? 6 1o, 1o sin? sJo, uo 2sin? 6 cos
Considérons les termes en (2 :
CZ D2 CQ 2
o < Diug,up > +-—=5- < (‘/9(95 +85‘/9)88U9,UQ > . (6.2.31)
sin® 0 2sin” 0

Aprés une intégration par parties, nous sommes réduits a appliquer le Lemme
5.2.2 et nous trouvons que (6.2.31) est nul. Ainsi, nous avons :

Fy 1
2 Ug >= ——=5 (F()O(Q) — SH()S(Q)) .
9 sin“ ¢

sin® 6

< tVyuy,

Prouvons maintenant que tous les autres termes sont nuls.
On remarque d’abord que (voir le paragraphe précédent) :

die 2i€e/3
t—vs)Vyfo,upg >+ < ———
(ﬂ 78) 9f0 Up + S Sin2 9

tOswq, ug >= 0.
sin? 6 0,70
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Ensuite, on a, par le Lemme 5.2.4 :

2
C (‘/:98 + a ‘/H)f(]a C sUg, Ug >= 0.
sin® @ n*f
Ecrivons les termes restants (pour le dernier, voir le Lemme 6.2.4 ) :
- < #(ﬁt — v8)VyO2ug, ug > + < Lg(%as + 05 V) wo, ug >
sin” 6 S'sin”
+ — Cg < (Ds(Bt — ) + (Bt — vs)Ds)ug, ug >
sin” ¢ .
1
+ < (ot — Cs)Dyug, g > +5—r— < [0, (at — C5)(DVa + Vady)Jug, ug > -
sin” 0 2sin” 0
Aprés deux intégrations par parties, il est aisé de voir que :
¢
m < (Ds(ﬂt — ’}/S) + (ﬁt — ’}/S)DS)UQ,UQ >= 0.

Par ailleurs, en utilisant le Lemme 5.2.9, on obtient :

_<f£%m 5)Vo0sug o > + < ﬁg(%@+&%mmw>
Ssin® 6
.25251 30 < (2C +4(Cs + St)05)ug, ug >= 0.
On a: .
Y iy
T < (at — ¢8)Daug, ug >= —20 .
sl = (at — Cs)Dsug, ug > Ty
11 vient :

< (05, (at — (8)(0s Vi + VyOs)]ug, ug >=< (at — (5)[0s, (0sVy + ViOs)|ug, ug >
= —2sinf < (at — (s)0sug, ug >= —( sin .

En conlusion, nous avons prouvé que le coefficient de 72 est :

L 230,

2sin%6 *

Coefficient de 7D,
De < Hjiuq,ug > nous obtenons le coefficient de 7D, suivant, :

B

¢ €
< (2Va(ozt—§s)+25tDs)(mw0— 38382%4_22 : fo),ua >
¢
s (sme(&f 78)Vo + sin2 9(V9D +DsVo) + QtD )(Swo + 206 fo), up >
+ C < [Hl,&g]ug,w >

sin’ @
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De < Hsug, ug >, on trouve le coefficient :

2¢ Yo N
~ a0 < (Bst — 55 + §)ua,Ug > +sin2 < (at — (8)Dgug, ug >
2€d
t— t— > t2 >
sin @ < (Q CS)(ﬂ '}/8)'&97 Up +SiIl 0 < Up, Up
+ — (430/ sVousdstdt + 200/ tVougdsdt).
sin ¢ >0 >0

Il est inutile de refaire tous les calculs ; en effet, ces derniers sont exactements
les mémes que ceux qu’on a rencontrés précédemment. Il suffit juste de rap-
peler les relations (6.1.18) et de remarquer que tout est divisé par sin 6 et on

trouve comme coefficient : 1

marsﬂ(x0> .

En conclusion, ¢q satisfait I’équation :
T
Ss(D-, m)d)o + A12Drdo + A137d0 + A1ago = Aago,

A priori Ajp, Aj3 et Ayy sont des nombres complexes. Pour (¢p, ¢2,d) € C* xR,
on pose :
Sperena = Sp(Dr + 1,7+ 02) +d. (6.2.32)

Alors, & 4 est simplement un oscillateur harmonique décalé. Aprés une
? 5761)027

translation (complexe) pour éliminer les termes linéaires, I’équation peut se
mettre sous la forme :

Gﬁ,cl,CQ,dQSO - )\2¢07
pour certains nombres complexes cq, ¢o et d. On choisit alors :

Ao = )\1(@3) +d

et la fonction propre normalisée associée pour ¢g. A cette étape, on ne sait
pas encore si d est réel. On sait juste que Ay — d est réel.

6.2.3 Majoration

Les calculs de la section précédente nous conduisent a choisir comme
quasimode :
= X(rs, " (B2 s ),

ou Y est une fonction troncature réguliére dans un voisinage de z( et ou :

Uh = nguh
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avec
ul =y + hY2uy + hus.

Il se trouve que seuls les deux premiers termes sont suffisants pour prouver le
Théoréme 1.3.10 (ils ont été obtenus uniquement sous I’hypothése (1.3.19)).
Nous n’explicitons pas la preuve de ce théoréme qui est essentiellement la
méme que celle du Théoréme 1.3.11 (voir ci-apres). Le calcul de la majoration
peut alors s’effectuer en deux étapes; on controle d’abord les restes (dus a
I'approximation de la métrique) menant a I'opérateur modéle (6.1.2), puis,
on estime les restes de Taylor conduisant au modéle (6.1.15). L’argument
principal que nous utiliserons est la décroissance exponentielle des u; (due a
la Remarque 5.2.3) et ¢g. Ainsi, on a d’abord une premiére approximation :

Lemme 6.2.7 On a :
< ((ihV + A)* — (Noh + Mh¥2 4+ Xoh?) )b, b >
=< HMOP — (Noh + M2 + Mah®)0, ¥ > 12 arasary +O(RY).

Preuve.
Pour le prouver, considérons les restes les plus mauvais dans (6.1.1) :

/ I7|3|(ihV + A)y|2drdsdt.
>0
Par exemple, on a :

/ 3| (hDy+ A, )2 drdsdt < C |T\3(32—|—t2)\1/)|2drdsdt+h2/ |7 || D, |*drdsdt.
>0

t>0 t>0

Le premier terme s’estime en O(h%?) aprés changement d’échelle et le second
peut étre traité de la facons suivante :

\r|3\DrX|2|¢\2drdsdt+2h2hl/2/ e[ 2| Dy [2drdsdt.

t>0

h2/ [P Dypl2drdsdt < 2h2/
t>0 t>

0

Le premier terme est O(h™) car u décroit exponentiellement en la variable
7 et le second est O(h%/?).
Tous les autres termes sont controlés de la méme maniére.

Nous avons ensuite une deuxiéme approximation : :
Lemme 6.2.8 On a :

< HMOD _ (Noh + M E*% 4+ \h?))ib, b >
=< HM — (Noh + MB*? + Mah®)), 00 > 12, drasar) +O(R?).
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Preuve.
On doit estimer les termes suivants (cf. (6.1.16)) :

/ (A, — ABYY(hD, + A, )¢drdsdt,
>0

/ (Ay — AP (WD, + A,)pdrdsdt.
t>0

Examinons le premier.
[L'un des pires termes qu’il nous faut controler est sous la forme :

/ r)(hD, + A, )ip|drdsdt.
t>0

Modulo O(h%?2), il se trouve que nous avons juste a estimer :

/ r* (R D, + Vi, )| drdsdt.
>0

Or, d’une part on obtient :

/ hT4|@D,@/)|drdsdt‘ < ChhA2R=12 — opd/2,
>0

et d’autre part :

T4’E%1¢]d7“dsdt’ < ChA2pY2 = opdl?,

t>0
On étudie ensuite le second terme.
11 suffit de considérer :

/ [r*)(hDy + )| drdsdt.
t>0

et on a :

/ 4 (hDy + TZ)w\drdsdt' < C(W*?hh='% 4 p5/2).
>0
Les autres termes de (6.1.16) sont controlés en O(h°/?) par le méme procédé.

Alors, par construction de u” et en controlant les restes dans le dévelop-
pement de H™"" par la décroissance exponentielle, il s’ensuit :

< HM — (Noh + AR + Mah®), 0 > r2(may s drasany = O(h*'?)

et, donc, en vertu des Lemmes 6.2.7 et 6.2.8 et comme 1'autoadjonction de
(ihV + A)? implique que Ay est réel (et donc d aussi), nous avons fini la
preuve du Théoréme 1.3.11.
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Troisiéme partie

Analyse asymptotique de la
fonctionnelle de Landau-de
GGennes

135






Chapitre 7

Etude asymptotique de F

Ce chapitre est consacré a la preuve du Théoréme 1.5.6. Avant de nous at-
teler a cette preuve, nous nous intéresserons aux équations d’Euler-Lagrange
satisfaites par les minimiseurs pour savoir si 'on peut en tirer directement
des informations. Nous constaterons que ce probléme n’est pas évident du
fait de I'apparition d’'un multiplicateur de Lagrange sur lequel on posséde
trés peu d’informations. Heureusement, nous pourrons tout de méme mettre
en oeuvre une technique utilisée dans [BCLP02| et montrer que p*(q,7) est
bien critique pour la fonctionnelle F.

7.1 Existence des minimiseurs de F

Dans cette section, nous portons notre attention sur la démonstration de
la proposition suivante :

Proposition 7.1.1 F posséde des minimiseurs.

Commencons d’abord par énoncer un théoréme (|[GR86, p. 56, corollaire 3.7])
qui caractérise H' & laide de la divergence et du rotationnel :

Théoréme 7.1.2 Soit Q un ouvert borné de bord C1'.
Alors

HY Q) ={uec L*(Q);V-ue L*(Q),Vxuc L*(Q),u-ve H/*d)}

et
lulme) < C(lulz + [V - uls + [V X uls + [u- vy 90))-

Passons a un lemme dont on va déduire l'existence des minimiseurs.
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Lemme 7.1.3 Posant
V(Q,S*) ={necl*(QS*):Vxnecl? V-ncL?,

ona:V(Q,8%) C H

loc

() et V(Q,S?) est faiblement compact dans H}. ().

Preuve.

La premiére affirmation est évidente par le Théoréme 7.1.2. Prouvons main-
tenant la seconde. Soit (n’) une suite faiblement convergente dans H} ().
Nous notons n* sa limite dans H}, . Sur chaque Qeq, (n’) converge forte-
ment dans L? vers n® et donc (n?) converge ponctuellement vers n® quitte

a extraire une sous-suite. On en déduit que ||n®|| = 1 presque partout.

Nous pouvons observer que :
2

2
F(,n) = /Q |(iV + qn)y|*dx — %\Q\ + % /Q(W)|2 —1)%dz (7.1.1)

+K1/(V~n)2dx—|-K2/ |V x n+ 7n|*dz.
Q 0

En posant
K|
2 )
et en appliquant le Lemme 1.5.1, on obtient pour toute suite minimisante
(¢7,n7) de F les majorations suivantes :

g(QaTa 'Li) = g(Q>7_> K’) +

/Q|V x n’ + 70 |Pdr < §(Q,TT2,/<&)7 (7.1.2)
/Q(V -n!)?dr < g(q’Ti’n), (7.1.3)
L0 - e < 2018 (7.1.4)

/Q iV + qu )¢ |Pde < g(q, 7, k). (7.1.5)

Ces remarques nous permettent désormais de prouver l'existence des mini-
miseurs. Soit (¢, n’) une suite minimisante pour F. Des inégalités (7.1.2) et
(7.1.3), on déduit que (n’) est bornée dans H} (Q) et par conséquent, quitte

loc
a extraire une sous-suite, on peut supposer que (n?) converge faiblement dans

H}_(Q) vers un certain élément n>° € V(Q,S?). En outre (1/7) est borné dans

loc

H'(Q) et on peut donc considérer que (1)7) converge faiblement dans H'(Q)
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vers 1.
Nous disposons seulement d’une convergence de (n?) dans H} (), ainsi,
pour € > 0, nous posons :

Qe ={z€Q:d(z,00) > €},

et alors (n’) converge faiblement dans H'(.). Nous écrivons alors :

2 2
F@n) > [ 169+ )y Pde - Tl + 5 [ (W - 12de (716)
Qe

Qe

+K1/ (V-n?)’dx + Kg/ |V x 0/ + mn|*dz.

Qe Qe

Nous remarquons aussitot que ¥/n’ converge faiblement dans L?*(Q) vers
»>*°n>. En effet, nous avons d’abord :

P - g = () - ) + (i — ).
Puis, nous notons que le premier terme converge faiblement vers 0 et que le
second converge fortement vers 0 (n’ est borné par 1). Tl s’ensuit que :
o (2 2
liminf F(¢/,n’) > / |(iV + qn™) > Pdr — —|Q| + —/ (|°°|* — 1)%dx
j—>+00 Qe 2 2 Qe
(7.1.7)

+K1/ (V -n>)2dx + KQ/ |V x n® + 7n*|*dx.
Qe Qe

Ainsi, il ne nous reste plus qu’a faire tendre € vers 0 et I'existence des mini-
miseurs en découle.

Nous sommes a présent amenés a nous interroger sur les équations d'Euler-

Lagrange que ces minimiseurs satisfont. De plus, rappelons que, si (1), n) est
un minimiseur de F (voir [DGP92| et [FH09, Section 11.3]) :

[¥]ee < 1. (7.1.8)

7.2 Equations d’Euler-Lagrange

Le but de cette section est de mettre en évidence qu’on ne peut pas a
priori déduire des équations d’Euler-Lagrange un controle explicite des mi-
nimiseurs méme sous ’hypothése simplificatrice K1 = K5. Plus précisément,
nous nous intéressons a I’équation obtenue aprés différentiation par rapport
a n satisfaite par chaque minimiseur (¢, n) de F (cf. [Pan03]) :

(T,u) =0 pourtoutu € Hj(,R*) t.qu-n =0, (7.2.9)
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ol B
T =-K\V(V-n)+ Ky(V x-+7)°n — 2¢S(Y V).
On utilise 'identité suivante :
Vx(Vxn)=-An+V(V - n)
et on trouve :
T = (Ky— K|)V(V-n) + Ky(—=An + 27V x n + 7°n) — 2¢3(Y V).

Comme n € H'(), nous obtenons immédiatement que An € H1(Q) et
V(V -n) € H1(Q). De plus, comme n € H'(,S?) et |||l < 1, nous
remarquons que 7" € H () et ainsi, nous sommes en mesure de définir les
produits de distributions 7"-n et T' X n comme suit.

Pour tout ¢ € C°(,R?) et ¢ € C5°(©2), nous posons :

(T'xn,¢) = (T, n x1p),
<T : n7¢> = <T7 d)n)

En outre, ces deux distributions peut étre étendues en des formes continues

sur H}(Q).

Lemme 7.2.1 Au sens des distributions, nous avons

—An-n=|Vn]*
Preuve.
Soit ¥ € C5°(€2). On a :
3
<_An -1, ¢> - Z<_Anz7 ¢n2>
i=1
Ensuite, on obtient :
3 3 3
> (=Angvng) = O nVng, V) + O [Vl 9).
i=1 i=1 i=1

Apres différentiation de |n|? = 1, nous observons que le premier terme est
nul et la conclusion s’ensuit.

Lemme 7.2.2 Soit S un élément de H (). Si.S-n=0¢e S xn=0,
alors S = 0.
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Preuve.
Pour tout ¥ € C3°(2, R?), nous avons 'identité suivante (formule du double
produit extérieur) provenant du fait que |n|?> =1 :

Y=mnx (1) xn)+ (¢ n)n.

Nous notons que ) x n € HY(Q) et ¢ - n € H'(Q). Ainsi, nous trouvons :
(S,¢) = 0.

Proposition 7.2.3 Si K1 = Ks, alors T-ne€ L'(Q) et T = (T - n)n.

Preuve.

La premiére affirmation vient du Lemme 7.2, et de la propriété que V x n €
L*(2) et |[Vn|? € LY(). Prouvons la seconde.

On peut désormais définir : T = (T - n)n. On pose S =T — T. Alors, S
satisfait les hypothéses du Lemme 7.2.2 car, il suffit de prendre u = n x ¥
pour tout ¥ € C5°(Q, R?) dans (7.2.9) et donc S = 0.

On en déduit le corollaire suivant :

Corollaire 7.2.4 Lorsque K, = Ko, il existe une fonction X € L*(Q) telle
que U'équation (7.2.9) est équivalente a :

—An+27V x n— 2¢S$(YVy) = An, in . (7.2.10)
En particulier, An € L'(Q).
En conséquence, cela ne semble pas suffire pour établir un controle ellip-

tique des minimiseurs. En fait, on peut prouver que les minimiseurs sont C*
presque partout dans  (voir [HKLS86]).

7.3 Nématicité des minimiseurs

Le régime qui nous intéresse est x* < p*(q, 7) et ¢’est la preuve du Théo-
réeme 1.5.6 qui nous occupera dans cette section.
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Cas o1 k=0
Décrivons briévement ce qui arrive dans le cas extréme ot £ = 0. La fonc-
tionnelle devient :

}"(w,n):/ ](z’V+qn)¢]2dx+K1/(V~n)2d:1:+K2/ |V x n+ 7n|’dz.
Q 0 Q

Clairement, les phases (0,n), avec n € C(7) sont des minimiseurs de F avec
une énergie nulle. Qui plus est, si (¢, n) est un minimiseur de F, cela implique
que :

V-n=0etVxn+mm=0

et donc n € C(7). En outre, nous avons
/ |(iV + gqn)y|*dz =0
Q

ce qui fournit, par l'inégalité diamagnétique : [, [V]¢||*dz = 0; de 1a on
tire que || est constante (égale a ¢). Si ¢ # 0, on écrit 1) = ce’®, on trouve
qgn = V¢ et alors V xn = 0 = —7n ce qui constitue une contradiction.
Rassemblant toutes ces remarques, nous déduisons :

Proposition 7.3.1 Lorsque k = 0, l’ensemble des minimiseurs de F est N

(cf. (1.5.8)).

Preuve du Théoréme 1.5.6

Ce qui suit s’inspire de [BCLP02]. Nous montrons dans ce paragraphe que,
si K7 et K5 sont assez "grands", alors, les minimiseurs sont des phases né-
matiques.

La proposition suivante concerne le comportement du champ de vecteurs
directeurs des minimiseurs quand K5 est grand.

Proposition 7.3.2 Pour tout € > 0 et pour tous k # 0, 7 > 0 et K > 0,
il existe I(k, 7, KY) > 0 tel que pour tous K1 > KY, Ky > 11, ¢ > 0, et pour
tout (1, n) minimiseur de F, il existe n € C(T) tel que :

HTI,— ’hH[/t(Q) S €.

Preuve.
La preuve suit de (7.1.2), (7.1.3) et de [HP08a, Lemma 3.4].

Nous nous servirons aussi du lemme suivant :
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Lemme 7.3.3 Pour tout minimiseur (¢, n) de F (ou FP7), nous avons :

/ (Y + qr)Pde < w2 / Pz
Q Q

Preuve.
Si ¢ = 0, c’est trivial. Si ¥ # 0 et si I'inégalité inverse était vraie, nous
déduirions que 0 > F(¢,n) > 0 et ce serait une contradiction.

Nous sommes maintenant en mesure de prouver le Théoréme 1.5.6. Soit (¢, n)
un minimiseur de F. Nous écrivons, pour un certain n qui sera choisi ulté-
rieurement :

16V + qn)y[|72 () = 16V + q)d]|72(q)
= 2q)| iV + gd) ¥ 2o (0 = D) r20) + ¢l (0 = D)Y[[Z2 (o
De plus, nous avons :
[(n = 0)dlr2@) < [0 — 0o [|¢]| raq).-
Nous en déduisons, avec le Lemme 7.3.3, que :
K170 = 1 ( DY) 20
— 2g6 1Yl 2@ 1¢ ]| oy Im = Al Loy — P lln = Al 24 o) 19|70 -
Par l'injection de Sobolev, nous avons d’abord :
I191[Lay < CEDNDI

Ensuite, 'inégalité diamagnétique fournit :

IVIYll2@) < GV + @)l 2@ < Kl[Y] 29
Par conséquent, nous trouvons :

[¥llza@) < CE)A + R) U] L2()-

Par I’absurde, supposons que 1) # 0; nous en déduisons que :
K2 = (g, 7) +20(Q)gr(L+ k) [0 =] 1) + C(Q)*¢*(1+ ) In =1 Zaq) > 0.

Nous portons alors notre attention sur le trinome du second degré qui appa-
rait et nous obtenons que, pour un certain C(2) > 0, si

—qi(1+K) + VP21 + 65)? + (1 + k)2 (w(q, 7) — K2)
(1 + K)?

ln—n||,:q) < C(Q)



144 CHAPITRE 7. ETUDE ASYMPTOTIQUE DE F

alors une contradiction s’ensuit.
Ainsi, choisissant € > 0 tel que :

—qr(1+ k) + \/q2f£2(1 + k)2 +¢*(1 4+ &)*(u*(q, 7) — K?)
¢*(1+£)?

e<C(Q)

Y

et comme n le champ fourni par la Proposition 7.3.2, nous avons prouvé le
Théoréme 1.5.6.



Chapitre 8

Etude asymptotique de FPr

L’objet de ce chapitre est de prouver l'estimation d’énergie du Théo-
réeme 1.5.7 et d’établir le Théoréme 1.5.8. Comme nous I’avons annoncé dans
I'introduction et I’avons observé dans le chapitre précédent, il n’est pas raison-
nable, a priori, d’espérer utiliser les équations d'Euler-Lagrange pour obtenir
directement une information sur la convergence des minimiseurs. Nous allons
pallier a cela a I’aide de considérations spectrales en introduisant 'opérateur
T,.

8.1 Préliminaires a I’étude de FP7

8.1.1 Trace des éléments de V((,S?)

Dans cette section, nous rappelons comment on peut définir la trace d’'un
élément de L? dont la divergence et le rotationnel sont aussi dans L? (cf.
[GR86]). Ainsi, FP sera correctement définie. Nous commencons par un
lemme de densité (qu’'on peut prouver par troncature et régularisation) :

Lemme 8.1.1 Nous posons :
V={necL*(QR*:V-ncL*Q RV xnc L*Q R},
et pour n € V', nous définissons la norme :
Il = lInllz + IV -l + |V x nlf3.

Alors, (V,|| - ||) est un espace de Hilbert dont C*(Q,R?) constitue un sous-
espace dense.

La proposition suivante permet de définir la trace d'un élément de V' :
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Proposition 8.1.2 Considérons n € V. Alors, la trace de n sur 0S) est
convenablement définie comme élément de H='/2(00, R?).

Preuve.
La preuve est standard (cf. [GR86]) mais nous la rappelons pour plus de

précision. Nous supposons d’abord que n € C*(£2). Rappelons quelques for-
mules ; pour tous ¢ € C*(Q) et u € C*(Q,R?) :

<n7v¢> = _<v'n7v¢>_<n'y7¢|89>7 (811)
(Vxnu) =(nVxu) —(nxuvupm), (8.1.2)

Alors, (8.1.1) et (8.1.2) entrainent que les applications :

¢— (n-v,dpe) et u (n Xy, upg)

peuvent étre prolongées en des formes linéaires continues respectivement sur
HY(Q,C) et H'(Q,R?). Ensuite, comme le bord 99 est régulier, il existe une
application continue de H'/2(99) (respectivement H'/2(9, R3)) vers H' (1)
(respectivement H'(Q,R?)) noté T tel que pour tout f € HY/2(0Q), F = T'f
satisfait Floq = f.

Il suit du précédent lemme que, quand n € V', nous pouvons définir :

n-veH200Q) et nxve H Y20Q,RY.

Dans le cas ou n est régulier, par la formule du double produit extérieur,
nous avons sur oS :
n=vx(nxv)+(n-vmw.

Ainsi, par densité, la trace de n sur d€2 se trouve bien définie comme élément
de H=12(0Q,R?) quand n € V :

npo=v X (Mnxv)+(n- v

8.1.2 Existence des minimiseurs de FP7
En utilisant [GR86, Lemma 3.6, nous déduisons que :
VT(Q) Cc H'(Q,C) x H'(Q,S?).
Enoncons maintenant un lemme concernant I’'ensemble de minimisation :

Lemme 8.1.3 Le sous-espace V™ (Q) est faiblement compact dans H (2, C) x
H'(Q,S?).
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Preuve.

Il est suffisant de prouver que V7(£2, S?) est faiblement compact dans H'(Q, S?).
Soit (n’) une suite faiblement convergente dans V7(£2,S?); nous notons n™
sa limite. Par injection compacte, nous concluons qu’il existe une sous-suite
telle que n’/ converge fortement vers n*™ dans L?*(Q) et donc n’ converge
ponctuellement vers n® quitte & extraire une sous-suite. Ainsi, nous avons
In>°| = 1. Remarquons que la trace de n* sur 02 est bien définie comme
éléement de H—'/2(0€2). De plus, nous pouvons écrire : nfm = n?‘aﬂ pour un
certain @7 € SO(3). Quitte & extraire encore une sous-suite, nous pouvons
requérir que (7 tende vers Q> € SO(3). Par conséquent, nous obtenons la

oo

convergence uniforme de nfas2 vers n% 00"

Nous sommes désormais en mesure de prouver 'existence des minimiseurs.
Nous observons d’abord que (7.1.2), (7.1.3), (7.1.4), (7.1.5) et (7.1.8) sont
toujours valables et donc, toute suite minimisante (17, n’) est bornée dans
HY(Q,C) x H(9,S?). Avec le lemme précédent et aprés extraction d’une
sous-suite, on peut supposer que (¢)/, n?) converge vers (¢)°,n>®) € V7(Q) et
la conclusion est standard.

Remarque 8.1.4.

Nous pouvons remarquer que W () C V7(Q2) et ainsi le Lemme 1.5.1 et les
inégalites (7.1.2), (7.1.3), (7.1.4) et (7.1.5) demeurent pour FP.

8.1.3 Un peu de théorie spectrale

Nous introduisons et étudions dans cette section un opérateur important :
T,.

Injectivité de T,
Nous notons o(—AP) le spectre du laplacien de Dirichlet —AP sur 2 et nous

supposons que :
% ¢ a(—AP). (8.1.3)

Nous définissons alors la forme quadratique sur Hg (€, R?) suivante :
Qr(u) = V- UH%Q(Q) + IV xu+ TUH%Q(Q)‘

L’opérateur associé, de domaine H?(2, R?) N H} (2, R3), est noté T, et peut
s’écrire ainsi :

T, = —A+27V X +71%, (8.1.4)
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Sa plus petite valeur propre est notée p! et par le principe du mini-max, nous
avons :
Q-(u) = pellullz:  Vu € Hy(Q,R?) (8.1.5)

Comme T, est elliptique d’ordre 2, la proposition suivante est vérifiée :
Proposition 8.1.5 SiT,u € L*(Q,R3) etu € H}(Q,R?), alorsu € H*(2,R?).
De la, il vient :

| Tl e > plllull: Vu € Hy(Q,R?) t.qTru € L*(Q,R?).
Lemme 8.1.6 Si (8.1.8) est satisfaite, alors pt > 0 et T, est injective.

Preuve.
Si ul = 0, alors, nous en déduisons immédiatement que la fonction propre
correspondante u satisfait :

Vou=0et Vxu+r7u=0. (8.1.6)

Prenant le rotationnel de la seconde équation dans (8.1.6) et utilisant la
premiére, nous tirons :
—Au — 7%u = 0.

Avec I'hypothése (8.1.3), on obtiendrait u = 0 et cela serait contradictoire.

On peut a présent reformuler (8.1.5) en énongant la proposition :

Proposition 8.1.7 (Controéle de |jul[.2))
Pour tout u € H}(Q,R?), nous avons :

1
Julloy < o (IV - wllia) + 1V % ut el )

T

En fait, on dispose aussi d’un contréle en norme H'(Q) :

Proposition 8.1.8 (Controle de ||ul|z1(q))
Il existe C'(2) > 0 tel que :

2

)
el < O (14 ) (19wl + 17 x u rull)

T
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Preuve.
En conséquence de la formule du double rotationnel —A+V(V:) =V x Vx,
nous avons :

HVUH%Q(Q) =[|V- UH%Q(Q) + [V x UH%Q(Q)'

De plus, on obtient :

IVullZa@) = IV x u+ tullfeg) — 27V X u,w) — 7°||ullZ2q) + |V - ullZ2)-
< Q- (u) + 27|V x u| 2oy lull 20y — 72 ([l 22
< Q- (u) + 27| Vul oy [l r20) — 72 [lullZ2(q)

Alinsi, pour tout v > 0, nous pouvons écrire :
1
IVl < @rl) + 7 (91 ulagy + Sl ) = ey

Pour 7 > 0, nous posons v = % et en déduisons :

1 9 72
iHVUHB(Q) < Qr(u) + EQT(U)-

Minoration de !
On souhaite maintenant établir une minoration de u!. A cette fin, considérons
ul une fonction propre L?-normalisée de T, associée a pl. Nous obtenons :

1
i

IV a4 1V + b3 = g

Par suite, on a :
IV > up + Tuz|re < /pke

Un calcul facile nous fournit :
—A—7P=(Vx+71)2=V(V:) =27(V x +7) =T, — 27(V x +71).
Par conséquent, nous obtenons :
(A — ul = prul — 27(V x ul + 1ul).
Nous appliquons le théoréme spectral pour écrire :
d(r*,0(=AP)) < [(=A = 7*)uz]| 2.

Il s’ensuit que :
pr + 274/ pk — d(7%, 0 (=AP)) > 0.

Ainsi, nous avons prouvé la proposition suivante :
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Proposition 8.1.9 On a :

pl > —1 4+ /T2 +d(72,0(—AD)).

La proposition qui suit nous informe du comportement de p! quand 7 tend
vers 0.

Proposition 8.1.10 Notant AP la plus petite valeur propre du laplacien de
Dirichlet, nous avons :

lim p! = AP,

7—0

Preuve.
On considére 1y une fonction propre L?-normalisée associée a AP.

Qr (o) = IViholl 2 () + 27/ Yo -V X Yodx + 1> < AP 427 /AP 4 72,
Q
Par suite, on déduit :
pt < AP 427 /AP 4+ 2

En outre, nous avons observé dans les lignes qui précédent que :

pe = =21/ pl+ d(7%, 0 (=A")).

Mais, pour 7 < AP, nous constatons que : d(7%, 0(—AP)) = AP — 72 et donc,
le résultat annoncé est prouvé.

8.2 Reégime K;, Ky — oo pour FP7

8.2.1 Estimation d’énergie : preuve du Théoréme 1.5.7

Soit (¢, n) un minimiseur de FP. Par définition du domaine de la fonc-
tionnelle P il existe n% tel que njpg = nf?'m. Ensuite, nous obtenons a
I’aide de la Proposition 8.1.7 :

1

In-n?|2:0) < = (IV - (0 = 09)[Z2() + IV x (0 = 02) + 7(n = 09)[[32(q ) -

Nous en déduisons :

1
I =0l a0) < 5 (IV i) + 1V % m o+ 7mlage) ).
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Par (7.1.2) et (7.1.3), nous avons :

1 (g g 27
Hn . ngui2(ﬂ) S - g(ana ’i) + g(q77—7 K) S : g(ana ’i) ]
1 K1 K2 IIllIl(Kl,KQ),U/}_

T

De plus, on peut écrire :
FPU(p,m) > F(¢,n?) =24 (iV+gn? )| 20 | (n=02)00 || 120y +4° [ (n—07) ]| 72 ) -
Par I'inégalité triangulaire, on a trivialement :

10V + &) || r20) < |0V + qn)[|r2() + ¢lln — n2|120).

En outre, nous rappelons que [[t)||s < 1 et nous appliquons le Lemme 7.3.3
pour conclure que :

FPT(,m) > g(q, 7, k) = 208|Q"? |0 = 0| r2@) — ¢*n = 02|72,

et le Théoréeme 1.5.7 est démontré, avec

27 1/2 91Ol
ci(q, 7, k) = gk (‘(](;](’7/25)) et ca(q, 7, K) = | ’q]?/(g’ T R). (8.2.7)

Conjugant ce résultat avec [HP08b, Theorem 7.5] et la Proposition 8.1.10,
nous déduisons I’estimation suivante lorsque 7 tend vers 0 :

Proposition 8.2.1 Pour tout gy, ko > 0 et co > 0, il existe C(qo, ko, co) > 0
et 0 > 0, si (K1, Ks,q,7,k) satisfait 0 < ¢ < qo, 0 < k < ko, 0 <7 < 79 et
Ki, Ky > ¢, alors

K19

gDir(K17K27q7T7 ’i)—i_ 9

< C(qo, Ko, Co)T.

8.2.2 Nématicité/Smecticité des minimiseurs

Dans cette section nous établissons la preuve du Théoréme 1.5.8.

Smecticité pour x> > p*(q,7)
En conséquence du Lemme 1.5.1, nous constatons que, sans condition sur K;
ou Ky, nous avons :

EPM (K, Ky, q,7,k) < 0.

Il s’ensuit que, dans ce cas, les minimiseurs (¢, n) sont des phases smectiques.
C’est le régime inverse qui va désormais occuper notre attention.
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Nématicité pour x* < u*(q,7) : preuve de Théoréme 1.5.8
Soit (3, n) un minimiseur de FP". Grace a l'inégalité de Cauchy-Schwarz,
nous obtenons :

169+ ampvfe > 169 + a2l
—2¢||(iV + )| 2o | (0 = 0@) | L2() + [l (n — n2) 1750
Avec le Lemme 7.3.3, nous observons que :
10V + &)Yl 120) < 10V + qn)|| 120 + qll(n — n2)¢| 12y
< Rl 2 + all(m = 02)Y[| 2 @)

Par suite, I’analyse est exactement la méme qu’en Section 7.3 et, si ¢ # 0,
cela conduit a :

(2= (@, 7)+2C (Q)gr(144) [n=n? || 1) +C(2)%¢* (1+4£)*In—n? ||} ) > 0.

Mais, nous pouvons écrire a l'aide de la Proposition 8.1.8 :
Q)12 72 2 2
=0 < 0@ (142 ) (17wl + 19 -+ 7l

<c(@) <1 - ;—j) (L(qg’ “>) ,

ou K = min(K7, K3). Considérant le trindme du second degré qui apparait,
nous trouvons que, pour un certain C(€2) > 0, si

L oo V(g T) — K

o\ 1/27
VE q(1+K)g(q, 7, k)12 <1 + T—)

By

alors une contradiction découle et le Théoréme 1.5.8 est prouvé.

Cas ou +* = p*(q,7)
Le lemme suivant est une conséquence des équations d’Euler-Lagrange :

Lemme 8.2.2 Pour tout (¢, n) minimiseur de FP7, nous avons :

AY 2de = K2 2da — 4q .
169+ amyitas = » (/wa o= [ x)
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Ainsi, nous trouvons :
K212z = [191174) 2 GV + qn2)d[|22)
= 24||(iV + )¢ 2| (0 — 029l 20) + ¢[|(n — n2)P[|F2()-

Par I'inégalité de Cauchy-Schwarz, nous obtenons :
—&2[[0l[70 + 2ar ][] 2 l[¢ ]l palln = 02|l + ¢l — 023 o) 0174 > 0.

Remarquant que [|[¢||z2@) < |9]"2||¢)]|14) et supposant que ¥ # 0, nous
tirons :

2qk|Q? 4+ ¢?||n — n?|| 1

K2

)
lllZs < In =210

Par conséquent, la proposition suivante est prouvée :

Proposition 8.2.3 1] existe C'(Q2) > 0 tel que pour tout (q,T,k) satisfai-
sant k? = p*(q,7) et (8.1.3), il existe c4(q,7,k) > 0 t.q on a pour chaque
minimiseur (1, n) de FPT

C4(qa T, 'Li)

sy < CO LT,

01

ca(q, 7, K) = 17 I+ —

~ 1/4
¢ glq ) (TN
nt)
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Annexe A

Etude du bas du spectre de la
famille h(o, B)

On va appliquer le méme genre d’analyse que dans [FH09, Chapter 6,
Prop 6.2.1] ou dans [HMO1, Section 11] afin d’étudier un opérateur modéle
important.

On fixe 1 €0, Wlo[ et on introduit une fonction troncature réguliére qui véri-

fie :
x(t) =1, pour |t]| <1,0<x <1, et suppx C [-2,2].

On définit
[ =1(t) :==tx(2B™"t).

On observe que :

B
=1, sit<—,
2

1=0,sit>B"

et que
0<I< B

On considére alors, pour o € R, kg > 0, k; € R et B assez grand la forme
quadratique suivante, de domaine B*(R, ) :

l

e 1 1/4 2\’ 2
(@) = [0 b (04 60+ 0B = b ) o0

+oo
n / (1- %%)W(tﬂ?dt.
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L’opérateur associé sur espace L2((1— 225 )dt) est la réalisation de Neu-
mann de :
kol _, d kol | d kol | _, o 2,
h(o, B) = —(1—31/2) %(1_W>@+(1_W) (t+§o+31/4—k123(1/2))-
Al

On note \;(n, 0, B) la suite croissante de ses valeurs propres.

Proposition A.4 Soit n €0, ﬁ[. 1l existe des constantes C,co, M, By > 0
telles que, si B > By, alors :

1. Si|o| > MB", alors :
(1,0, B) > Oy + ¢omin(1,02B~/?). (A.2)

2. Silo| < MB", alors \(n, 0, B) est la seule valeur propre strictement
inférieure a 1 et elle satisfait :

M (n,0,B) = (6 + A\ B™V/?)| < B4, (A.3)
ol .
A =k 1 (250)02. (A.4)
Preuve.

On va comparer la forme quadratique g,,p & ¢ (voir la définition de
'oscillateur harmonique en (1.2.1)) et en tirer des conclusions sur le spectre
des opérateurs associés. On remarque en premier lieu que :

+o0 . 12 2
tnanl®) = (1= [ (<t+5o>+aBl/ "“23—/) () +6' (1) Pt

On en déduit pour tout € > 0 :

€

Gnon(¢) > (1 — BT Y3)(1 — €)qNEotoBT ) gy CB_HM /+OO EIGIR:2
0

On optimise I'erreur en choisissant € = B~1/2+21 .
—1/4 +eo
Gnop(0) > (1= OB 12)gWatoB 0 (g) — g1 / [o(1) .
0

On en déduit pour tout j :

\j(n,0,B) > (1 — CB* V) (& + o B~Y4) — C B~ 1/2 (A.5)
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En traduisant que le minimum de g est non dégénéré, on voit qu’il existe
co > 0 tel que :
11(€) = O + comin(L, [§ — &)

On déduit :
M (n,0,B) > (1 — CB*Y2)(0g + comin(1,0?B~%)) — CB*1~1/2,

De 1a, on déduit que pour M assez grand et quand o > M B", I'inégalité
(A.2) est vérifiée.

On prouve a présent (A.3). On suppose désormais que |o| < M B". Commen-
cons déja par un petit lemme :

Lemme A.5 Si py(€) désigne la deuziéme valeur propre de h™NE défini en
(1.2.1), alors :
() =1, VEER. (A.6)

Preuve.

Soit uy une fonction propre associée a p9(§) et orthogonale a we qui est
strictement positive. us admet au moins un zéro x9(§) dans R,. Ainsi, en
restreignant us a Jz2(&), +-00[, on obtient une fonction propre de la réalisation
de Dirichlet de —5%%—(15—1—5)2 sur |z2(€), +o00[ et donc pa(€) est plus grand que
la plus petite valeur propre de cet opérateur, qui par monotonie du probléme
de Dirichlet, est plus grande que la plus petite valeur propre de I'oscillateur
harmonique sur R qui vaut 1.

On prend j > 2 dans (A.5) et on applique le Lemme A.5 :
\(n,0,B) >1—CB*1/2,

On va maintenant montrer qu’il existe une valeur propre qui tend vers O
(qui est strictement inférieur a 1) et ce sera donc A\;(n, o, B). On écrit for-
mellement :

[](O', B) = hO + B*l/ét[]1 + B*1/2f]2 + 0(373/4+317)’

ou
2

d
bO - _ﬁ + (t + 50)27
[]1 = —2(t+fo)0,

d
b2 = k’ot£ — k1t2(t + 50) + Zkot(t + 50)2 + 0'2.



158 ANNEXE A. ETUDE DE $(o, B)

On cherche un développement d’une premiére fonction propre sous la forme :
b =g+ BV + BTy

et de la premiére valeur propre :
A= X+ BV + B2,

Notons que nous avons remplacé dans le développement formel de I'opérateur
. .. . B" .

[ par t; cela sera licite puisque [ # ¢ lorsque ¢ > =~ et que dans ce domaine

les fonctions 1); seront exponentiellement petites quand B tend vers l'infini.

On est alors amené a résoudre le systéme :

Bouo = Aotio, (A.7)
(By — Ao)ur = —byuy, (A.8)
(ho — Ao)uz = —byus — bhyuo. (A.9)

La considération de (A.7) meéne a choisir uy = ug, et \g = Og. On effectue
ensuite le produit scalaire de (A.8) par u et alors, comme M; = 0 (cf. 1.2.4),
(A.8) admet des solutions si et seulement si \; = 0. On prend donc A; = 0 et
on appelle u; 'unique solution de (A.8) telle que (uq,up) = 0. Une condition
nécessaire et suffisante pour que (A.9) admette des solutions est encore que
le second membre soit orthogonal & wug, ce qui méne, avec les formules (1.2.4)
a choisir comme Ay celui qui a été annoncé en (A.4) et a prendre pour us
I'unique solution de (A.9) telle que : (us,up) = 0. Nous pouvons remarquer
que tous les ¢; sont dans S(R ).

Un simple calcul utilisant la décroissance exponentielle des v; nous donne :

[6(7, ) = o+ 2B )10l e, o tot = OB~/7).
De plus, il est clair que

_ —1/4
HwHL2(R+7(1_%)dt) =1+ O(B / )

C’est ainsi que le Théoréme 1.4.3 fournit :
d(Xo + XB~ Y% a(B(0, B))) = O(B~*/*3).

Il y a donc une valeur propre strictement inférieure a 1 et son développement

asymptotique est
Ao + Ao B2 4 O(B3/4+3n),



Annexe B

Estimation du troisiéme champ
critique en théorie de la
supraconductivité (dimension 2)

Dans cette Annexe, on donne une estimation du troisieme champ critique
de la fonctionnelle de Ginzburg-Landau dans le cas ot le champ magnétique
appliqué, noté 3, admet un unique minimum non dégénéré sur le bord de €.
Le cas du champ constant a déja été étudié en détails (voir [FHO6b, LP99a,
LP99b, LP00a|).

B.1 Définition de la fonctionnelle

La fonctionnelle de Ginzburg-Landau est définie par :

g(iﬁ,A)z/{|(iV+m§A)¢\2—/€2|¢\2+%2W)|4}dx+(m0)2/|V><A—ﬁ|2da:,
Q Q

pour ¥ € H'(Q,C) and A € H}, (Q,R?) ou
HL (Q,R?) = {A € HY(Q,R?) : div(A) =0inQ, A - v = Osur 9Q}.

On suppose de plus que :
8=V xF.

Rappelons maintenant les définitions des champs critiques (dont le premier
a été introduit dans [LP99b|) :

Hey (k) =1inf{o > 0 : (0,F) est 'unique minimiseur de G, ,},

He, (k) =inf{o >0 : (0,F) est I'unique minimiseur de G, ,» pour tout o’ > o},

159
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He, (k) =inf{oc >0 : (0,F) est un minimiseur de G, , }

et
ﬁlgg(/ﬁ) = sup{o > 0| A\;(rko, F) < r?}.
On a:
ﬂCg('Li) < HC3(K') < HC’3(K')
et

—loc

Hey (k) < Hey (k).

On peut prouver le résultat suivant (cf. [FH09)]) :

Théoréme B.1.1 Soit Q un ouvert borné simplement connexe a bord réqu-
lver et supposons que le champ magnétique appliqué 3 satisfasse :

0< @ob, < b.

Alors, il existe kg > 0 tel que pour tout kK > kg :

—loc

FCS (’i) - HCg (’i)

De plus, si B — X\ (B, F) est strictement croissante pour B grand, alors
tous les champs critiques coincident pour Kk grand et sont déterminés comme
l"unique solution H de

M(kH, F) = k%

B.2 Estimée de H¢,(x) pour ~ grand

Nous montrons maintenant que B +— A\ (B, F) est strictement croissante
pour B grand (cf. [FH09, Theorem 9.5.1]) :

Théoréme B.2.1 Soit Q) un ouvert borné simplement connexe a bord régu-
lver et supposons que le champ appliqué B posséde un unique minimum non
dégénéré sur OS2 et que :

0 < Byl <.
Alors M ) A(B)
1 B+¢€)— 1 B
)\ll’Jr(B) a eligﬁr €
et
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existent pour B > 0 et

lim N, (B)= lim X\ _(B)=0,.

B—+4c0 B—+4c0

En particulier, il existe By > 0 tel que B — A\ (B, F) est strictement mono-
tone pour B > By.

Pour prouver ce théoréme nous aurons besoin du lemme suivant qui donne
une jauge adéquate (la preuve peut étre trouvée dans [FH09, Lemma 9.5.5];
elle utilise juste la simple connexité de Q(e€) et les coordonnées introduites en
Section 2.2.1) :

Lemme B.2.2 Soit 0 < € < min(ty/2,|082|/2). On définit :
Qe) ={x=D(s,t) : 0 <t < |s| > €}
Il eziste ¢ € C(Q) telle que A = F+ V¢ satisfait pour tout x € Qe)
|A(z)] < Ct(x).

Nous pouvons maintenant prouver le théoréme.

Preuve.

L’existence de A} | (B) est une suite de la théorie des perturbations analy-
tiques.

On considére Vopérateur Pp ¢, et pour un état fondamental 4" (-, B) de cet
opérateur, on a :

/\/1,+(B) =< Aqu)ir(v B)7ZVBA¢IF(7 B) >+ < ZVBA@Z)T(, B)7A77Z)ir(7 B) > .
Pour le voir, il suffit de dériver (cf. |[Kat66]) :
PBA,QwT(U B) = )\1(3)1@(’ B)

par rapport a B, de multiplier par v (-, B) et d’intégrer.
Pour tout v > 0, on a :

)‘/1,+(B)_ 4(B+v)A AW (- )) qpa (i (- —V/\A 2wt (-, B)[2da

AELD =Dy [ APt B,

Or, on a, par le Lemme B.2.2 :

[RGB < 0 [t pras A [ i B
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Les estimations normales et tangentielles d’Agmon nous fournissent :

/WAQMﬂ¢H»Bn%xgcur%
Q

Pour n > 0, on prend v = nB et on en conclut que, grace a I’'asymptotique a
deux termes du Théoréme 1.2.10 :

liminf A} | (B) > © —nC.

B—+o0

Cela est valable pour tout > 0, donc :

liminf X, | (B) = O,

De méme, on trouve que :

limsup X} _(B) < .
B—+c0

On conclut en remarquant que la théorie des perturbations de Kato (cf.
|[Kat66]) fournit :
X, (B) < X _(B)

En combinant les Théorémes B.1.1 et B.2.1, nous déduisons le théoréme :

Théoréme B.2.3 Soit Q) un ouvert borné simplement connexe a bord réqu-
lier et supposons que le champ appliqué B posséde un unique minimum non
dégénéré sur 0F) et que :

0 < Byl <.

Alors, on a :




Annexe C

Description de C(7)

Dans cette annexe, nous souhaitons donner une nouvelle preuve (qui fait
suite & des discussions avec Francois Alouges) de la proposition suivante (cf.
[BCLP02, Lemma 3|) :

Proposition C.1 En notant SO(3) le groupe des rotations de R3 et en dé-
finissant, pour T >0 :

n. (21, T2, v3) = "(cos(rx3), sin(Tx3),0),

nous avons :
C(r)={n?, Qe SO},

ol

ng - Qnr(tQ)
[.’équation qui nous intéresse est la suivante :

V xn+7n=0avecn e L*(Q,S?). (C.1)

Rang de la jacobienne
En prenant la divergence, on trouve d’abord :

div(n) = 0.

En d’autres termes, la trace de la matrice jacobienne est 0; rappelons a ce
propos que cette matrice jacobienne de n en x est notée V,n et que son
terme général est O;n;.

Ensuite, en prenant le rotationnel, on obtient :

An + 7°n = 0.
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Par ellipticité, nous concluons que n est analytique.

Prouvons que le rang de V,n est 1 pour tout x € €.

Nous pouvons supposer que z = 0 aprés translation. De plus, quitte a rem-
placer n par Qn(Q ') pour Q € SO3, nous pouvons supposer :

1’1(0) = €1

et
82712 (O) =0.

Calculons la matrice jacobienne en 0. Comme |n|* = 1, nous trouvons :
(Von)n(0) =0
et avec (C.1), nous déduisons :

"(Von(0))n(0) = 0.

Ainsi, on a :
00 0
Von=1| 0 a f
0 v —«

On a a = 0 et, par 'équation (C.1), on tire : § —~v = T.
Remarquons que pour toute fonction réguliére f a valeurs réelles, on a :

A(f?) = 2|V [+ 2Aff. (C.2)
Appliquant cette identité aux composantes de n, nous déduisons :
Vafg = 7

et nous obtenons 3% + 2 = 72. Ainsi, avec 3 — v = 7, nous avons 3 = 0 ou
v = 0. Par conséquent, le lemme suivant est démontré :

Lemme C.2 Toute solution n € H (2, S?) de (C.1) (avec T # 0) est analy-
tique et vérifie rg(V,n) = 1 pour tout x € Q.

Solution “locale*
Le théoréme du rang constant implique qu’il existe ¢ et 1) deux C!-diffecomorphismes
dans un voisinage de (0,0,0) tels que :

n((X1, Xs, X)) = ¢(0,0, X).
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Aussi, aprés différentiation, on peut écrire localement pour p et ¢ deux fonc-
tions C* :
Vn =71p Ry,

avec |p| = 1.
Comme n est dans ker(Vn), nous trouvons n-p = n - g = 0. Puisque

divin) =7p-¢=0

et
7 =|Vn[* = |q]*,

nous trouvons que (p, g, n) est une base orthonormale.
Nous rappelons que :

div(Vn) = An = —7%n
et nous avons pour tout 7 :
div(p;q) = p;div(q) + Vp;q. (C.3)

Ainsi, en multipliant par p;, en sommant et en se souvenant que n-p = 0 et
|p|*> = 1, nous trouvons

div(q) = 0.
On observe alors que V X (p;q) = 0 pour tout j et que :

V X (pjq) = Vp; X ¢+ p;V X q. (C.4)
On multiplie par p; et on somme pour trouver :
V xq=0.

On en conclut que Ag = 0. En prenant le produit scalaire avec ¢ et en notant
que |¢| = 1, nous déduisons que |Vg|*> = 0 et donc que ¢ est constant.

Fin de la preuve
Nous sommes réduits a chercher une solution locale de

Vxn+m=0

avec n orthogonal a une direction fixe; il est facile de voir que de telles
solutions se mettent sous la forme :

n = QHTQ_17
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ol () désigne une rotation. En effet, on peut supposer que cette direction
orthogonale est ez. Ensuite, on peut écrire n = (nq,ns,0). L'équation (C.1)
devient :

—8377,2 -+ ™M, = 0
8377,1 + TNy =0
817L2 — 82711 =0

On déduit que :
agni +7%n,; =0,

pour i € {1,2} et on trouve que n = n,. Puis, par analyticité, nous obtenons :
_ ~1
n=0n.Q .

Casou7=0

Dans ce petit paragraphe, on désire juste montrer que les propriétés des
éléments de C(0) sont trés différentes de celles de ceux de C(7) avec 7 > 0.
On souhaite étudier I'équation : V xn = 0 avec n € H'(£2,S?). Si on regarde
le cas ot 7 > 0, cela suggére une famille de solutions constantes : {Qes, Q €
SO3} = S2. Nous prouvons ici que cet ensenble ne contient pas toutes les

solutions.
Tr—a

Pour a ¢ Q, on pose n,(z) = | § Il est clair que n, € C*(,S?). En
r—a

utilisant la formule :
V xau=Vaxu+aV x u,

on trouve :

— ——V x (z—a)=0.

>< —
(x a)—l—’x_a’

VXna:—m

Par conséquent, n, est un élément de C(0).



Annexe D

Coordonnées locales

D.1  Un choix général de coordonnées

Transformation du champ magnétique

Supposons que 0 € 9€2. Dans un voisinage V' de 0, on prend des coor-
données (y;,y2) sur 9 (via une carte C? notée ¢). On note v(¢~(y1,92)) la
normale rentrante au point ¢ (yy, y2) et on définit un systéme de coordon-
nées locales dans V' :

D(y1, Y2, y3) = ¢ (y1, y2) + ysv (¢ (v1, y2)).- (D.1)

Plus précisément, pour un point z € V, ¢~ (yy,92) est la projection de x sur
NNV ety =1t =d(x,00).
En choisissant ¢ convenablement, on peut supposer :

®(0) =0 et Dy® = Id.

On veut déterminer le nouveau potentiel vecteur dans ces coordonnées, ainsi
que le nouveau champ magnétique. Pour éclairer la question, raisonnons en
termes de 1-forme. Introduisons la 1-forme w :

w = Aldl'l + Agdl‘g + Agdl‘g.

Dans les nouvelles coordonnées & = ®~!(y), nous avons, avec les notations
précédentes :
w = Aidys + Asdys + Azdys.

On exprime alors dz; en fonction des (dy;), pour trouver que :
A=D,d ' (A(D (y))).

167
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Ensuite, on veut trouver le "nouveau” champ magnétique et on écrit :
dw = (V X A)ldl’g VAN d$3 + (V X A)le‘l VAN dl’g + (V X A)3d1‘1 A dlEQ.

On exprime de nouveau dx; en fonction des (dy;) et la formule de la comatrice
fournit le lemme :

Lemme D.1.1 Avec le difféomorphisme ® introduit en (D.1), nous avons
B = det(D®)"}((D2))'8B, (D.2)

ol

et avec

Ecriture de la métrique dans les nouvelles coordonnées et forme
quadratique

La métrique euclidienne s’écrit
go = dat + das + du3.
Elle s’écrit dans les coordonnées (y1, Yo, y3) :
9o = Zgijdyi ® dyj,
2
ol g;; est le terme général de la matrice D@~ (D®~!). Nous notons g le
terme général de la matrice inverse de (g;;).

On peut maintenant expliquer comment s’effectue le changement de coor-
données pour la forme quadratique :

qpa(u) = /Q |(iV + BA)u|*dz.

Lemme D.1.2 En considérant le difféomorphisme ® introduit en (D.1) et
en supposant que le support de u est suffisamment concentré pres de xg, on
a:
apalu) = / iV + BA)uldz = / (Y, + BAY g0y | det DBy,
Q >0
(D.3)

avec

(iVy + BA)ii| Dot (pay = Zgij(ivyi + BA)U(iVy, + BA;),
2
ot g9 est le terme général de la matrice D®'D® et ou U désigne la fonction
u dans les nouvelles coordonnées.
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D.2 Coordonnées (r,s,t)

On introduit dans cette sous-section les coordonnées normales preés de z.
(75, o) est une base orthonormée du plan tangent en g ; on note (r, s) les co-
ordonnées correspondantes. Il est alors classique, par le biais de I'application
exponentielle prés de xg, que (r,s) définissent une paramétrisatiuon locale
du bord (cf. [Laf96]). 1l existe donc un ouvert S de R? et un diffeomorphisme
¢ tels que :

¢ : Wi, — S, gf)(I) = (T7 S)‘

De plus, si GG désigne la premiére forme fondamentale de 0€2, nous avons :
G =13+ Gi(r,s) + O(T3 + 83),

ou (1 est une forme quadratique en r et s.
Posant t(x) = d(z, d2), on définit un systéme de coordonnées prés du bord :
(y1,Y2,y3) = (1, s,t). La métrique gy peut s’écrire :

go=dtdt +G — 2tK + t*L,
ou K, L sont respectivement les deuxiéme et troisiéme formes fondamentales

sur 0f2.

Développement limité de la métrique
Nous posons :
Ku K
Ko —
0 < Ky Ko

K =Ko+ Ky(r,s) + O(T2 + 82),

ol K est linéaire en r et s.
De facon générale, pour une matrice 2 x 2 U, nous noterons U° la matrice :

On écrit :

Ull U12 0
UO = U12 U22 0
0 0 0

Ainsi, on peut écrire :

Lemme D.2.1 [l existe R un polynome homogéne de degré 2 et degré partiel
1 par rapport a r et s tel que si on pose :

Gapp = 13 — UK + G?(r, s)+ R(r, s, t),

alors :
90 = Gapp + O(r® + 8° +17).
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Preuve.
11 suffit d’écrire :

go = I3 — 2tK° + G (r,s) — 2t K} + t*L° + O(r® + %)

= I3 — 2tK° + GY(r,s) + R(r,s,t) + O(r® + s° + t*)
= Gapp + O(r° + 5° + %)

Remarque D.2.2.
Dans tout notre travail, on prend pour convention de toujours noter R les
polynomes homogeénes de degré 2 et de degré partiel au plus 1 en r et s.

On déduit :

GO
DO =13 —tK° + 71 + R(r,5,t) + O + &° + %)

et
GO
DO = I3+ tK° — 71 + R(r,s,t) + O(r® 4+ s 4+ %).
On en tire les deux lemmes suivants :

Lemme D.2.3 On a :
19" = mapp + O(r® + 5° + %),

avec
0

G
mapp =1- tKé\/[ + Tr(%) + R(Ta S, t);
01l Ké\/[ = Kll -+ KQQ.
Lemme D.2.4 La métrique duale satisfait :

¢’ = L+2tKY—GV(r,s)+ R(r,s,t) +O(r* + s° +1°) = ggpp+0(r3+s3ztt3)).
D.4

Remarque D.2.5.
On notera par commodité G;"; (resp. Gf;, G7?) le coefficient de r? dans le
coefficient d’indice (4, j) de Gy (resp. le coefficient de s?, le coefficient de 7s).



Annexe E

Estimations de I’énergie de la
fonctionnelle réduite ¢

Dans cette Annexe, nous nous intéressons a une estimation pour 1’énergie
de la fonctionnelle réduite prés de la transition de phase x* = u*(q, 7) et dans
le domaine smectique. Nous envisagerons le régime asymptotique g7 — +00.
Insistons sur le fait que nous ne supposerons pas que 7 reste dans un intervalle
borné |0, 7o[. Le lemme suivant nous sera utile :

Lemme E.1 Soit (¢, n) un minimiseur de G, alors :

2
ola.rr) = =5 [ Jultde (E.1)

/Q\w* < (1 = w) /wa?dx. (E.2)

Nous pouvons observer que si k* < p1*(¢, 7), le membre de droite de (E.2) est
nul et donc les minimiseurs sont tous nuls.

Preuve.

La preuve se trouve dans [HP08b|, mais nous la rappelons. En dérivant G
par rapport a @ on trouve les équations :

(iV +qn)? = *(1 — [1[*)y dans Q
(1V + ¢qn)y - n = 0 sur 0.

On multiplie la premiére par ¢ et on intégre par parties en utilisant la
deuxiéme équation pour trouver (E.1). Pour trouver (E.2), on revient a la
définition de g en considérant (E.1) et on écrit juste que :

/\(iV+qn)w\2dx2)\1(q,n)/W]de'
Q Q
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La proposition suivante fournit une estimation de |[¢]|; et démontre une
décroissance exponentielle de ¢ loin du bord quand 7 n’est pas nécessairement
borné.

Proposition E.2 Pour x € [0,3[, ¢ > 0 et b €]0,,1], il existe 0p > 0 et

C > 0 tels que pour tout (q, 7, k) t.qqT > 09, T < co(qT)" €t ’%2 < p*(q,T) < K2,
on a pour tout minimiseur (1, n) de G :

1
/{eaﬁwu—\(mqnw}dx -
Q qar

S -
\/qT

agy < &
/QWI dr < N (E.3)

En outre, sous les mémes hypotheéses, on dispose des inégalités suivantes :
(KJZ B M*(q7 T))Z
K2\/qT
Ainsi, on peut remarquer que la distance entre la température 2 et la tem-
pérature critique p*(q,7) controle I’énergie a la transition de phase. Cette

distance réapparaitra dans les chapitres suivants.
Preuve.
Avec les estimées uniformes de j1o(g7, %) avec n € C(7) obtenues précédem-

ment (cf. [Ray09d]) et en mettant en oeuvre les estimées d’Agmon non li-
néaires (cf. [Agm82, HM04|), nous pouvons écrire :

1
/ {eaﬁt($)|¢\2 + —|(V + qn)¢|2} dr < c/ | da. (E.5)
Q qaT Q
Rappelons en la preuve pour voir précisément la dépendance en 7. Nous
utilisons 'identité :
| @V + qn) VTP — o2qr||[VEe™VT |5 = w2 [|eVTT |5 — w2V 3
< K7l e™VTp| 3.

—C

<g(g, 7, k) <0. (E.4)

Nous posons u = eV} et introduisons pour un 7 > 0 donné une partition
de I'unité (associée a un recouvrement par des boules de centres z; et de
rayon r) tout comme dans [HM02] :
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Ensuite, la formule d’IMS donne (voir (1.4.31) et aussi [CFKS86]) :
2 2 O
[Vanull3 = 3 Vanxsull3 = —lull3
J

Nous déduisons :

Z(Ilvqnxwlli (K + a%qr + >||xju||2)s<m+aqf+ 'S Iul

jint jbrd
Nous utilisons le Corollaire 4.2.2 (cf. Corollaire 5.4 de [Ray09d|) pour obtenir :
IVanxsully > (a7 — Clgr)***72)|Ix;ull3.

Le point crucial qui permet de relaxer la condition "7 borné" (qui a déja été
traitée dans [HP08D]) est que, sous la condition 2 < 3, nous avons 3 +% < 1.

0 .
, avec €y et « assez petits :
\/qT

> Ixgully < Cyase) Y lxgull3:

Jjint jbrd

Ainsi, nous trouvons, en posant r =

La fin de la preuve de (E.5) est standard et est donc laissée au lecteur;
précisons cependant qu’elle utilise (7.1.8). Enfin, avec le Lemme E.1 nous
déduisons :

o 1/2
[1wttar< [ ppae <o e < S ([ 1otas)
Q Q t<2eq(qr)~1/2 (qT) Q

et le controle de ) dans L* s’ensuit.
Finalement, nous remarquons que :

)\l(q7n) <1-— M*(q77—)

1 —
K2 - K2

et nous avons nécessairement k* > \;(g,n); sinon, les minimiseurs seraient
triviaux (cf. Lemme E.1). En utilisant (E.2), nous pouvons écrire :

[1otar < (1-57) [tiae
c ( ( ) [yl

(1) ()

IN

IN
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Cela améliore (E.3) :

[wtar < (1- “*@’”)2 !
oS ) )"

et en nous servant de (E.1), nous obtenons enfin (E.4).
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