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Avant-Propos et Remerciements

Au-dela d’un travail de recherche sur une thématique complexe et encore peu maitrisée
de la discipline Astrophysique, cette thése représente avant tout un effort d’introspection
et une volonté de s’approcher un peu plus encore des fondements de la pensée humaine.
Parce qu'une théorie n’existe que si elle est créée et parce qu’elle n’est valide dans un
cadre, qui n’est défini que par les limites de l'imagination et, dans de rares cas, de
I'expérience. Cette thése, comme toutes les autres, est avant tout un effort de philoso-
phie. Ce travail n’a en aucun cas pour but d’énoncer des principes considérés comme
vrais, ni méme de mentorer le lecteur a la recherche de la vérité, mais plutot de présenter
une série de raisonnements originaux pour comprendre, poser, modéliser, et résoudre avec
humilité et retenue un probleme d’Astrophysique.

Le lecteur consciencieux ne se souciera pas tant de la validité/véracité des modeles
présentés, que des méthodes, des idées et autres schémas de pensée nouveaux, qui lui
seront présentés et qui contribueront a élargir sa conscience, nécessaire a ’appréhension
de notre Univers. Ainsi chaque chapitre, chaque section et chaque paragraphe de ce
travail doit étre lu en prenant soin de se demander quels sont les raisonnements qui ont
amené a ces résultats, dans quelle mesure ces derniers sont valables, comment aurait-il
été possible d’imaginer les choses autrement. Alors, et seulement alors, ce document
remplira son role.

Loin d’étre I'oeuvre d’une seule personne, ce travail est la contribution d’un grand
nombre, sans qui rien de tout cela n’aurait été possible. Ainsi je tiens a remercier
profondément ’ensemble des personnes qui ont participé a cette aventure.

Les membres de mon laboratoire d’accueil (LUPM) pour le cadre enrichissant sci-
entifiquement et humainement. Pour la disponibilité sans faille des équipes technique
et administrative lorsque le besoin s’est fait sentir. Pour la qualité des échanges scien-
tifiques avec les membres de I'équipe Expériences et Modélisation en Astroparticules,
équipe dont j’ai eu I’honneur de faire partie pendant trois ans. Enfin pour le soutien
et les interactions que j’ai eues avec bon nombre d’entre vous, chercheurs, doctorants,
enseignants, post-doctorants et stagiaires, vous vous reconnaitrez ...
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Mes collaborateurs, dans tous les domaines, pour la qualité des échanges et la quantité
de choses que vous m’avez apprises, pour ’accomplissement de projets dont je partage,
avec vous, une certaine fierté. Mais encore et surtout pour votre accessibilité et votre
humanité.

Alexandre, mon directeur de theése. Parce qu’au-deld d’un mentor d’un profession-
nalisme et d’une qualité irréprochables, tu es une personne d’une tres grande valeur.
Travailler a tes cotés a été pour moi un grand honneur, un plaisir, et une expérience
extrémement enrichissante.

Mes professeur.e.s, qui depuis ma plus tendre enfance, se sont succédés les uns apres
les autres, pour me fournir un enseignement de la meilleure des qualités. J’ai une pensée
particuliere pour certains d’entre eux : M. Carayol instituteur et Mme. Frontil in-
stitutrice a I’école primaire Francois Mitterrand (Montady), M. Brahmi professeur de
physique-chimie au college Sainte-Madeleine (Béziers) qui ont vu et su révéler mon amour
de la connaissance et ma volonté de comprendre le monde qui nous entoure. Ce travail
est aussi le leur.

Mon pere, ma mere, mon frere. Vous m’avez insufflé la vie, un systéeme de valeur, dans
un environnement sécurisant mais stimulant. Je n’ai pas les mots pour vous témoigner
ma reconnaissance... ma réussite est votre. Ce travail est le votre.

Mon entourage. Mes deuxiemes familles. Mes ami.e.s. Votre bienveillance, votre
soutien, le plaisir de partager les moments de bonheur de la vie avec vous. Votre contri-
bution est plus importante que vous ne le pensez.

Ma compagne. Parce que tu as été en premiere ligne dans cette aventure. Tu as
connu et vécu, plus que quiconque, ces moments de souffrance, de stress, de joie et de
victoires. Tu as su composer avec. Tu m’a soutenu admirablement.

Enfin vient le temps de laisser le lecteur s’adonner a la lecture de ce travail, d’en tirer
ses propres conclusions, et de construire sa propre vision du monde. Bonne lecture.



Il n’y a presque rien qui n’ait été dit par I'un et dont le contraire n’ait été
affirmé par quelque autre. Et il ne serait d’aucun profit de compter les voix,
pour suivre l'opinion qui a le plus de répondants : car lorsqu’il s’agit d’une
question difficile, il est plus vraisemblable qu’il en soit trouvé peu, et non
beaucoup, pour découvrir la vérité a son sujet. Mais quand bien méme ils
seraient tous d’accord, leur enseignement ne serait pas encore suffisant : car
jamais, par exemple, nous ne deviendrons mathématiciens, méme en
connaissant par coeur toutes les démonstrations des autres, si notre esprit
n’est pas en méme temps capable de résoudre n’importe quel probleme ; et
nous ne deviendrons jamais philosophes, si nous avons lu tous les
raisonnements de Platon et d’Aristote, et que nous sommes incapables de
porter un jugement assuré sur les sujets qu’on nous propose; dans ce cas, en
effet, ce ne sont point des sciences que nous aurons apprises, semble-t-il,
mais de I’histoire.

Régles pour la direction de l'esprit, 111
René Descartes (1596-1650)
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Liste des notations utilisées

Acronymes
RC(s) Rayonnement cosmique (Rayons cosmiques)
HD HydroDynamique
MHD MagnétoHydroDynamique
SN(s) Supernova (Supernovae)
SNR(s) Supernova Remnant - Reste(s) de Supernova
MIS Milieu InterStellaire
CSM Cirum-Source interstellar Medium - Milieu interstellaire Circum-Source
MC Molecular Cloud - Nuage Moléculaire
HIM Hot Ionized Medium - Milieu Chaud Ionisé
WIM Warm Ionized Medium - Milieu Tiéde Ionisé
HIT région HII
WNM Warm Neutral Medium - Milieu Neutre Tiede
CNM Cold Neutral Medium - Milieu Froid Neutre
DiM Diffuse Molecular medium - milieu Moléculaire Diffus
DeM Dense Molecular medium - milieu Moléculaire Dense
DeC Dense Cores - Coeurs Denses
EM Electromagnétique (champ)
K41 Kolmogorov (1941) [123]
KI-IK Kraichnan [124] & Iroshnikov [112]
GS95 Goldreich & Sridhar (1995) [215] [87]
LV99 Lazarian & Vishniac (1999) [139]
TTD Transit Time Damping - Amortissement par Temps de Transit
FG04 Farmer & Goldreich (2004) [68]
L16 Lazarian (2016) [137]
DSA Diffusive Shock Acceleration - Accélération Diffusive par onde de Choc
CRC Cosmic Ray Cloud model - modeéle de Nuage de Rayons Cosmiques
NLLD Non Linear Landau Damping - Amortissement de Landau Non Linéaire
IN Ion-Neutre



QLT
CR SPECTRA
ST
PDS
MCS
MPI
DEC
AMR
TF
CST
ST
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Quasi-Linear Theory - Théorie Quasi-Linéaire (du transport des RCs)
CRs Self Propagation Escaping and Confinement TRAnsport code
Sedov Taylor

Pressure Driven Snowplow

Momentum Conserving Snowplow

Message Passing Interface

Dark Energy Center

Adaptative Mesh Refinement - Grille de Calcul Adaptative
Turbulence Forcing module - module de Forcage Turbulent

CRs Self-generated Turbulence module

STreaming module

Constantes et Notations

c = 2.99792458 x 1010 cm/s

yr = 3.15576 x 107 s

pc = 3.086 x 10'® cm

my = 1.6726219 x 10724 g

me = 9.10938 x 1072 g

m, = 1.674920 x 10724 g

e = 4.80320425 x 10710 statcoul
kg = 1.3807 x 10716 erg/K

Vitesse de la lumiere dans le vide
Durée d’une année en secondes

Un parsec en centimetres

Masse du proton en grammes
Masse de I’électron en grammes
Masse du neutron en grammes
Charge de I’électron en statcoulomb
Constante de Boltzmann




Introduction

Contexte historique

Au XXM gigcle, Henri Becquerel notait une décharge progressive de leurs instruments
de mesure qui n’avait rien a voir avec les expériences qu’ils réalisaient. Il en conclut a
Iexistence d’une radioactivité naturelle provenant du sol. Cependant, cette hypothese
ne tint pas longtemps puisque des mesures de cette radioactivité furent réalisées au
dessus de la mer. Alors que I'eau est censée jouer le réle d’un bouclier, des taux de
radiation notables furent mesurés. En 1909, Théodor Wolf développa un électrometre
permettant de mesurer le taux d’ionisation d’un gaz confiné a l'intérieur d’un contenant
hermétiquement scellé. 11 I'utilisa pour mesurer les taux de radiation en bas et au som-
met de la tour Eiffel et observa que ce taux est plus fort au sol qu’en altitude. Il en
conclut que I'atmosphere joue le role d’absorbeur de cette mystérieure radiation si celle-
ci est produite au sol. Sa conclusion ne fut pas totalement acceptée de la communauté
scientifique. En 1911 Domenico Pacini mesura les variations du taux d’ionisation au
dessus et a 3 metres sous la surface d’un lac, et de la mer et conclu de la décroissance de
la radioactivité sous I’eau qu’une partie de I'ionisation mesurée devait provenir d’autres
sources que la radioactivité naturelle de la Terre [168].

En 1912, Victor Hess embarqua trois versions améliorées de 1’électrometre de Wolf
accrochés a un ballon sonde et ce a une altitude de 5300 metres. Il observa que le taux
d’ionisation se met & augmenter a partir de 1 km d’altitude environ. Afin d’exclure le
Soleil comme source de cette mystérieuse radiation, Victor Hess fit décoller son ballon
pendant une eclipse partielle de Soleil et montra I'invariance de ces observations. Il
en conclu que les résultats des observations peuvent s’expliquer par I'hypothese qu’une
radiation d’une grande puissance pénetre dans notre atmosphere depuis l'espace [102].
Ses résultats furent confirmés par Werner Kolhorster en 1914 qui observa également des
taux d’ionisation croissants jusqu’a 9 km d’altitude.

En 1925, Robert Millikan fut le premier a attribuer le terme de ”rayon cosmique”
a cette mystérieuse radiation pénétrante. Il effectua des mesures d’ionisation liées au
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Figure 1: Augmentation du taux d’ionisation avec laltitude tel que mesurés
par Hess en 1912 (a4 gauche) [103] et par Kolhorster (a droite) [236].
Figure disponible sur Wikipedia produite par Alessandro De Angelis
https://commons.wikimedia.org/wiki/File:HessKol.jpg

rayonnement cosmique depuis les profondeurs de la mer jusqu’aux hautes altitudes et
ce en différents points de la Terre et suggéra que le rayonnement cosmique est com-
posé de rayons gamma. Compton proposa plutét que ce rayonnement soit composé de
particules chargées. Jacob Clay mis en évidence en 1927 le fait que le rayonnement
cosmique est défléchi par le champ géomagnétique terrestre est qu’il est nécessairement
composé de particules chargées. Ce résultat fut appuyé par les travaux de Bruno Rossi
qui prédit en 1930 une différence d’intensité entre rayonnement cosmique qui arrive de
lest et de l'ouest et qui dépend de la charge des particules primaires [I87]. Un cer-
tain nombre d’expériences montrent que 'intensité incidente est supérieure lorsque la
radiation provient de 'ouest, ce qui prouve que la charge du rayonnement cosmique est
essentiellement positive. Les travaux dans les deux décénnies qui suivent montrent que
le rayonnement cosmique primaire est essentiellement composé de protons (89 %), de
particules alpha (10 %) et de noyaux plus lourds (1 %) tandis que la radiation secondaire
est essentiellement composée d’électrons, de photons et de muons.

En 1939, Pierre Auger mit en évidence l’existence de grandes gerbes de rayons cos-
miques dans 'atmopshere terrestre [9]. Il observe des coincidences entre des compteurs
de Geiger-Muller placés a des distances de plusieurs metres les uns des autres et montre
qu’elles sont le résultat d’une cascade électromagnétique d’électrons incident d’énergie
supérieure a 10 TeV qui atteignent ’atmosphere. De futures expériences montrent que
les gerbes de rayons cosmiques peuvent s’étendre sur plusieurs km? au sol. Une gerbe de
rayon cosmique est un processus dans lequel un rayon cosmique incident interagit avec le
gaz atmosphérique et entraine une réaction en chaine d’interactions entre les particules
ou photons secondaires produits avec des éléments du gaz atmosphérique. Il en résulte
que la gerbe posséde une forme conique dont I'ouverture est dépendante des propriétés
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Top of the atmosphere p

Proton collides with an

/ atmosphere molecule.

Figure 2: Représentation schématique d’une gerbe atmosphérique décrivant
une cascade engendrée par linteraction dun proton de haute énergie
avec l'atmosphere terrestre. Figure disponible sur Wikipedia a 1’adresse

https://commons.wikimedia.org/wiki/File:Atmospheric_Collision.svg. Auteur inconnu.

de I’ensemble des particules produites et qui génere un rayonnement de fluorescence
(aussi appelé Cerenkov) conséquence du fait que les rayons cosmiques ont des vitesses
supraluminiques dans l'atmosphere. De nombreux travaux discutent des cascades de
particules secondaires et des caractéristiques géométriques et énergétiques de ces gerbes
et permettent de donner naissances a de grandes expériences de mesure du rayonnement
cosmique de haute énergie depuis la Terre.

Dans le méme temps se pose la question des sources du rayonnement cosmique. Baade
et Zwicky publient un papier en 1934 dans lequel ils suggerent que le rayonnement cos-
mique est issu d’objets astrophysiques appelés Super-Novae [10]. Les supernovae (SNe)
sont des objets transitoires extrémement énergétiques (Egn ~ 105 ergﬂ) qui désignent
I’explosion violente d’une étoile et donc 'ejection de gaz chaud sous pression dans le
milieu interstellaire. Il existe un certain nombre de scénarios différents d’apparition
d’une SN tandis que les observations montrent qu’il en explose environ 3 par siecle dans
notre galaxie [227]. Au cours des décénnies qui ont suivit la découverte de ce type
d’objet astrophysique, les SNe (et par conséquent les SNRs, restes de SNe) se sont na-
turellement imposées comme les principales sources du rayonnement cosmique observé
sur Terre. En 1949 Enrico Fermi [71] propose un modele d’accélération magnétique des
RCs par des nuages magnétisés tandis que Evry Schatzman (1963) [192], D.G. Wentzel
(1964) [231], P.D. Hudson (1965) [110] puis Bell (1978) [15] contribuent progressivement
au développement d’un mécanisme d’accélération des rayons cosmiques par les choc
engendrés par les explosions de supernova. Cette théorie de I'accélération des rayons
cosmique par le gaz choqué sert de base a une tres grande majorité des études actuelles
sur le transport du rayonnement cosmique.

! Esn ~ 10%! erg correspond & 1'énergie mécanique libérée par I’explosion de supernova.
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Etat de l'art

Aujourd’hui les études des propriétés du rayonnement cosmique se font au travers d’un
spectre d’approches tres différentes et font appel & de trés nombreuses autres disci-
plinesﬂ Le rayonnement cosmique joue un role dans de nombreux aspects de notre
univers [91] : depuis le vivant & travers les effets d’altération de PADN des cellules et
des mutations qu’il peut engendrer, aux aurores polaires et a son incidence sur notre
atmosphere et toutes les technologies de télécommunication dont les signaux peuvent
étre perturbés, a la création d’éléments chimiques comme le lithium, le béryllium et
le bore qui ne peuvent étre produits que par processus de spallation, a l'interaction et
a la génération de turbulence dans le milieu interstellaire, jusqu’aux modifications des
propriétés thermodynamiques et chimiques des nuages moléculaires impactant ainsi le
taux de formation d’étoile des galaxies. Le rayonnement cosmique est une composante
fondamentale de notre univers et son étude est essentielle pour décrire les processus
qui régissent sa dynamique. En astrophysique, discipline dédiée a 1’étude des processus
physiques qui régissent la dynamique de 'univers, le rayonnement cosmique joue le role
d’acteur a travers son impact sur la dynamique de I'univers, et de témoin parce qu’il
est la conséquence directe d’événements astrophysiques violents. Il est donc important
d’une part d’étre capable de le mesurer et de le caractériser pour mesurer et compren-
dre notre univers, mais il est également important d’étre capable de I'inclure comme une
composante indispensable des modeles théoriques en astrophysique. La discipline : "ray-
onnement cosmique” est le résultat d’une combinaison de travaux de recherche orientés
dans la mesure et la caractérisation du rayonnement cosmique, ou dans le développement
de modeles dans lesquel le rayonnement cosmique est un acteur essentiel. Ce travail ne
peut étre fait sans une bonne connaissance du milieu dans lequel le rayonnement cos-
mique se propage et que l'on qualifie usuellement de milieu interstellaire (MIS).

Le milieu interstellaire

Le milieu interstellaire est le lieu dans lequel se forment les étoiles. Il est en permanence
chauffé et alimenté en énergie mécanique par ces derniéres et est enrichi en éléments
lourds a la mort des étoiles. Le MIS peut sembler vide au premier regard mais les
astrophysiciens savent qu’il joue un réle crucial dans la dynamique galactique ainsi que
dans les processus de formation d’étoiles, la création d’éléments chimiques par spallation
et dans l'accélération et le transport du rayonnement cosmique qui fait partie intégrante
de cet environnement.

Le MIS est opaque dans un grand nombre de domaines spectraux, des ondes radio
aux rayons gamma en passant par le domaine infrarouge. Ce milieu n’est pas homogene

2Théories mathématiques du transport, simulations numériques, astrophysique (en général), dy-
namique des fluides magnétisés, thermodynamique, physique statistique, électronique et traitement du
signal ... la liste des disciplines est non-exhaustive.
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et est composé de phases diffuses et de phases denses comme les nuages moléculaires
qui sont principalement composés d’hydrogene moléculaire et sont gravitationnellement
liés. Les étoiles naissantes, brillantes et mourrantes émettent énormément de rayon-
nement ionisant créant ainsi des bulles d’hydrogene ionisé que l'on qualifie de région
HII. L’ensemble des phases du MIS communiquent entre elles en permanence créant
ainsi une dynamique a l'origine des courants de matiere et de la turbulence [221].

Les propriétés thermiques du gaz interstellaire sont déterminées par 1’équilibre entre
le chauffage et le refroidissement du gaz par différents phénomenes mettant parfois en
jeu le rayonnement cosmique. Dans I’état stationnaire, I’équation d’état du gaz du MIS
est déterminée par deux relations : la loi des gaz parfaits et I’équilibre entre gains et
pertes radiatives (Graham 1972 [90]). Ce résultat se traduit par un équilibre de pression
entre les différentes phases et composantes du MIS.

Mais il n’est pas possible de comprendre la dynamique du MIS sans une connaissance
profonde de la micro-physique sous-jacente. Les phénomenes de chauffage, de refroidisse-
ment des milieux, d’injection de la turbulence aux différentes échelles, d’accélération des
rayons cosmiques sont autant de processus qui jouent un role fondamental dans les pro-
cessus macro-physiques qui contribuent a la dynamique du MIS.

Le MIS se compose principalement de gaz et de poussieres. Il est composé (en termes
de masse) d’environ 70% d’hydrogene, de 28% d’hélium et de 2% d’éléments métalliques.
La majorité du volume du MIS est occupé par du gaz fortement ionisé mais ce dernier ne
représente que 25% de la masse totale du gaz du MIS. En effet, la majorité de la masse
provient des régions dominées par du gaz neutre (H) ou moléculaire (Hz). La majorité
du gaz atomique et la quasi-totalité du gaz moléculaire sont concentrés sous la forme de
nuages moléculaires denses occupant ~ 1 — 2% du volume du MIS [72].

L’une des explications principales a 'opacité du MIS est la présence de grains no-
tamment dans les phases denses [197]. Ils sont principalement composés de graphites et
de silicates (C, Mg, Si et Fe). La taille et la composition chimique des grains s’observe
principalement a travers la forme spectrale de la courbe d’extinction des phases denses
du MIS. En premiere approximation, les grains ne peuvent absorber que les photons dont
la longueur d’onde est inférieure a leur taille physique. Les observations ont montré que
la plupart de I’absorption se fait dans 'ultraviolet tandis que ’absorption est plus faible
dans le visible et encore plus faible dans 'infrarouge. La conséquence immédiate est qu’il
existe beaucoup plus de petits grains que de gros grains. Mathis et al. (1977) [I51] ont
pu, a partir de cet argument, déterminer une loi empirique de la distribution de taille
de grains sphériques de silicates. Ils ont trouvé

N(a)da < =35 da (1)

Ol Gpmin ~ 50 nm et amax ~ 0.25 pm. La masse totale de poussiere (~ 1% Migm) est
principalement contenue par les gros grains tandis que la section efficace de collision est
déterminée par les petits grains. Les grains suivent une distribution de charge comprise
entre O et —1 fois la charge absolue de 1’électron ce qui signifie qu’ils se comportent
comme des dipodles électriques et polarisent la lumieére. Ils sont également trés sensi-



10 TABLE DES MATIERES

bles & la turbulence magnétique et peuvent subir des phénomenes d’accélération par
gyrorésonnance. Les récentes observations dans l'infrarouge ont montré que deux pics
d’émission lumineuse radiative & ~ 10 ym et ~ 100 pum sont dus a la distribution ther-
mique des grains, respectivement ~ 20 — 30 K pour les grains de grande taille (Draine &
Lee 1984 [54]) et ~ 100 —200 K pour les grains de petite taille (Draine & Anderson 1985
[53]). La poussiere est formée dans les atmospheres d’étoiles froides et est émise dans le
MIS a travers les vents stellaires. Les grains sont ensuite détruits par des mécanismes
d’effritement (en particulier par le rayonnement UV généré par les RCs pénétrant dans
les milieux denses) et par interaction avec les chocs de supernovae (Draine 1989b [52],
McKee 1989 [152], Seab 1988 [198]).

L’état chimique et thermique du gaz dans le MIS est déterminé en grande partie
par les interactions entre la poussiere et le gaz avec le champ de radiation interstellaire
créant ainsi un équilibre thermique. Ce dernier joue un role extrémement important
dans les processus de photoionisation d’atomes et de photodissociation de molécules,
et dans le chauffage global du gaz. Les sources principales de radiation dans le MIS
sont (dans l'ordre décroissant de densité d’énergie) : La lumiere bolométrique des étoiles
(1.05 x 10712 erg cm™3), ’émission radiative des poussieres (5 x 10'3 erg cm™3), le fond
diffus cosmologique (4.19 x 10713 erg cm™3), I’émission de rayons X des plasmas chauds
du MIS (~ 10~!7 erg cm™3), le rayonnement synchrotron principalement issu des chocs
de supernova et des nébuleuses de vent de pulsar (2.7 x 10718 erg cm~3) (Draine 2011
[55], Klessen & Glover 2014 [122]).

L’état chimique et thermique du MIS est communément décrit en termes de phases
distinctes. Goldsmith et al. (1969) [88] proposent initialement de considérer que le gaz
atomique est a I’équilibre thermique. Ils en déduisent deux solutions thermiques stables
: T ~ 100 K et T ~ 10* K qui sont respectivement associés aux phases froide neutre
(CNM) et tiede neutre (WNM) du MIS. McKee & Ostriker (1977) [I53] étendent ce
modele en considérant également les bulles de gaz trés chaud (~ 10° K) créées par les
explosions de supernovae. Ce milieu totalement ionisé et dont le facteur de remplis-
sage du volume est tres important est qualifié de milieu chaud ionisé (HIM). La phase
tiede ionisée (WIM) a été ajoutée pour considérer I'impact du rayonnement synchrotron
galactique (Hoyle & Ellis 1963 [109]), la dispersion des signaux radio pulsant (Reynolds
1989 [181], Gaensler et al. 2008 [83]) et les raies d’émission faibles produites par certains
métaux dans un milieu caractérisé par une température similaire a celle de la phase tiede
neutre. Les phases moléculaires se distinguent de la phase neutre froide par la densité
de matiere totale. Les nuages moléculaires ont une forme tres distincte relativement au
milieu environnant tandis que la phase froide se situe autour des nuages moléculaires
(Blitz et al. 2007 [18]). Ces derniers sont répartis dans toute la galaxie sur une couche de
~ 100 pc d’épaisseur coincidant avec le plan galactique. L’étude observationnelle des nu-
ages moléculaires passe principalement par I’observation de la transition rotationnelle de
la molécule CO (J = 1—0) a 2.6 nm. On distingue différentes sous-catégories de nuages
moléculaires. Les nuages moléculaires diffus (DiM) sont caractérisés par une extension
spatiale de I'ordre de 1 — 10 pc et une treés faible extinction. Les nuages moléculaires
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denses (DeM) sont généralement faiblement étendus (~ 0.1—0.3 pc) et trés opaques. Les
coeurs denses (DeC) sont plus imposant que les nuages moléculaires denses (~ 1 — 3 pc)
et beaucoup plus opaques.

L’origine physique de la turbulence dans le MIS est encore trés mal définie. Cepen-
dant nous savons que les supernoveae jouent un role fondamental dans cette dynamique
(Falceta-Gongalves et al. 2014 [67]). D’autres modeles a grande échelle comme la
turbulence générée par la rotation différentielle de la galaxie ou l'instabilité magnéto-
rotationnelle ont été proposés (Fleck 1981 [74], Kim & Ostriker 2002 [120]). Mais la
turbulence générée reflete également les propriétés locales du milieu (Leao et al. 2009
[140]) qui dépendent localement de la turbulence a petite échelle. Il faut donc également
tenir compte des mécanismes d’injection de la turbulence locale. Les rayons cosmiques
de faible énergie (~ 100 GeV) constituent un tres bon candidat [T0T].

La turbulence a grande échelle est injectée par I’ensemble des mécanismes liés a la
dynamique générale de la galaxie et a celle des étoiles. En premier lieu il convient de dis-
cuter de 'origine de la turbulence injectée par la rotation différentielle de la galaxie. Ce
processus est tres similaire a celui des disques d’accrétion proto-stellaires. Les éléments
de fluide perdant du moment angulaire bougent radialement vers le centre galactique
tandis que ceux qui gagnent du moment bougent vers le bord externe. Cependant la
turbulence n’est pas engendrée par la viscosité du fluide mais plutot par les collisions
entre les structures qui composent les bras galactiques (Roberts 1969 [183]). L’instabilité
magnétorotationnelle est directement liée au phénomene d’effondrement gravitation-
nel des nuages moléculaires et a la formation d’étoiles. Cette derniere est créée par
I’évolution décroissante de la vitesse du fluide magnétisé en fonction de la distance au
centre. Bien que ce modele soit applicable a certaines galaxies (Sellwood & Balbus 1999
[200]), son application & la voie lactée reste une question ouverte.

Les supernovea sont au coeur de la plupart des modeles de turbulence dans le MIS.
En effet, elles éjectent une grande quantité d’énergie (~ 10°! erg), il y en a plusieurs par
siecle. De maniere plus générale, les étoiles massives sont aussi une source de turbulence
dans le MIS. Cela peut étre a travers les vents stellaires ou encore par 1’émission de
rayonnement ionisant. Enfin, ’ensemble des objets émettant de la matiere sous forme
de jets dans le MIS constituent une source de turbulence a des échelles intermédiaires
(~ pe).

Bien que la turbulence aux petites échelles trouve une partie de son origine dans
les cascades turbulentes aux grandes échelles, il est nécessaire de tenir compte des
phénomenes externes de production de la turbulence aux petites échelles. En partic-
ulier, la turbulence aux grandes échelles a pour effet de permettre la diffusion des rayons
cosmiques au GeV qui agissent rétroactivement sur la turbulence par différentes insta-
bilités. En particulier I'instabilité dite de streaming qui se caractérise par une anisotropie
de la fonction de distribution des rayons cosmiques et se relaxe en générant de la turbu-
lence aux petites échelles qui peut interagir avec la turbulence & grande échelle (Yan &
Lazarian 2011 [239]).
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Le rayonnement cosmique

On qualifie de rayonnement cosmique (RC) le flux de particules énergétiques, chargées
pour la plupart, se déplacant dans le MIS. Ceux-ci sont composés a ~ 89 % de pro-
tons, ~ 9 % de noyaux d’hélium et ~ 2 % d’autres particules : antiprotons, électrons,
positirons, rayons gamma, neutrinos, neutrons et métaux. La densité d’énergie moyenne
du rayonnement cosmique dans le MIS est d’environ 1 eV/cm? tandis que le spectre
d’énergie de ces particules s’étend d’environ 3 MeVEl a des énergies de l'ordre du PeV
pour des RCs galactiques. Tandis que les particules de trés haute énergie semblent prin-
cipalement accélérées par les SNRs, la coupure a basse énergie (a ~ 100 MeV) est lie a
la déflection du rayonnement cosmique galactique par 'héliosphere.

La figure présente le spectre d’énergie du fond diffus de rayonnement cosmique
mesuré & lintérieur de I’héliosphere. Dans la bande 10 — 106 GeV la densité de RCs
évolue en AN /dE o« E=*7 et le rayonnement cosmique est d’origine galactique. Au dela
du genou, dans la bande 10¢ — 10'* GeV le spectre de RCs évolue en dN/dE oc E75.
L’origine des RCs au dela du genou est encore mal connue, les recherches semblent
indiquer qu’ils sont essentiellement d’origine extra galactique et pour la composante de
plus basse énergie, le modele standard situe les sources comme étant plutot les SNRs [65]
[165]. La distribution spectrale du rayonnement cosmique ne peut étre considérée comme
le résultat des propriétés moyennes du rayonnement cosmique galactique car ’essentiel
des événements incidents sont issus du milieu interstellaire local.

Le fond diffus de rayons cosmique est caractérisé par une anisotropie a grande échelle
de sa distribution dans I’espace d’amplitude 1072 — 10~* par rapport au flux isotrope.
Cette anisotropie est également effective a tres haute énergie (E > 100 GeV) et se
différencie de I’anisotropie liée a la déflection géomagnétique terrestre car indépendante
de la charge électrique des particules incidentes. La figure représente 1’évolution
de l'intensité relative du rayonnement cosmique en fonction de l’ascension droite. Au
premier ordre, on observe deux poles une sur-intensité en RA = ~ 75 degrés et une sous-
intensité en RA = ~ 200 degrés c’est a dire dans la direction opposée. La raison de cette
anisotropie du rayonnement est encore floue mais plusieurs hypotheses sont avancées. La
premiere hypothese est tout simplement que la distribution des sources du rayonnement
cosmique dans la galaxie est inégalement répartie, ou encore que les champs magnétiques
galactiques jouent un role important. L’héliosphére peut également étre responsable
d’un tel effet. Le cas échéant, il est attendu une évolution temporelle de cet effet liée
au cycle solaire. Compton et Getting (1935) [40] ont prédit une anisotropie dipolaire
liée au mouvement de ’observateur par rapport au plasma que constitue le rayonnement
cosmique et qui ne suit pas forcément les mouvements de rotation de la galaxie. A
cause de son origine purement cinématique, cet effet est indépendant de I’énergie du

311 est important de faire la disctinction entre la coupure & basse énergie du spectre des RCs réelle
(& 3 MeV) et la coupure & ~ 100 MeV qui est conséquence de la modulation solaire. La coupure a
basse énergie, conséquence de la modulation solaire, ne permet pas de mesures directe du rayonnement
cosmique de tres basse énergie dans le MIS local. Néamoins des études concernant 'impact de la
modulation solaire sur le spectre du rayonnement cosmique ont pu étre menées en utilisant en particulier
les données de la sonde Voyager 1 qui semble étre sortie du bouclier magnétique solaire [41].
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Figure 4: La figure du haut représente une carte de significativité de I'intensité relative
du rayonnement cosmique dans le systéme de coordonnées équatoriales. La figure du
milieu représente la carte d’intensité relative du rayonnement cosmique tandis que la
figure du bas représente 'intensité relative du rayonnement cosmique en fonction de
I'ascention droite intégrée le long de la déclinaison. Cette figure est tirée de [11].

rayonnement cosmique. De récents travaux discutent de modeles d’anisotropies locales
du rayonnement cosmique [241] qui peuvent éventuellement liées a la présences de sources

proches [190] [76].

Mesure du rayonnement cosmique

Il existe deux méthodes principales de mesure du rayonnement cosmique. La détection
directe des rayons cosmiques primaires qui se fait essentiellement depuis ’espace et
la détection indirecte de particules secondaires c’est a dire des gerbes atmosphériques
résultant de l'interaction d’une particule primaire incidente avec I’atmosphere.

Les expériences spatiales comme PAMELA (Payload for Antimatter Matter Exploita-
tion and Light-nuclei Astrophysics) [174], AMS-02 (Alpha Magnetic Spectrometer) [4],
ISS-CREAM (International Space Station Cosmic Rays Energetics and Mass) [201] ou
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le Fermi LAT (Large Area Telescope) [3] détectent le rayonnement cosmique allant
d’énergie de l'ordre du MeV a quelques centaines de GeV. La discretisation des par-
ticules incidentes ainsi que leur direction d’arrivée est déterminée a ’aide d’un détecteur
a scintillation tandis que I’énergie de la particule est généralement mesurée a ’aide d’un
calorimetre.

Les expériences basées au sol comme H.E.S.S (High Energy Stereoscopic System)
[17], MAGIC (Major Atmospheric Gamma Imaging Cherenkov Telescopes) [42] ou en-
core 'observatoire Pierre Auger détectent le rayonnement cosmique allant d’énergies de
quelques centaines de GeV a plusieurs centaines de TeV. La discretisation, ’énergie et la
direction d’incidence des particules sont mesurées a partir de ’étude stéréoscopique du
rayonnement Cherenkov issu des gerbes atmosphériques générées par 'interaction des
particules primaires et de I’atmosphere.

Transport du rayonnement cosmique

L’essentiel des RCs sont sensibles a U'interaction électromagnétique. Leur trajectoire au
sein de la galaxie est donc fortement dépendante de la distribution du champ magnétique
galactique. En effet, en premiere approximation les lignes de champ magnétique agis-
sent comme un guide pour les particules. La force de Lorentz implique qu’une par-
ticule chargée soumise & un champ magnétique rectiligne uniforme suit un mouvement
hélicoidal caractérisé par une vitesse perpendiculaire a la ligne de champ notée v, et
une vitesse parallele notée v|. Le point coincidant avec la ligne de champ magnétique
dans le référentiel a la vitesse vef = v autour duquel orbite la particule chargée est
qualifié de centre guide. Dans le méme référentiel, le rayon de l'orbite est qualifié de
rayon de gyration et est défini par ry &~ y8mc/ZeB, Z > 1 correspond & la valeur ab-
solue de la charge de la particule normalisée par la charge de 1’électron, 5 = v/c est le
rapport entre la vitesse de la particule v et la célérité de la lumiere dans le vide c et
v = (1 —£%)"1/2. La vitesse parallele & la ligne de champ est définie par v = vy ou
= cos(a) et a = (v,B) est I'angle d’attaque de la particule chargée. Les parameétres
de transport des RCs sont dépendants de la direction et 'intensité des lignes de champ
magnétique du milieu interstellaire.

Le champ magnétique galactique est turbulent et par conséquent, le rayonnement
cosmique suit une marche aléatoire qu’il convient de caractériser a partir de grandeurs
statistiques. En particulier, aux échelles galactiques il est possible de considérer les
particules supra-thermiques comme un fluide. Il est donc usuel de résoudre une équation
de transport fluide pour le rayonnement cosmique dont les propriétés de diffusion, de
perte et de gain sont essentiellement dépendantes des propriétés turbulentes mais aussi
thermodynamiques et chimiques du milieu interstellaire.

La mesure des rapports secondaires sur primaires comme par exemple Bore/Carbone
(figure [5) permet par 'intermédaire d’'un modele simple de transport global du rayon-
nement cosmique dans la galaxie d’obtenir une estimation moyenne du coefficient de dif-
fusion des RCs [51]. Ce coefficient de diffusion est donné par Dy = 10272°(E/10 GeV)?
em?/s ot § ~ 0.4 — 0.6.

Néamoins, les propriétés de transport du rayonnement cosmique ne peuvent étre
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Figure 5: Rapport Bore/Carbone en fonction de I'énergie cinétique par nucléon Ex.
Figure tirée de [5].

inférées qu’a partir d’une connaissance fine du milieu interstellaire. La turbulence
dans le MIS est un sujet dont l'importance est croissante depuis que son impact sur
I’astrophysique galactique et extragralactique a été montré. Il n’existe cependant pas
de théorie de la turbulence. De nombreuses phénoménologies de la turbulence dans les
plasmas ont été développées depuis les années ’60 et accompagnent le développement
de théories du transport en milieu turbulent [57] [2]. Les théories de la turbulence
MHD compressible et incompressible ont été proposées récemment (Goldreich & Sridhar
1995 [215] [87], Lithwick & Goldreich 2001 [143], Cho & Lazarian 2002 [33], 2003 [34])
et accompagnent les modeles de transport des RCs qui tiennent compte des échanges
d’énergies entre les particules et les perturbations MHD du plasma (Skilling 1975 a[206],
b[207], c[208]).

Sources du rayonnement cosmique

Le rayonnement cosmique peut étre accéléré par une grande variété de sources : SNe,
SNRﬂ noyaux actifs de galaxie, quasars, y-ray burst, vents d’étoiles massives ... la liste
des accélérateurs est non-exhaustive. Néamoins, bien qu’elles ne constituent par la seule
source, les SNe sont considérées comme les principales progénitrices du rayonnement
cosmique dans la galaxie [I59]. La connexion entre les RCs et les SNe a été proposée
par Baade & Zwicky (1934) [I0] et se base sur un argument énergétique. La puissance
nécessaire pour maintenir le flux de RCs au niveau observé en compensant les pertes liées
a I’échappement des RCs de la galaxie est de 'ordre de ~ 1040 erg/s. La densité d’énergie
des RCs galactique peut s’expliquer si ’on considere qu’une fraction située entre 3 et 30
% de ’énergie mécnique totale des SNe est transférée aux particules non-thermiques.
Dans les années ’70, un mécanisme de transfert d’énergie des SNe aux RCs a été pro-
posé. Ce mécanisme consiste en 1'accélération stochastique des RCs au niveau du choc
des SNRs. Cette idée a été confirmée par de nombreuses observations en radio, en X et

“Les supernovae (SNe) et les restes de supernovae (SNRs) sont deux types de sources de RCs galac-
tiques différentes
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en rayons gamma et ont permi de raffiner ce mécanisme d’accélération. Ce mécanisme
est appelé accélération de Fermi du permier ordre, ou encore accérélation par un choc
diffusif (DSA : Diffusive Shock Acceleration) [149).

I1 est possible de schématiser ’onde de choc d’un reste de supernova par une discon-
tinuité des propriétés du gaz entre 'aval du choc, a l'interieur du reste, et ’amont du
choc, dans le milieu interstellaire [95]. En amont du choc le gaz est caractérisé par les
parametres de vitesse, densité et température (u1, p1,T7) respectivement tandis qu’en
aval du choc les parametres du gaz sont (ug, p2, T2) avec u; > ug, p1 < pz et Ty < Ta. Le
choc est généralement caractérisé par son rapport de compression r = uj/us = p2/p1.
Les particules chargées se déplacent de maniere stochastique dans le milieu et peuvent
gagner ou perdre de ’énergie au passage de la discontinuité. On peut montrer que la
valeur moyenne de gain d’énergie au passage de la discontinuité est donnée par

()t

tandis que la probabilité qu’une particule qui a traversé la discontinuité y retourne est
de

Peross =1 — 4”2/”-

ol v est la vitesse de la particule. Le mécanisme d’accélération de Fermi stipule que parmi
les particules qui ont traversé le choc, un certain nombre y retournent un certain nombre
de fois et gagnent de l’énergie a chaque traversée de la discontinuité. On peut alors
montrer pour un ensemble de particules que la distribution spectrale du rayonnement
cosmique ayant traversé K fois la discontinuité Nk, accéléré au niveau du choc est donné
par

ou s = 3/(r —1). Ny correspond au nombre initial de particules, s est I'indice spectral
de la distribution en énergie du rayonnement cosmique. On montre que dans le cas de
choc forts avec un rapport de compression r = 4 le spectre d’injection du rayonnement
cosmique dépend de 1’énergie en E~2.

Ce mécanisme ne permet cependant pas de décrire précisément le processus d’accélération
des RCs par les SNRs. En effet le probleme tel que posé est stationnaire et n’impose
aucune coupure a haute énergie de la distribution spectrale du rayonnement cosmique.

Ce mécanisme ne discute pas des processus qui sont a ’origine de allers-retours dans le
choc des RCs. Les RCs sont considérés comme des particules test, c’est a dire qu’elles
n’influencent en rien les propriétés du choc. Les théories plus completes de 'accérélation
du rayonnement cosmique par des SNRs incluent les interactions entre les particules
et les champs magnétiques perturbés ce qui permet de fixer une énergie maximale Es
d’accélération du rayonnement cosmique, les champs magnétiques amplifiés réagissent
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également a la présence du rayonnement cosmique accéléré et a ’évolution temporelle
des propriétés du choc [172] [178].

L’accélération du rayonnement cosmique par les restes de supernova reste néamoins
une question ouverte, non-seulement parce que les modeles d’accélération des particules
sont incomplets, mais également parce qu’il y a un débat sur la nature leptonique ou
hadronique du rayonnement cosmique a l'origine de l’illumination gamma des environ-
nements des SNRs.

Effets du rayonnement cosmique

Le rayonnement cosmique joue un role important dans la dynamique de la galaxie. En
effet il est responsable de la production par spallation des éléments chimiques comme le
Bore, le Lithium et le Bérylium et contribue donc a I’enrichissement du milieu interstel-
laire en éléments chimiques [21§], & travers ce méme procédé le rayonnement cosmique
détruit les poussieres interstellaires et contribue a empécher 'aggregation de matiere
pouvant entrainer la formation d’astres comme les astéroides et les planetes par ex-
emple. Cependant, le phénomene de spallation n’est pas le seul procédé par lequel le
rayonnement cosmique peut affecter la dynamique des grains dans le milieu interstellaire.
Dans les phases denses, le rayonnement cosmique interagit avec la matiere et génere un
rayonnement UV qui peut affecter les grains les plus petits (< pm) en modifiant leur
distribution de charge électrique. Cet effet contribue également a inhiber la coagulation
des grains [113].

Bien que sensible a la turbulence magnétique dans le MIS, le rayonnement cosmique
peut également jouer un role important dans les propriétés de cette turbulence. FEn
I’occurence, de nombreux modeles de transport auto-régulé du rayonnement cosmique
font intervenir un processus par lequel les instabilités de courant de RCs génerent des
perturbations magnétiques dans le gaz qui affectent leur propriétés de transport. La
turbulence auto-générée est généralement injectée a de tres petites échelles de 'ordre
du rayon de Larmor des RCs (~ 107% pc pour des particules de 1 GeV) mais le gaz
interstellaire est également sensible aux variations de pression du rayonnement cosmique
et peut y répondre dynamiquement. En particulier, la turbulence générée par 'instabilité
de streaming permet la production de vents [86]. L’échelle de temps d’un tel processus
est de l'ordre du Myr [38] et est tres différente de ’échelle de temps de génération de la
turbulence auto-générée qui s’opere entre quelques yr et kyr [22].

Enfin le rayonnement cosmique contribue de maniére importante a ’ionisation des
nuages moléculaires [I70], lesquels sont le berceau de la formation des étoiles [179]. En
générant du rayonnement UV et X, les RCs modifient les propriétés thermodynamiques
des nuages et empéchent ’apparition de l'instabilité de Jeans et contribuent donc a la
réduction du taux de formation d’étoiles a 1’échelle galactique.
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Contexte de la these

Le travail réalisé dans cette these s’incrit dans la problématique de linjection par
les SNRs et du transport du rayonnement cosmique dans le MIS. Il s’agit de com-
prendre comment le rayonnement cosmique est injecté par les SNRs dans le MIS en
développant un modele d’injection auto-régulée des particules qui apporte une solution
a la problématique de la discontinuité des propriétés de transport des particules en aval et
en amont du choc du reste qui est présente sur ’ensemble des mécanismes d’accélération
des RCs basés sur le modele DSA. D’autre part, il s’agit de comprendre quelles sont
les propriétés de transport des RCs dans les environnements de SNRs, dans les nuages
moléculaires, et comment ces propriétés different des parametres de transport moyens
dérivés des observations du fond diffus galactique. En dernier lieu il s’agit d’analyser de
quelle maniere le milieu interstellaire répond a la présence du rayonnement cosmique,
qu’il soit injecté par des SNe ou simplement présent dans la turbulence interstellaire.
Les différents travaux engagés sont réalisés a ’aide de deux codes numériques : le code
CR SPECTRA (CR Self Propagation Escaping and Confinement Transport code) qui
est un code de transport 1D semi-analytique du rayonnement cosmique qui permet de
modéliser I’échappement auto-régulé d’'un SNR et la propagation des particules dans
un milieu interstellaire éventuellement multiphase mais stationnaire, et le code RAM-
SES qui est un code 3D dans lequel sont résolues les équations de la MHD ainsi qu'une
équation de transport fluide des RCs dans un milieu turbulent.
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Afin que le lecteur soit en mesure de comprendre ’ensemble des travaux réalisés dans
la these, ce chapitre présente ’essentiel des aspect théoriques sous-jacents a ’étude du
transport du rayonnement cosmique dans le milieu interstellaire. Une attention parti-
culiere est portée aux différentes démonstrations de maniere a définir rigoureusement
les limites de 'application des travaux. Les aspects théoriques sont parfois présentés
de maniere plus poussée que nécéssaire de facon a présenter indirectement différentes
poursuites possibles des travaux engagés dans la these.

Le chapitre se découpe en trois sections. La premiere section est dédiée a 1’étude
des plasmas astrophysiques, section dans laquelle je présente les propriétés fondamen-
tales des plasmas et deux exemples de formalismes mathématiques permettant d’étudier
leur dynamique : D'approche fluide et I'approche cinétique. La seconde section est
dédiée a I'étude de la phénoménologie de la turbulence dans le milieu interstellaire :
différents modeles de turbulence et leur validité sont présentés, une rapide présentation
des méthodes de mesure de la turbulence et des observations est proposée. Enfin dans
la derniere section, je présente une théorie du transport du rayonnement cosmique dans
I’approximation de turbulence de faible intensité : I’équation de transport des rayons
cosmiques est dérivée, I'interaction entre le rayonnement cosmique et la turbulence in-
terstellaire est discutée.

1.1 Les plasmas Astrophysiques

Les plasmas jouent un role prépondérant en Astrophysique car ils composent I’ensemble
de notre univers depuis le milieu intergalactique constitué de plasma tres diffus (1 a
10 particules par metre cube) et chauds (10° — 107 K), jusqu’aux objets compacts car-
actérisés par des plasmas extrémement denses comme les étoiles & neutrons en passant
par des plasmas peu denses comme les plasmas qui constituent le milieu interstellaire
et des plasmas plus denses comme les étoiles elles-mémes. Dans le cadre de ce travail,
par ”plasmas Astrophysique” il est désigné ” plasmas de faible densité constituant le mi-
lieu interstellaire” c’est a dire tout le gaz au sein des galaxies depuis les régions chaudes
ionisées caractérisées par des températures élevées (T =~ 10* —107 K) et des densités vari-
ables (n1 &~ 1073 —1 cm~3) suivant les situations astrophysiques jusqu’aux coeurs denses
des nuages moléculaires caractérisés par des densités élevées (nt =~ 100 — 10° cm™3) et
de faibles températures (T; ~ 10 — 100 K) en passant par des plasmas tiedes/froids et
peu denses. Dans sa définition, un plasma est assimilé & un gaz constitué de particules
neutres et de particules chargées. La présence de particules chargées dans le gaz est liée
a l'existence d’un rayonnement ionisant qui excite les électrons des couches supérieures
des noyaux desquels ils sont initialement liés, créant ainsi - en plus des especes neutres
- des especes chargées positivement (bien souvent des noyaux atomiques) et des espeses
chargées négativement (bien souvent des électrons). La dynamique du gaz est alors bien
plus complexe car elle fait intervenir des interactions électromagnétiques aussi bien lo-
calement qu’a grande échelle nécessitant d’inclure les équations du champ EM dans les
théories.
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1.1.1 Propriétés fondamentales des plasmas

Dans cette sous-section, j'aborde quelques uns des aspects les plus fondamentaux de
la description des plasmas dans ’approche de la mécanique classique. Les parametres
plasmas fondamentaux sont présentés.

1.1.1.1 Longueur de Debye (\p) :

La premiere caractéristique fondamentale d’un plasma est qu’il existe une longueur Ap
a partir de laquelle on peut considérer le plasma comme neutre électriquement. Con-
sidérons un ensemble d’especes j de charge électrique g; et de température propre T}
formant un plasma au sein duquel la distribution de chaque espece suit la loi de Maxwell-
Boltzmann c’est a dire, est a ’état d’équilibre thermodynamique. La densité numérique
n; de I'espece j est définie par

0 4 ®(x)
nj(x) =nje "Bl (1.1)

ou n? est la densité numérique moyenne de l'espece j (cm™3), kp est la constante de
Boltzmann et ®(x) est un potentiel électrique de réponse - de toutes les especes du
plasma - a la force Coulombienne générée par l’ensemble des particules chargées. La
densité de charge volumique du plasma est définie par

X) = qunj Z qjn; exp{ kig()} (1.2)

tandis que la force Coulombienne auto-exercée par le plasma obéit a I’équation de Poisson

V20(x) = —4mp.(x). (1.3)

Dans le cas ou la force exercée sur chacune des particules chargées du plasma est
faible (®(x) < 1), on peut effectuer un développement de Taylor au premier ordre
de l'expression ([1.1)). L’équation ([1.3)) devient alors

V2<I> ndq; 0
Z F T, O (x) — ;an]’- (1.4)

La neutralité du plasma implique que la somme des densités volumiques de charge
s’annulle Zj an? = 0. L’équation 1} devient alors

V20(x) = A\,2®(x) (1.5)

ou Ap = Zj 47:; Qtjﬁ est une longueur caractéristique de suppression du potentiel de
J7%

Coulomb dans le plasma que 'on qualifie de longueur de Debye. Dans un plasma non-
perturbé composé d’électrons et de protons, on parle de longueur d’écrantage électronique
en deca de laquelle le champ électrique moyen (E(x)) est non-nul et devient nul pour
toutes les échelles [ > Ap.
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1.1.1.2 Fréquence de Langmuir (w;) [222] :

La seconde caractéristique fondamentale d’un plasma est qu’il existe une fréquence pro-
pre d’oscillation de ses constituants électroniquement chargée w; en deca de laquelle le
plasma devient opaque a toutes pertubations électromagnétiques périodiques. Cet effet
est appelé oscillation de Langmuir et correspond a une oscillation du plasma en réponse
a une perturbation électrique externe. Supposons un plasma composé de deux especes
chargées électriquement dont ['une est de faible masse m - de telle maniere qu’elle puisse
répondre notablement & une perturbation électrique - et 'autre de grande masse M - de
telle maniere qu’elle puisse étre considérée comme statique dans le probleme (m < M).
En revanche les charges électriques des deux especes sont égales et opposées ¢, = —qus.
A des fins de simplification, je considere le probleme de maniére unidimensionnelle (selon
une direction arbitraire x) sans perte d’information. Définissons la fluctuation de densité
on de 'espece de masse m
a¢
on=mn o (1.6)
ou ( est une variable dynamique quantifiant le déplacement moyen d’une particule
de I'espece m. Une particule soumise & un champ électrique directionnel E répond a
I’équation du mouvement
2

Eq,, = m% (1.7)
Le champ électrique étant porté par I’ensemble des autres charges mobiles du plasma, il
est défini par la relation

1))

— =4 on 1.8

Ox T (18)
qui elle méme découle de I’équation de Poisson (|1.3). En intégrant I’équation (|1.8)) et en
combinant le résultat avec I’équation ([1.7)) on obtient 1’équation du déplacement moyen
de I'espece m

*C | 5

— 4+ wj¢(=0 1.9

o2 + lC ( )

N dmq2 . . . .
oll wy = y/ =™ egt, Ja fréquence de Langmuir du plasma composé des deux especes de

masse m et M et de charges égales et opposées ¢,, = —qpsr. Par conséquent, quelque soit
le plasma, les seules ondes électromagnétiques pouvant se propager a l'intérieur sont de
fréquence w supérieure a la fréquence de pulsation de ’espece ayant le plus haut rapport
g/m du plasma. Cette notion est essentielle pour comprendre les propriétés des plasmas
qui composent le milieu interstellaire que nous décrirons dans la section (|1.2)).

1.1.1.3 Libre parcours moyen (}\;;) :

La troisieme caractéristique fondamentale du plasma est le taux de collisions v entre les
particules qui constituent le plasma. En particulier, dans le cas du milieu interstellaire,
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ce taux est extrémement faible, me permettant ainsi de considérer le plasma comme
non-collisionnel. La fréquence de collision d’une espece i contre une espece cible j dans
un plasma est donnée par la relation

Vij = UiNj04 (1.10)
ou v; est la vitesse de la particule i, n; est la densité de cibles d’espece j et oy; est
la section efficace de collision entre les especes ¢ et j. Dans 'approche Coulombienne
classique, la collision entre deux particules de masses et charges électriques respectives
m;, m; et q;, q; est définie a partir de I'équilibre entre I'énergie cinétique relative et
I’énergie potentielle entre les deux particules. On a alors la relation

=2
qi4; _v

— =1m— 1.11

T 2 ( )

ou 7 = |r; — ;| et v = |v; —v;| sont la distance et la vitesse relative entre les deux

particules et m = m;m;/(m; + m;) est la masse réduite du systeme. Ainsi, en utilisant
le fait que la section efficace est donnée par o;; = 772, on obtient aisément le taux de
transfert d’énergie de 1’espece ¢ vers I'espece j

q; 9;

Finalement, le libre parcours moyen entre deux collisions ’espece ¢ contre I'espece j est
donné par A;; = v;/v;j. Dans le cas ol I'espece i et/ou j est thermalisée, il est possible
d’approximer la vitesse des éléments de chaque espece v; par leur vitesse thermique vy,
définie par la relation

kpT;
Vths = ) 2. (1.13)
m;

La notion de fréquence de collisions entre les constituants d’un plasma est une no-
tion extrémement importante car dans le cas des plasmas du milieu interstellaire elle
représente I'un des facteurs majeurs de la dynamique énergétique du transport des rayons
cosmiques, des ondes magnétohydrodynamiques et des propriétés turbulentes du plasma
comme nous le verrons tout au long de ce manuscript.

1.1.1.4 Taux d’ionisation (X) :

La derniere caractéristique fondamentale d’'un plasma est son taux d’ionisation. Un
plasma est défini comme la constitution d’un nombre « d’especes neutres électriquement
et B d’especes chargées positivement ou négativement électriquement. Le taux d’ionisation
est défini comme

n
X=— (1.14)

Ne + Ny
olt n, = > o_,n% correspond & I'abondance des espeéces d’indice a électriquement neu-

b

o correspond a

tres dans le plasma composé de a especes neutres (cm™3) et n, = 25:0 n
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I’abondance des espéces d’indice b chargées électriquement, qu’elles le soient positivement
ou négativement dans un plasma composé de § especes chargées. Notons que l'indice
c est utilisé pour désigner I’ensemble des especes chargées électriquement; les électrons
seront désignés par l'indice e tandis que les ions seront désignés par un indice i. Dans le
cas d’un plasma astrophysique peu dense, les espéces neutres font souvent référence aux
atomes/molécules dans leur état d’énergie le plus stable tandis que les especes chargées
font référence aux atomes/molécules ionisées (dans un état électroniquement excité) et
aux électrons libres eux-mémes. En conséquence, la densité moyenne du plasma est
définie par la somme des densités partielles des especes qui le constituent ny = n. + ny,.

1.1.1.5 Exemples de plasmas astrophysique

Il existe une grande variété de plasmas astrophysique de températures et de densités
différentes. Il est courant de discriminer la famille des plasmas en comparant la température
des ions T; a la température des électrons T, :

— Les plasmas froids (7; < T.) : Ces derniers constituent 1’essentiel des plasmas
du milieu interstellaire en termes de masse. Ils sont généralement faiblement ionisés
(X < 1071) et riches en molécules complexes qui contribuent hautement a la
chimie moléculaire du milieu interstellaire. Ces plasmas peuvent étre étudiés dans
I’approximation classique.

— Les plasmas chauds (7; = T.) : Les plasmas chauds constituent une minorité
des plasmas du milieu interstellaire en termes de masse. Ils sont généralement
fortement ionisés (X ~ 1) et se trouvent soit dans des milieux tres diffus et consta-
ment alimentés en énergie soit dans des milieux extrémement denses. La matiere
se trouve dans un état excité interdisant la formation de molécules voire de noyaux
atomiques. Lorsque la masse des constituants du plasma devient négligeable devant
leur énergie cinétique, le plasma est dit relativiste (pc ~ kgT'). Lorsque la densité
du plasma devient critique de telle maniere que ses constituants finissent par se
superposer au sens de la mécanique quantique, alors le plasma est dit quantique
(hw ~ kpT). Un plasma chaud peut & la fois étre quantique et relativiste.

Notons ici que la notion de température est extrémement relative. Il peut étre plus
judicieux de qualifier les plasmas froids et chauds de plasma bi-température et thermique
respectivement. Le tableau représente les parametres fondamentaux de différents
plasmas que l'on trouve dans le milieu interstellaire. Les gaz interstellaires et les nu-
ages moléculaires sont essentiellement considérés comme des plasmas froids tandis que
la couronne solaire, les noyaux actifs de galaxie et les rayons cosmiques sont considérés
comme des plasmas chauds. Nous pouvons voir que pour chaque type de plasma, la
fréquence de collision électron-électron v, est beaucoup plus faible que la pulsation de
Langmuir (ou fréquence de collision électron-plasma, w;). Il y a donc une domination
des interactions électromagnétiques sur les interactions par collision élastiques. Ceci im-
plique que I'on peut considérer tous ces milieux comme non collisionnels. Dans le cas
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du gaz interstellaire, les nuages moléculaires et les noyaux actifs de galaxie, on observe
que la longueur de collision électron-électron (A.e) est bien inférieure a la taille car-
actéristique des objects (L). Cela signifie que dans ce spectre d’échelle, la distribution
des vitesses suit une loi Maxwellienne et que la modélisation des plasmas par la théorie
magnétohydrodynamique idéale est possible. En revanche, dans le cas de la couronne
solaire et des rayons cosmiques, la longueur de collision A.. est supérieure a la taille
caractéristique du plasma qui par conséquent ne peut étre traité dans ’approximation
de la magnétohydrodynamique idéale et requiert donc une approche cinétique.

Il est possible de caractériser un plasma par deux parametres fondamentaux : sa
température et sa densité, et par au moins quatre autres parametres secondaires mais
également importants : sa longueur de Debye (Ap) qui définit ’échelle minimale de
neutralité électrique du plasma, sa fréquence de Langmuir (ou fréquence plasma w;) qui
détermine la fréquence de coupure des ondes électromagnétiques de basse fréquence, le
libre parcours moyen de collision entre deux électrons (Ae) et le taux d’ionisation du
plasma (X). Cependant, les plasmas ne sont pas descriptibles de maniére univoque.
En effet, I'essentiel de la compréhension de la physique des plasmas réside dans la
modélisation de la dynamique de la propagation d’une perturbation ou d’un spectre de
pertubations électromagnétiques, magnétohydrodynamiques, particulaires, ou les trois
simultanément dans un plasma qui n’est pas nécessairement en état de repos, ni méme
homogene et isotrope. Il en découle un nombre important de théories et d’approches
différentes de la dynamique des plasmas dont je vais discuter quelques aspects dans la

suite de la section (|L.1]).

1.1.2 Eléments de dynamique des fluides et de théorie cinétique

Il existe deux familles principales d’approches de la physique des plasmas :

— L’approche fluide : Qui consiste en la description d’un gaz par 'intermédiaire de
grandeurs macroscopiques (densité, vitesse moyenne, pression ...) en supposant
qu’il est possible assimiler les particules qui le composent & un fluide. Ceci suggere
en particulier que le libre parcours moyen des particules soit tres petit devant
I’échelle caractéristique de I’étude du systéme. Numériquement, cette méthode
apporte un avantage certain car moins cotuiteuse en temps de calcul. En revanche
la gamme d’échelles permettant d’étudier un systéme physique est limitée par la
résolution de la grille de calcul dans le cas d’études numériques.

— L’approche cinétique : Qui consiste en la description d’un gaz par 'intermédiaire de
grandeurs microscopiques (vitesse et position des particules). Cette approche per-
met de traiter la dynamique de chaque particule constituant le gaz indépendament.
Numériquement, cette méthode procure I’avantage d’étre completement indépendante
de I’échelle d’étude (du moins au dela de la précision machine) permettant de son-
der des phénomenes ”microphysiques” non-accessibles par I'approche fluide, mais
peut se révéler extrémement coliteuse en terme de temps de calcul.
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Plasma Gaz Nuage Couronne Noyau actif Rayons
Interstellaire Moléculaire Solaire de galaxie Cosmiques

ny (em™3) 1 10? 107 10" 1071°

X 10~! 1072 1 1 1

T. (K) 10% 102 106 107 1012

B (uG) 1 10 102 10° 1

L (cm) 108 107 1019 101 108

w (7 2 x 10* 5 x 10* 5 x 107 2 x 107 2

Q. (s71) 20 200 2 x 103 2 x 107 20

Vee (s71)  2x 1076 10—2 102 0.5 2 x 10726

Ap (cm) 2 x 103 69 6.9 0.7 2 x 101

Aee (cm) 2 x 10%3 3 x 108 3x 101 3 x10° 3 x 1037

Table 1.1: Ce tableau tiré de [194] représente des valeurs caractéristiques de parametres
plasmas que l'on peut trouver en astrophysique. nr correspond a la densité totale du
plasma, X est le taux d’ionisation, T, est la température cinétique des électrons du
plasma, B représente la valeur moyenne du champ magnétique dans le plasma, L est la
taille caractéristique des différents plasmas, w; correspond a la fréquence de pulsation de
Langmuir des électrons, Q. = eB/m.c correspond a la fréquence de gyrorésonnance des
électrons du plasma, Ap correspond a la longueur de Debye du plasma et A, représente le
libre parcours moyen entre deux collisions d’électrons. Notons que les valeurs présentées
ne sont pas exactes et sont données a titre indicatif uniquement.
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Dans cette section, j’aborde les équations fondamentales de la dynamique des flu-
ides non-magnétisés ainsi que les équations liées a une approche cinétique du probleme.
L’objectif de cette partie est de présenter les deux familles d’approches possibles de la
dyamique d’un fluide sans pour autant en faire une description précise. C’est essen-
tiellement sur cette partie que s’appuieront les descriptions des sections ,
et des plasmas astrophysique qui traiteront des fluides magnétisés intégrant par
conséquent des termes supplémentaires dans les équations. L’essentiel de 1’étude faite
ci-dessous est adaptée de [118] et [194].

1.1.2.1 Description fluide d’un gaz

Considérons un gaz évoluant dans le temps de champ de densité p(x,t) et de vitesse
fluide v(x,t) ou x représente la position dans l’espace d’un élément de fluide duquel
nous mesurons les différentes grandeurs macroscopiques.

La premiere hypothese a laquelle le gaz obéit est I’hypothese de conservation de la
masse totale du gaz dans un volume fini V'(¢) qui peut éventuellement évoluer dans le
temps

a4 x I L) BN, )
(), L penaver= [ 12209 poxivea | avo =0 19

ou 'opérateur (d/dt); représente la dérivée temporelle Lagrangienne du parametre p de
I’élément de fluide. La partie de droite de ’équation représente la transformation vers
I’approche Eulérienne de I’équation de conservation. La démonstration de cette égalité
est donnée dans ’annexe . De I’équation découle I’équation de conservation du
fluide

(Ma?t) + V- (p(x,t)v(x,t)) = 0. (1.16)

La seconde hypothese a laquelle obéit le gaz est la conservation du moment qui
découle directement de la relation fondamentale de la dynamique en mécanique classique

(Cift))L:ZF (1.17)

ou Y F correspond & la somme des forces appliquées sur le fluide et P est le moment
intégral du fluide qui est défini par la relation

P= / p(x,t)v(x,t)dV(t). (1.18)
V()
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Dans le cas ou la force appliquée sur le fluide est une force de contact (appliquée par
le fluide sur lui-méme ou par un corps externe), on définit un vecteur de stress t qui
représente la force appliquée sur une surface entourant un élément local du fluide

_dF
~ds
ol S = Sn représente une surface orientée par son vecteur normal n défini dans le
systeme de coordonées Lagrangiennes. La relation devient alors

(;)L /V . p(x, t)v(x,t) dV(t) = /S (t)tdS(t). (1.20)

Je traite séparément chaque partie de ’égalité ci-dessus. La partie de gauche peut se
réécrire

(;)L /V . p(x, t)v(x, 1) AV () = /V o (i)L[p<x,t)v(x,t) dv()]

= [ (§) vocnav

ou l'on a utilisé le fait que la masse totale se conserve, et nous avons considéré qu’a
Iinstant ¢ du calcul de la dérivée le volume du gaz est fixé sans aucune perte de généralité.
Le vecteur force t de contact peut s’écrire comme

t (1.19)

t=T-n (1.21)

T étant une matrice représentant le tenseur de stress appliqué au fluide

_ Ti1 Ti2 Ti3
T = |71 T2 723 (1.22)

T31 T32 T33
ou t;(x,n,t) = m;(x,t)n; (4,5 = (1,2,3)) correspond & une force de contact appliquée
dans la direction ¢ sur la surface entourant le fluide de vecteur normal orienté dans la
direction j. Les éléments diagonnaux 7;; de la matrice représentent les forces de

pression tandis que les éléments non-diagonnaux 7;;, @ # j représentent les forces de
cisaillement ou de friction. L’équation ([1.20]) devient alors

/v(t) Pt (W)det) = /S(t) T-dS. (1.23)

En utilisant le théoreme de Green-Ostrogradski, il est possible de reformuler 1’égalité
ci-dessus comme une intégrale sur le volume du fluide et d’en déduire la formulation
différentielle de I’équation de la conservation du moment du fluide

p(x,t) (W)L ~-V-T=0. (1.24)
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Le systeme des équations (|1.24) et (1.16) contient 4 équations et 5 inconnues. Les
variables p(x,t) et v(x,t) sont libres, en revanche la variable T(x,t) est liée et doit
nécessairement s’écrire comme une fonction des variables libres du systeme. L’approche

fluide consiste a résoudre le systeme suivant

O g;’t) YV (p(x, v(x,t) = 0
p(x,t) (Cl\/é)]j,t))L -V -T(x,t) = 0 (1.25)

T(x,t) = f(p,v)

ou la derniere équation du systeme ([1.25)) est appelée relation de fermeture et résulte
d’hypotheses sur la nature du fluide étudié.

1.1.2.2 Description cinétique d’un gaz

Considérons une distribution de particules non-chargées de masse m individuellement
repérées par un indice j et caractérisées par leur position x;(t) et leur vitesse v;(t).
Dans le cas d’un fluide non-collisionnel en premiere approximation, je considére que
les particules ne subissent aucune force et obéissent donc aux équations du mouvement
suivantes

d .
mj% = 0 (1.26)
dx;

On définit la densité de probabilité de présence de la particule d’indice j a la position x

et a la vitesse v par une fonction f;(x,v,t). Cette derniere est appelée densité d’espace

des phases et se conserve dans I’espace des phases. Il en découle naturellement que
df(x,v)

ou Sj(x,v,t) est une fonction source de la particule j qui est nulle si 'on considere un
systeme conservatif. En développant la partie de gauche de I’équation ci-dessus, j’obtiens

ofj(x,v,t)

ot
I’équation de Vlasov avec une source d’'un gaz non-magnétisé appliquée a la particule j.
En postulant que la densité de probabilité de la particule j ne se distingue pas de celle
des autres, nous pouvons sans perte de généralité supprimer l'indice de la particule a

+v- ij(X,V,t) = Sj(X,V,t) (129)
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laquelle nous appliquons cette équation. A partir de la fonction de distribution f(x,v,t)
nous pouvons obtenir la distribution de la densité du fluide p(x,t) par la relation

+oo
p(x,t) = m/ d3v f(x,v,1). (1.30)
—00
La vitesse moyenne du fluide (v) (x,t) est donnée par
(v) (x,t) = m /+OO Bovf(x,v,t) (1.31)
Y p(x, t) e Y ) * *

En calculant le moment d’ordre zéro de ’équation de Vlasov (|1.29) nous obtenons
I’équation de conservation de la masse

Ip(x,t)
ot

ou Q(x,t) = fj;o d3v S(x,v,t) est une fonction source. Le calcul du moment d’ordre un
de I’équation de Vlasov conduit a la relation de conservation de 'impulsion du systeme

+ V- (v) (x,t)p(x,t) = Q(x,1) (1.32)

d OTgi
p(x,t) (dt) (x,t) + Z 832 Qp(x,1) (1.33)

ou Qp(x,1) f+°° d3v(v — (v) (x,1))S(x, v, t) est une fonction source d’'impulsion, et

+oo
() = m /_ &0 £, v, 1) (01 — (v); (6, ) (0 — (v); (x,8)  (1.34)

est le tenseur de pression ou i,j = (1,2, 3) font référence a une direction des vecteurs de
base du systeme de coordonées considéré. De la méme maniere que précédement, nous
pouvons résumer le systeme d’équations obtenu a partir de I’approche cinétique du gaz

WD L9 ) el t) = Qo)
p(x,1t) <§t>L (v) (x,t) + V- T(x,t) = Qp(x,1) (1.35)

T(x,t) = f(p,v)

oit T(x,t) est le tenseur de stress défini par la matrice (1.22). La derniere relation est
une relation de fermeture qui, comme dans I’approche fluide, nécéssite de faire des hy-
potheses supplémentaires sur la nature du fluide pour étre définie.

Au travers des systemes et nous montrons que les descriptions d’un gaz
par 'approche du continuum et par la cinétique des particules qui le composent sont
équivalentes en premiere approximation. Nous notons cependant que dans ’approche
fluide, le tenseur de stress n’est pas apparu de maniere "naturelle” et a nécéssité de faire
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une hypothese sur les forces qui s’exercent sur le gaz alors que dans I'approche cinétique,
ce dernier apparait comme une conséquence de ’étalement de la fonction de distribution
des vitesses des particules. Dans chaque approche il est nécessaire de fermer le systéme
d’équations en utilisant une relation résultant d’une hypothese faite sur les propriétés du
gaz étudié. La relation de fermeture peut également étre un systeme d’équation faisant
intervenir de nouvelles propriétés du gaz, mais tandis que dans I’approche fluide il est
nécessaire de construire ces relations, dans I'approche cinétique elles sont naturellement
définies comme les moments supérieurs de I’équation de Vlasov, jusqu’a ce qu’une relation
de fermeture (une hypothese simplificatrice) soit utilisée au lieu d’'un moment d’ordre
supérieur, pour fermer le systeme.

1.1.3 Ondes plasma en MHD idéale
1.1.3.1 Equations de la MHD idéale

L’approche MHD est similaire & 'approche fluide au détail que des termes liés a la
présence d’un champ magnétique apparaissent dans les équations. Un plasma peut étre
considéré comme un fluide si I’échelle d’étude [ de ce dernier est grande devant le libre
parcours moyen des électrons Age et des ions Ay;. Le plasma obéit donc a I’équation
de continuité de la masse . Le cas échéant, dans l'état au repos, les pressions
électroniques et ioniques sont isotropes et le flux de chaleur est faible. Le plasma obéit
alors a ’équation d’état d’un gaz adiabatique

(d) Pxt _ (1.36)

& L p(xat)’y -

ou 7y correspond a 'index adiabatique du plasma. Le fluide étant magnétisé, deux forces
entrent en ligne de compte : l'effet de la force de pression (—V P(x,t)) qui est isotrope
et correspond a la trace du tenseur de stress , et la force de Laplace générée par
la présence de courants électriques dans le plasma (J(x,t) x B(x,t)). L’équation
se réécrit alors

d t 1

p(x,1) <V(X)> L VP(x,t) — ~J(x,t) x B(x,£) = 0 (1.37)
dt L c

ou J(x,t) = Zie{e—,ions} i fj—;o d3v v fi(x,v,t) est le champ de courants du plasma. En

considérant que le nombre de Reynolds magnétique du plasma est grand

L
R = : >1 (1.38)

ou 7 correspond a la diffusivité magnétique du gaz, L et V sont respectivement la
longueur et la vitesse caractéristiques du fluide, la résistivité électrique du plasma peut
étre négligée ([43]) et par conséquent la loi d’'Ohm du fluide donne

v(x,t) x B(x,t)

E(x,t) + > =0 (1.39)
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dans le référentiel au repos du gaz. Afin de fermer le systéme, il est nécessaire d’implémenter
les quatre équations de Maxwell qui régissent I’évolution des champs magnétique B(x, t)
et électrique E(x,1)

a]?,(f(;;t) = —cV X E(x,t) (1.40)
VX Bx,f) = 4rd(x,t) + iaEgt"” (1.41)
V-B(x,t) = 0 (1.42)
V- -E(x,t) = 4mq(x,t) (1.43)

ouq(x,t) = Zie{e,’ions} i f_t;o d3v f;(x,v,t) est le champ de densité de charge électrique.
La premiere équation du systeme correspond a la loi de Maxwell-Faraday qui
traduit effet de 'induction électromagnétique dans le gaz, la seconde équation
correspond a la loi de Maxwell-Ampere qui est déduite du théoreme d’Ampere qui traduit
la conservation des courants de charge dans un contour fermé, la troisieme équation
(1.42) corrspond a la loi de Maxwell-Thomson et traduit le fait que le flux du champ
magnétique a travers une surface fermée est toujours nul, et la derniere équation corre-
spond a la loi de Maxwell-Gauss ou loi de Poisson et traduit ’existence de sources
électriques dans le plasma.

En injectant la loi d’Ohm ([1.39) dans I’équation d’induction, on obtient

OB(x, 1)

5 = VX (vix,t) x B(x, 1) = 0. (1.44)

En considérant que le courant de déplacement %%—}E est faible devant les mouvements

advectifs du fluide, c’est a dire que le plasma est non-relativiste, on obtient pour la loi
de Maxwell-Ampére

V X B(x,t) = 4nJ(x,t). (1.45)

En substituant le résultat obtenu dans I’équation d’Euler du fluide magnétique ([1.37])
cette derniere se réécrit

dv

p(x,1) (dt)L + VP(x,t) — (V x B(x,t)) x B(x,?)

47

=0. (1.46)

Nous résumons ci-dessous le systeme d’équation permettant de décrire la dynamique
d’un fluide idéalement magnétisé, parfaitement conducteur et obéissant aux lois de la
mécanique classique
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Ip(x,1)

5 T p(x, )V -v(x,t) = 0 (1.47)
o(x.1) av((;;, t) VP ) — (V x B(x,4t7)r) x B(x,t) _ 0 (1.48)
_BBé)tc,t) +V x (v(x,t) x B(x,t)) = 0 (1.49)
d [ P(x,t) B
a4 <p(x,m> ~ 0 (1.50)

en considérant que 1’équation d’état d’un gaz adiabatique est invariante par changement
de référentiel inertiel.

1.1.3.2 Relation de dispersion

Il est possible de résoudre le systeme d’équations a l'aide d’une approche
perturbative c’est & dire en décomposant chaque paramétre A sous la forme A = A©) 4+
AD 1 O(AP) ott A est constant dans Pespace des phases et A1) = Agl)ei(k'x*m)
s’exprime dans l'espace des phases des perturbations ondulatoires (w, k). Nous pouvons
ainsi obtenir la relation de dispersion des ondes MHD dans I’approximation idéale w(k)
et discuter des modes solutions.

En considérant un plasma au repos et soumis a aucun champ magnétique extérieur,
il est possible de décomposer les parametres p, P, v et B de la maniére suivante

p(x,t) = po+dp(x,1) (1.51)
P(x,t) = Py+P(x,t) (1.52)
v(x,t) = dv(x,t) (1.53)
B(x,t) = Bo+0B. (1.54)

Le systeme ([1.47H1.50) perturbé au premier ordre s’écrit

&S'Oa(j:’t) +poV - ov(x,t) = 0 (1.55)
w2V 4 sp(x, 1y Y XIBGT) X Bo (1.56)
8t 47
_86]38(:’@ +V X (0v(x,t) xBg) = 0 (1.57)
0 (0P(x,t)  0p(x,t)\  _
ot ( Py Po -0 159

ou 'on a utilisé le fait que : Jo = V X Bg/4m = 0 mais dJ(x,t) # 0. En utilisant
I’écriture de Fourier des pertubations le systeme devient
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—wp+pok-ov = 0 (1.59)
—wpodv + kP — W =0 (1.60)
oy
woB +k x (6v x Bg) = 0 (1.61)
oP ’yép>
—w| = -— = 0. 1.62
(f% Po (1.62)
On déduit des équations (|1.59)), (1.61)) et (1.62)) du systeme pour w # 0
k-dv
op = po
w
k-4
6P = YR~ M (1.63)
g _ (K-0v)Bo— (k-Bo)v.

w

En substituant les écritures de dp, dP et 6B dans la seconde équation du systeme ([1.59)
on obtient I’expression de I’équation de la dynamique du plasma linéarisée appliquée au
champ de vitesse perturbé év du plasma

+

[&—(k'BO)T v - (PPO Bg]k—(k'BO)BO) (k-6v)  (1.64)

4 po po  4mpo 4 po
(k'BOX5V‘Boh{:(l
4mpo

On peut considérer sans perte de généralité que le champ magnétique moyen Bg est
aligné suivant I’axe z et que le vecteur d’onde k des perturbations de vitesse du fluide
se trouve dans le plan z-z. L’équation ([1.64]) devient

w? — k:QVA2 - k:2V82 sin? @ 0 —k2V52 sinfcos@| |dv,
0 w? — k2V2 cos? 0 0 dvy| =0 (1.65)
—k2V52 sin 6 cos 0 0 w? — k2V52 cos26| |dv,
ou
B2
Va =] —> 1.66
A Tnpn (1.66)

est la vitesse d’Alfvén du fluide et

Vg = LPO (1.67)

Po
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est la vitesse sonique du fluide.
En calculant le déterminant du systeme (|1.65)), on obtient la relation de dispersion du
plasma

(w? — E?V2 cos? 0)[w* — W K2 (VE + V) + E*VRVE cos® 0] = 0. (1.68)

1.1.3.3 Solutions perturbatives de la MHD idéale

La relation de dispersion ([1.68]) possede trois solutions correspondant aux trois modes
de propagation d’'une perturbation dans un plasma MHD idéal. La premiere solution
est donnée par

wa = kVa cosf (1.69)

avec pour vecteur propre associé dva = (0, dvay, 0) ce qui a pour conséquence k- v = 0
et 0v - Bg = 0. Cela signifie que ce mode n’est défini, au premier ordre, qu’en I’absence
de perturbations de densité et de pression cinétique du plasma. En revanche, la per-
turbation du champ magnétique est non-nulle et est donnée par éB = k,By/wadv et
s’opere dans la direction perpendiculaire au champ magnétique moyen Bg. Ce mode est
appelé mode d’Alfvén de cisaillement et est dominant dans les plasmas ou les fluctua-
tions du champ magnétique dB dominent les fluctuations de pression d P et de densité dp
du gaz que l'on considere nulles au premier ordre perturbé. La figure (|1.1la) représente
I’évolution de la phase du mode d’Alfvén en coordonnées polaires (w, ) dans le plan
(z—y) pour un vecteur d’onde de norme 1 et de phase 6 ot cos§ = k-Bg/kBy. Nous ob-
servons que les modes d’Alfvén se propagent essentiellement le long des lignes de champ
(0 ~ 0), aucun mode d’Alfvén ne se propage dans les directions perpendiculaires aux
lignes de champ (0 ~ 7/2).

Les deux solutions restantes sont données par les relations

wy = kVy (1.70)

ou

Vi = (; [vj +VE+ \/(vg + V)2 — 4V2VZ cos? 9]) (1.71)

ou Vi > V_. Ces deux solutions réferent aux modes magnétosoniques définis par les
vecteurs propres 0Vy = (Vi,,0,Vi.). On en déduit que k- ov # 0 et ov - Bg #
0 donc que les perturbations magnétiques 0B s’accompagnent de perturbations de la
pression 6P et de la densité dp du plasma. Les perturbations de vitesse du gaz sont
donc compressibles car partiellement dirigées dans la direction du champ magnétique
moyen et perpendiculaires aux perturbations purement Alfvéniques. La figure b)
représente I’évolution de la phase des modes magnétosoniques rapide (rouge) et lent
(bleu) en coordonnées polaires (w, 6) dans le plan (z — z) pour un vecteur d’onde de
norme 1 et d’angle 6 par rapport au champ magnétique moyen Bg. Dans le cas ou la
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vitesse du son Vg est de 'ordre de la vitesse d’Alfvén Vj (lignes continues), les modes
magnétosoniques rapides se propagent préférentiellement perpendiculairement au champ
magnétique wy (k,0 = 7/2) = ky/VZ+VZ > kVa tandis que les modes paralleles se
propagent a la méme pulsation que les modes d’Afvén w, (k,0 = 0) = kV,. Les modes
magnétosoniques lents se propagent le long des lignes de champ w_(k,0 = 0) = kVj
et non perpendiculairement w_(k,f = 7/2) = 0. Dans le cas ou la vitesse du son est
négligeable devant la vitesse d’Alfvén Vg < Vi (lignes discontinues), la pulsation des
modes magnétosoniques rapide s’écrit

Wy = I{IVA

1+—-(-—=| sin“f 1.72
103 (1.72)
et est quasi-isotrope a mesure que la vitesse du son devient négligeable devant la vitesse

d’Alfvén. En revanche, la pulsation des modes magnétosoniques lent devient de plus en
plus négligeable & mesure que le rapport Vg/Va diminue. Elle est donnée par

w_ = kVg (VS) cos 6. (1.73)
Va

Ce cas de figure fait typiquement référence aux plasmas chauds (7; ~ T¢) et diffus
dont les phases diffuses du milieu interstellaire font partie. Les modes dominants sont
les modes d’Alfvén purement magnétiques qui se propagent préférentiellement le long
des lignes de champ Bg a la vitesse Alfvénique du milieu dans le plan x — z et les
modes magnétosoniques rapides, dans ce cas-ci qualifiés de modes d’Alfvén de torsion
qui se propagent de maniere isotrope dans le plan z —y a la vitesse Alfvénique du fluide
également.

1.1.4 Ondes plasma en MHD bi-fluide dans les milieux partiellement
ionisés

1.1.4.1 Equations de la MHD bi-fluide

Une des limitations de 'approche MHD est qu’il existe des échelles a partir desquelles
il n’est plus possible de considérer le plasma du milieu interstellaire comme étant com-
posé d’'un seul fluide totalement ionisé. L’approche MHD bi-fluide permet de palier
a ce probleme en suggérant que le milieux interstellaire est composé de deux fluides :
I'un ionisé, 'autre neutre, tous deux échangeant en permanence de la quantité de mou-
vement. Tandis que le fuide neutre contient toutes les espéces neutres (désignées par
un indice n) du milieu interstellaire n, = >, n%, le fluide ionisé contient a la fois les
especes chargées négativement comme les électrons, et les especes chargées positivement
ng = ,ng + > ,n{ . La densité totale du plasma est la somme des densités des ions
et des neutres : np = n; + n,.

Les équations de la MHD bi-fluide sont données par [125]
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270°

— Alfven

(a) Modes MHD d’Alfvén

270°

=== Va/Vs=10 —— Vap/Vs=1 —— Slow —— Fast
(b) Modes MHD magnétosoniques lent et rapide

Figure 1.1: La figure (a) représente dans le systéeme de coordonnées polaires (w, 6)
I’évolution de la pulsation wp des modes d’Alfvén pour un vecteur d’onde k de norme
1, de vitesse d’Alfvén V) =1 et d’angle 0 avec le champ magnétique Bg. La figure (b)
représente ’évolution des pulsations des modes magnétosoniques rapides (w4 en rouge)
et lent (w_ en bleu) pour un vecteur d’onde k de norme 1, de vitesse d’Alfvén Vy =1 et
d’angle 6 avec le champ magnétique Bg. La ligne discontinue représente la situation ou
la vitesse du son est dix fois inférieure a la vitesse d’Alfvén tandis que la ligne continue
représente la situation ou la vitesse du son est égale a la vitesse d’Alfvén.
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Ipi
V.ov = 1.74
ot +piV v 0 (1.74)
ovi (VxB)xB _
Pig +VP — = Qin (Vi — Vn) (1.75)
0 (P
i B — 1.
ot <p3> ! (176)
OPn L v = 0 (1.77)
ot Pr "o ’
pza@t + VP, = —ain(vh— Vi) (1.78)
o (P,
i = 1.
ot (p%> ’ (179)
B
—%+Vx(leB) — 0 (1.80)

ou les indices 7 et n réferent aux fluides ionisés et neutres respectivementﬂ Qi correspond
au coefficient de friction ion-neutre et est définit dans le cas d’un plasma d’hydrogene
par la relation [21]

_ Lpipn [T6k5T
2 m, ™m;

in Tin (1.81)
ou oy, correspond & la section efficace de collision entre les neutres et les ions, T est
la température dans I’approximation des plasmas chauds. Dans l'analyse qui suit, le
parametre reste libre et sera défini autrement par les observables du probleme.

De la méme maniere que dans ’approche MHD idéale, nous effectuons une approche per-
turbative du probleéme et décomposons les variables de notre systéme en une composante
moyenne ainsi qu’une composante perturbée

pi = pio+0pi  pn = ppo+0pn (1.82)
P,=Pgy+06P, P,=Py+0P, (1.83)
vi = 0Vj Vn = 0Vn (1.84)

B = By + 0B. (1.85)

En ne gardant que les termes perturbés a ’ordre 1 du systeme d’ equatlons
et en utilisant la décomposition en mode de Fourier des termes ( eilker— Wt 11 v1ent

!Dans 'approche MHD bi-fluide les effets du fluide d’électrons, ayant une densité massique treés
inférieure au fluide d’ions, sont négligés. L’indice i ne réfere donc qu’a la densité d’éléments chimiques
ionisés et non d’éléctrons.
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—wbp; + piok-ovy = 0 (1.86)
k B B
—wpiodvi + koP; — (k x 54 ) X Bo = i (0vy — 0vp) (1.87)
T
OP; '75,0i>
—w — =0 1.88
<fﬁ Pi0 (1.88)
—wopn + prok - dvp = 0 (1.89)
—wpngévn + k(5Pn = iam(évn - 5Vi) (190)
P, ’75Pn>
—w | = - — =0 1.91
<Pn0 Pno (1.91)
wéB +k X (dvi X Bg) = 0. (1.92)

Afin de réduire le nombre de variables liées du probleme, on définit dp;, §pn, 6 FP;, 0P,
0B en fonction de dvj, ovy, k et w

k-dv; k-dv
dpi = pio ! 0pn = Pno - = (1.93)
k- dv; k-§
5P, = yPy— Y1 §P, = yPyy—n (1.94)
k- dvi)Bg — (k- Bg)dvj
o = (k- 9vi)Bo = (k- Bo)ovi. (1.95)
w
De plus, nous définissons également les quantités suivantes
., — Gin Uy = (1.96)
Pi0 Pno
P, P,
Vsi = 4| 0 Vi = 4 2 (1.97)
Pio Pno
B
Vi = —— (1.98)

VAT pio

Vin correspond au taux de transfert de quantité de mouvement des ions vers les neutres,
Vp; correspond au taux de transfert de quantité de mouvement des neutres vers les ions.
Les deux quantités sont reliées par la relation

Vin = XVni (199>

ol X = pno/pio est le rapport de la masse volumique des neutres sur celle des ions (x > 1
dans les milieux principalement neutres). Vy; correspond a la vitesse d’Alfvén dite ”des
ions”, c’est a dire la vitesse d’Alfvén du fluide ionisé uniquement. Vs; (Vs,,) correspond
a la vitesse du son du fluide ionisé (neutre).
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Sans perte de généralité, dans le repere cartésien de vecteurs de base (ex, ey, e;), il
est possible de considérer que le champ magnétique moyen est aligné dans la direction z
(Bo = Bpey) et que le vecteur d’onde des perturbations est défini dans le plan x — z tel
que k = kex + k.e, = ksinfex + k cosfe, ou 0 est 'angle entre le vecteur d’onde et la
direction du champ magnétique Bg.

En développant les équations ([1.87| et [1.91)) nous obtenons deux systemes matriciels
dont le premier décrit la dynamique des pertubations le long de 'axe y

_wz — 7,1/mw + szIZl ;’wui.n ] . |:(5Uiy:| _ {0] (1‘100)
Wlp; —W* — Wy, 0Uny 0
et le second décrit la dynamique des perturbations dans le plan x — z
(M-w?1)-X=0 (1.101)
ou X = [51% 0V OUpg 5vnz]T et
— WV, + Vjik2 + Vglk% Vgikxkz wy;n 0
M — V2 kik, —iwvin + V3 k2 0 Wi
W4 0 —iUpiw + k%Vgn Vgnkxk:z
0 Wl VSanx k. —iWlp; + ngnk?z

Les systemes (|1.100]) et (1.101f) décrivent respectivement la relation de dispersion des
modes d’Alfvén dont 'amplitude des perturbations est établie le long de 'axe y c’est
a dire perpendiculairement a l’alignement du champ magnétique et au vecteur d’onde
k, et la relation de dispersion des modes magnétosoniques dont I’amplitude est établie
dans le plan x — z de la méme maniere que dans 'approche MHD idéale. La relation de
dispersion des modes d’Alfvén en MHD bi-fluide est donnée par

W3+ i (1 + x) — wk2V3, —ivgik2V3, =0 (1.102)

tandis que la relation de dispersion des modes magnétosoniques est donnée par

> Ciw' =0 (1.103)

ot les coefficients C; s’obtiennent apres calcul du déterminant de la matrice M — w?1 et
en arrengeant le résultat sous la forme d’un polynéme de degré 7 en w.

La dynamique des modes d’Alfvén et magnétosoniques dans I'approche MHD bi-fluide
est tres bien décrite par ([210]) et ([211]). Ainsi la suite de ’analyse s’appuie et se com-
pare essentiellement aux travaux cités.

La relation de dispersion (|1.102]) nécéssite de résoudre un polynéme de degré 3 pour
chaque valeur de I’échelle k. Des solutions analytiques existent, la méthode de Cardano
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(annexe permet de les obtenir facilement. La relation de dispersion nécéssite
de résoudre un polynoéme de degré 7 pour chaque valeur de I’échelle k. Il n’existe pas de
solutions analytiques et discernables de polynomes de degrés supérieur a 5. La résolution
numérique est donc obligatoire. Pour cela nous appliquons la méthode de Durand-
Kerner d’ordre 7 connue pour converger rapidement vers le 7-uplet de solutions. L’un
des problemes inhérent & la résolution numérique de relations de dispersion présentant
une dégénérescence de solutions est le suivit des solutions. Cette problématique ainsi que
la méthode Kerner modifiée qui en découle sont discutées dans ’annexe . Avant
toute résolution cependant, a des fins de simplifications numériques, nous effectuons le
changement de variable suivant

w = —18

afin que les coefficients des polynomes soient & valeur réelle uniquement. Ainsi, en
supposant que les solutions sont de la forme w = wpr + iwy ou R désigne la partie
oscillatoire des modes normaux et I la partie evanescente, en posant s = sg+4sy il vient
les relations wgr = sy et w;y = —sp.

1.1.4.2 Solutions perturbatives de la MHD bi-fluide

Les modes d’Alfvén solutions de la relation de dispersion ([1.102)) sont présentés dans
la figure dans les phases HII (milieu composé d’hydrogene ionisé), WIM (Warm
Ionized Medium), WNM (Warm Neutral Medium), CNM (Cold Neutral Medium), DiM
(Diffuse Molecular medium), DeM (Dense Molecular medium) et DeC (Dense Core) du
milieu interstellaire dont les propriétés sont présentées dans la table . La partie
réelle des modes d’Alfvén est représentée par un trait plein bleu tandis que la partie
imaginaire des modes d’Alfvén est représentée par un trait plein noir. Nous notons
que les solutions obtenues sont bien différentes de celles obtenues dans ’approche MHD
idéale. Pour une analyse détaillée des modes d’Alfvén dans ’approche MHD bi-fluide,

le lecteur peut se référer a la section (2.2.1.2)).

Les modes magnétosoniques, solutions de la relation de dispersion ([1.103]) sont représentés
dans les figures et pour différents jeux de parametres 5; = VS2i / VAQi, 0 et x,
arbitrairement choisis parmi les solutions présentées par Soler et al. (2013) [211]. Pour
chaque figure, les sous-figures de gauche représentent la partie réelle des modes solu-
tion wr tandis que les sous-figures de droite représentent la partie imaginaire des modes
solution wy. Afin de faciliter leur lecture, les solutions sont normalisées par kVg; et
représentées suivant une abscisse vp/kVsi ol vy = (piVin + pnni)/(pi + pn) représente la
fréquence de collision moyenne. Dans 'approche MHD bi-fluide, nous remarquons qu’il
existe quatre solutions différentes soit deux de plus que dans ’approche MHD idéale.
Tout d’abord nous avons les modes magnétosoniques rapides et lents, représentés par les
traits pleins noirs et les tirets bleus respectivement. A ces modes s’ajoutent un mode
purement sonique ne faisant aucunement intervenir le champ magnétique en tirets verts,
et un mode que 'on qualifie d’entropie car sa pulsation réelle est nulle mais sa par-
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tie imaginaire possede bien une valeur (en alternance de tirets-points noirs). Le mode
d’entropie représente les perturbations de densité et donc la compression du plasma. Ce
mode est également présent dans la relation de dispersion des ondes d’Alfvén mais n’a pas
été représenté dans la figure car il ne joue aucun role direct dans la dynamique du
transport des modes d’Alfvén. Un panel de solutions beaucoup plus complet est proposé
par Soler et al. (2013) [211]. Les solutions obtenues sont complexes et présentent méme
des bifurcations dans leur partie imaginaire dans les zones ot le régime d’interactions ion-
neutre semble évoluer. Similairement au cas des modes d’Alfvén, on peut décomposer
Panalyse en deux régimes asymptotiques : le régime découplé (v, =~ v,; — 0), et le
régime couplé (v, & vp; — 00) :

— Régime découplé (v, ~ v,; — 0) : Dans un tel cas, le systeme d’équations
(1.101f) révele deux sous-systemes indépendants

Viik? + ViR, = w? - Viksk dvir| _

[ Vdk.k, V2k2 —w?| T ] 0 (1.104)
VS2nk§, —w? VSQHkxkz OVna|
[ V@ kok, VEK2—w?| T |0vns] 0 (1.105)

agissant respectivement sur le fluide ionisé et sur le fluide neutre dans le plan
(x — z). Les relations de dispersion associées sont données par

wh — PR (VA +VE) + KVEVE cos? 0 = (1.106)
Ww—EVE = 0 (1.107)

o

pour le fluide ionisé et le fluide neutre respectivement. En ’absence de collisions
ion-neutre, les deux fluides n’interagissent pas entre eux et les solutions sont ra-
menées a celles de 'approche MHD idéale pour le fluide ionisé et a l’approche
HD idéale pour le fluide neutre. Sur les figures et (1.3, ces solutions cor-
respondent globalement a la partie v,/kVg; < 1. Notons tout de méme que la
partie imaginaire des solutions n’est pas nulle car le régime étudié est purement
asymptotique.

— Régime couplé (v, =~ vp; — o0) ¢ Soler et al. (2013) [211] montre que le
systeme d’équations ([1.101]) conduit a la relation de dispersion

Vi + Ve +XVs, npy ViV +xXVg))

4 21.2
w* —wk
1+ x (1+x)?

cos?f =0 (1.108)

dont les solutions sont données par
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22 VAT VS Ve | 2 VEHVE VG [ AVR(VE + XV, cos? 6
2(1+Xx) 2(1+x) (V3 + V& + XV5)?
(1.109)

ou le signe + désigne les modes rapides modifiés et le signe — désigne les modes
lents modifiés. En effet, nous notons que ces modes sont modifiés relativement au
cas de la MHD idéale par la présence du fluide neutre. Dans ce régime les fluides
ionisé et neutre évoluent ensemble. Ceci se témoigne par la valeur du parametre
X = pn/pi qui conduit aux solutions de la MHD idéale lorsque sa valeur est nulle.
Le régime couplé est lisible sur les figures et dans la zone ou v, /kVg; > 1.
Nous observons d’une part une réduction des vitesses de propagation des modes
rapides et lents relative a la valeur du parametre y, et une disparition du mode
de son neutre. Soler et al. (2013) [211] a exploré un grand nombre de régimes de
propagation différents, la lecture de son travail est conseillée au lecteur souhaitant
plus de détails.

L’étude des modes d’Alfvén et magnétosoniques dans I’approche MHD bi-fluide revét
une importance capitale car elle permet de comprendre une grande partie de la dy-
namique des plasmas partiellement ionisés qui constituent une part non-négligeable du
milieu interstellaire. Dans ce travail de these, les solutions de propagation des modes
d’Alfvén dans 'approche MHD bi-fluide sont utilisées (voir section [2.2)) pour compren-
dre comment le rayonnement cosmique interagit avec le plasma via les pertubations
magnétiques qu’il génere. Comme nous le verrons dans la suite, les propriétés de la tur-
bulence dans le milieu interstellaire sont hautement connexes aux propriétés de propaga-
tion des modes. Bien que non-utilisés dans la section , les modes magnétosoniques
jouent également un role trés important dans la dynamique du milieu interstellaire [238)]
et par continuité, dans le transport du rayonnement cosmique, qu’il serait intéressant de
quantifier dans le cadre de la poursuite du travail engagé dans cette these. Enfin, bien
que plus complete, ’approche MHD bi-fluide ne suffit pas a I’étude détaillée d’un plasma
partiellement ionisé. En effet, dans le cadre de nuages moléculaires il sera intéressant
de considérer en plus un ou plusieurs fluides de poussiere dont la neutralité est dis-
cutable. Nous nous trouvons alors dans une approche MHD multi-fluide bien plus com-
plexe & étudier. Dans ce dernier cas, 'approche perturbative peut devenir extrémement
périlleuse. Les physiciens préfereront directement résoudre le systéme d’équations
- adapté au cas multifluide numériquement. Cette derniere méthode a ’avantage
de pouvoir traiter des systéemes bien plus complexes, en revanche, le suivit et la levée de
la dégénérescence des solutions est également beaucoup plus complexe.

1.1.5 Théorie cinétique des ondes plasma

Dans cette section, nous résumons le processus analytique d’étude d’un plasma par
Papproche de la description cinétique telle que présentée par ([194], chapitre 8). L’approche
particulaire est plus précise que ’approche fluide car elle permet de décrire la dynamique
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Figure 1.2: Figures représentant les solutions de la relation de dispersion des modes

magnétosoniques pour différentes valeurs de §; et x. Les sous-figures de gauche
représentent la partie réelle des solutions tandis que les sous-figures de droite représentent
la partie imaginaire des solutions. Les résultats obtenus sont présentés de la méme
maniere, et sont a comparer a Soler et al. (2013) [2II]. En traits pleins noirs sont
représentés les modes magnétosoniques rapides, en tirets verts sont représentés les modes
soniques, en tirets bleus sont représentés les modes magnétosoniques lents et en alter-
nance de tiret-point noirs est représenté le mode d’entropie. Pour les parametres utilisés,
je trouve un tres bon accord avec les solutions de Soler et al. (2013) [211].
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Figure 1.3: Figures représentant les solutions de la relation de dispersion pour
différentes valeurs de (; et x. Les sous-figures de gauche représentent la partie réelle
des solutions tandis que les sous-figures de droite représentent la partie imaginaire des
solutions. Les résultats obtenus sont présentés de la méme maniere, et sont a com-
parer a Soler et al. (2013) [2II]. En traits pleins noirs sont représentés les modes
magnétosoniques rapides, en tirets verts sont représentés les modes soniques, en tirets
bleus sont représentés les modes magnétosoniques lents et en alternance de tiret-point
noirs est représenté le mode d’entropie. Pour les parametres utilisés, je trouve un tres
bon accord avec les solutions de Soler et al. (2013) [211].
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des gaz dont la longueur de collision (\) est grande par rapport a la taille physique du
systeme ou, de maniere équivalente, de sonder des plasmas a des échelles inférieures a la
longueur caractéristique de collision ().

Equations cinétiques des plasmas

Considérons un ensemble de particules plasma d’espece a et décrit par une fonction de
distribution f,(x, p,t) interagissant avec un champ EM décrit par les vecteurs E(x,t) et
B(x,t). L’espace des phases est conservé dans le temps, & un terme de source pres. Il
en résulte la relation

dfa(x,p, t)
dt

ou Su(x,p,t) est une fonction source de particules de ’espece a. En considérant les
équations du mouvement de chacune des particules du plasma

= Su(x,p,t) (1.110)

dx

=y

dt

dp v X B(x,t)

. o [B(x,1 ’
7 q [ (x,1) + . }

on en déduit ’équation de Vlasov du systeme

Ofa | Ofa

v X B(x,t)| 0fa
o |E(x, 1) + ——2 1 20 g (x pLt). 1111
Sy e g B+ RO sy
Le champ EM obéit aux équations de Maxwell
10E 4n
VxB = —+—1J 1.112
c Ot * c ( )
V-B = 0 (1.113)
10B
VXE = ——— 1.114
c Ot ( )
V-E = 4dmp (1.115)
oll
+oo
J = an/ d*pvfa(x,p,t) (1.116)

+o0
p = ZQa/ d?’pfa(x,p,t) (1.117)

—0o0

sont le courant et la densité de charges des particules de l’espece a respectivement.
ng et qg correspondent a la densité numérique de particules et a la charge électrique



1.1. LES PLASMAS ASTROPHYSIQUES 49

respectivement. L’équation de Vlasov ainsi obtenue décrit la dynamique des particules
de l'espece a plongées dans le champ (E(x,t), B(x,t)) et ne subissant aucune autre force
que la force de Lorentz. Par I'intermédiaire des densités de charge p et de courant J de
particules de I'espece a, les champs E(x,t) et B(x,t) se trouvent affectés et répondent
aux équations de Maxwell. Dans la suite, nous ne considérons pas la présence d’un terme
source de particules.

Tenseur de conductivité

La résolution couplée du systeme composé de I’équation de Vlasov et des équations
de Maxwell peut-étre analytiquement compliquée. C’est pourquoi il est plus courant
d’étudier le comportement de petites perturbations du systeme en connaissant son état
au repos. Pour cela, nous considérons les variables de notre systéme comme la somme
d’une composante a 1’équilibre et d’'une composante perturbée de faible valeur. On pose

faxp.t) = £0(x.p.1) +0fa(x,p,1)
E(x,p,t) = Eo(x,t)+ 0E(x,t)
B(x,p,t) = Bo(x,t)+ iB(x,t).

Le systeme d’équations (1.111]) - (|1.115]) devient

95f.  05fa v X Bo(x,t)] 85f, v x 0B(x,1)] af”
. o | B ) : = —qq |0E(x, :

ot v ox o | Bo(x,1) + c op 4o | OB, 8) + c Op

(1.118)

pour I'équation de Vlasov et
106E 4w
0B = ——— 4+ —4J 1.11
V x ot (1.119)
V.-6B = 0 (1.120)
106B

E = ——— 1.121

V X0 o ( )

V.E = dmp (1.122)

pour les équations de Maxwell, ou

+o0
6 = an/ d*pvéfa(x,p,t) (1.123)

—+00
op = an/ d*p 6 fa(x, P, ). (1.124)

Il est possible de trouver une solution au premier ordre perturbée de 1’équation de
Vlasov linéarisée ((1.118) en intégrant la partie gauche considérée comme une dérivée
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temporelle totale prise le long de la trajectoire des particules en mouvement dans le
champ électromagnétique non perturbé décrit par

dp v X Bo(x,1)
- Ga [Eo(x, t)+ —
a7
I1 vient alors
Ofa _ _ SE(x, 1)+~ B(at)) O (1.125)
a ’ c c Op ’

La solution exprimée le long de la caractéristique C est donnée par

C

v/ X 5B<x',t'>] 01" (', p',t)
c op’ ‘
(1.126)
En utilisant le résultat (1.126]) est possible de redéfinir I’expression du courant (|1.123])

sous la forme

t
Sl p.0) = 6L 00.0) ~ a0 [ [5E<x/, o
0

6] = 0 ® OE (1.127)

ou o est appelé tenseur de conductivité. La relation (1.127)) relie les perturbations de
la densité de courant et la composante électrique du champ EM. De plus, le systeme a
résoudre se réduit aux équations ([1.119)), (1.121]) et (1.127]).

Relation de dispersion

La solution n’est généralement pas obtenable analytiquement car les fonction
de perturbation du champ électromagnétique dE(x,t) et ¢B(x,t) ne sont généralement
pas connues. Il est alors intéressant de traiter les perturbations du plasma (que l'on
suppose infinies, stationnaires et homogenes & I'ordre zéro) dans ’approximation WKB
(Wentzel, Kramers, Brillouin [232]). On exprime les variables du systeme sous la forme
d’intégrales de Fourier dans un premier temps

+o0

IE(x,t) = / d*kE(k, t) exp(ik - x) (1.128)
o

0B(x,t) = / d3kB(k, t) exp(ik - x) (1.129)
=

ofa(x,p,t) = / d®kfa(k, p, t) exp(ik - x), (1.130)

et sous la forme d’intégrales de Laplace dans un second temps
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+oo

E(k,w) = /0 dtE(k, t) exp(iwt) (1.131)
+oo

Bi(k,w) = /0 dtB(k, t) exp(iwt) (1.132)
+oo

foik,w,p) = /0 dtfa(k, p,t) exp(iwt) (1.133)

ou la partie imaginaire de w est suffisament positive pour assurer la convergence de
I'intégrale de Laplace. Les équations (|1.119)) et (1.121]) deviennent

ick xE; = iwB;+B(k,0) (1.134)
ick X By A7, — iwE; — E(k,0) (1.135)

ou

new) = = [ Tar [ ko3, pt)eite—n
1( 7("-)) - 27[_3 0 (X7p7 )e
+oo
= an/ d*pv fa1(k,w, p) (1.136)

représente la transformation de Fourier-Laplace de la densité de perturbations de courant
0J. Les derniers termes de droite des équations ([1.134)) et (1.135]) viennent de la présence
de la dérivée temporelle dans les équations (1.119) et (I.121]) qui, apres intégration
par parties, se retrouve dans la transformation de Laplace. Dans cette approximation,

(1.127) se réécrit

3

JLi(k,w) = Zaij(k,w)ELj(k,w) (1.137)
j=1

ou 0;j(k,w) représente la transformation de Fourier-Laplace du tenseur de conductivité
Oij (X, t).

En injectant (1.134]) et (1.137) dans ([1.135]), on obtient une équation unique sur la

variable dE(k,w) donnée par

(—w? + k*c? — 4miwa)Ey — (k- E1)k = ick X B(k,0) — iwE(k,0). (1.138)

En introduisant le vecteur d’onde normalisé k = k/|k|, "équation ci-dessus peut se
réécrire
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AnjELj(k,OJ) = An(k,w) (1139)

ol 'opérateur de Maxwell A,,; est défini comme

k2c?
ol le tenseur dielectrique 1,,; est défini comme
471
Le vecteur A s’écrit
i ick
An<k7 CL)) == ;En(k’ 0) - FEHTSKT‘BS(k7 0) (1142)

et contient les conditions initiales de la perturbation. e,.s correspond au tenseur de
Levi-Civita. La résolution de I’équation ((1.139]) donne

Ei(k,w)=A"1-A (1.143)

ou l'inverse de 'opérateur de Maxwell est donné par

1 AooAgz — AazA3a AgiAoz — AoiAzz AgiAge — AgiAgo
-l = dot(A) AzoA13 — AoAsz AjiAss — AzAsy ApAsy — ApAse| . (1.144)
A1oAoz — AizAao AoiAiz — Aq1Aos AjiAag — Ao

Le tenseur dielectrique satisfait les relations

"Lﬂnj(—k, —w) = wnj (k, w)* (1145)

ou l'astérisque désigne le complexe conjugé. Cette relation découle directement des
propriétés intrinseques aux transformées de Fourier-Laplace. Dans le cas ou 'on choisit
un systeme plongé dans un champ magnétique dont la composante uniforme est dirigée
suivant ’axe z, et dont le vecteur d’onde des perturbations k se trouve dans le plan
x — z, les relations de Onsager donnent

Vay = —Vya, Voo = Vzay Uy = Py (1.146)

En appliquant la transformation de Fourier-Laplace inverse de E;(k,w) a la relation

(1.143), on obtient

1 .
E(kt) = o deEl(k,w)e_’“t
1 .
= — [ dwAl. ATt (1.147)

2T L
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ou L désigne le contour de Landau qui assure que la fonction a intégrer est holomorphe et
définie sur tout le plan complexe Re(w) — Zm(w) tant qu’il ne passe pas par les poles de
la fonction ([132]). Cependant, pour préserver la convergence de l'intégrale de Laplace,
il est nécessaire que le contour L passe au dessus des poles de la fonction A=!+ A. Par
ailleurs, ces derniers ne sont autres que les solutions de la relation

det[A(k,w)] = 0 (1.148)

qui définit la relation de dispersion du systéme. Les modes normaux du plasma sont les
solutions & valeur complexe w(k) de ([L.148]).

Le vecteur polarisation

A partir de la relation de dispersion ([1.148), il est possible de déterminer 1’état de
polarisation des modes solution. On définit le vecteur polarisation e par

E,
e = — 1.149
|E1| ( )
e-e = 1. (1.150)
De la relation (|1.144]) on tire I’égalité
det(A) = A+ A" & det(A)S, = AyAj; (1.151)

qui pour chaque mode (det(A) = 0) se réduit a

AgiAJ, =0. (1.152)
En comparant la relation ci-dessus avec la relation (1.139) ou le terme A, (k,w) est
annulé par la relation de dispersion ([1.148]) pour préserver ’amplitude de E; (k,w) défini

par la relation (1.143)), il est possible de choisir un vecteur polarisation tel que

e; = CALLay, (1.153)

ou aj, est un vecteur unitaire arbitraire et C' est une constante issue de la relation de
normalisation ([1.150)) du vecteur polarisation. Il vient alors

C = (A} araAL) 712 (1.154)

ou AL = AT + AL + Al est la trace de AZ; On en déduit I'expression du vecteur
polarisation des ondes plasma

T,.
Aijaﬂ

(A%}akalAg;)l/Q

(1.155)

€; =
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Tenseur de conductivité o

Le calcul de la relation de dispersion des modes plasma dans I’approche cinétique passe
indéniablement par le calcul du tenseur de conductivité du plasma qui est obtenu &
travers la résolution des relations ([1.127) et (1.126)). Ce calcul est bien souvent tres
complexe, cependant ([I194], Chapitre 8.3.6) propose d’en dériver une expression suffisa-
ment générale pour s’adapter a la plupart des situations astrophysiques.

Nous nous restreignons au cas d’un plasma sans champ électrique moyen (Eg = 0)
et avec un champ magnétique moyen uniformément distribué aligné le long de 'axe z;
By = Bpe,. Nous considérons également que le vecteur d’onde des perturbations est
contenu dans le plan x — z c’est a dire

k = /{:Hez + ke,. (1.156)
On pose également
kLUL
= 1.157
2 = (1.157)
S ] (1.158)
Qq

ou Q4 = €,804/7 est la gyrofréquence relativiste des particules de l'espece a, 7y est le
facteur de Lorentz, €, correspond au signe de la charge des particules de ’espece a et

Qg = 1dal20 1.159
= 122 (1.159)

est la gyrofréquence des particules de 'espece a. Le tenseur de conductivité est alors
donné par

+o0 400
oij (k) kL, w) = 2mi Z qgna/ dpj /0 dp. %Tij (1.160)
a - @
ol
111£(2347z) 'ULUfUEO) ihzz(;l,z) ULUfth) vih:;(oz,Z) 8(-{(3:) _ th;(Oz,Z)VfO(LO)
7 o,z ; 0 )
T= |- Imi : )/ULUfCS,O) 122(aaz)ULUfCEO) —ZULI23(aa2)ag;H +avihia(a, Z)Vfcgo)
L2 - <0)
%UHUﬁSO) il23(a, z)U“UchO) vy Is3(a, 2) ngu — v li3(e, z)VfO(LO).
(1.161)

Les opérateurs U féo) et V f(go) sont définis par
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upo — a_ o _ e 1.162
d opr | Amew \UF Ip| Plop, ( )
v = = e I 1.163
fa on (m o] Pl gps ( )
Les fonctions I;;(c, z) sont définies par
Li(a,2) = a+a®S(a,2)
Lis(a,z) = 14+ aS(a,z)
Is3(a,2) = S(a,2)
~ 108(a, 2)
Bolens) = 5
_ adS(a,z)
helos) = 5
1902S(a,z) 1 0S(a,2) a? !
Inlaz) = ="+, =%, F (1‘22) Slanz) = 5
ou la fonction S est une série infinie de fonctions de Bessel .J,, d’ordre n
400 )
Jn(2)
= L 1.164
St = 3 (1.164)

Dans le cas ou z — 0, il peut étre plus simple d’utiliser un comportement asympto-
tique de la fonction et ses dérivées

Sla,z< 1) =~ 1 + Z72
’ a  2a(l —a?)
0S(a,z < 1) z
0z T oa(l-a?)
S(a,z<1) z
022 T oa(l—a?)

1.2 Le milieu interstellaire turbulent

Le plasma interstellaire est magnétisé et turbulent. De fait, il joue un role extrémement
important dans les propriétés du transport du rayonnement cosmique. Il n’existe pas de
théorie de la turbulence car les solutions de I’équation de Navier-Stokes - qui régit la dy-
namique d’un plasma Newtonien visqueux, dont nous effectuons la démonstration - sont
chaotiques. Hormis le traitement de la turbulence via des codes de simulation numérique,
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I’essentiel de la phénoménologie de la turbulence consiste en ’étude des différents mo-
ments de ’équation de Navier-Stokes, systemes, qui sont accompagnés d’une relation
de fermeture. Dans cette section sont présentées par ordre chronologique l’essentiel des
phénoménologies - dévelopées et acceptées par la communauté - permettant de donner
une description statistique du comportement du plasma dans les différentes phases du
milieu interstellaire.

L’annexe (|A.6]) présente quelques définitions importantes du formalisme mathématique
sous-jacent a ’étude des systemes dynamiques chaotiques ainsi que la terminologie qui
sera utilisée dans la suite de 1’étude. L’essentiel des résultats présentés sont tirés de

(I77))-

1.2.1 Eléments de théorie et modeéles de turbulence
1.2.1.1 L’équation de Navier-Stokes

L’équation de Navier-Stokes est la conséquence de la dissipation de 1’énergie du mouve-
ment d’un fluide au sein de lui-méme et sa transformation en charleur. Ce processus est
thermodynamiquement irréversible et est la conséquence de la viscosité et de la conduc-
tivité thermique du fluide. Dans la suite, nous nous restreignons aux fluides Newtoniens.

Nous rappelons I’équation d’Euler d’un fluide compressible donnée par ([1.25|)

dv(x,t —
o t) (YD g B =0 (1.165)
ou T représente le flux de moment du fluide. Ce dernier peut étre décomposé en une
composante de transfert idéale (réversible) et une composante visqueuse (non réversible).
En notation d’Einstein, il se réécrit

Tik = Pl + pvivi — oy,
= —0 + pv;vg (1.166)
ol 0, = —Pd —I—U;k est appelé tenseur de stress et a;k est le tenseur de stress visqueux.

Le terme pv;vy, correspond aux transferts de moment directement liés a ’inertie du fluide.
La dérivation du tenseur de stress visqueux passe par trois hypotheses fondamentales
sur le comportement du fluide ([131]) :

— Le processus de friction interne dans un fluide a lieu lorsque les particules du
fluide ont des vitesses différentes les unes des autres. C’est a dire si 'on observe
une divergence non-nulle du champ de vitesse du fluide.

— Si les gradients de vitesse entre les éléments de fluide sont petits, on peut supposer
que les transferts de moment liés a la viscosité ne dépendent que des dérivées
premieres du champ de vitesse.
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! . . . .
— Le terme o, doit s’annuler si le champ de vitesse du fluide est constant, ou encore
si I’ensemble du fluide est en rotation uniforme.

Le tenseur de rang 2 le plus général satisfaisant les conditions ci-dessus est donné par

i n < (%Z- 8vk 2 8’1)[ (1.167)

8vl
0. = + — =0 — + 0ip ——
ik 8xk 8a:z~ 3 ik 83:;) C ik 8a:l
ou les coefficients 1 et ¢ sont appelés coefficients de viscosités et sont généralement
fonction de la pression et de la température du fluide. Cependant, ils n’évoluent pas
notablement et peuvent étre considérés comme constants en premiere approximation.

Finalement le flux de moment se réécrit

ov; Ov, 2. Oy oy
— St . 1.1
oxy + ox; 35Zk axl> + Cou ox; (1.168)

On en déduit I’équation de Navier-Stokes d’un fluide visqueux compressible

T, = pvsvg, + Poy, + 1 (

p(x,t) avf;,t) + (v(x,t) - V)v(x, t)] = —VP(x,t) +nV*v(x,t) (1.169)

1
(¢ gn) Vv,
Dans le cas ou le fluide est incompressible (V - v(x,t) = 0), (1.170) devient

ov(x,t) 1
5 + (v(x,t) - V)v(x,t) = —;VP(X, t) + vViv(x, t) (1.170)

ou v = n/p est appelé viscosité cinétique du fluide. Dans le cas ou le fluide est magnétisé
et incompressible, ’équation de Navier-Stokes se résume au systeme

éwgit)-y(v(x,t)-V)V(x,t) = —;VP(Xat)ero(th)

n Mlp(B(x,t)-v)B(x,t)

X VV2V(X7t) (1.171)
9B(x,t)

+ (v(x,t) - V)B(x,t) = (B(x,t)- V)v(x,t)
+ nVZB(x,1t) (1.172)

ot

ot Wy = BZ/87V est la densité d’énergie magnétique. Il est nécessaire de coupler
I’équation de Navier-Stokes incompressible magnétisée a la loi de Faraday ([1.172) dans
laquelle nous avons introduit le parametre de diffusivité magnétique 7.

L’équation de Navier-Stokes, a travers son étude dimensionelle, conduit a introduire
des parametres importants permettrant de caractériser la turbulence
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Le nombre de Reynolds cinétique Le nombre de Reynolds cinétique représente
le rapport entre les forces d’inertie et les forces visqueuses. Il est définit a une

échelle [ par
rms (1)1
Re(l) = 2 V() (1.173)

oll vyys(l) correspond & la racine carrée de la dispersion de vitesse quadratique
moyenne du fluide mesurée a 1’échelle .

Le nombre de Reynolds magnétique Le nombre de Reynolds magnétique
représente le rapport entre les forces d’inertie et la force de diffusivité magnétique.
Il est définit a I’échelle [ par

Re(l) = . (1.174)

Le nombre de Prandl Le nombre de Prandl représente le rapport entre la vis-
cosité cinétique du gaz et la viscosité magnétique 7

Pm = —. (1.175)
Suivant les propriétés du systéme, ce nombre permet de dire si la turbulence est
d’origine cinétique ou magnétique.

Le nombre de Mach Alfvénique Le nombre de Mach Alfvénique mesure le
rapport entre la dispersion de vitesse du gaz et la célérité caractéristique des ondes
magnétiques dans le plasma turbulent. Il est définit a I’échelle [ par

~ Vrms(l)
Ma = Va(l)

ol Va correspond a la vitesse d’Alfvén caracteristique.

(1.176)

1.2.1.2 Le modele de Kolmogorov

Le modele de Kolmogorov (K41 [123]) propose une vision moderne de la turbulence
stationnaire hydrodynamique dans un fluide non-magnétisé incompressible. Pour cela il
se base sur trois hypotheéses importantes concernant les symétries du probléme.

H1 Dans la limite des nombres de Reynold infinis, toutes les symétries possibles de

l’équation de Navier-Stokes, généralement brisées par les mécanismes produisant
la turbulence, sont restaurées au sens statistique aux petites échelles et suffisament
loin des frontiéres.

Soit dv(z,l) = v(z +1) —v(x) I'incrément de vitesse du fluide entre x et  +1, alors
H1 suggere que
v(z + p,l) = ov(z,l) VYpeR (1.177)



1.2. LE MILIEU INTERSTELLAIRE TURBULENT 59

ou | <« L, L correspondant a 1’échelle d’injection de la turbulence et p <« L
correspond a un déplacement quelconque. Les fluctuations de vitesse du fluide, a
une échelle d’étude fixée, sont isotropes.

Ho En considérant Hi, le fluide turbulent est auto-similaire aux petites échelles. 11
posseéde un unique exposant h.

Il existe un unique réel h € R tel que
Sv(z, hl) = N'dv(z,1) VYA e Ry (1.178)

ol z,l, A\l < L. La taille caractéristique des fluctuations de vitesse du fluide obéit
a une loi d’échelle. En particulier, en posant vyps(l) la vitesse caractéristique du
fluide a I’échelle d’étude [, il vient

Vrms(l) ~ Vrms(L) (i)h (1.179)

ol Vpms(L) correspond a la vitesse caractéristique du fluide a ’échelle d’injection
de la turbulence.

Hs En considérant Hi, le fluide turbulent posséde un tauz de dissipation de l’énergie
par unité de masse et de temps € fini et constant a toutes les échelles | < L.

A partir d’une analyse dimensionnelle de ’équation de Navier-Stokes , on
peut en déduire ’expression de la moyenne quadratique des fluctuations de vitesse
a Iéchelle [

<(5v(l))2> — Ce2hy2h (1.180)

ou C est une constante (& priori universelle, néamoins discutée par Landau [131]).
[77] (Chapitre 6.3.1) montre que h = 1/3 est la seule valeur possible.

En supposant que le spectre d’énergie des fluctuations spatiales du champ de vitesse
obéit a une loi de puissance, on en déduit

ElD(k) = CK01€2/3]€_5/3 (1.181)

ou Ok, =~ 1.5 (expérimentalement) est la constante de Kolmogorov. Une conséquence
du taux de dissipation de I’énergie € est qu’il existe une échelle I; & partir de laquelle les
forces visqueuses deviennent supérieures aux forces d’inertie de la turbulence (R.(lg) ~
1). En utilisant Hs et Ho on en déduit I’échelle de dissipation de la turbulence

lg = v/ eV = LR (L)73/4. (1.182)

On qualifie cet effet de dissipation de 1’énergie depuis 1’échelle d’injection L vers 1’échelle

de dissipation /4 de cascade turbulente, ou encore cascade de Richardson [182]. Expérimentalement,
on montre que la cascade d’énergie s’opere par I'intermédiaire de structures tourbillion-

naires autosimilaires. Dans le cas de la turbulence hydrodynamique de Kolmogorov, les

vortex sont parfaitement isotropes.
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1.2.1.3 Le modéle de Iroshnikov-Kraichnan

Kraichnan (1965) [124] et Iroshnikov (1963) [I12] se sont penchés sur le probleme de la
turbulence magnétohydrodynamique incompressible et raffinent le modele proposé par
Kolmogorov de turbulence hydrodynamique.

On peut réécrire I’équation de Navier-Stokes (1.171)) du fluide magnétique incom-
pressible en décomposant le champ magnétique en une composante uniforme et une
composante perturbée

B = B; + /B (1.183)

et l'on introduit les variables de Elsasser

zt =v+b (1.184)

oub = dB/\/4mp et v correspond a la vitesse du fluide. En supposant que la composante
uniforme du champ magnétique est alignée suivant un axe x, nous obtenons

o VA% + (2T - W)zt = V(P + Wp) + v, V22t + 1v_V227T (1.185)

ou vy = (v+mn)/2 et Vo = By/+/4rp. Le systeme d’équations est une réécriture
du systeme d’équations et ou les fonctions aléatoires z* sont une com-
binaison linéaire des perturbations de vitesse cinétique du fluide et des perturbations
de vitesse Alfvénique du fluide. Le modele de Kraichnan-Iroshnikov suggere de traiter
séparémént 'aspect cinétique de ’aspect magnétique de la turbulence. En particulier, il
est possible de définir séparément un spectre d’énergie E(k) des pertubations d’origine
cinétique et un spectre d’énergie F'(k) des perturbations d’origine magnétique. On peut

alors définir & partir de la relation (A.105)

1 o
. — / E(k)dk (1.186)
2 0
1 o
= / F(k)dk (1.187)
2 0

ou 1)8 = <v2> et b% = <b2> correspondent aux moyennes d’ensemble des vitesses du

fluide et d’Alfvén respectivement. Le modele de Kraichnan-Iroshnikov est basé sur deux
hypotheses essentielles

H1 Il existe un intervalle d’échelle | = k= tel que : presque toutes les contributions ¢
vg et by sont issues des échelles supérieures; presque toute la dissipation en chaleur
se fait auz échelles infériecures; les densités d’énergie cinétique et magnétique dans
Uintervalle considéré sont faibles par rapport aux énergies v% et bg; les cascades
d’énergie a l’interieur de lintervalle d’échelle sont locales dans le sens ou les trans-
ferts directs d’énergie entre deux échelles trés différentes sont négligeables.
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Ho L’énergie turbulente est équirépartie entre l’aspect cinétique et magnétique dans
Uintervalle d’échelle | de I’hypothese H1i. La cascade turbulente résulte des pertes
d’énergie liées aux collisions locales entre les perturbations voyageant dans des
directions opposées.

E(k) = F(k) (1.188)

Motivons I’hypothése Ho. Supposons deux paquets ondes magnétiques se pro-
gageant dans des directions opposées. La fonction de correlation (z* -z~) & une
échelle donnée k est relaxée en un temps de 'ordre de

7o ~ (bok) 1. (1.189)

Durant I'intervalle de temps 7. dans lequel (z" -z~) # 0, des interactions non-
linéaires peuvent étre produites. Cependant, Hi suggere que ces distorsions sont
négligeables. On peut alors considérer que les paquets d’ondes diffusent faiblement
et sont presque décorrélés. Par définition des variables d’Elsésser, I’hypothese Ho
montre ’equipartition en premiere approximation.

Kraichnan-Iroshnikov montrent que le taux de transfert d’énergie par unité de masse et
de temps est proportionnel au temps de décorrelation de deux paquets d’onde

e oc 7, = (bok) L. (1.190)

Par analyse dimensionelle et en considérant les hypotheses H; et Ho en découle que les
spectres d’énergie cinétique et magnétique sont donnés par

E(k) = F(k) = Cgr(eb) /2 k3 (1.191)

ou Ok ~ /2/7 est une constante. La cascade turbulente du modele d’Iroshnikov-
Kraichnan est isotrope bien que la présence d’'un champ magnétique suggere une direction
de transfert d’énergie privilégiée. Goldreich et Sridhar [215] montrent en particulier que
la présence d’'un champ magnétique uniforme implique nécéssairement une turbulence
anisotrope.

1.2.1.4 Modele de turbulence MHD incompressible

Dans cette section, nous résumons le modele de Goldreich & Sridhar (1995, GS95) [215]
en intégrant les travaux de reformulation du modele de Lazarian & Vishniac (1999, LV99)
[139]. Le présent modele traite de la turbulence MHD incompressible en s’appuyant sur
les approches de Kolmogorov et de Iroshnikov-Kraichnan. Dans ce modele, les échelles
perpendiculaires k| et parallele k| aux lignes de champ magnétique non-perturbées sont
dissociées de telle maniere que la turbulence cascade anisotropiquement. De plus, nous
considérons que la turbulence est isotrope a ’échelle d’injection ie. L = L= L,.

Les composantes HD et magnétique de la turbulence obéissent a une condition de
balance critique qui fait intervenir les taux de cascade perpendiculaire 7. | et paralleles
7., €t qui est donnée par
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Te, L = Te | (1.192)

ot e 1 ~ (kpv(l))~! représente le taux de cascade hydrodynamique et 7, = (k) Va(l)) ™!
représente le taux de cascade magnétique. v(l) correspond a la racine carrée de la valeur
quadratique de la fonction de dispersion de la vitesse HD et V4 (1) a la vitesse de phase
des perturbations paralleles au champ magnétique. La relation nous apprend
que lorsque k| > k1, la turbulence est essentiellement HD (v(l)/Va(l) > 1) et le taux
d’isotropie des tourbillons augmenteﬂ tandis que lorsque k; > kj, la turbulence est
dominée par les perturbations magnétiques (v(l)/Va(l) < 1) et le taux d’anisotropie des
tourbillons augment

A partir de la définition du taux de perte relatif d’énergie a chaque interaction a
Péchelle I, ¢ = AE/E, Goldreich & Sridhar introduisent le concept de turbulence faible
et forte. En effet, on peut montrer que

v(l)k L
Va(Dk

~ (1.193)
représente le taux de non-linéarité de l'interaction entre deux paquets d’onde qui se
croisent. En particulier, Cl_2 représente le nombre de collisions nécessaires pour déformer
un paquet d’onde. On parle de turbulence faible lorsque CZ_Q > 1 et de turbulence forte
si une seule interaction suffit a déformer le paquet d’onde Cf2 ~1

Dans le régime de turbulence sub-Alfvénique (M 4(L) < 1), entre I’échelle d’injection
L et LMA(L)?, le taux de cascade turbulent est faible ({; < 1) et le taux de transfert
d’énergie par unité de masse et de temps est donné par [138]

v(L)*
N — 1.194
T VAL (1.194)
ot v(l) = v(L)(lL /L)/2. 1l est important de noter absence de cascade parallelement
aux lignes de champ magnétique dans le régime de faible interaction, [| = L. Le spectre
d’énergie est alors donné par [84] [85]

E(k) o< k2 (1.195)

L’échelle lians = LM A(L)2 marque la transition entre les régimes de turbulence faible
et de forte turbulence et correspond exactement a la balance critique ¢, = 1. Aux
échelles inférieures, le taux de cascade forte est donné par

3 3
€~ U(ftrans) = U(f) (1.196)
trans

v(l)/Va(l) > 1

2Le régime de turbulence est qualifié de super-Alfvénique : M (1) =
=o()/Va(l) < 1

3Le régime de turbulence est qualifié de sub-Alfvénique : M (1)
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et correspond a une cascade de type Kolmogorov dans la direction perpendiculaire aux
lignes de champ magnétique. La dispersion de vitesse caractéristique est donnée par

1\ L/3
v(l) = v(L) <;> Ma(L). (1.197)
Le spectre d’énergie est donc le méme que celui d’une turbulence de type Kolmogorov

E(k) o k77, (1.198)

La relation entre I’échelle parallele /|| et perpendiculaire ; est donnée par

1\ %? —4/3
peL(2) M), (1.199)

Dans le régime super-Alfvénique (M 4(L) > 1), entre I’échelle d’injection L et lyans =
LM A(L)73, le taux de cascade turbulente est faible ((; < 1). La turbulence obéit au
modele de Kolmogorov et cascade de maniere isotrope k| = k. Le taux de transfert
d’énergie est donné par

e - (1.200)
ott v(l) = v(L)(I/L)*/3. Le spectre d’énergie est donné par

BE(k) o k%3, (1.201)

En régime de turbulence forte ({; ~ 1), la turbulence obéit & nouveau au modele de
GS95. L’ensemble de la phénoménologie est résumée dans le tableau ([1.2)).

1.2.1.5 Modele de turbulence MHD compressible

Il n’existe pas de phénoménologie basée sur ’étude des équations de Navier-Stokes en
turbulence MHD compressible. L’essentiel des travaux sont basés sur des simulations
numériques 2D ou 3D. Notre description est basée sur les travaux de Cho & Lazarian
(2002 [33], 2003 [34]). La discussion qui suit est illustrée par la figure et le tableau

3.

Considérons un fluide MHD incompressible isotherme. Nous avons montré (voir
section [1.1.3)) qu’il existe 3 modes principaux de propagation des perturbations dans un
plasma :

— Les modes d’Alfvén dont la perturbation du champ de vitesse dva est orthogonale
au plan (k —Byg) c’est a dire collinéaire au vecteur (o o k1 X kj (relativement au
champ magnétique moyen By).
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’ H Ma(L) <1 ‘ Ma(L) > 1 ‘

g1 LV99 Kolmogorov

kH = L_1/2 k‘” = ]ﬂ_
o(l) v(L) (%2 o(L) (1)'°
E(k) x k| o k0/3
71 ~ v(L)k] kL2 ~ k2/3L=1/3y(L)
Transition livans = LM A(L)? lirans = LM:JA
G~1 GS95 GS95

k.H ~ L—1/3MA(L)4/3k,i/3 k'” ~ L—l/SMA(L)4/3ki/3
1/3 1/3

v(l) o) (%) Ma(r) o(L) (%) Ma(r)
E(k) o k=5/3 o k5/3
7l ~ kP L3 y(L) Mo (L)3 ~ k2P L130(L)

Table 1.2: Tableau récapitulatif de la phénoménologie de la turbulence MHD incom-
pressible & partir des travaux de Goldreich & Sridhar (1995) [215], Lazarian & Vishniac
(1999) [139] et Kolmogorov (1941) [123].

— Les modes magnétosoniques dont la perturbation du champ de vitesse dvyg se
trouve dans le plan (k — Bg) et qui peut se décomposer dans une base orthogonale
rapide-lente (Cp,(g) qui s’exprime en fonction des vecteurs de base (kj, k. )

1-vVD+8/2 [ki]?
(p 1-VD+p/2 [L} kj +ki
1+VD - B/2 Lk
1-vVD-5/2 [k 7?
CS X k” + —\/> /8/ |::| k
1+vVD+p8/2 kL
ot D = (1+ (/2)? —2Bcos?0 et B = P,/W, est une valeur moyenne exprimant
le rapport des forces de pression cinétique et magnétique du gaz. 6 correspond a
I’angle entre le vecteur d’onde k et le champ magnétique moyen By.

Les études numériques de la turbulence MHD compressibles consistent essentiellement &
dériver les lois d’échelles régissant les perturbations du champ de vitesse dv(l) préalablement
décomposé dans la base ({a,Cp,g). Dans le cas ou 8> 1 et Mg(L) =v(L)/Vs < 1,
la turbulence obéit aux lois d’échelles déduites par le modele GS95 et Kolmogorov d’un
plasma magnétisé incompressible. Les modes magnétosoniques lents sont couplés aux
modes d’Alfvén et suivent donc le méme comportement. Dans ce régime, on les qualifie
de modes pseudo-Alfvénique. En revanche, les modes magnétosoniques rapides suivent
un comportement différent et obéissent aux lois du modele IK.
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’ H Slow ‘ Fast ‘
<1 GS95 IK
k‘” o k,i/g /{,’H X ]{l
E(k) kT e
Tc_l ~ Tc_l alfvénique ~ (%)1/2 ‘1;1(5‘1(%2)
6> 1 Kolmogorov IK
ko< kL ki oc kL
E(k) kT PR

Tt ~ KYBL7Bu(L) | & KYBL713(D)

Table 1.3: Tableau récapitulatif de la phénoménologie de la turbulence MHD com-
pressible sub-Alfvénique dans les cas (8 > 1, Mg(L)/Ma(L) < 1) et (8 < 1,
Mg(L)/Ma(L) > 1) a partir des travaux de Goldreich & Sridhar (1995) [215], Kol-
mogorov (1941) [123], Iroshnikov [I112] & Kraichnan [124] issue des études numériques
de Cho & Lazarian (2002 [33], 2003 [34]) et de I’étude de Yan & Lazarian (2004) [240].

Dans le cas ou 8 > 1 et Mg > 1, la turbulence est hydrodynamique compressible.
Peu d’études se sont penchées sur le sujet, ce est discuté par Kim & Ryu (2005) [119].

Dans le cas ot f < 1, Ma < 1 et Mg > May, ce qui est généralement le cas dans
dans le milieu interstellaire, les modes d’Alfvén et magnétosoniques lents obéissent au
modele GS95 tandis que les modes magnétosoniques rapides obéissent au modele IK.

Dans le cas ot My > 1 et Ma/Ms > 1, la turbulence fait intervenir des chocs
générant ainsi des champs magnétiques suffisament forts pour retrouver une valeur
M =1 [32].

1.2.1.6 Effet des collisions ions-neutres

Xu et al. (2016) [238] ont étudié l'effet de 'amortissement de la turbulence MHD incom-
pressible et compressible dans les plasmas partiellement ionisés, en incluant 'effet de la
viscosité des neutres v,. Leur travail montre en particulier, qu’il existe une connexion
entre I’échelle d’amortissement de la turbulence MHD kg, et 'échelle de coupure des

modes MHD Fkgec ni/in qui sont liées aux deux régimes d’interaction des fluides de neutres
et d’ions dans l’approche MHD bi-fluide (voir section [1.1.4)).

L’échelle de coupure de la turbulence est obtenue en égalisant le taux d’amortissement
des modes MHD |w;| qui résulte des solutions des relations de dispersion MHD bi-fluide
dans Papproximation de faible amortissement (voir équations - pour les modes
d’Alfvén et équation 57 de Soler et al. 2013 [2I1] pour les modes magnétosoniques),
avec le taux de cascade de la turbulence 7, ! du mode considéré (voir table pour
les modes d’Alfvén et pour les modes magnétosoniques). Dans le cas des modes
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=~compressible
L hydro [ .
Vtot . super-Alfvenic
A | compressible
~Kolmogorov 4 : (shock?)
G‘\‘:‘I
S 1 I N S |

=~incompressible
MHD
(Goldreich-Sridhar)

B>1

Figure 1.4: La figure tirée de [3I] représente les différents régimes de turbulence en
fonction des parametres moyens du plasma a 1'échelle d’injection : V/Vit = My (L),
Vict/a = Mg(L)/Ma(L). La zone hachurée correspond & l'étude faite par Cho &
Lazarian (2002) [33].



1.2. LE MILIEU INTERSTELLAIRE TURBULENT 67

d’Alfvén, ’échelle de coupure de la turbulence est donnée par

V2, VZ\? | 8VavaLM!
—(un+,j;)+\/(un+y:) =

kq - (1.202)

am,|| QVnLMA4
Kdm = Kdam,| \/1 + LMK4kdam,\\ (1.203)

en régime sub-Alfvénique et
2 2\ 2
(o ) (o 1)

kdam, = o0 I (1.204)
kﬁ‘am = kdam,” 1+ ZAkdam,H (1205)
Ia = LM,? (1.206)

en régime super-Alfvénique. Vj et Vi, correspondent respectivement a la vitesse d’Alfvén
totale et des ions, v, correspond & la viscosité cinétique des neutres et &, = pn/(pn + i)
correspond a la fraction de masse des neutres dans le plasma. Dans le cas des modes
rapides, pour toutes les valeurs de § 1’échelle de coupure est donnée par

2/3
BE 3 2vni VR(VE + VR — 2VF) (1.207)
dam — ‘A Vi V2(V2 — V2 V22 ‘
F [ VE(VE — Vi) + &VEVE]

en régime super-Alfvénique et

21,2 P 2 2/3

BF 13 2v VE(VS 4+ Vi — 2Vf) 1.208

dam — Vi V2(V2 - V2 1/27/2 ( : )
F & VE(VE — Vi) + &VEVE]

en régime sub-Alfvénique ou

SR VD L2 1R - 08 R0 b <

Vi = (1.209)

\/%(VSQi + Vi) + %\/(VS% +V3)? = AVEVE cos? 0 wi > vin

correspond a la vitesse des ondes magnétosoniques rapides dans les régimes de fort et
faible couplage respectivement et

Vs =/ V3& + V3 & (1.210)

correspond & la vitesse du son effective dans le régime de fort couplage. De par les
propriétés de la cascade turbulente des modes lents, leur échelle de coupure dans les
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plasmas faiblement ionisés dépend de I’échelle de coupure de la turbulence Alfvénique.
On a alors, pour les modes lents, en régime super-Alfvénique et si 1/k§am < LM?A,
I’échelle de coupure

2w \ ¥/ s/a [ 20\ Y2 —3/2
kam = min ( ”) LAY (”) L2y 3 (1.211)
Sgn gn
et
N\ 3/4 \ 3/2
kS = min <‘2/S”Z> L4 Ma, <2€V"> L2y 2] (1.212)

en régime sub-Alfvénique et pour 1/ kﬁ‘am < LM3.

1.2.2 Mesures de la turbulence interstellaire

Il existe différentes méthodes pour mesurer l'intensité et la direction de la turbulence
magnétique dans le milieu interstellaire [67] :

— Rayonnement synchrotron des électrons : De part leur rapport masse/charge
électrique faible, les électrons sont extrémement sensibles au champ magnétique et
perdent une bonne partie de leur énergie sous forme de rayonnement synchrotron.
Une distribution en énergie des électrons de la forme N(FE) o E~“ se déplagant
dans un champ magnétique B = Bje|+ B e  ou B est la composante perpendic-
ulaire du champ magnétique par rapport a la ligne de visée, conduit a une émissivité
synchrotron de la forme € B(fﬂ)/ . L'indice spectral @ d’émission synchrotron
de la galaxie vaut environ o ~ 2.8 [I4]. L’intensité du champ magnétique peut alors
étre retrouvée en considérant que les rayons cosmiques et le champ magnétique sont
en équipartition et en connaissant le rapport entre la pression des électrons et des
protons dans le milieu interstellaire.

— Rotation de Faraday : Lorsque la lumiere linéairement polarisée pénetre dans
un milieu ionisé, la direction de polarisation de cette derniere est changée d’un
angle A9 = A2RM par les électrons baignés dans le champ magnétique. A cor-
respond a la longueur d’onde de la lumiere tandis que RM = (.81 fOD neB) ds
correspond a la mesure de la rotation ou I'intégrale correspond au chemin optique
de la lumiere, n. est la densité d’électrons et B) correspond a la projection de
la composante parallele du champ magnétique dans le plan perpendiculaire a la
ligne de visée. L’estimation de I'intensité du champ magnétique nécessite alors de
connaitre la densité de colonne des électrons DM = fOD neds. 1l suffit alors de
résoudre RM/DM = 0.81 (Byn.) / (ne) [177].

— Polarisation de la poussiére : La poussiere interstellaire est constituée de grains
de tailles allant de la fraction de nanometre a quelques diziemes de microns. Ces



1.2. LE MILIEU INTERSTELLAIRE TURBULENT 69

grains sont alignés avec le champ magnétique parfaitement ou imparfaitement et
absorbent et diffusent la lumiere stellaire non polarisée, de maniere plus efficace
quand la polarisation est parallele a leur grand axe quand elle lui est perpendic-
ulaire créant ainsi un exces de polarisation parallele au champ magnétique [56]
[136]. Ils réemettent de la lumiere infrarouge polarisée perpendiculairement par
rapport au champ magnétique. Dans les milieux partiellement ionisés, la disper-
sion de direction de polarisation permet, sur la base d’une mesure de la largeur
des raies moléculaires caractérisant la turbulence locale, d’estimer ’amplitude du
champ magnétique perpendiculaire a la ligne de visée [44] [35].

— Rayonnement optique diffus de la poussiére : Miville-Deschénes et al. (2016)
[156] ont réalisé une mesure du spectre de la turbulence non-magnétisée sur plus
de quatre ordres de grandeur d’échelle a ’aide de méthodes d’imagerie optique
détaillées qui peuvent étre utilisées comme traceurs de cascades turbulentes dans
le milieu interstellaire diffus et ce jusqu’a des champs de vue de 'ordre de l'arc
seconde. Ils présentent une analyse du spectre de puissance de la densité de colonne
de poussiere d’un cirrus diffus & haute latitude galactique (I ~ 198°, b ~ 32°) et
montrent que le champ turbulent peut étre décrit avec une simple loi de puissance
de 0.01 a 50 pc. Par ailleurs ils obtiennent un indice spectral de 'ordre de —3
compatible avec les attentes d’'un MIS thermiquement bi-stable et turbulent (voir
leur figure 3).

— Effet Zeeman : Tout atome ou molécule plongée dans un champ magnétique ex-
terne voit ses niveaux d’énergie électroniques subdivisés d’une quantité +ugB ou
up = eh/2me dans le cas ou le champ magnétique est peu intense. Ceci affecte donc
I’énergie des photons émis par les transitions électroniques dont la polarisation est
circulaire tandis que le milieu ambient est considéré comme linéairement polarisé.
L’étude des parametres de Stokes V des composantes Zeeman découpées dépend
de l'intensité de la composante parallele du champ magnétique [44]. Crutcher &
Kemball (2019) [45] ont utilisé Peffet Zeeman comme méthode de mesure directe
de l'intensité du champ magnétique dans les zones de formation d’étoiles a partir
de cinq especes chimiques : HI, OH, CN, CH3OH et HyO dont les densités vont
de ~ 10 ecm™ & ~ 10' cm ™3 leur permettant ainsi de sonder toute les densités
de nuage moléculaire. Ils suggerent qu’a faible densité la pression gravitationnelle
est indépendante de la densité du nuage. En revanche, lorsque la densité avoi-
sine les n = 300 cm™3, le nuage moléculaire devient auto-gravitant et le champ
magnétique en son sein augmente en B nOT.5.

Des mesures de la dispersion de la polarisation de 1’émission synchrotron de 3 régions de
Mb51 révelent d’importantes propriétés des champs magnétiques a grande échelle dans les
galaxies spirales [107]. Le niveau de turbulence est de I’ordre de B/ By ~ 1. Des mesures
en polarisation stellaire (Jones 1989 [I17]) et submillimétriques (Collaboration Planck
2018 [37]) donnent le méme résultat. La longueur de correlation du champ magnétique
est de l'ordre de [; ~ 58 pc tandis que l'anisotropie vaut [ /11 ~ 1.8 ce qui suggere une
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turbulence forte (; ~ 1 dans le modele GS95. Une étude complémentaire de M51 montre
que le champ magnétique dans le halo galactique est de l'ordre de 4 — 6uG et isotrope
et 10 — 154G dans le plan galactique et parallele aux bras spiraux [204]. Dans la voie
lactée, le champ magnétique mesuré est de l'ordre de ~ 10uG dans le plan galactique
et décroit trés rapidement a des valeurs inférieures a 5uG deés lors qu’on s’éloigne de
15 kpc par rapport au plan galactique [233]. Dans les zones de formation d’étoiles, le
champ magnétique turbulent est de I'ordre de 50 — 100uG mais il dépend également
de la densité en n?{'5_2/ ®. Des travaux dans le milieu interstellaire diffus local révelent
que la turbulence est de type Kolmogorov aux échelles supérieures & 10~¢ pc [7] [155].
Des études supplémentaires notament de la dispersion de vitesse du gaz suggerent que
I’échelle d’injection de la turbulence dans les phases diffuses est de 'ordre de 100 pc [30]
et dont les sources sont possiblement les supernovae. Dans les phases WIM, le turbulence
est essentiellement trans-sonique Mg < 2 et les valeurs typiques de la vitesse d’Alfvén
sont du méme ordre que la vitesse du son dans le gaz Vg ~ 10 km/s [I91]. Dans les
phases diffuses faiblement ionisées CNM et WNM, la dispersion de vitesse du gaz est
respectivement de l'ordre de ~ 2.8 km/s et ~ 10 km/s. Le champ magnétique est de
I’ordre de 5—6uG et la turbulence est 1égérement super-Alfvénique dans le CNM M ~ 3
et légerement sub-Alfvénique dans le WNM M < 1 [97]. Dans les phases moléculaires,
les niveaux de turbulence sont plus élevés que dans les milieux diffus. Tandis qu’aux
grandes échelles (> 1 pc) les lignes de champs sont correlées avec les bras spiraux, aux
plus petites échelles, les lignes de champ sont essentiellement correlées a la structure des
nuages moléculaires. En 2016, la collaboration Planck apporte un éclairage entierement
nouveau : aux hautes latitudes, dans le MIS tres diffus, les lignes de champ magnétiques
ordonnées semblent paralleles aux filaments de gaz tandis que dans les nuages denses le
champ magnétique a tendance & étre orienté perpendiculairement aux filaments [175].
Des observations de polarisation de la poussiere dans trois zones de formation d’étoiles
montrent des niveaux de turbulence de l'ordre de 6 B/By ~ 0.8 [I08] ot By est de 'ordre
du micro gauss et ce avec des longueurs de correlation de quelques milliparsecs. La
turbulence aux petites échelles tend & étre sub-Alfvénique mais il n’est pas exclu d’avoir
des secteurs super-Alfvéniques dans les coeurs denses [169].

1.3 Transport du rayonnement cosmique en turbulence faible

Il a été montré que le rayonnement cosmique joue un role tres important dans la dy-
namique de la galaxie. En particulier, il existe un lien exigu entre la turbulence dans le
milieu interstellaire et les propriétés de transport du rayonnement cosmique. Dans cette
section nous présentons une maniere de résoudre le transport du rayonnement cosmique
dans un milieu a faibles niveaux de turbulence. La théorie quasi-linéaire du transport
du rayonnement cosmique suggere que les particules chargées qui se déplacent le long
des lignes de champ magnétique ordonné voient leur centre guide et leur angle d’attaque
faiblement perturbés par de petites variations du champ magnétique. Il en résulte une
modification macroscopique de la fonction de distribution du rayonnement cosmique qui
se caractérise en particulier par un effet de diffusion resultant des collisions rayon cos-



1.3. TRANSPORT DU RAYONNEMENT COSMIQUE EN TURBULENCE FAIBLET1

mique - perturbations magnétiques successives. L’équation de transport qui est dérivée
constitue la base de toute étude théorique faisant intervenir le rayonnement cosmique
dans le milieu interstellaire. Il a également été montré que la turbulence interstellaire
est aussi affectée par la présence du rayonnement cosmique. Dans cette section nous
montrons comment les rayons cosmiques contribuent a la turbulence dans le plasma et
les effets qui en découlent.

1.3.1 Equation de Fokker-Planck en théorie quasi-linéaire

Dans cette sous-section, nous dérivons l’expression de ’équation de Fokker-Planck du
transport du rayonnement cosmique dans un plasma faiblement perturbé dans I’approximation
quasi-linéaire du transport. Nous résumons I’approche de Schlickeiser (2002 [194] chapitre

12). Démarrons de l'expression de I’équation de Vlasov relativiste appliquée a une fonc-

tion de distribution f,(x,p,t) de rayons cosmiques d’espece a

Ofa . Ofa Op Ofa

ot "V ox "ot op

= S,(x,p, 1) (1.213)

ol Sy(x,p,t) correspond a une source externe de rayonnement cosmique d’espece a.
Chaque particule obéit aux équations du mouvement suivantes

@ v X Br(x,t)

= qi |Er(x, 1.214
ot 4 r(x.1) + c ( )
0x P
- = = 1.21
ot M Ymg ( )
ou
BT = BO =+ 5B(X, t) (1216)
Er = J/E(x,t) (1.217)

représentent respectivement le champ magnétique et le champ électrique totaux qui sont
décomposés en une composante non-perturbée constante et une composante perturbée
de faible amplitude. La conductivité électrique des plasmas du milieu interstellaire
est suffisament importante pour nous permettre de négliger la présence d’'un champ
électrique moyen. De plus nous considérons que le champ magnétique moyen est dirigé
suivant un axe arbitraire z : By = Bpe,. Etant chargées électriquement, les rayons
cosmiques interagissent avec le champ magnétique moyen By par I'intermédiaire de la
force de Lorentz : 0v/0t = (qa/ymac)v X By, et effectuent un mouvement conservé de
gyration autour de la ligne de champ magnétique By. Pour des raisons de symétrie, il
est donc plus intéressant d’étudier les mouvements du centre guide de chaque particule
chargée, qui coincide avec la ligne de champ magnétique By dans le cas d’un plasma
non-perturbé, mais qui peut présenter des fluctuations dans le cas ou les perturbations
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du champ magnétique sont non-nulles. Tandis que les coordonnées d’un rayon cosmique
sont données par

x = (2,9, 2), (1.218)

les coordonnées du centre guide sont données par

R = (X,Y,2) (1.219)
v Xe,
= 1.22
x+ o (1.220)

ol £, = ¢4/|qa| correspond au signe de la charge électrique et Q, = Qg, /v ot Qg est la
gyrofréquence classique définie par ([1.159]). Il est également utile de décrire le moment
p des particules dans le systéme des coordonnées sphériques (p, i, @) tel que

pr = pcos®y/1— pu? (1.221)
py = psin®y/1—p? (1.222)

p: = pp (1.223)

oup = /p2+ pl% + p? correspond a la norme du moment des particules, p = cos6 ou
cos = p-Bg/pBy est le cosinus de 'angle d’attaque € de la particule et ® correspond &
la position angulaire de la particule dans le plan (p,,p,). Le vecteur position du centre
guide (X,Y, Z) se réécrit alors, en fonction du vecteur position-moment de la particule
(2,9, 2,0, 1, ®)

1— 2
X = :E—l—usinfb
cafla
vy/1 — p2
Y = — ) 1.224
Yy Q. cos ( )
7 = z.

Dans le nouveau systeme de coordonnées, on peut montrer que I’équation de Vlasov
(voir annexe [A.4]) devient

dfs _ 0fu o Ofa 10

e ot “8X aX“ [

hgufa] = Sa (1'225)

ot h = det(90Z/0X) = —p?. Les termes en G, sont donnés par
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G, = 0 (1.226)
G, = 0 (1.227)
Go = —eQ (1.228)
Gx = vy/1—p?cos® (1.229)
Gy = vy1—p?sin® (1.230)
Gz = v (1.231)

(1.232)

et les termes g, sont donnés par

eQpc 1—p? —i i
9p By o) + 5 (6EL6 ® 1 §FRe q))
eQ\/1—p? e 7 : . c i e
9u Tla |:v \V 1-— M26E” + E |:€lq> ((5BR + ZM;(;ER) — € @ (5BL — ZuvéEL)i|:|
9B, Q2 i® ic —i® ic
Jgo —€ BO + \/WBO [6 (M(SBR + U(;ER> +e (,udBL — ’U(SEL):| (1.233)
5B . .
gx —oy/1— 2 coséB—O” + \/Z;B [5ER 6By — %(55@ + 533)]
0
B c e
o1 — 2~ ol SE;, +6Er + L2 (5B, — 6B ]
gy v By \@Bo[ L+ 0ER + C( L R)
9z 0
ou 'on a utilisé les relations
0B 1 (0B, £i6By)
LR — = T Yy
V2
0B = 4B,
1 . ,
§B, = 7 (6BLe™"® + 6Bre™®)
1
SErr = —(0E, £i0E,)
) \/Q Yy
0B = JOE,
1 4 .
5EJ_ = E ((SEL(ZiZ@ + (SERGZ(I)) .

Les coefficients g, correspondent aux termes de force généralisée qui tiennent compte
des fluctuations aléatoires du champ électromagnétique perturbé. En particulier, si les
termes g, sont nuls, nous retrouvons les solutions de I’équation de Vlasov dans le cas
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d’un champ magnétique constant que I’on qualifie d’orbites non-perturbées. Les termes
0By, r et 0E7, r représentent les composantes polarisées gauche et droite du champ EM.
Nous observons que la fonction de distribution f, se développe d’une maniere irréguliére
sous l'influence des coefficients g, . Il est possible de discuter de 1’évolution de f; a
partir d’une étude des propriétés statistiques des termes g, .

Considérons un ensemble de fonctions de distribution f, toutes égales a t = ¢y et
évoluant indépendament les unes des autres en fonction des valeurs aléatoires des champs
de force pertubés et différents d’une réalisation a ’autre, mais identiques en moyenne
statistique. Nous définissons dans un premier temps la moyenne d’ensemble de la fonc-
tion f, par

Fo = (fa) (1.234)

ainsi que les perturbations de la fonction fy;

5fa={fa) — Fu- (1.235)
La moyenne d’ensemble de ’équation est donnée par
oF, oF, 1 0
o T Ceax, Thox,
tandis que I’équation des perturbations de la fonction de distribution est donnée par
090 f, 00 fa oF, 090 f, 00 fa
a{ Cu a)g'; T ngx, T o a)i'f“ * <g“ a)g;> ‘

Il est possible de résoudre de maniere perturbative ’équation ([1.237)). Pour cela on
peut exprimer 0 f, comme une expansion en série du parametre g(t — tp) qui représente
I’amplitude des perturbations du champ de force.

(h{gudfa)) =0, (1.236)

(1.237)

—+o0
0fa=>_ 8f[g(t - to)]™ (1.238)
n=0

En injectant cette forme dans 1’équation ([1.237)) on obtient un systeme d’équations infini

o5 95 f
5+ G X, 0 (1.239)
a5 £V e asfs’  oF,  96fs 96 £V (1.240)
ot wox, — rax, Iax, T\ ox, '
(1.241)

En intégrant le long de la caracteristique X, I’équation ([1.240f) sur I'intervalle [t, t], en
multipliant par g, et en moyennant I’ensemble on obtient
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s = = [ (950 00,50).00) G SR,
- (G [ e X050 )
+ (9u(Xo, )0 fal( Xy (t0), ) ) + Ot — t0]?) (1.242)

ou les fonctions X:,(t/) correspondent aux coordonnées des particules & l'instant ¢ en
mouvement sous l’action des forces G, dont le point d’application est situé a X, a
Pinstant t. L’équation est valable tant que g(t — tg) reste petit c’est a dire
que la trajectoire perturbée est faiblement différente de la trajectoire non-perturbée.
Intéressons nous au lien entre les fluctuations du champ électromagnétique et les per-
turbations de la trajectoire des particules chargées. Supposons que les champs JE
et 6B ont un temps de corrélation t. et une longueur de correlation l.. Une hy-
pothese supplémentaire de la théorie quasi-linéaire est que la solution § fq (X, ;(to),to)
est completement décorrélée du champ EM présent au temps ¢t # o et a la position
X, (to) ce qui implique au moins 'une des deux conditions suivantes :

— Le temps qui sépare 'application du champ EM a la réponse dynamique des par-
ticules est grand devant le temps de correlation du champ EM : ¢ — £y > ..

— Le déplacement spatial le long de Porbite non-perturbée X (') pendant l'intervalle
de temps t — ty est grand devant la longueur de correlation du champ EM ..

On en déduit que, les forces g, (X,,t) dépendant linéairement des champs JE et 6B sont
indépendantes des perturbations de la fonction de distribution & f, (X, (to),t). Finale-

ment, I’équation (1.242f) devient

t
ot = - [ a (9 X0, G2 ST Ful 0.0
+ O(g’ft — to]?). (1.243)

En injectant ’équation (|1.243]) dans I’équation (|1.236)), on obtient ’équation de Fokker-
Planck (Urch 1977 [226])

aF, oF, 1 0 oF,
o == | PDpw o+ a 1.244
ot Mox, T hox, <h g axy>+5 (1.244)
ou
“+o00
Do =Re [ A€ (0., (083, 1+ ) (1.245)
0

et £ =t—1tg > tc. Go, signifie que le champ de force g, est évalué le long des orbites
non-perturbées.



76 CHAPITRE 1. ELEMENTS DE THEORIE

1.3.2 Coefficients de diffusion quasi-linéaires

Dans un premier temps, nous devons évaluer les champs de force g,_(t) le long des orbites
non-perturbées des particules. Elles sont données par

X = Y =y 7 =z —vu€ (1.246)
VI— @2 | -
Fo= ao— Y- M Gnd (1.247)
e
1 — 2
7 o= yot2 B cos @ (1.248)
zZ = zp—oué (1.249)

O = &y + 0. (1.250)

il
|
=
(=)
=
1
=

Nous utilisons une représentation de Fourier des fluctuations électriques et magnétiques
en approximant l'orbite réelle x(t) par 'orbite perturbée x(t)

-‘rOO . —

SE(x,t) ~ / Pk E(k, t)ek*) (1.251)
_+OO . —

SB(x,t) ~ / Ak B(k, t)e**®) (1.252)

En posant zg = yp = 20 = 0 a t = 0, on peut montrer que

exp(ik - x(¢ Z Jn(W) exp Z]{IHU”t +in(¥ — @y + eQt)] (1.253)

n=—oo

ou Q =k vy/1— p2/9Q. On en déduit Pexpression dans l'espace de Fourier des fluctua-
tions électromagnétiques

OBLR) = Z / &Pk By, g (K, t)J, (W)em(®—Po)Filkyoytnet (7 954)

n=—oo

0EL R = Z / a3 kEp gk t)Jy (W) @=Po)Filkyv+ne)t (7 955)

n=—oo

En injectant les expressions ([1.254} [1.255) dans les champs de force perturbés (1.233)
on obtient ’expression des champs de force fluctuants évalués le long des orbites non-

perturbées des particules (voir équations 12.2.4 Schlickeiser 2002 [194]). Nous intro-
duisons également les tenseurs de correlation des différentes composantes du champ EM
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(Balk,)Bs(K,t+€)) = (kK Pag(k,€) (1.256)
(Balk.)Bs(K 1 +€)) = d(k ~K)Qus(k.€) (1.257)
<Ba( 1) Es(K t+§)> = (k- K)Tas(k, €) (1.258)
(Bal, ) Bg(K £ +€)) = d(k —K)Ra(k,©). (1.259)

A ce stade, I'expression des coefficients de diffusion est encore trés générale. Elle peut
étre réduite en effectuant des hypotheses sur la nature de la turbulence plasma. Nous
avons en particulier montré (sections(1.1.3 [I.1.4]et [1.1.5)) qu’il est possible de dériver une
relation de dispersion des modes du plasma qui décrit ’évolution temporelle et spatiale
de toute perturbation (faible) du plasma. On I’exprime comme

wj(k) = wr,j(k) —il;(k) (1.260)

oul; & —wret j=1,...,N correpond aux différents modes possibles. On peut donc
décrire la turbulence comme une somme des différents modes j solutions de la relation
de dispersion du plasma

B(k,t) = ZBJ exp(—iw;t) (1.261)
N
E(k,t) = ZEJ exp(—iw;t) (1.262)

otl les modes stationnaires E/ (k) et B/ (k) sont liés par la loi d’induction de Maxwell

B/ (k) = k x E’(k) (1.263)

c
wj (k)
nous permettant ainsi de réécrire les tenseurs (|1.256H1.259) comme

N

Pas(k,€) = D Ply(k)exp ieh 5 (k)¢ — Th (k] (1.264)
=1
N

Quak,€) = > Qhs(K) exp|ic (k)€ — Th(K)E | (1.265)
j=1
N

Top(k,€) = D T(k)exp|iw) 5(K)¢ — T (k)¢] (1.266)
=1

Ragll,§) = 3~ Rl () expliech ()6 — I (k)¢] (1.267)
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ou

P, = <Bg(k)3g*(k’)> 5k — k) (1.268)

W = <Eﬁ;(k)32*(k')> Sk k) (1.269)
T, = <BZ;(k)E§*(k’)> J(k—X) (1.270)
Ry = (BURE; ) dk -1, (1.271)

Cette réécriture suggere que les modes plasma affectent le transport du rayonnement
cosmique via les coefficients de diffusion.

1.3.2.1 Expression générale

Ci-dessous sont présentés les coefficients de diffusion les plus importants. Les autres
coefficients de diffusion sont présentés dans Schlickeiser (2002) [194].

N +4oo C2
Dy = —=(1=p)> > / PER;(k, wj) x {UQO — 1) JA(W)R] (k)
1 n=—o0
" . 2 _— .
+ *Jgﬂ(W) X <PIJ%R(k) +p° R?%R( )‘H'MZ [ g—?,R(k_TIJ%R(k))]>
b g0 (P09 + 0 SR+ i 17,00 - @], 00)) (1.272)
4 2 . cr .
I Va0 | (Pl 2S5 Ry 1)+ i [T (09 + @y 09
—2i¥ j 2C . C [ pj ; ic\/1 — p?
+ e <P£R(k) —H ﬁRJLR(k) —w [TiR(k) + Q]LR(k)D + TJn(W)

X [Jn+1 )( Tigu(k) eV ﬂR(k)-i—iN [Ri?\l(k) N%—RﬂR(k)e*N’])
Jn_
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02\/1 — ii2pe N 1+ 400 vpk) — wgj + nf2
Dy = Dp=-—Y"FTRN"S PR, (k, wj)—1 J
vB§ 0o r

j=ln=—o00? "

J

x { i/ R ) + Y [J§+1<W> (Thp) + i~ R ()

2 W) <%"L> (T{L(k) - iugR{l(k)> (1.273)

Tt (W)t (W) [em (T;L(k) + w%R{%(k)) e (TgR(k) - nggR(k» }]

+ \}éJnl(W)Jn(W) e (1,00 4+ inS Ry (1) = i1 = ) SV R (1)
+ éJnH(W)Jn(W) [uei‘P (T{%H(k) + z’u%R‘}%”(k)) - /ﬁ)%e_“’RﬁR(k)} }
Dy = Q;ngRei f /+OO &k Rj(k,wj){u2Jg(W)Rﬂ(k) + 1_2“2
~ )
X | T2 (W) Rl (K) + T2 (WR] (K) + Tt (W) 1 (W) | B (K)e ™% 4 Ry ()2 | ]
T “\1[2“‘2,]”(14/) [Jnl(W) (e“’RﬂL(k) + e—i‘PRL”(k)) (1.274)

Tt (W) (e‘”’RﬁR(k) + eNRén(k))

}

ol l'on a introduit la fonction de résonance de Breit-Wigner
_ I';(k)
T2(k) + (vpk) — wrj +nQ)?

qui décrit I'amplitude d’interaction entre un rayon cosmique et un mode plasma. Dans
le cas ol les modes plasma sont faiblement amortis I'; — 0 la fonction de résonance

Rj(k,w]') (1.275)

devient

Rj(k,wj) = mé(vpk) — wrj + nf). (1.276)

En I’absence d’amortissement, il y a échange d’énergie entre un rayon cosmique et une
onde si et seulement si

UMk)H — wg,j +nf) = 0. (1.277)
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Cette relation est appelée résonnance de Landau-Synchrotron. Si ’angle d’attaque p de
la particule est nul, cette derniére échange de I’énergie avec ’ensemble des modes dont
la pulsation wg ; est proportionnelle & sa gyrofréquence €. Sin = 0 la particule échange
de I’énergie avec des modes dont la partie oscillatoire est nulle, on qualifie ce phénomene
d’amortissement par temps de transit (transit time damping : TTD en anglais). Lorsque
I’angle d’attaque p de la particule n’est pas nul, un déphasage temporel lié a la vitesse
de déplacement de la particule le long de la ligne de champ magnétique est introduit
modifiant ainsi la condition de résonance. Dans ce cas, I’amortissement par temps de
transit (TTD) est défini lorsque la particule se déplace a la méme vitesse de phase que
I’onde résonante; dans le référentiel en mouvement de la particule, 'onde ne possede pas
de pulsation réelle.

Des expressions plus simples de D,,,, D,,, et D), en fonction de différents modeles
de turbulence sont proposées dans l'annexe (A.5). Xu et al. (2016) [238] ont étudié
Ieffet des collisions ion-neutre sur le coefficient de diffusion D,,,, des RCs par les modes
d’Alfvén, magnétosoniques rapides et lents (voir leur annexe F). Les calculs font inter-
venir les échelles de découplage ion-neutre/neutre-ion kqec yi/in liées aux régimes d’interaction
des fluides neutre et d’ions. Cet effet est discuté plus en détail dans la section .

1.3.3 Approximation de diffusion du rayonnement cosmique

L’équation de Fokker-Planck possede 25 coefficients de diffusion différents. A
I’exception des cas les plus simples, cette équation est insoluble numériquement comme
analytiquement. Cependant, les propriétés de la turbulence impliquent que tous les
coefficients de diffusion ne sont pas du méme ordre de grandeur. Nous pouvons effectuer
les deux hypotheses suivantes :

‘H1 La distribution des particules Fy(x, p, i, ®,t) est faiblement fluctuante suivant les
axes X et Y. C’est a dire que le rayon de Larmor caractéristique Ry est faible
devant 1’échelle de variation R de la distribution suivant X et Y : Ry, < R. Ceci
implique que la diffusion suivant les coordonnées d’espace X et Y est faible.

Ha La vitesse de phase V), caractéristique des ondes magnétohydrodynamiques de
basse fréquence est trés inférieure a la vitesse des rayons cosmiques v : V), < c.
Ceci implique que les rayons cosmiques interagissent faiblement avec les ondes de
basse fréquence impliquant que la diffusion suivant le moment des rayons cosmiques
p est faible.

Les processus d’interaction les plus diffusifs sont alors la diffusion en gyrophase ® et en
angle d’attaque p. Il est alors possible de décomposer la fonction de distribution des
particules en une moyenne sur la gyrophase et ’angle d’attaque, et une partie anisotrope
(I206], [115])

Fo(x,p, 11, @,t) = Mo(x,p,t) + Ga(x, p, 1, ©, 1) (1.278)



1.3. TRANSPORT DU RAYONNEMENT COSMIQUE EN TURBULENCE FAIBLES1

ou

1 2 1

Ma(x,p,t) = ; di’/lduFa(X,p,WI%t) (1.279)
1 2w 1
— d<I>/ dp Ga(x,p, p, ®,t) = 0. (1.280)
4m Jo -1

En utilisant le fait que D, efxpua) = 0 si[u] = 1 et que Go(P) = Go(P + 27),
I’équation ([1.244]) devient

8Ma v 8 27 1
5 + 47r8Z/ d(I)/ d[LMGa_Sa(vaat)

1 2m oM, oM, oM,
= [477/ d@/ dp p* ( L + Dpx —— X + Dy — Yy >]

22 0p
o [1 [* oM, oM, oM,
T oax {4/ dq’/ d“(DXP o T XX % oY )]
a 1 [ oM, OM, oM,
2T
N 18[ / dq>/ dpup? < Uaay)} (1.281)
p? au’Cze{p,XY} 4m axJE{pu@XY}

L’approximation de diffusion s’applique seulement si les densités de particules varient
lentement dans le temps et dans 'espace ([96]),

oM, (M, G, . (Ga

a9 (T> a 9 (T) (1.282)
oM, . (M, G, . (Ga

oz 9 <L> oz ~© <L> (1.283)

ou L < A, Aj = vt correpond au libre parcours moyen parallele des particules, et
T > 7 ou 7 correspond au temps de relaxation de I’angle d’attaque p. Dans ce cas,
la distribution de particules F, a le temps de retrouver un équilibre ou elle est quasi-
isotrope localement, ce qui implique G, < M,. En soustrayant I’équation moyennée de
Fokker-Planck a ’équation complete et en ne conservant que les termes
de premier ordre en les quantités (7/7'), (N/L), (Vpn/v), (Ga/Ma) et (RL/R), c’est
a dire en négligeant toutes les fluctuations magnétiques d’ordre supérieur & (§B/By)?,
nous obtenons une approximation de G, au premier ordre en termes de distribution
isotrope de M,,
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) G, 0 9G.\ 0 0G4
QO+ Dol 220+ 2 (Dep e ) + 2 (D, 2
{E " on “q)] 0 +8‘I’< MD@‘P)JF&L( ”“6u>

o OMa O (L OML\ D (o OM,
S ez Tou \Tmap ) o \TM ax

9 ( 5 8Ma>  9Dex OM, 9Dy OM,

oo \UM oy od 0X  0d oYy

(1.284)

L’anisotropie GG, étant périodique en gyrophase, on peut ’exprimer sous la forme d’une
série de Fourier

—+o00
Go(x,p, 1, ®) = Z G (x, p, p)e™®. (1.285)

Nous nous limitons a l’anisotropie du rayonnement cosmique au premier ordre. En

injectant (1.285)) dans (1.284]) et en égalisant entre eux les termes de méme ordre, on
obtient

0 G oM, oM,
&L[DW@;@JF “”8;9] = vp—- (1.286)
(1)
[ieQDw}GSHiDW% = A (1.287)
ou
dD,x ODex] M, [0D,y Dsy] OM,
A:_[ aZX+ £x} oX _{ aZYJF 8?} oy (1.288)

et le terme D,¢ a été négligé par rapport a 2. Comme G((ll)* = Ggfl)

sur G((z_l) n’est pas nécessaire. En négligeant de surcroit le terme de diffusion en angle
d’attaque (D, /2 < 1) et en considérant que la gyrorotation est plus rapide que la

diffusion en gyrophase (Dgg /2 < 1), I’équation ([1.287) devient

, une équation

A 5 B2
(1) N — & — . .
G\ 3 O ( 2 Ma> (1.289)

L’insertion du terme Ggl) dans I’équation (1.281] fait apparaitre des termes d’ordre
(6B/Bp)*. Or cette derniére a été dérivée en négligeant les termes d’ordre supérieur a
(6B/By)?. On peut, dans notre approximation, considérer que

Gy ~ GO (1.290)



1.3. TRANSPORT DU RAYONNEMENT COSMIQUE EN TURBULENCE FAIBLES3

1.3.3.1 Anisotropies
En intégrant ’équation (|1.286]) sur p et en considérant que

aG, oM,
g+ D —0, (1.291)

D - =
up ap o

on obtient

G, _ 1 —p?vaMa Dy OM,

= 1.292
ou 2D, 0Z D, Op (1.292)
dont la solution est de la forme
vOM, [ [ (1—p®)(1—p) H 1—1/2}
G, = - / d —2/ dv

(k) 4 02 [ -1 g Dy (1) 1 Duuv)

1M, [ / D) o " Duplv)
+ = dp (1 — p) =2 —2/ dv =£ 1.293
2 0p LYY L Y D] )

L’anisotropie est constituée de deux composantes. La premiere est liée a la diffusion en
angle d’attaque et au grandient spatial de la distribution isotrope M,. La seconde est
liée au gradient de moment de M, et est connectée a l'effet Compton-Getting ([39]).

I1 est usuel de décomposer I'anisotropie G,(u) en série de polynomes de Legendre or-
thonormaux P;(1)

—+o00

Galp, Z,p) =Y A(Z,p)Pi(p) (1.294)
=0

pour faire ressortir les harmoniques A;(Z, p) de 'anisotropie.

1.3.3.2 Equation de diffusion-convection

L’équation de diffusion-convection est obtenue en inserant les définitions de G, et 0G, /0
dans ’équation de Fokker-Planck moyennée ([1.281)),

oM, o  OM, 1 Op*vA,OM,
o~ SeBP) = e T as
9 oM, oM,

+ = [EXX&X'_{—KXYGY]

9 [ oM, 8Ma}

< |RYY Yy + Ky X X

10 24 oM, v 9A; OM,
p 28p 4 0z Op

(1.295)
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ou

02 1 (1*/‘2)2
2y = VA = — dy ——=— 1.2
" vA/3 8 /1 : D1 (1.296)
1 1
KxXx = Q/Id'UDXX(M) (1.297)
1 1
KXy = 2/1dMDXY(M> (1.298)
1 1
Kyy = 2/ dp Dyy (1) (1.299)
-1
1 1
Ryx = 2/1d,u,Dy)((,u) (1.300)

correspondent aux composantes du tenseur de diffusion spatial. En particulier k,, corre-
pond au coefficient de diffusion des particules le long des lignes de champ non-perturbées.
Et

_ [ (L= i) Dyp(p)

A= /—1dH Duu(l;; (1.301)
o1t Dy, (1)

Ay = 2/1 du [Dpp(ﬂ) - DZM(M)] (1.302)

correspondent respectivement aux pertes adiabatiques et au coefficient de diffusion en
moment que l'on qualifie aussi de taux d’accélération stochastique de Fermi [224].

Dans le cas ou le plasma de fond est en mouvement & la vitesse d’ensemble U < c,
I'équation de diffusion-convection devient [121]

oM, 0 oM, 1 op*2v*Ay] OM,
- Ma ) at = [ Rzz—f7g— —
ot Sa(x, P 1) 92" 0z [U+ 4p*2  Op* ] 0z
N 0 p oM, np OM,
ox |"ox T oy
d OM, oM,
ooy {”” oy "N ox ] (1.303)
1 9 9 OM, p*oU  v*0A1| OM,
il 2 4 p oy v 9M
+ p*28p*( 2819*) [3 5z "4 az]ap*

ou p* et u* ont été mesurés dans le référentiel ou le plasma est au repos et M, =
Ma(x,p*).
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Etudions cette équation dans différents régimes de propagation en suivant I'analyse de
Skilling (1975a [206]). Rappelons également que l’ensemble des coefficients de diffu-
sion résultent de l'interaction par collision des rayons cosmiques avec les fluctuations
électromagnétiques du plasma. A des fins de simplification, nous ne conservons que les
fluctuations Alfvéniques qui se déplacent le long des lignes de champ moyen Bg et dont le
vecteur d’onde est aligné avec le vecteur champ magnétique; on qualifie ces pertubations
de modes slab. On néglige également le terme source S,.

— L’accélération de Fermi domine : L’équation ((1.303)) devient
oM, 1 0 24 oM,
ot p2?op? 2op )
Dans ce régime les rayons cosmiques diffusent bien plus rapidement en énergie
qu’en espace. Cette équation dirige la quantité d’énergie perdue et/ou gagnée par
les particules chargées en interaction avec des miroirs magnétiques aléatoires. Ce
processus est qualifié d’accélération de Fermi du 274 ordre [71].

(1.304)

— Les termes convectifs dominent : L’équation (|1.303]) devient

oM, U@Ma B _L@pQUAl oM, 1287[] E% oM,
ot dz  4p2 Op 0Oz 302 40z | Op

Cette équation décrit la convection des rayons cosmiques a la vitesse U. Concretement,
U correspond a la vitesse des modes d’Alfvén et permet de décrire 'interaction des
rayons cosmiques avec les perturbations dans le référentiel ou ces dernieres sont en
moyenne au repos. Dans le cas ol le plasma n’est pas homogene et se présente sous
plusieurs phases stationnaires, la vitesse des modes d’Alfvén varie a I'interface entre
deux phases. Cette variation peut entrainer un changement dans la distribution en
énergie des particules chargées. En particulier si OU /0z > 0, les rayons cosmiques
gagnent de ’énergie et vice-versa (si OU/0z < 0, les rayons cosmiques perdent de
I’énergie). Enfin, les termes contenant A; régulent la compression adiabatique des
particules. Si la densité (moyenne ou turbulente) du champ magnétique diminue,
les rayons cosmiques perdent de I’énergie, et vice-versa.

(1.305)

— La diffusion spatiale domine : L’équation (({1.303)) devient
oM, 0 . oM,
ot 0z 7 0z
Les rayons cosmiques interagissent avec les ondes via des collisions ”faibles” [230],
c’est a dire que les variations d’énergie de la distribution M, sont négligeables. On
calcule usuellement la vitesse de diffusion dans un milieu homogene
OM,/0z
M,
Ce régime peut faire apparaitre des gradients de pression de rayons cosmiques

non-négligeables qui (Section [1.3.4) entrainent une production de pertubations
magnétiques [207].

(1.306)

(1.307)

Vdiff =~ Kzz
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En QLT pour un modele de turbulence slab Alfvénique, les coefficients de diffusion
de RCs de rigidité adimentionnée R = Ry /lgan, = 7¢Boc/lsan > 1 parallele k.. et
perpendiculaire k| = kg3 = Ky, sont donnés par [202]

~ 9ls1an By 2 2
fizz % 16mvC (v) <5B> R (1.308)
T §B\?
kL~ 5 OW)lsa <Bo> (1.309)

ou Ry, = ryBoc correspond a la rigidité des RCs, lgap = lcglab/27C(v) ol lcglab est la
longueur de corrélation de la turbulence, v est la vitesse des RCs,

1 I'(v)

C2ynT(v—1/2)

et 2v correspond a l’indice spectral de la loi d’échelle du modele de turbulence con-
sidéré. 11 convient de définir précisément l'indice spectral de la turbulence et ’échelle de
cohérence spatiale de cette derniere. Dans le cas d’une rigidité adimentionnée R < 1, le
coefficient de diffusion paralléle aux lignes de champ devient

lslabv 6B 2 292 1 1
2z = — Vii— — . 1.31
" 8rC(v) (Bo> R 1-v 2-v (1.310)

Le coefficient de diffusion perpendiculaire aux lignes de champ x| s’exprime de la méme
maniere quelque soit la rigidité considérée.

Cv)

1.3.4 Turbulence générée par les rayons cosmiques
1.3.4.1 Génération de turbulence par I’instabilité de streaming de RCs

Les rayons cosmiques se propagent en réponse aux perturbations magnétohydrodynamiques
du plasma. Ils influencent également ces dernieres via des collisions dites ”résonantes”
c’est a dire obéissant & la condition, dans le cas d’interactions résonantes avec des modes
d’Alfvén,

WR — k”U” = nf) (1.311)

ou "non-résonantes”, c’est a dire non-contraintes par la relation ci-dessus. Dans tous
les cas, un échange d’énergie a lieu. Une instabilité de streaming de RCs correspond a
une anisotropie dans la distribution en moment des particules de telle maniere que la
pression parallele aux lignes de champ magnétique moyen est supérieure a la pression
perpendiculaire Pog | > Pcor, 1. Cette anisotropie se relaxe naturellement a travers une
redistribution des angles d’attaque u des RCs qui se traduit par une réponse turbulente
du plasma de fond au champ EM généré par les RCs [142]. En particulier, Skilling (1975b
[207]) a montré que les modes turbulents peuvent cascader en réponse aux collisions
ondes-rayons cosmiques, et en a déduit un systeme d’équations stationnaires exprimant
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les taux de croissance (I'y o) des modes d’Alfvén se propageant en avant (+) et en arriere
(—) par rapport au champ magnétique By

+

r I 24T (I —1_
TVa(K)k ok T Vs(k) WVA(k)k< Ty 1ot
VA (k)k ok k2

ou I = (6B/By)? représente la densité d’énergie magnétique des modes d’Alfvén, I'yg
correspond au taux d’amortissement/croissance des modes de son dans le plasma. En ne
considérant que des interactions résonantes, et dans le cadre de particules chargées ultra-
relativistes, Skilling (1975¢ [208]) montre que le taux de croissance des modes d’Alfvén
est donné par

4 ptVa(k) oM, = oM,
+ a a
- + — —ma0aVa(k)I

9A T 3 Wo(ly +1) "0z 2 0aVa k)l op

(1.313)

dont la démonstration est faite dans 'annexe (A.7). On observe que la turbulence est
nécessairement générée par un gradient de pression spatial ou en moment des rayons
cosmiques.

Ce terme a pour effet de modifier les propriétés de la turbulence Alfvénique et peut
entrainer un confinement des rayons cosmiques en diminuant le coefficient de diffusion k.,
autour de la zone de fort gradient. On qualifie ce genre de modeles de turbulence auto-
générée, les récentes études tendent & montrer qu’ils sont nécessaires pour comprendre
la dynamique turbulente de la galaxie et le spectre des RCs [106].

1.3.4.2 Amortissement turbulent : Modéle de Lazarian (2016)

En s’appuyant sur les travaux de Farmer & Goldreich (2004, FG04 [68]), Lazarian (2016
, L16 [I37]) propose un modele d’amortissement de la turbulence Alfvénique résonante
générée par I'instabilité de dérive de rayons cosmiques. Ce phénomene d’amortissement
résulte des interactions décorrélées entre la turbulence générée par 'instabilité de stream-
ing de RCs et la turbulence générée a grande échelle. Ce modele nécessite de connaitre les
propriétés de la turbulence & grande échelle. Tandis que FG04 emploie le modele original
de GS95 de turbulence forte et considere que la turbulence est injectée isotropiquement
avec une vitesse v(L) égale a la vitesse d’Alfvén Vi (L), L16 étend le modele aux autres
régimes de turbulence interstellaire, sub-Alfvénique faible et super-Alfvénique.

Dans le cas ou la turbulence est sub-Alfvénique (M (L) < 1) on a

VAME s MY
Tabas ® 395777 T <k <LMj (1.314)

en régime de turbulence forte et



88 CHAPITRE 1. ELEMENTS DE THEORIE

Vamy® 4 —1

Lsubaw & 4 M3 22 LMy <k ' <L (1.315)
MEE k> LMa k> L.

Dans le cas ou la turbulence est super-Alfvénique (Ma(L) > 1) on a

VaMYZE e 1 -3
T - AV =Yl _A1/2 71/3 MA <k < LMA (1 316)
swper S DM > LMR® '
L1/3—2/3 A

ou lyin = k:;alm correspond a 1’échelle de coupure de la turbulence qui est donnée par
les équations (1.202)) et (T.204)) en régime sub-Alfvénique et super-Alfvénique respective-
ment [23§].
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2.1 Contexte

Les rayons cosmiques (RCs) se déplacent dans le milieu interstellaire (MIS) en suivant
une marche aléatoire essentiellement déterminée par I’organisation turbulente des lignes
de champ magnétique galactique avec un libre parcours moyen au dela du parsec pour
des énergies supérieures au GeV. L’origine du rayonnement cosmique est toujours sujette
au débat. Bien que les restes de supernovae (SNRs) soient acceptées comme les candi-
dats favoris (Drury et al. 2001 [165]) d’autres sources ne sont pas a exclure, comme
les super-bulles par exemple [25] [I73]. Le processus d’accélération du rayonnement
cosmique par le choc diffusif (DSA : Diffusive Shock Acceleration) d’'un SNR est rela-
tivement compris jusqu’a l'instant ol le rayonnement cosmique commence a se propager
dans le milieu interstellaire environnant. Cependant, considérer que le processus DSA
est responsable de I'injection de RCs dans le milieu intersellaire nécessite de comprendre
I’ensemble des étapes du transport des particules suprathermiques depuis leur injection
jusqu’a I’émission v des nuages moléculaires dans ’environnement des SNRs. Ce pro-
cessus constitue un excellent marqueur de la présence de RC. Pour ce qui concerne la
composante hadronique celle-ci devient visible en + du fait des collisions proton-proton
entre les RCs et le plasma dense que constitue le nuage moléculaire [63], [6], [81]. Les
nombreuses observations de restes de supernovae en flux v représentent clairement une
observable physique et nécéssitent que le probleme de la fuite du rayonnement cosmique
des SNRs soit mieux compris. Une compréhension du processus d’émission du rayon-
nement cosmique par les SNRs permettrait également une avancée dans les débats sur
lorigine du rayonnement v des environnements de SNRs actifs comme par exemple le
systéeme RX J1713 [80] [I1I]. En connaissant les propriétés de diffusion des protons et
des électrons dans les environnements des sources, il est possible de discuter de I'origine
leptonique ou hadronique de I'illumination ~.

Historiquement, le transport du rayonnement cosmique est traité différement a l'intérieur
et a lextérieur de l'accélérateur. A l'intérieur dans la source, les niveaux de turbulence
sont importants (6B/By =~ 1 voire > 1) et le libre parcours moyen des RCs est du méme
ordre de grandeur que leur rayon de gyration. A I’extérieur dans le milieu intersellaire, les
niveaux de turbulence sont plus faiblesﬂ (0B/By < 1) et le libre parcours moyen des RCs
est tres supérieur a leur rayon de gyration. Tandis qu’a l'intérieur le transport des RCs
est décrit par la dynamique de Bohm et est isotrope, a I’extérieur de la source le transport
est anisotrope ie. aligné le long des lignes de champ magnétique ordonées et les RCs dif-
fusent avec un coefficient de diffusion compatible avec celui observationnellement inféré
par la mesure des rapports concentration des élements secondaires sur celle des primaires
(par exemple par la mesure du rapport B/C). Il existe donc une discontinuité dans la
description du transport du rayonnement cosmique au voisinage de 1’accélérateur ou les
particules sont confinées et loin de 'accélérateur ou elles diffusent plus. Une premiere
réponse a ce probleme a été apportée [I80] [59], le processus d’accélération est traité
indépendament du processus d’échappement : les particules accélérées s’échappent in-

! Aux échelles résonantes avec les particules d’énergie < PeV
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stantanément des qu’elles atteignent une énergie prescrite. Cependant, le coefficient de
diffusion a I'intérieur et a 'extérieur de I’accélérateur présente toujours une discontinuité.
Malkov et al. (2013) [148] propose de formuler le probleme de la fuite du rayonnement
cosmique par une diffusion d’un nuage de rayon cosmique (CRC : Cosmic Ray Cloud)
qui est libéré par l'accélérateur dans le milieu intersellaire et se propage en interagissant
avec des perturbations d’Alfvén auto-générées. Les propriétés de libération du nuage de
rayonnement cosmique dépendent essentiellement du modele de SNR et des propriétés
du milieu intersellaire tandis que les propriétés de transport dépendent a la fois du milieu
intersellaire et a la fois de la turbulence auto-générée produite le rayonnement cosmique
lui-méme.

Dans le modele CRC, le rayonnement cosmique se propage a travers un tube local
de flux de champ magnétique (voir figure . Cette approche est uniquement valide
pour les SNRs en expansion dans un milieu intersellaire avec un champ magnétique a
grande échelle donc la direction n’évolue pas a l’échelle du SNR (plutdt typique des
supernovae de type Ia). L’objectif étant de traiter le continuum de transport des RCs
du régime de Bohm kcr ~ kp oll ky = 14v/3 est le coefficient de diffusion de Bohm, au
régime de diffusion linéaire anisotrope rcg | ~ (6B/Bo)?ky et kcr,1 ~ (0B/Bo)*kcr,|-
Le CRC est développé en géométrie cylindrique. Le tube de flux est caractérisé par
sa longeur I, &= 50 — 500 pc correspondant a la longueur de cohérence des lignes de
champ magnétique a grande échelle [I3] et par le rayon correspond a la surface décrite
par le choc sphérique du reste mRsNR (fesc(E))? & I'instant teg. o1 des rayons cosmiques
d’énergie F sont libérés. En effectuant I’approximation que la pression du rayonnement
cosmique est constante dans toute section du cylindre et en considérant que le coeffi-
cient de diffusion perpendiculaire est faible devant le coefficient de diffusion paralléle,
le probleme de diffusion peut étre traité en une dimension. El Le milieu interstellaire
circum-source (CSM)El est considéré comme un cylindre homogene suivant le rayon mais
qui peut évoluer suivant ’axe. La dimension minimale d’un nuage moléculaire qu’il est
possible de considérer est définie par le diametre maximal que peut atteindre le rayon
du choc du reste (RsNRmaz ~ 20 — 100 pc) qui est défini pour le rayonnement cos-
mique qui s’échappe le plus tardivement de l'accélérateur. Les RCs qui s’échappent du
CRC produisent une instabilité de streaming (ou de dérive) du fait de leur distribution
anisotrope caractérisée par la présence d’un gradient de pression entre la source et le
milieu interstellaire. Ce gradient produit une force qui génére des perturbations dans

2En effet, on peut montrer que la vitesse d’expansion perpendiculaire du modéle CRC est tres
inférieure a la vitesse d’expansion parallele c’est & dire que 7, > 7 o1 71 ~ a1 /UL et T~ aﬁ/ﬁcff sont
respectivement les temps de confinement perpendiculaire et parallele du CRC. a1 ~ Rgy et aj ~ K /Ush
correspondent respectivement aux tailles perpendiculaire et parallele du CRC tandis que Uy ~ /Pcr/p
correspond a la vitesse d’expansion perpendiculaire du nuage et Kef ~ /K1sMKNL correspond a la diffu-
sivité parallele effective ot kni, correspond & la suppression de la diffusivité effective par la turbulence
auto-générée. Enfin Rq, et usy, correspondent respectivement au rayon et a la vitesse de propagation
du choc de la source. L’inégalité 7. > 7 implique Pcr/pud, < (ushRsn/kb)* (kismenn/k7). On peut
montrer a postériori que cette inégalité est respectée.

3Le milieu interstellaire dans 1’environnement proche de la source
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le milieu qui contribuent en retour a confiner le rayonnement cosmique en diminuant la
valeur du coefficient de diffusion. Dans ce modele, les perturbations générées sont des
ondes d’Alfvén qui se déplacent le long des lignes de champ magnétique a grande échelle.
Ces ondes sont générées en résonance avec le rayon de gyration des RCs ryk = 1 et im-
pliquent un lien direct entre la longueur des perturbations auto-générées et I’énergie des
RCs. Ce modele n’est valable que lorsque les niveaux de turbulence auto-générée sont
faibles (nous travaillerons en approximation quasi-linéaire). Autrement, il est également
possible de considérer la génération d’ondes MHD non-résonantes via l'instabilité de
Belﬁ [16]. Ce modele n’est cependant pas encore implémenté dans ce travail.

Figure 2.1: Ce schéma représente le modele CRC proposé par Malkov et al. (2013)
[148]. Il se décompose en 4 zones : le milieu intérieur du SNR délimité par une interface
choquée SNR/CSM qui se propage a la vitesse ug,(t) & gauche, la zone hachurée qui
représente le nuage de RCs s'étendant a la vitesse vgig ~ kcr/L ou L correspond a
la zone sur laquelle est défini le gradient de pression des RCs, le milieu circum-source
(CSM) dans lequel peut également se trouver un nuage moléculaire (MC) et dans lequel
les propriétés de transport des RCs sont affectées par les perturbations auto-générées et
enfin le milieu interstellaire (ISM) dans lequel on considére que globalement le transport
des RCs est linéaire. La longueur [, représente 1’échelle de cohérence spatiale des lignes de
champ magnétique B. Si cette échelle est tres inférieure a taille du cylindre, le transport
perpendiculaire devient non-négligeable.

Nava et al. (2016, 2019) [160] [161] propose d’étudier le probléeme via une ap-
proche numérique afin de corriger les solutions analytiques de Malkov et al. (2013)
[148] qui deviennent irréalistes lorsque les gradients de pression de RCs sont importants.
Le modele numérique permet de prendre en compte facilement les différents processus
d’amortissement des perturbations issues de l'instabilité de streaming. La turbulence
auto-générée est amortie suivant des modeles plus précis : dans les phases faiblement
ionisées les ondes sont amorties via collisions ion-neutre et par interactions non-linéaires
avec la turbulence a grande échelle, dans les phases ionisées les ondes sont amorties

4Si 'amplitude du courant |kcr(t) Oncr/dz| est suffisament grande.
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via le processus d’amortissement non-linéaire de Landau. Le coefficient de diffusion des
RCs peut dans certains cas étre réduit de 2 ordres de grandeur par rapport a sa valeur
standard (issue des mesures directes) et affecter les distributions de RCs entre 10 GeV
et 10 TeV d’une fraction de milliers d’années a plusieurs dizaines de milliers d’années
respectivement. Dans mon papier Brahimi et al. (2020) [22] j’applique cette approche
numérique au cas des phases faiblement ionisées et moléculaires et montre que le con-
finement induit aux hautes énergies peut étre encore plus important dans les phases les
plus denses. J’étudie également le cas d’un milieu multiphase et montre que la présence
d’une interface entre deux phases affecte de maniere notable la distribution de rayon-
nement cosmique par rapport au cas d’un milieu homogene, et au cas d’une diffusion
linéaire par rapport au coefficent de diffusion de fond. Cependant, I’étude de la propa-
gation du rayonnement cosmique dans un MIS multiphase nécessite de tenir compte des
pertes adiabatiques qui résultent essentiellement des variations de la vitesse d’Alfvén aux
transitions entre phases. L’étude de la diffusion non-linéaire du rayonnement cosmique
s’échappant d’un reste de supernova dans un MIS multiphase en tenant compte & la fois
des aspects de propagation et des aspects énergétiques du rayonnement cosmique et de
la turbulence auto-générée n’a jamais été menée jusqu’a présent. C’est dans ce cadre
que s’inscrit le travail présenté dans ce chapitre.

Dans une premiere partie (section je présente en détail les modeles théoriques
utilisés pour définir la problématique de 1’échappement et du transport non-linéaire
des RCs dans le MIS : je présente une modélisation du mileu intersellaire qui inclue
une étude bibliographique des différentes phases du MIS et une étude de la propa-
gation des ondes d’Alfvén. Puis, je présente les équations du systeme qui décrivent
la propagation des RCs (protons et électrons) ainsi que celles de la turbulence auto-
générée (ondes d’Alfvén se déplagant en avant et en arriere par rapport a la direction des
lignes de champ magnétique moyen), je présente deux modeles de turbulence de fond,
deux modeles d’échappement des RCs et un modele de SNRs, je présente un modele
d’émission synchrotron des électrons et discute de deux observables que sont le temps
de résidence et le gramage des RCs. Dans une seconde partie je présente 1’ensemble
des méthodes numériques utilisées pour résoudre les équations du systeme avec tous
les modeles théoriques. L’ensemble du travail numérique a donné lieu a un nouveau
code de transport du rayonnement cosmique en 1D : CR SPECTRA (Cosmic Rays Self
Propagation Escaping and Confinement TRAnsport code) qui permet, au-dela de la
problématique de chapitre, de réaliser un grand nombre d’études autour des sources
et du transport du rayonnement cosmique dans le MIS. Dans une troisieme partie je
discute des résultats de ma publication Brahimi et al. (2020) [22] et présente un en-
semble de tests préliminaires réalisés avec le code CR. SPECTRA qui répondent a une
partie des limitations évoquées dans ma publication. En effet, en plus d’étre modula-
ble et de permettre d’inclure un grand nombre de modeles en fonction des besoins, le
code CR SPECTRA résoud également le transport du rayonnement cosmique (protons
et électrons) dans le domaine des énergies et permet de tenir compte de la présence
des pertes adiabatiques des particules. Enfin la derniere partie discute d’applications
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potentielles du code CR SPECTRA dans des thématiques connexes.

2.2 Modeles théoriques

Dans cette section, nous abordons les différents modeles théoriques qui sont implémentés
dans le code de transport et qui permettent également d’analyser les résultats des
différentes simulations. En section [2.2.1]j’aborde la modélisation du milieu interstellaire
en présentant dans un premier temps les résultats d’une recherche bibliographique qui a
conduit a définir un panel de phases du milieu interstellaire faiblement ionisées tel qu’on
peut les trouver dans les environnements des accélérateurs de rayons cosmiques, et dans
un second temps je discute des interactions entre la turbulence auto-générée, le plasma
interstellaire et la turbulence introduite a grande échelle. En section je présente
les équations du systeme générales en premier lieu, puis adaptées au code de simulation
du modele de transport en 1D. En section je présente les différents modeles de
turbulence de fond que j’ai utilisé dans ce travail. En section je présente différents
modeles d’échappement des rayons cosmiques des SNRs en particulier. Je discute ensuite
en section [2.2.5 le terme de perte synchrotron des électrons et enfin je termine en section
[2:2.6] par evoquer le grammage des rayons cosmique qui constitue un bon indicateur du
confinement de ces derniers et donc de la production d’ondes.

2.2.1 Modele de milieu interstellaire

Les propriétés du milieu dans lequel se propagent les rayons cosmiques et les ondes
d’Alfvén sont aussi essentielles que le modele d’injection du rayonnement cosmique par
les accélérateurs. C’est pourquoi il est nécessaire d’en faire une description théorique
aussi précise que possible, ce que je m’attache a faire ci-dessous. Le milieu interstellaire
est complexe et la maniere dont il est structuré reste une question ouverte. Nous suiv-
ons ’essentiel des travaux théoriques et observationnels qui ont été réalisés sur le sujet
(Field et al. 1969 [73], McKee & Ostriker 1977 [I53], Reynolds 1989 [I81], Gaensler et
al. 2008 [83]) ainsi que dans le chapitre et décomposons le milieu interstellaire en
fonction de son taux d’ionisation et de sa température. Nous nous interessons principale-
ment aux phases faiblement ionisées, en supposant qu’une proportion non-négligeable
des accélérateurs que nous étudions explosent dans des milieux incluant des phases neu-
tres atomiques et moléculaires, lieux de naissance des étoiles. Cependant, il est courant
d’observer des phases denses et chaudes autour des accélérateurs comme les supernovae
ou encore les étoiles massives. Nous étudierons donc égalemnt deux phases ionisées : HII
(régions HII) et WIM (Warm Ionized Medium), la phase HIM (Hot Ionized Medium)
ayant déja été traitée par Nava et al. (2019) [161].

2.2.1.1 Composition du milieu interstellaire

Le modele de milieu interstellaire que j’utilise est basé sur une approche MHD bi-fluide
telle que décrite dans la section ([1.1.4]). Nous rappelons que dans cette approche, le
plasma est composé de deux fluides : 'un ionisé représentant les especes ionique, 'autre
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neutre représentant les especes neutres. Rappelons que dans I’approche MHD bi-fluide,
le fluide électronique ne joue aucun role dans la dynamique du plasma. Nous considérons
également que le milieu interstellaire est composé d’hydrogene et d’hélium avec pour rap-
port de densité nyg/nye ~ 13.28. La masse des électrons étant faible devant la masse
des protons, il est possible de définir une densité numérique totale uniquement basée
sur les noyaux atomiques uniquement sans que cela n’affecte les propriétés du modele de
milieu interstellaire. La densité totale du plasma est donc donnée par ny = ng + nye.
On définit également les masses réduites des fluides ionisé et neutre par la relation
Wim = Mjn/mpg o my est la masse d’'un atome d’hydrogene et m;, sont les masses
pondérées des éléments chimiques composant les milieux ionisé et neutre respectivement.

Le milieu interstellaire se décompose en deux catégories : le milieu interstellaire
chaud et totalement ionisé, et le milieu interstellaire froid et faiblement ionisé. Dans
cette section nous nous interesserons essentiellement aux phases tiedes, froides et faible-
ment ionisées du milieu interstellaire ainsi qu’a deux phases ionisées. L’essentiel des
propriétés physiques et chimiques du milieu interstellaire faiblement ionisé ont été tirées
des travaux de Snow & McCall (2006 [209]). Il est important de noter que dans notre
modele, le milieu interstellaire inclus un champ magnétique moyen qui n’évolue pas dans
le temps. Nous considérons également que la turbulence générée aux grandes échelles est
également injectée dans le modele (L = [. =~ 50 p(ﬂ) et contribue a affecter la propagation
des ondes magnétiques le long des lignes de champ et donc le transport du rayonnement
cosmique.

Le milieu interstellaire est composé des phases suivantes :

— Les phases neutres atomiques : Les phases WNM (Warm Neutral Medium) et
CNM (Cold Neutral Medium) correspondent aux solutions d’équilibre thermiques
avec la phase WIM telles que dérivées par Field et al. (1969 [73]). Dans les
deux phases, I'espece neutre dominante est ’hydrogene sous forme atomique (HI)
tandis que 1'ion dominant est ’hydrogene ionisé (HIT) dans le WNM et le carbone
ionisé une fois dans de CNM (CII) [209]. Le WNM est relativement peu dense
(nT = 0.2—0.5 cm™?) avec une température d’équilibre élevée (T = 6 000 — 10 000
K) tandis que le CNM est plus dense (ny = 20 — 50 cm™3) et froid (7' = 30 — 100
K). 1l est difficile de définir une taille caractéristique pour ces deux phases. Les
observations de la raie d’absorption de I’hydrogene & 21 cm du milieu interstellaire
permettent d’obtenir des relations empiriques entre la dispersion de vitesse du
gaz o et la taille typique R de la phase telle que la loi de Larson o o R* ou
k ~ 0.35 (Larson 1979 [133], Roy et al. 2008 [188]). Ces analyses montrent que R
est compris entre 0.01 pc et 100 pc. Il est également important de noter que ces

5La variable L désigne 1’échelle d’injection de la turbulence générée aux grandes échelles tandis que
lc correspond a la longueur de cohérence des lignes de champ magnétique. L’égalité L = l. n’est pas
forcément vraie mais est considérée & des fins de simplification du probléme : La turbulence est injectée
depuis la plus grande échelle disponible a laquelle le modele CRC est applicable.
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structure ne sont pas isotropes mais plutot allongées avec un rapport Ry /R; ~ 100
entre la longeur (Ry) et la largeur (R;) de la région (Heiles & Troland 2003 [98]).

— La phase moléculaire diffuse : La phase DiM (Diffuse Medium) correspond a
la transition entre les phases atomiques et les phases moléculaires qui constituent
les structures denses, froides et auto-gravitantes du milieu interstellaire. Le milieu
interstellaire atomique est baigné de radiations UV empéchant ainsi les molécules
de se former tandis que dans les phases moléculaires, ces radiations ne pénetrent
pas permettant ainsi la présence de molécules complexes. La phase DiM joue le
role de bouclier moléculaire et permet de conserver ’équilibre chimique des phases
plus denses. Elle constitue donc une transition entre un gaz externe composé
d’hydrogene atomique (HI) et un gaz interne plus dense composé d’hydrogene sous
la forme moléculaire (Hg) [209]. Dans notre modele de milieu interstellaire, nous
considérons que la phase DiM est constituée de 50% d’hydrogene neutre (HI) et
50% d’hydrogene moléculaire (Hy). Comme pour la phase CNM, la composante
ionisée dominante est le Carbone ionisé (CII) issue de la photo-dissotiation des
molécules de CO. La densité du DiM est plus importante ny = 100 — 500 cm™>
tandis que sa taille caractéristique est encore plus mal définie que celles du CNM
et du WNM. A partir d’observations CO, Solomon et al. (1987 [212]) suggere
des tailles comprises entre 1 pc et 50 pc ou la limite supérieure est basée sur
I’observation de nuages moléculaires géants.

— Les phases moléculaires denses : Les phases DeM (Dense Molecular) et DeC
(Dense Core) correspondent & deux phases trés denses et trés faiblement ionisées
du milieu interstellaire. Elles constituent la partie interne des nuages moléculaires.
Leur densité est de 3 x 10% cm™3 et 10* cm ™2 respectivement et leur température
caractéristique est de 30 K et 20 K respectivement. L’espece neutre dominante est
I’hydrogene moléculaire (Hz) et I'espece ionisée dominante est 'ion HCO™' (Neufeld
et al. 2005 [162]). Il est également difficile d’estimer la taille caractéristique des
phases moléculaires, R ~ 1 pc est la taille considérée dans cette étude.

— Les phases ionisées : Parmi les phases ionisées, on trouve les régions HII qui
sont denses, tres chaudes (ny ~ 300 cm™3, T ~ 10* K), totalement ionisées et
donc dominées par les ions HII et Hell. La phase WIM (Warm Ionized Medium)
résulte de la solution d’équilibre thermique obtenue par Field et al. (1969 [73])
et possede les mémes caractéristiques que la phase WNM a la différence que le
taux d’ionisation est proche de 1. Il existe d’autres phases faiblement ionisées tel
que la phase HIM (Hot Ionized Medium) qui est caractérisée par des températures
tres élevées (T = 10* — 10° K) et de faibles densités (nr < 1 cm™3) et que 'on
peut retrouver dans les milieux tres dilués de la galaxie ou encore dans le milieu
intergalactique. Les plasmas stellaires représentent également une catégorie de
plasmas ionisés.

L’ensemble des propriétés des phases citées et utilisées dans ce travail sont résumées
dans la table (2.1)). Conformément a la géométrie du probléme, nous considérons des



98 CHAPITRE 2. ECHAPPEMENT ET DIFFUSION DES RCS DANS LE MIS

Phase HII WIM WNM CNM DiM DeM DeC
T K] 10* 8000 8000 50 50 30 20
B [uG] 10 5 5 6 6 26 59
X [0 10" 9x10® 2x10? 8 1 01 0.01
nr [em™] 100 0.35 0.35 30 300 3000 10
" 1.21 1.21 1 12 12 29 29
fin - 1.21 1.21 121 167 212 2.12

Table 2.1: Ce tableau représente les différentes phases (HII, WIM, WNM, CNM, DiM,
DeM et DeC) utilisées dans ce travail. T représente la température cinétique du gaz, B
le champ magnétique moyen, X = n;/nr est le taux d’ionisation, np = n; + n, est la
densité numérique normalisée, p; et ., sont les masses des especes ionisées et neutres

normalisées par la masse du proton. L’ensemble des valeurs sont tirées de Jean et al.
(2009 [114]), Snow & McCall (2006 [209]) et Neufeld et al. (2005 [162]).

phases qui ont la forme d’un tube de hauteur h ~ Rppase Ol Rphase = 2, est déterminé
grossiérement ci-dessus et un rayon R;/2 = Rgngr correspondant au rayon du choc de
la supernova de laquelle s’échappent les rayons cosmiques. Il est évident que pour les
phases les plus denses et les phases ayant une géométrie filamentaire, cette approximation
n’est pas valable des lors que le choc de supernovae dépasse quelques pc. De plus nous
négligeons également 'effet de diffusion perpendiculaire des rayons cosmiques et/ou de
dilution des lignes de champ magnétique moyen ce qui suggere que nous sous-estimons la
valeur de R;. Plus de détails concernant la géométrie du modele sont donnés par Malkov
et al. (2013 [148]) et Nava et al. (2016 [160]).

2.2.1.2 Propagation des ondes d’Alfvén

Les propriétés du milieu interstellaire affectent de maniere notable de développement de
la turbulence et la propagation des perturbations magnétiques générées par les rayons
cosmiques dans le plasma. Nous rappelons I'hypothese dans laquelle les particules
chargées produisent des ondes magnétiques résonantes avec leur rayon de gyration ry =
E/eB ou E représente 'énergie cinétique de la particule. Dans notre modele, la tur-
bulence générée par les rayons cosmiques est amortie par trois processus différents.
L’amortissement par collision ions-neutres qui découle directement de I’approche MHD
bi-fluide et qui résulte du transfert de quantité de mouvement depuis le fluide ionisé vers
le fluide neutre dont le taux est donné par [114]

o { 21, (8.4 x 1079 em ™3 s71)(T/10* k)% T > 50 K

nn(2.1 x 1072 em™3 s71) T <50 K (2.1)

ou l'on rappelle le lien entre le taux de transfert de quantité de mouvement des neutres
vers les ions et celui des ions vers les neutres

Uni = Vin/X (2.2)
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ol X = pp/pi est le rapport entre la densité de masse des neutres et la densité de masse
des ions. Il existe également des taux de transfert de quantité de mouvement au sein
méme des ions v;; et des neutres v, mais il a été montré qu’ils sont négigeables devant
les interactions ion-neutres/neutres-ions. L’équation représente la relation de
disperion des ondes d’Alfvén dans l’approche MHD bi-fluide. Xu et al. (2016 [237])
propose une relation de dispersion qui tient également compte de la viscosité cinématique
des neutres

WS+ i(Tv_1 + (1+ X)l/m')w2 — (w,% + XTv_le‘)w — z'(Tv_l + I/m')w,% =0 (2.3)

ou w,% = k? cos? HVAZi correspond & la relation de dispersion des ondes d’Alfvén dans un
milieu non-collisionnel et 7, ! = k%v,, correspond au taux d’amortissement visqueux des
ondes d’Alfvén ou v, = c% /(Unnny,) Teprésente la viscosité cinématique des neutres, ¢,
étant la vitesse du son dans le fluide neutre et v, est la fréquence de collision neutre-
neutre. Il est possible de montrer que le taux de viscosité des neutres est négligeable et ce
meéme dans les phases les plus denses. Les solutions exactes de la relation de dispersion
des modes d’Alfvén sont représentées dans la figure par les traits pleins bleu et noir
pour la pulsation wé et le taux d’amortissement —I‘? respectivement. Nous observons
I’existence d’une bande de propagation interdite représentée en gris dans la figure en
dehors de laquelle on a la relation wl‘% > —I‘?. A partir de cette approximation, Xu et
al. (2016 [237]) propose des solutions analytiques simples de la relation qui sont
données par

Wy = @t ) + (n 4 (v (o vni)e (2.4)
R XTo Y ni + w? + (o + (14 X)vni)?

rA — _ [TU_l(TU_l + (14 x)vni) + wz] XVni 2.5)
! 2 [w? + XTo i + (70 P4 (1 + X)Vni)?]

et sont représentées (avec v, = 0) par les tirets bleu et noir respectivement. Les limites
de la bande de propagation interdites sont définies par I’échelle k a partir de laquelle de
taux d’amortissement des ondes d’Alfvén devient supérieur a la pulsation réelle et que
les perturbations deviennent évanescentes, c’est a dire lorsque la condition |w%‘ = ‘Fﬂ
est réalisée. La bande interdite est alors donnée par [k], k. ] on

2y
ko= 2.6
¢ VA&, cosf (2:6)
Vin
kTl = ——M—. 2.7
¢ 2Va; cos O (2.7)

Il est alors possible de simplifier une fois de plus les solutions en étudiant le com-
portement des ondes d’Alfvén uniquement dans les régimes asymptotiques de faible et
fort couplage des ions avec les neutres. En régime de fort couplage (w% < VUpi), les
mouvements des ions et des neutres sont corrélés, on obtient alors
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(wh)? = V2k%cos’0 (2.8)
£ V2k% cos® 0

On observe que le taux d’amortissement diminue (en valeur absolue) & mesure que les ions
et les neutres sont asymptotiquement fortement couplés. En régime de faible couplage
(wé > Vin), les mouvements des ions et des neutres sont totalement décorrélés et le
transfert d’énergie des ions vers les neutres est maximal. Les solutions sont données par

(wh)? = V2K cos’0 (2.10)
ra = —’%” (2.11)

ou l'on observe que le taux d’amortissement est maximum (en valeur absolue) et con-
stant. Les solutions asymptotiques sont représentées par les petits carrés bleu et noir
respectivement. Dans la phase HII nous observons que les ondes d’Alfvén ne sont pas
amorties et se propagent librement en suivant les solutions de la relation de disper-
sion dans 'approche MHD idéale, conséquence de I'absence d’un fluide neutre. Dans la
phase WIM, le taux d’amortissement des ondes est faible —F/} ~ 10719 571 (s0it envi-
ron 300 ans (yrs)) dans le régime de faible couplage et devient totalement négligeable
en régime de fort couplage, conséquence du fort taux d’ionisation également. Dans les
phases atomiques neutres (WNM, CNM) nous commencons a observer une bande de
propagation interdite, assez fine (en échelle logarithmique) et & haute énergie dans le
WNM (~ 7—10 TeV) et un peu plus élargie et a plus faible énergie dans la phase CNM
(~ 200 — 600 GeV). En régime de faible couplage, les taux d’amortissement des ondes
sont de l'ordre de ~ 5 x 107 s7! dans le WNM et ~ 2 x 1078 s~ dans le CNM. Les
milieux moléculaires et denses présentent des bandes interdites a plus faible énergie et
plus élargies, ainsi qu'un niveau d’amortissement des ondes en régime faiblement couplé
beaucoup plus important (~ 10~7 — 107> s71), conséquence du taux de collisions ion-
neutre v,; qui est directement lié a la densité de ’espece neutre dans le plasma.

Les ondes d’Alfvén générées par le rayonnement cosmique interagissent également
avec la turbulence dite ”grande échelle” et injectée dans le modele par 'intermédiaire de
deux phénomenes différents. Le premier phénomene est le coefficient de diffusion de fond
des rayons cosmiques que nous discuterons dans la section suivante, le second consiste
en un terme supplémentaire d’amortissement des ondes d’Alfvén par interaction avec la
turbulence grande échelle. Les sources de cette derniere sont encore méconnues bien qu’il
est admis que les principales sont les rémanents de supernova et la rotation différencielle
de la galaxie (Mac Low & Klessen 2004 [145]). Ce processus consiste en l'interaction
non-linéaire entre des paquets d’ondes deux a deux se propageant dans des directions
opposées. Les ondes générées par la rayonnement cosmique interagissent avec les per-
turbations magnétiques de fond & travers un processus d’interaction a trois ondes (Ng
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Figure 2.2: Figures représentant les différents processus d’amortissement et de prop-
agation des ondes d’Alfvén générées par le rayonnement cosmique. Les modeles ex-
act/faible amortissement/asymptotique d’amortissement par collisions ion-neutre est
présenté par les traits pleins/tirets/carrés bleu et noir pour la pulsation des modes
d’Alfvén et leur taux d’amortissement respectivement. Le trait plein rouge représente
le taux d’amortissement des ondes d’Alfvén par interactions non-linéaires avec la turbu-
lence a grande échelle suivant le modele L16. Le trait vertical rouge représente ’échelle de
dissipation de la turbulence a grande échelle. Enfin la bande jaune représente les valeurs

potentielles de I’amortissement non-linéaire de Landau pour des niveaux de turbulence
allant de I ~ 107* & 1071
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& Bhattacharjee 1997 [163]). Ce mode de cascade turbulente a été étudié par Farmer
& Goldreich (2004 [68], FG04) dans un premier temps et Lazarian (2016 [137], L16)
ensuite. Les détails du modele d’amortissement turbulent sont présentés dans la section
(1.3.4.2). Parmi les parametres libres du modele L16, on trouve 'échelle d’injection
L de la turbulence ainsi que sa dispersion de vitesse v(L) associée qui définissent la
nature de la turbulence injectée et donc I'amortissement turbulent des ondes d’Alfvén.
Nous utilisons les mémes hypotheéses que Nava et al. (2016 [160]) c’est a dire L = 50
pc et v(L) = max(Va, Vs) ou Vo = By/\/4m(p; + pn) et Vs correspond a la vitesse du
son dans le fluide total c’est a dire dans I’approximation ou les neutres et les ions sont
couplés. Dans les milieux faiblement denses, nous sommes en régime trans-Alfvénique
M ~ 1, dans les milieux plus denses, le régime super-Alfvénique domine vraisemblable-
ment. Le taux d’amortissement —FIflﬁ est représenté dans la figure par les traits
pleins rouges. Les lignes verticales épaisses rouges représentent 1’échelle de dissipation
de la turbulence a grande échelle selon le modele L16 dans les milieux partiellement
ionisés (voir formules et suivant le régime de turbulence grande échelle).
Nous observons également ’absence d’amortissements turbulents dans les phases HII et
WIM. En effet, la viscosité des neutres v, est inexistante dans ces deux milieux ce qui
conduit a des échelles de dissipation tres grandes voire supérieures a 1’échelle d’injection
du point de vue mathématiqueﬁ Dans les phases neutres atomiques, ’amortissement
turbulent commence & jouer un role entre 10 et 100 GeV mais ce role devient important
que dans le régime de fort couplage a partir de 30 TeV dans le CNM et 300 TeV dans le
WNM. Dans les phases moléculaires, bien que I’amortissement turbulent soit présent a
partir des énergies de 'ordre du GeV, il devient dominant seulement a partir de 10 TeV
dans le DiM, 100 TeV dans le DeM et 200 TeV dans le DeC. Autrement, le processus
d’amortissement dominant sont les collisions ion-neutre.

L’amortissement non-linéaire de Landau (NLLD : Non Linear Landau Damping [130])
peut étre du méme ordre de grandeur voire supérieur a ’amortissement par collisions
ion-neutre dans les milieux ionisés. Ce processus résulte du transfert de quantité de
mouvement d’un ion qui glisse le long de I'enveloppe d’un battement d’onde formé par
Iinteraction de deux ondes d’Alfvén. Compte tenu de la longueur d’onde du battement,
cet effet n’est présent que dans les milieux chauds pour lesquels les ions ont une vitesse
v; ~ k¢/w ou ¢ correspond a la phase du battement. Dans le cas ou les mouvements
aléatoires des ions sont légerement plus lents que la vitesse des enveloppes, le transfert de
quantité de mouvement se fait des ondes vers les ions. Dans le cas contraire, le transfert
se fait des ions vers les ondes. Dans notre cas, en considérant que le fluide ionisé du
plasma est globalement a 1’équilibre thermique, la distribution de vitesse des particules
chargées sera globalement inférieure & la distribution de vitesse de battement des ondes.

6C’est précisément la différence que I’on observe entre les modele d’amortissement turbulent L16 et
FGO04 (voir section . Tandis que le terme d’amortissement FG04 est défini a toutes les échelles,
I’amortissement L.16 est dépendant de 1’échelle de coupure de la turbulence a grande échelle kqam telle
que définie dans la section dans I'approche MHD bi-fluide. C’est la raison pour laquelle dans la
figure les phases WIM et HII ne comportent pas d’amortissement turbulent. L’énergie résonante a
laquelle la turbulence est coupée est supérieure a 100 TeV.
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Ceci conduit & un taux d’amortissement —FINLLD qui dépend du niveau de turbulence

I(k) = (§B/By)3 et qui s’écrit (Kulsrud 1978 [126])

2
NLLD _ [T 52
I'; = \/gvzl-c <Bo>k (2.12)

ou v; = \/kpT/m; est la vitesse thermique des ions du plasma. L’amortissement de
Landau non-linéaire est représenté dans la figure par les bandes jaunes pour des
niveaux de turbulence allant de I = 1074 & 10~! correspondant & la limite supérieure de
la théorie quasi-linéaire. Dans les phases ionisées, ce processus d’amortissement domine
tant que les ondes d’Alfvén peuvent se propager. Dans toutes les phases neutres, nous ob-
servons qu’il est completement négigeable excepté dans le WNM aux énergies inférieures
a 10 GeV dans les cas extrémes de hauts niveaux de turbulence.

2.2.2 Equations du systeme

Dans cette section, je décris le systeme d’équations qui permet d’étudier la propagation
du rayonnement cosmique dans le milieu interstellaire indépendament de la maniere dont
il est injecté par les sources, et son interaction avec la turbulence Alfvénique. Nous con-
sidérons que le rayonnement cosmique est uniquement composé de protons, mais nous
proposons également une équation de transport pour les électrons dont les applications
potentielles sont multiples. Afin d’étayer I’hypotheése que le rayonnement cosmique joue
un role non-négligeable dans les propriétés turbulentes de la galaxie et tous les processus
qui en découlent, nous considérons également un couple d’équations de transport pour
la turbulence auto-générée : une équation pour les ondes se propageant dans une direc-
tion et une pour celles se propageant dans la direction opposée. Ce systeme d’équations
s’exprime dans un espace des phases (x, E) des positions et des énergies ou 1’énergie
correspond a I'énergie d'un proton dont le rayon de gyration r, est égal a l'inverse du
nombre d’onde k de la perturbation Alfvénique (intération résonante).

En trois dimensions, le systeme d’équations s’écrit de la maniere suivante E]

"Tandis que 1’équation sur le rayonnement cosmique se démontre & partir de I’équation de Vlasov
et des approximations de la théorie quasi-linéaire (T'QL) du transport du rayonnement cosmique (voir
section et les travaux de Skilling 1975abc), la démonstration de 1’équation de I'intensité du champ
turbulent n’est pas triviale. En effet deux approches différentes sont usuellement utilisées pour cette
description : I'approche de Liouville qui considére le champ turbulent comme une fonction de densité
d’espace de phases et qui se matérialise par I’équation de Vlasov dI/dt = 0, et approche MHD qui
considere le champ turbulent comme un fluide et qui répond & ’équation de conservation de la masse
(Dogiel 1994 [B0]). Ces deux approches different par Papparition d’un terme —I,,V - Vo & droite du
signe d’égalité dans 'approche MHD. Il est néamoins possible de montrer, & postériori, que le réle joué
par ce terme est négligeable dans ce travail. Ceci n’exclue en rien la nécéssité de mieux comprendre le
formalisme sous-jacent au transport des perturbations dans le plasma.
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0P, _ E 4
atcr +VA 'VPcr = V. (K/' V-Pcr) + g{VAaPCF} - gV’VAP0r+ch(Pcr)
8Iw w w 0
SEt VA VI = LV Va+ Tyl —T(L, ~ 1)) (2.13)
ou
0P, 0V
{VaPu} =V - Va o — TEA-VPH. (2.14)
La variable P, = P..(x, E) désigne la pression du rayonnement cosmique (erg cm—3)

ou l'indice cr € {p,e} désigne les protons ou les électrons. La variable I; = I;(x, E)
désigne le niveau de turbulence (§B(k = 1/ry)/Bo)? ou lindice w € {+,—} désigne
les ondes se propageant dans une direction et dans 'autre suivant les lignes de champ
magnétique By (x,t). Les équations présentées ci-dessus sont évaluées localement le long
des lignes de champ magnétique moyen By(x,t) dont on considere qu’elles évoluent
lentement devant la fréquence de gyration (|€2|) des rayons cosmiques et sur de grandes
échelles devant le rayon de gyration (rgc). A titre indicatif, le rayon de gyration d’un
rayon cosmique de 1 TeV baigné dans un champ magnétique de 1 uG est d’environ
Ty R 1072 pc, son temps de gyration est d’environ \Q]il ~ 3.5 yr. Les observations
montrent que le systeme d’équations est parfaitement valable pour tout le spectre
du rayonnement cosmique galactique. Le terme & gauche de ’égalité de 1’équation du
transport du rayonnement cosmique décrit I’advection du rayonnement cosmique par les
ondes, autrement formulé, dans le référentiel d’interaction des rayons cosmiques avec les
ondes, le plasma est en mouvement global & la vitesse uniforme V. Le premier terme a
droite est le terme de diffusion qui fait, dans le cas le plus général, intervenir le tenseur
de diffusion & donné par

RXX KXYy KXZ
R = RKyxX Kyy Kyz (2.15)
Rzx Kzy Kzz

ou les coefficients k;; = k;;(I,) correspondent aux différents termes de diffusion de
I’équation de transport et dans ce modele, sont dépendants du niveau de turbulence I4.
Le second et le troisieme termes de droite contiennent les pertes adiabatiques d’énergie
du rayonnement cosmique liées & la dépendance en espace de la vitesse d’Alfvén du
milieu. Enfin le dernier terme @, correspond a un terme de source et/ou de perte
suivant le systeme considéré. Plus de détails sur ’équation de diffusion-convection du
rayonnement cosmique ainsi que sa dérivation sont donnés dans la section . Dans
I’équation de transport de la turbulence, nous retrouvons le terme advectif 1lié & la vitesse
de déplacement des ondes dans le plasma insterstellaire globalement statique. Le premier
terme de droite correspond & un processus de pertes/gains adiabatiques d’énergie tur-
bulente aux interfaces entre les phases du milieu interstellaire. Dans le second terme de
droite, I? correspond a la turbulence ambiante qui est initialement calculée suivant des
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modeles théoriques que je détaille plus loin. Les termes 'y et I'y = 'Y+ s+ 1"\ 1 p cor-
respondent respectivement aux taux de croissance des ondes w générées par I'instabilité
de dérive des rayons cosmique et au taux d’amortissement résultant des processus décrits
dans la section précédente. Dans un espace tri-dimensionnel, le taux de croissance des
modes résonant s’écrit

1
F=F——————V,\-VP, 2.16
9 T oW, + ) AT Ve (2.16)
dont I'expression plus générale est donnée par la relation ((1.313]) o1 I'on a négligé le sec-
ond terme en supposant que les niveaux de turbulence générés sont faibles. Les termes
de croissance et d’amortissement ne jouent un role que lorsque le niveau de turbulence
s’éloigne du niveau de fond.

En 1D, en considérant un fluide de proton p, d’électrons e et d’ondes se propageant
en long du champ magnétique dans un sens et dans 'autre (%), le systeme se réécrit

6812 VA%P = 8% </<czzaa]:p) E{VAaPp} ;la(;/AP + Qp,inj

‘981: ‘|‘VA88P _ 88,2( ZZ%%) Z VA, P - gaavAP + Qeinj + Qesync(P)
o v - _ﬁaﬂn;u—rgm—fi)

‘98]; +VA88[_ — 88%—1—1“ I -T7(—1°) (2.17)

ou kK,, correspond au coefficient de diffusion des rayons cosmiques le long des lignes
de champ. Ce coefficient est commun aux protons et aux électrons en régime rela-
tiviste. La physique associée au coeflicient de diffusion de fond est décrite dans la
section . Le terme Qcr,inj correspond au terme d’injection du rayonnement cos-
mique par 'accélérateur. La physique sous-jacente est décrite dans la section .
Le terme Qe sync correspond au terme de rayonnement synchrotron des électrons décrit
dans la section , celui des protons est négligeable. On peut également préciser
I’expression du taux de croissance des modes d’Alfvén anisotropes

Ssat(I+) + 0P, + 0P,
r+_ toitr i Va o2 Va a2 <0 (2.18)
g 0 ViEL > 0

ol Vf = Vf(z, E) a une signification ”vectorielle” dans le sens ou il vaut

Vi _ { +Va pour les modes I (2.19)

—Va pour les modes [_.

Le signe précédent la valeur de Vj est définit par la direction d’advection des modes
d’Alfvén. Par défaut, les modes sont advectés depuis la source vers le milieu interstellaire
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lointain. fsat (/1) correspond a une fonction de staturation du taux de croissance des
modes d’Alfvén qui est de la forme

fsat(li) ~ e_TSMIi (220)

de maniére a ce que le taux de croissance évolue de maniere linéaire lorsque le niveau de
turbulence est faible et devienne logarithmique a ’approche du régime non-linéaire. Le
coefficient 74t est un parametre libre du modele que 'on peut mettre sous la forme

Taat = —In(IF)/fe (2.21)

ot I < 1 correspond & un taux de staturation magnétique critique et f. un facteur de
suppression associé permettant de limiter le taux de croissance des ondes.

2.2.3 Modéle de turbulence de fond

Nous avons vu que, dans notre modele unidimensionnel, la diffusion des rayons cosmiques

est essentiellement conduite par le coefficient k.. Nous suivons les travaux de (Nava et
al. 2016 [160], Malkov et al. 2013 [148]) et le définissons de la maniere suivante

2/€b(E)

Et) = 2.22

w B = T B+ LB (2.22)

ou kyp correspond au coefficient de diffusion de Bohm qui résulte de ’étude des mou-

vements stochastiques d’une particule chargée dans un champ magnétique fortement
turbulent (Bohm 1949 [92], Spitzer 1960 [214], Bell 1978 [I5]) qui est donné par

14c E

Kp = T.37 By (2.23)
et qui décrit la diffusion des rayons cosmiques dans le milieu interstellaire au passage
d’une onde de choc plane qui fait interface entre ’accélérateur, dont le niveau de tur-
bulence magnétique est élevé (Is =~ 1) et le milieu interstellaire dominé par un champ
magnétique moyen By uniforme localement. Dans notre modele, nous considérons ky
constant dans le temps ce qui est une approximation car le rapport de compression du
choc diminu au cours du temps et le niveau de turbulence Iy diminue également. On note
également que ’expression montre que k., est également conduite par la valeur
des niveaux de turbulence dans le milieu interstellaire qui sont initialement, a priori,
indépendant de la source donc constants. En conséquence, si Iy diminu, en ’absence
de modele de turbulence auto-générée, le coefficient de diffusion k., augmente jusqu’a
atteindre un régime de propagation balistique des rayons cosmiques. Avec le modele de
turbulence auto-générée, sa valeur sera grandement contrainte par des ondes générées
par les gradients de pression de rayons cosmiques exercés sur le plasma ambiant. Ini-
tialement, le niveau de turbulence de fond I n’est pas connu, nous le déterminons &
partir de la turbulence de fond de la maniere suivante

0 Ko

= — 2.24
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9 correspond au niveau de turbulence de fond & I'instant initial. Nous montrons

dans les paragraphes suivant, les modeles plus ou moins raffinés existants et utilisés dans
ce travail.

ou K

Nous supposons dans un premier temps que le milieu interstellaire est composé d’une
succession de phases, et que ces phases sont stationnaires durant un lapse de temps long
devant le temps caractéristique de relaxation de I'instabilité de streaming du rayonnenent
cosmique. On montre a postériori que ce temps doit étre supérieur a ~ 1 Myr pour une
échelle d’environ 2 kpc ce qui est faible devant le temps dynamique de traversée El de la
turbulence a grande échelle. Ceci s’explique en particulier par le fait que la vitesse de
streaming des rayons cosmiques est treés supérieure a la vitesse du son dans le plasma,
quelque soit la phase.

Inférence observationnelle Dans ce modele, le coefficient de diffusion du background
est de la forme

E J
0 _
KR,, = doo (10 Ge > (2.25)

ol les valeurs dgg ~ 102 — 10%° cm?s™! correspond a la valeur de normalisation du

spectre de diffusion pour des protons de 10 GeV et § =~ 0.3 — 0.75 correspond a 'indice
spectral de la distribution du coefficient de diffusion tel qu’inférées observationnellement
[27]. Cependant, ce modele est obtenu & partir des observation moyennées des rapports
B/C du milieu galactique local, et par conséquent, est indépendant des propriétés de la
phase interstellaire considérée.

Les coefficients de diffusion sont représentés dans la figure par les lignes de
couleur noire et les hachures qui couvrent I’espace entre les couples de parametres (dgg =
102 em2s7 1§ = 0.5) et (doo = 10%Y ecm?s7,§ = 2/3) pour des énergies allant de 100
MeV a 1 PeV.

Modes d’Alfvén résonants Ce modele est précisément décrit dans ’annexe (A.5)
et correspond au calcul du coefficient de diffusion des modes d’Alfvén résonants en
turbulence purement anisotrope. Le coefficient de diffusion est donné par

2 41 2)2

0 v / )
K, =— | dp—"t" 2.26
8 /1 D) ( )

ol
20 Q21— ) (1 — jeu)? ;-

Dy, = 2L gl (kD). 2.27
o ; VBT Ja e S (227)

8Le temps de "traversée” de la turbulence correspond grossiérement au temps tcross mis par les
perturbations du champ de vitesse du gaz pour se propager de part et d’autre d’une boite de simulation
théorique de taille caractéristique L. Ce concept est décrit plus en détail dans la section (3.2.3)
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kil = Q/v(uu — je) correspond au nombre d’onde résonant et e = Vj /v correspond A la
vitesse d’Alfvén dans le milieu interstellaire et v la vitesse caractéristique des rayons
cosmiques. Enfin le terme g} correspond au spectre de turbulence et est donné par

gl (ky) = 2(q = DWoThorkl o kr® Ky > Kjmin (2.28)
ol I%OT ~ kmax (I(k)) correspond & la puissance totale des perturbations magnétiques
ou kmax = l;liln, ou l;liln correspond a 1’échelle de dissipation de la turbulence telle que
définie dans la section et (I(k)) correspond au niveau de turbulence moyenné
entre les différentes échelles spatiales k. Ce modele de diffusion a l'inconvénient de
posséder de nombreux parametres libres mais permet de différencier les amplitudes de
diffusion dans les différentes phases, permettant ainsi de mettre en lumiere les effets qui

ont lieu aux interfaces entre différentes phases du milieu interstellaire.

Le modele de diffusion dépendant de la phase du milieu interstellaire est représenté
dans la figure pour les différentes phases étudiées dans la section en faisant
varier I'indice spectral ¢ du modele de turbulence utilisé pour le calcul de x2,. Les
résultats dans chaque phase sont représentés par un remplissage coloré entre ¢ = 3/2
en tirets correspondant & une turbulence de type Kraichnan et ¢ = 5/3 en traits pleins
correspondant a une turbulence de type Kolmogorov. La puissance totale des pertur-
bations magnétiques est choisie égale & 1074, Avec ce modele, on observe clairement
les différences de valeur de diffusion du rayonnement cosmique entre les phases du mi-
lieu interstellaire. En particulier, on constate que le niveau de diffusion est corrélé a
la densité du milieu par 'intermédiaire de la valeur de la vitesse d’Alfvén dans chaque
phase. Ceci explique que les coefficients de diffusion soient beaucoup plus faibles dans
les phases moléculaires que dans les phases neutres, de-méme concernant les écarts de
diffusion dans le WIM et les régions HII.

Xu et al. (2016) [238] propose également un modeéle de diffusion de fond du rayonnement
cosmique qui tient également compte de la coupure de la turbulence MHD via collisions
ion-neutre et viscosité des neutres.

2.2.4 Echappement des rayons cosmiques

L’hypothese principale de ’échappement des rayons cosmiques issus des supernovae est
qu’ils sont émis a travers un processus d’accélération par un choc diffusif (DSA : Diffusive
Shock Acceleration). Traditionnellement, le transport du rayonnement cosmique est
traité différement a Uintérieur du choc (de 'accélérateur) et a lextérieur du choc dans
le milieu interstellaire homogene. En aval du choc, les niveaux de turbulence sont tres
importants I+ ~ 1 et le gaz est comprimé. Les rayons cosmiques se retrouvent alors
confinés car leur libre parcours moyen ¢, est du méme ordre que leur rayon de gyration
Ter,g- Le régime de transport est isotrope et décrit par la dynamique de Bohm. En

9Le parametre k|, min fait référence a I’échelle d’injection Linj de la turbulence & grande échelle.
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Figure 2.3: Cette figure représente les différents modeles de diffusion utilisés dans ce
travail. En noir hachuré est représenté le modele de diffusion inféré observationnellement
qui est indépendant des propriétés du milieu interstellaire. Dans chaque sous-figure,
les hachures couvrent I’espace des parameétres (dgg = 10%® cm?s™1,6 = 0.5), et (dog =
10 cm?s71, 6 = 2/3) en tirets et en trait plein respectivement. En couleur est représenté
le modele de diffusion basé sur la dynamique des modes d’Alfvén résonants appliqués a
chaque phase : la région HII (en rouge), le WIM (en orange), le WNM (en vert), le CNM
(en bleu clair), le DiM (en bleu), le DeM (en violet) et le DeC (en bleu foncé). Les zones
colorées couvrent espace d’évolution du spectre de turbulence utilisé : ¢ = 3/2 — 5/3
en tirets et lignes continues respectivement.
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amont du choc, les niveaux de turbulence magnétique sont beaucoup plus faibles 11 ~
1076—107*, la densité de gaz est plus faible, le régime de transport des rayons cosmiques
est anisotrope et s’opere le long des lignes de champ magnétique moyen. Dans ce dernier
cas, le libre parcours moyen est de Iordre de 10* — 106 fois le rayon de gyration des
particules. Comme nous ’avons évoqué au début de ce chapitre, ces deux descriptions
introduisent une discontinuité dans le transport du rayonnement cosmique a laquelle il
est nécessaire de palier. Dans cette section, je présente le modele de reste de supernova de
type la que j’ai utilisé, la fonction de distribution du rayonnement cosmique echappé du
reste ainsi que différents modeles d’échappement pour les protons et les électrons basés
sur deux approches différentes, et au final un traitement particulier de 1’échappement
lorsque le rémanent est en phase radiative.

Modele de rémanent de supernovae

L’échappement des rayons cosmiques est intimement lié au modele d’évolution du reste
de supernova car c’est au travers du confinement magnétique que les particules restent
confinées dans le choc. Dans ce travail, je m’intéresse a 1’évolution du choc d’un reste
de supernova de type Ia qui évolue dans un milieu interstellaire homogene non-perturbé.
L’ensemble des stades de ’évolution du reste sont décrits par les travaux de Cioffi et al.
(1988) [36] et Truelove & McKee (1999) [223]. Le rayon du choc du reste évolue de la
maniere suivante

t t < 18ed Expansion libre
$2/5 tsed < t < tpps Sedov Taylor (ST)
Ren(t) o< 310 :
t tpps < t < tmcs Pressure Driven Snowplow (PDS)
/4 tmes <t < tmerge Momentum Conserving Snowplow (MCS)
(2.29)

ou la constante de proportionnalité est définie par le rayon du reste a la transition
(t = tgseq) entre la phase libre et la phase Sedov-Taylor, moment & partir duquel le
milieu interstellaire commence a jouer un role dominant sur la dynamique du reste [223]

1/5 0.05056 17
EsNgr 51 : €, 2/5
Ran(t = tseq) = 5.0 (nT 1— s t2 [pe]. (2.30)

SNR,5177 byr

Le rayon du choc dépend de I’énergie de I’énergie mécanique de la supernova Esng 51 ~ 1
en unités de 10°! erg, de la masse de l'ejecta M » en unités de masse solaire, de la
densité du milieu interstellaire nt et du temps en kyr. Les temps de transition entre les
différentes phases sont donnés par
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1/3

—1/2 _
tSedkyr = 0'3ESI\}P/{,51M6J'7®”T (2.31)
36.1¢" B 51
tpDS kyr = 514 47 (2.32)
n Np
6103 o 476
tucsjgr = min | —5 3/7@,3/14 ’ o/14 | TPDSKyr (2.33)
n Ny ESNR,51 (n®c)
10/7
1/14  1/7,.3/14
E. n
SNR,511'7 Sn
tmerge,kyr = 153 6006 tPDS,kyr (234)

oll Vej 8 = 10y/EsNR 51/ Mejo, &n ~ 1 dans ce cas précis correspond a la métallicité du
milieu que ’on choisi solaire, $. = 1 correspond a la conductivité termique du plasma a
I'instant actuel de 'observation du reste [213], dans ce cas précis f =2 et Cog = 1. En-
tre I'instant de ’explosion et tgeq le choc s’etend librement dans le milieu interstellaire.
Dans cette phase d’expansion libre les rayons cosmiques sont confinés dans le gaz sous
pression. A partir de la phase Sedov-Taylor, le choc ralentit et commence & étre sensible
aux propriétés du milieu interstellaire. Les rayons cosmiques de plus haute énergie sont
libérés pendant cette phase. A la fin de la phase d’expansion adiabatique, le rémanent
entre en phase d’expansion radiative (¢ > tppg). Le choc se propage suffisament lente-
ment et le gaz est fortement comprimé car qu’il commence & perdre de I’énergie a travers
du rayonnement UV. Dans un premier temps, c’est la pression du gaz qui est grandement
affectée (phase PDS) tandis qu’ensuite c’est l'inertie du choc tout entier qui finit par
étre affectée (phase MCS). Dans les phases radiatives sont accélérés les rayons cosmiques
de plus faible énergie. Enfin a ¢ = tyerge le choc disparait completement et finit par fu-
sionner avec le milieu interstellaire. Les modeles d’évolution du rayon du choc Rgy(t)
et de sa vitesse ugy (f) sont présentés dans le cas ou le reste s’étend dans les phases HII
(en rouge), WNM (en vert), CNM (en bleu clair) et DiM (en bleu) dans la figure ([2.4).
Notons également que pour des raisons de stabilité numérique j’ai choisi d’interpoler les
différents stades de I’évolution du reste par une fonction spline cubique permettant ainsi
d’adoucir les courbes d’évolution. L’analyse du modeéle est quelque peu affectée mais
cela ne change pas son effet dans la dynamique globale de l'injection de rayonnement
cosmique.

Nous observons que la vitesse d’expansion du reste de supernovae dépend uniquement
de la densité de la phase. En particulier on voit que dans les phases tiedes neutres (WNM,
WIM) le reste s’étend tres rapidement et sa durée de vie est longue (~ 3 Myr) dans les
phases les plus denses, la vitesse d’expansion est plus petite (d'un facteur 10 environ)
et la durée de vie n’excede pas les 200 kyr pour le DiM. Ceci implique également que
la transition entre la phase d’expansion adiabatique et les phases d’expansion radiative
s’opere d’autant plus tot que la densité du milieu est importante : tppg = 300 yr dans
le WNM/WIM contre 30 yr dans le DiM. Tandis que dans la phase d’expansion libre la
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vitesse du choc varie peu, dans les phases radiatives elle décroit exponentiellement avec
le temps, la phase d’expansion adiabatique est une phase de transition.

Fonction de distribution du rayonnement cosmique
La pression du rayonnement cosmique a l'instant ou il s’échappe du rémanent de super-

novae est définie par

4
Pu(z,E)° = %El f(E) (2.35)

ou f(F) est la distribution en énergie du rayonnement cosmique qui est donnée par

3c3 1 dN
F) = —_—— 2.36
H(E) 1672 R3, (tesc(E)) E2 dE (2.36)
ou
AN [ g BT T # 2
@ — max ‘/Vi:lrn _r . (237)
ln(Emax)_ln(Emin)E F - 2

Wer = 0.1 x 10°! erg correspond a 1’énergie de 'explosion transmise au rayonnement
cosmique, Fnin ~ 0.1 GeV et Enax = Fa, ou By correspond a l'énergie d’accélération
maximale que le choc peut transférer aux particules, correspondent aux limites du spectre
d’énergie.

Injection du rayonnement cosmique

Dans ce travail j'utilise essentiellement deux approches de l'injection du rayonnement
cosmique, 'une basée sur le modele d’évolution du nuage de rayons cosmiques (CRC :
Cosmic Rays Cloud, Malkov et al. 2013 [I48], Ptuskin et al. 2008 [I76]) : modele 1,
I’autre basée sur un calcul analytique de I’énergie maximale des rayons cosmiques qui
peuvent s’échapper au niveau du choc (Cardillo et al. 2015 [26]) : modele 2.

Modele 1 : Le modeéle CRC, au dela des hypotheses qui lui permettent de traiter
I’échappement de rayons cosmiques en 1D, a I’avantage d’étre déconnecté de la problématique
de ’accélération du rayonnement cosmique en utilisant astucieusement le systeme d’équations
de transport des protons et des ondes d’Alfvén anisotropes auto-générées. Malkov et al.
(2013) définit le temps de demi-vie du nuage de rayons cosmiques t; /2 comme le temps
qu’il faut pour que la pression intégrée dans la distribution initiale de rayonnement
cosmique soit divisée par deux. Ce temps est donné par la relation

“+a
/ Py(z,E, t12) dz = aP)(E) (2.38)

—a

ou Pz()) correspond a la valeur initiale de la pression des protons distribués uniformément
dans un intervalle [—a, +a] ot a = 2Ry, /3 correspond au rayon du choc Ry, ramené
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—— nr=0.35cm™3 (WNM) —— ny=100 cm™3 (HIl)
— nr=30.0 cm~3 (CNM) = n7=300 cm~3 (DiM)
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Figure 2.4: Cette figure représente les courbes d’évolution du rayon du choc d’un reste de
supernova (en haut) de la vitesse du choc (en bas) dans un milieu homogene caractérisé
par sa densité np. Le code couleur fait référence aux phases : rouge pour la phase HII,
vert pour le WNM, bleu clair pour le CNM et bleu pour le DiM. Les points ronds font
référence a tgeq C’est a dire a la transition entre la phase d’expansion libre et la phase
ST, les points carrés font référence a tppg c’est a la transition entre la phase ST et la
phase PDS et enfin les triangles retournés font référence & min(tmerge, tmcs)-
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en 1D ou Ry, est défini pour un probléme tri-dimensionnel. Afin de déterminer le
temps d’échappement d’une population d’énergie E de rayons cosmiques, il est nécessaire
d’intersecter les solutions ¢y /5 (a) obtenues pour un grand nombre de valeurs de a avec les
solutions ¢(Rgy) correspondant aux solutions d’évolution du choc d’une supernovae de
type Ia tel que décrites dans le paragraphe ci-dessus. Notons que ce modele le systeme
d’équations résolu est donné par (Nava et al. 2016 [160])

oP, P, 0 op,

a TV, T e (“” 82 > (2.39)
oI oI

aT+ + VAa—z+ = IfL T —19) (2.40)

est indépendant de I’énergie, ne tient compte que des modes générés en avant, et ne
s’applique que dans des milieux homogenes. Les solutions t; /5(a) = t(Rs) d’échappement
des rayons cosmiques avec le modele 1 sont représentées dans la figure pour les
phases WNM, CNM et DiM. Nava et al. (2016, 2019) [161] présentent leurs solutions
appliquées aux phases tiedes ionisées (WIM) et chaudes ionisées (HIM). Les solutions
d’échappement sont obtenues pour les énergies 10 GeV, 100 GeV, 1 TeV et 10 TeV.
Pour chaque population de rayons cosmiques, nous obtenons une solution d’échappement
(tesc, Rsh(tesc)) qui est représentée a gauche par les intersections des courbes colorées
avec la courbe en tirets noir représentant le modele de choc de supernova. Tandis qu’a
droite sont représentées les solutions tesc(E) pour chaque phase. Ainsi, il est possible
de définir les conditions initiales de la propagation des rayons cosmiques dans le milieu
interstellaire. Plus de détails sur ce modele sont donnés dans Brahimi et al. (2020)
[22]. Nous observons que dans le WNM, le temps d’échappement évolue linéairement en
tg;/g\IM (E) o< E7%5. Dans les phases CNM et DiM, le temps d’échappement est constant
autour de la zone de propagation interdite avant de décroitre & nouveau mais en £~ 1.
Il n’existe pas de solutions d’échappement dans les bandes de propagation interdites
car le rayonnement cosmique n’est pas confiné dans I’environnement proche du reste de
supernovae. L’effet observé est lié au changement de régime de propagation des ondes
d’Alfvén générées par l'instabilité de streaming des protons. En effet, au dela de la
bande interdite, le taux d’amortissement des ondes décroit en E~2, les rayons cosmiques
a de telles énergies sont alors confinés plus longtemps dans la source. Proche des bandes
interdites, le confinement est faible car la pulsation réelle des modes d’Alfvén est du
méme ordre de grandeur que le taux d’amortissement. Enfin, nous observons que plus
le milieu est dense, plus les rayons cosmiques sont émis tot dans la vie du reste de su-
pernova : tandis que dans le WNM, les rayons cosmiques d’énergie 10 GeV s’échappent
a ~ 30 kyr, dans le DiM, ils s’échappent a 2 kyr. Enfin le spectre d’énergie des rayons
cosmiques ne joue pas un role fondamental dans I'injection du rayonnement cosmique.

Modele 2 : Le second modele est basé sur un modele communément utilisée pour
décrire de maniere auto-consistante I’échappement du rayonnement cosmique des restes
de supernova qui consiste a dire que I’énergie maximale des rayons cosmiques qui s’échappent
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Figure 2.5: Cette figure tirée de [22] illustre le modele d’échappement du rayonnement
cosmique tel que proposé par Malkov et al. (2013 [148]) dans trois phases : le WNM en
haut, le CNM au milieu, le DiM en bas. A gauche sont représentées les solutions ;

en fonction du rayon a initial pour chaque population de rayons cosmiques :

en vert

pour les RCs a 10 GeV, bleu pour les RCs a 100 GeV, rouge pour les RCs a 1 TeV et
noir pour les RCs a 10 TeV. La courbe d’évolution du choc de supernova de type Ia est
représentée par les traits pointillés noirs. A droite sont représentées les solutions tesc(E)
pour chaque phase en faisant apparaitre la bande de propagation interdite des ondes
d’Alfvén en gris et pour deux indice spectraux I" différents concernant la distribution en
énergie initiale du rayonnement cosmique.
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augmente avec le temps pendant la phase d’expansion libre pour ensuite diminuer au
cours du temps pendant la phase Sedov-Taylor suivant la relation (Gabici et al. 2019
[82])

g Bu(t/tsa) t<tsea
a0 En(t/tsea) ™ t > tsea

ou Fjs représente ’énergie maximale que le reste de supernovae peut fournir aux rayons
cosmiques et qui se trouve a t = tg.q c’est a dire a la transition entre la phase d’expansion
libre et Sedov-Taylor. Plus de détails sont donnés par Celli et al. (2019) [29]. En
inversant la relation ci-dessus, il est possible de définir le temps d’échappement des
rayons cosmiques ainsi que le rayon du reste a l'intant d’échappement

(2.41)

—-1/6
tesc(E) = tSed <.£4) (242)
ReSC(E) = Rsh(tesc(E))' (243)

L’avantage de ce modele d’échappement est qu’il est possible de traiter ’ensemble du
spectre en énergie des protons et ainsi, traiter de maniere plus réaliste la problématique
du transport du rayonnement cosmique dans les environnements de restes de supernova.
Il reste cependant a calculer 'énergie maximale Ejs. Cardillo et al. (2015) [26] con-
sidere pour cela que les particules qui se sont échappées excitent des instabilités plasmas
a lorigine de la génération de modes de dérive résonants et non-résonants permettant
d’amplifier efficacement le champ magnétique proche du choc, entrainant un confine-
ment des rayons cosmiques injectés. En particulier, I'injection d’un courant de partic-
ules super-Alfvéniques induit & une réaction du plasma visant a le compenser [16]. En
considérant que le reste s’étend dans un milieu homogene, et qu'une fraction de 1’énergie
cinétique du choc est instantanément transférée au flux de particules qui s’échappe, il
est possible de définir une équation sur la variable Eyax (%)

Epaxo(t) e/Arpr
B o(t)] ’ =
max0(?) n( Frin 10c

ou ugp(t) représente ’évolution de la vitesse du choc en fonction du temps, {cr ~ 0.1
représente l'efficacité de 'accélération du rayonnement cosmique définie comme le rap-
port de la pression des RCs sur la pression cinétique du gaz Pcr/ puzh, T = Mini+myng,
correspond a la densité massique totale du plasma dans lequel le choc se propage et Ein
correspond au minimum de 1’énergie produite par l'accélération de rayons cosmiques pen-
dant la phase Sedov-Taylor. Il est important de noter que ’équation n’est valable
que dans la phase Sedov-Taylor et non dans les phases radiatives. Cependant, la variable
qui nous intéresse ici est Eyr = max(Emax,0(t)) ol Emax,0(t) est censé étre correctement
définit pendant toute la vie du reste de supernovae. Dans les phases radiatives, il est
quasi-improbable de générer des particules d’énergie supérieures a celles produites pen-
dant la phase Sedov-Taylor. Notre modele d’injection n’est donc pas affecté par cette
approximation. L’inconvénient de ce modele d’échappement reste la valeur de § qui est

Eertidy, (t) Ron (1) (2.44)
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Figure 2.6: Cette figure illustre le modele d’échappement 2 basé sur un calcul auto-
consistant dans les phases HII (en rouge), WIM (en jaune), WNM (en vert), CNM (en
bleu clair), DiM (en bleu). A gauche sont représentées les fonctions Eaxo(t) tandis
qu”a droite sont représentées les temps d’échappement dans les cas § = 2 en trait plein
et & = 3 en tirets.

a priori un parametre libre. Celli et al. (2019) [29] propose d’en dériver une valeur
théorique et obtient 0 ~ 2. Les valeurs de Enaxo(t) et les solutions d’échappement des
rayons cosmiques suivant le modele 2 sont présentées dans la figure a gauche et
a droite respectivement et ce pour toutes les phases dans lesquelles il est possible de
considérer I'expansion d’un reste de supernova. Les temps d’échappement ont été cal-
culés pour chaque phase pour des valeurs de § = 2 en trait plein et 3 en tirets. Nous
observons que l’énergie maximale d’injection de rayons cosmiques est plus importante
dans les phases HII, CNM et DiM que dans les phases WNM et WIM. Ceci est unique-
ment dia a un effet de la densité du milieu qui est équivalent a I'analyse faite dans le
modele 1 : les rayons cosmiques s’échappent plus tot dans les phases denses. Ce modele
se distingue du modele 1 par trois points : dans un premier temps nous observons que
le temps d’échappement est définit méme pour les énergies correspondant a la bande de
propagation interdite, au dela du GeV, le temps d’échappement évolue uniquement en
—1/ et ne tient donc pas compte de la génération de modes d’Alfvén pouvant entrainer
un confinement supplémentaire, ce modele définit une valeur Fj; au-dela de laquelle
il n'y a pas d’injection de rayonnement cosmique. Il est donc optimisé pour réaliser
des calculs de propagation avec un spectre complet de protons, en revanche, le temps
d’injection est légerement sur-estimé a haute énergie par rapport a celui du modele 1.
La figure compare les deux modeles d’échappement du rayonnement cosmique
dans les phases WNM, CNM et DiM. Dans le WNM on observe que le parametre §
associé au modele (1) est d’environ 3 & toutes les énergies. La différence avec le modele
(2) vient du choix de la normalisation. Dans les phases CNM et DiM le coefficient ¢
associé au modele (1) est variable dans le temps et differe de maniere importante avec
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Figure 2.7: Cette figure compare les modeles d’échappement de protons 1 représenté
par les lignes reliées par des triangles renversé et d’échappement 2 en traits pleins et en
tirets pour les parametres 6 = 2 et 3 respectivement et ce dans les phases WNM (vert),
CNM (bleu clair) et DiM (bleu) pour un spectre d’injection du rayonnement cosmique
en E~22. Notons que les triangles renversés non reliés correspondent aux zones ot le
modele 1 n’a pas de solution d’échappement.

les résultats d’injection du modele (2).

Phases radiatives : En phase radiative, il est nécessaire de s’assurer que la vitesse
du choc est toujours supérieure & ~ 110 km s~! qui correspond a la vitesse limite en
dessous de laquelle le milieu choqué ne génere plus de radiation UV et ne peut plus
ioniser le milieu precurseur (Shull & McKee 1979 [205]). Dans ce cas, les collisions
ion-neutre amortissent rapidement toute perturbation magnétique (Sutherland & Do-
pita 2017 [217]) et déconfinent tous les rayons cosmiques. Nous considérons donc deux
variantes possibles de I’échappement du rayonnement cosmique en phase radiative qui
viennent en complément des modeles d’échappement 1 et 2.

— Le modele rapide (F : Fast). Dans ce modele les fluctuations du champ magnétique
dans le précurseur sont rapidement amortie des lors que le choc entre en phase
radiative. En conséquence, a t* = tppg toutes les particules d’énergie £ > E* qui
ne se sont pas échapées, sont libérées. Dans ce modele, la quantité de rayonnement
cosmique libéré au début de la phase radiative est plus importante et contribue a
générer plus de turbulence.
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— Le modele lent (S : Slow). En considérant que le précurseur est suffisament ionisé,
une fois entré en phase radiative le fluide est comprimé et les particules qui ne
se sont pas échappées a tppsg restent confinées jusqu’a ce que la vitesse du choc
devienne inférieure & 110 km s™!, vitesse & laquelle ils sont libérés. Ce modele a
tendance a générer moins de turbulence.

Modele d’échappement des électrons : Dans ce travail, le modele d’échappement
des électrons est basé sur le modele 2 d’échappement des protons. Dans les faits, les
électrons sont régis par la méme microphysique a la différence pres qu’ils sont susceptible
de perdre une partie de I’énergie via le rayonnement synchrotron et /ou Compton Inverse
(uniquement les pertes synchrotron sont implémentées pour ’heure). L’énergie maximale
que le choc de la supernova peut fournir aux électrons est alors donné par (Ohira et al.
2012 [167))

E§; = min(E EY) (2.45)

ol E}; correspond au maximum d’énergie que la supernovae peut fournir aux protons et

cool __ 9m§c7

Ee 4e? By(tsed)?tsed (2.46)
est ’énergie maximale perdue via le processus de rayonnement synchrotron des électrons,
Bg4(t) = rBgat(t) correspond au champ magnétique en aval du choc, le facteur de com-
pression du choc ici est 7 = 4. Ohira et al. (2012) [167] proposent trois modéles
d’évolution de la saturation du champ magnétique Bsat(t) au niveau du choc. Dans
la phase d’expansion libre du choc (t < tgeq), le champ de saturation est maximal
et constant. Pendant la phase Sedov-Taylor, le champ magnétique a l'interface décroit
lentement & mesure que le choc se dilue jusqu’a atteindre la valeur du champ magnétique
du milieu interstellaire. Autrement définit

Bfree t < tSed
Bsat(t) = Bfree(t/tSed)_aB tSed <t< tp (247)
By tg <t
ol
Biree = ng,freenaCCCtSedEknee (248)

36J:’v)sh (tSed)2

oll Finee = 1 PeV, 14(t) correspond au facteur de proportionnalité entre le libre parcours
moyen des électrons et leur rayon de gyration A¢(t) = 1y(t)rge(t) de telle maniere que
dans la limite de la diffusion de Bohm, ce facteur vaut 1. 7. &~ 10 est un facteur
numérique qui dépend du rapport de compression du choc et de la dépendance spatiale
du coefficient de diffusion de fond (Drury 1983 [58]). tp est donné par

Bfree > Yes

(2.49)

tB = tsed < By
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et correspond a l'instant ou le choc est completement dilué et le champ manétique au
niveau du choc est égal a celui du milieu interstellaire. Trois variantes d’évolution de ce
modele sont proposées et sont dirigées par la valeur du coefficient ap entre tgeq €t tp

0; - % ng(t) = 77g,fr§e
ap=19 1 B2, ocud, (2.50)

2 2
Bz, o< ug,.

ot « = 1/4. Dans le premier modele, on considere que le gyrofacteur est constant dans
le temps. Dans le second, le champ magnétique au niveau du choc dépend de la vitesse
du choc au cube [I6] tandis que dans le troisieme modele il dépend de la vitesse du choc
au carré [229]. Les observations tendent & favoriser le dernier modele [228].

2.2.5 Rayonnement synchrotron des électrons

En se propageant le long des lignes de champ magnétique moyen, les électrons émettent
un rayonnement lié & leur mouvement de gyration autour des lignes de champ. Ceci
entraine une perte d’énergie que I'on qualifie de perte par rayonnement synchrotron. Le
taux de perte synchrotron est donné par (Schlickeiser 2002 Chapitre 4 [194])

E  cor 53 B

—~ —(Bpsinb)*—— 2.51

E  Ax (Bo ) m2ct (2:51)
0 correspond a 'angle entre la ligne de visée de I'observateur et la direction du champ
magnétique Bﬂ, et op = 6.65x1072° cm? correspond a la section efficace de collision de
Thomson. L’équation de transport des électrons ou seul le terme de pertes synchrotron
joue un rdle est alors donnée par ([19])

oP. 9
ot  OF

2.2.6 Temps de résidence et grammage

E
E

EPe> (2.52)

Le temps de résidence des rayons cosmiques dans ’environnement d’un accélérateur
est un bon indicateur de l'effet de confinement produit par 'augmentation du niveau
de turbulence au voisinage de la source. Il est cependant plus commode de parler du
grammage qui représente la densité de colonne traversée par les rayons cosmiques durant
leur voyage autour de la source. Cette quantité est a la fois dépendante des propriétés
de transport du rayonnement cosmique et du gaz environnant. Le grammage est défini
par

E R 1.AmpnyCryes (2.53)

oU Tres €St le temps de résidence. Aux échelles galactiques, ce temps est inféré suivant
les rapports d’abondance des éléments secondaires sur celle des primaires. Les résultats

Dans le code CR SPECTRA, le terme de perte synchrotron est par défaut moyenné sur I’angle 6.



2.3. CODE NUMERIQUE DE TRANSPORT CR SPECTRA 121

obtenus représentent la moyenne du confinement dans tout '’environnement galactique
local c’est a dire également loin des sources ce qui fausse les conclusions sur le transport
du rayonnement cosmique. D’Angelo et al. (2016) [47] ont étudié le grammage du ray-
onnement cosmique dans les environnements des restes de supernova et montrent que
suivant le taux d’ionisation X du MCS le grammage des RCs de haute énergie peut étre
important. Il n’est donc pas completement évident d’inférer les parametres de propaga-
tion des RCs galactiques uniquement & partir des ratios B/C.

Dans notre probléeme unidimensionnel & symétrie cylindrique, le temps de résidence
d’un rayon cosmique d’énergie E est définit comme le temps qu’il met a partir du moment
tesc(F) ou il s’échappe de la source, pour traverser une zone a la position z*. Le temps
de résidence est défini en considérant que sa trajectoire est dominée par la diffusion (qui
sera vérifée a postériori). Le temps de résidence est alors donné par (Nava et al. 2019
[161])

2 fRsh (tesc(E)) 22 Cr(27 E y Tres tcsc(E)) dz
Zy =
flzsh(tcsc(E)) Cr(z’ E 9 Tres teSC(E)) dZ

Les résultats concernant le grammage des rayons cosmiques dans les environnements de
supernovae seront discutés plus loin.

(2.54)

2.3 Code numérique de transport CR SPECTRA

Dans cette section je discute des méthodes numériques qui sont mises en oeuvre pour
répondre a la problématique de 'injection et du transport du rayonnement cosmique
dans les environnements proches des restes de supernovae. Je présente dans un premier
temps le code CR SPECTRA| (Cosmic Ray Self Propagation Escaping and Confinment
TRAnsport code)El que j’ai développé et qui est disponible sur Github, puis je présente
les différentes méthodes numériques utilisées ainsi que des tests fiduciaux qui permettent
de valider ces méthodes.

2.3.1 Présentation générale
2.3.1.1 Intérét scientifique

J’ai développé le code CR SPECTRA & la suite de ma publication (Brahimi et al.
2020 [22]) sur I’étude du transport du rayonnement cosmique dans les environnements
faiblement ionisés des restes de supernovae. L’objectif initial étant de répondre aux
problématiques que nous avons rencontré lors de ces travaux. Initialement, le code de
transport utilisé ne sonde pas ’espace des phases en énergie résonante des rayons cos-
miques et ne tient donc pas compte des pertes adiabatiques liées aux variations de la
vitesse d’Alfvén dans P'espace physique (V - V) et I'espace des énergies (0V/0F),

HTe code CR SPECTRA est disponible sur Github & l’adresse suivante
https://github.com/LoannData/CR_-SPECTRA.git
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ainsi que d’autres détails jouant un role fondamental dans 1’étude du transport du rayon-
nement cosmique (voir section. Le code CR SPECTRA permet d’effectuer un grand
nombre d’études scientifiques différentes autour de la problématique du transport, ci-
dessous sont présentés quelques exemples :

— Echappement et propagation du rayonnement cosmique dans les envi-
ronnements de restes de supernova. Cette étude permet de compléter les
travaux entrepris par Malkov et al. (2013 [148]), Nava et al. (2016 [160], 2019
[161]) et Brahimi et al. (2020 [22]). Nous discutons en détails cette problématique
dans ce chapitre.

— Recherche et caractérisation d’une source cachée de rayonnement cos-
mique. Dans ce genre d’étude, il s’agit de contraindre les parametres d’'un accélérateur
de rayons cosmiques afin d’expliquer le flux regu sur Terre ainsi que ses sous-
structures (raidissement, pics, anisotropie ...). Voir section .

— Transport des rayons cosmiques galactiques issus de super bulles. Il est
possible d’adapter, pour un moindre effort, le code de transport aux probleme de
I’émission de rayons cosmiques des super bulles en modifiant le modele d’injection
et en ajoutant un terme advectif correspondant au vent global émis par ’ensemble
des accélérateurs. Voir section .

— Emission v des nuages moléculaires au voisinage des restes de supernova.
En connaissant le flux de protons, ainsi que les propriétés du milieu, il est possible
de déterminer le spectre d’émission y issu de 'interaction des protons avec le milieu

ambient. Voir section ([2.5.1)).

La liste des études possibles ci-dessous est non-exhaustive.

2.3.1.2 Structure du code

Le code se décompose en deux parties indépendantes I'une de 'autre. La premiere par-
tie consiste en la génération des ”conditions initiales” c’est a dire toutes des quantités
physiques qui jouent un réle dans la simulation mais qui n’évoluent pas au cours du
temps : les distributions initiales de la pression des protons et des électrons, le niveau
de turbulence de fond, quantité d’énergie injectée dans le rayonnement cosmique, com-
position du milieu interstellaire. Ainsi que tous les parametres fondamentaux : taille
de la boite de simulation, résolution en espace et en énergie, position de la source de
rayonnement cosmique etc ... . Cette partie est codée dans le langage Python 3.7 qui
a l'intérét d’étre tres modulable et permet d’interagir avec I'utilisateur, facilitant ainsi
la programmation de modeles mathématiques complexes. La seconde partie consiste en
la résolution du systeme d’équations a partir des conditions initiales générées par
la premiere partie. Cette seconde partie est écrite en langage C++ offrant ainsi une
rapidité d’execution notable. Certains parametres doivent-étre fixés dans un fichier an-
nexe de la partie C+4 comme les parameétres de 'injection du rayonnement cosmique,
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les termes a utiliser ou non dans le systeme d’équations, les propriétés de fréquence de
sortie des fichiers de solution.

Plus de détails techniques sont donnés dans la documentation qui accompagne le code.

2.3.2 Meéthodes de résolution numérique par découpage

En analyse numérique, il est commun d’utiliser une méthode de découpage des solveurs
pour résoudre un syteme complexe d’équations. Cette méthode consiste a appliquer les
uns a la suite des autres les différents opérateurs agissant sur la fonction solution de
I’équation. En particulier, le systeme se réécrit

oP,

5L = 2B =crp (2.55)
= Ye)=cn (256)
881; = ZL{+(I+):£’+I+ (2.57)
aalt = ZL{*(L):U—I_ (2.58)

ou ) LY, x € {p,e Iy, I_} correspond a l'opérateur d’'indice i agissant sur la fonction

fa solution du systeme (2.17)). Les différents opérateurs sont donnés par

LV = Laav(—=Va,2) + Laig (K22, 2)
+ Laay(E/3 0Va/0z ,E) + Laay(—E/3 0VA/OE ,2)
+  Lgac(—4/3 0Va/0z) + LSrC(QP,inj)
LY = Laav(=Va,2) + Lait (K22, 2)
+ Laaw(E/3 0VA/0z ,E) + Laqy(—E/3 OVA/OE ,z)
+  Lgc(—4/3 0Va/02) + Legnc(E) + Lere(Qeing)
L% = Laav(=Va,2) + Leo(—11 OVa/02) + Lga(T 1, T (It — 19))
L= = Laav(=Va,2) + Lac(—1- OVa/02) + Lga(Ty I_,T'; (I— — 1))

ot L,qv(V, s) correspond & un opérateur d’advection d’une quantité V' suivant la direction
s € {z,E}, Laig(D,s) correspond a l'opérateur de diffusion de coefficient x dans la
direction s, Lgc(Q) correspond a l'opérateur source de la quantité Q, Lgq(Qg, —Qa)
correspond a l'opérateur source qui résoud la génération de turbulence de quantité @
et son amortissement —(@)4 dans le plasma et enfin, Lgync(E) correspond a l'opérateur a
lorigine des effets de rayonnement synchrotron des électrons. Ci-dessous nous présentons
en détail chaque opérateur utilisé par le solveur.
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2.3.3 Termes d’advection spatiale (L, )

adv

Le solveur numérique utilisé pour tous les termes d’advection spatiale est le méme et
résoud I’équation de base qui est de la forme

ou(z,t) _ _Vﬁu(:z, t)

T 9 (2.59)
u(z,t =0) = wo(x) (2.60)

ou u(z,t) est la fonction solution qui peut étre la distribution spatiale de pression des
protons ou des électrons, ou encore les niveaux de turbulence. ug(z) correspond & con-
dition initiale de la solution wu(z,t = 0). Le schéma numérique utilisé est qualifié de
”upwind-biased” et est donné par, apres discretisation de 1’équation ci-dessus,

utt =l — At [max(V,0)u, + min(V,0)u; ] (2.61)
ou
e + Uty — uy
Ya Az Yz Az (2.62)

Ou At et Ax correspondent respectivement aux pas de temps et d’espace de la simulation.
Ce schéma est de premier ordre en temps et en espace et est stable si la condition de
Courant-Friedrichs-Lewy (CFL) suivante

VAt
Az
est satisfaite. Afin de montrer la consistance et la stabilité numérique du schéma utilisé

[135], nous effectuons deux tests fiduciaux dans lesquels une fonction porte wu(z,t) est
advectée. Notons également que les conditions aux bords sont de type absorbantes, ie

CFL:‘ <1 (2.63)

uptt = (2.64)
u?{,';l = Upy (2.65)

ou les indices 7 et n font référence a la position et au temps respectivement.

Advection unilatérale Dans ce premier test, la condition initiale est donnée par

1 100 pc < 2z <200 pc
w(@,t=0) = uo(w) = { 0 sinon

tandis que la vitesse d’advection est uniforme, est dirigée vers les z grands et vaut V =1
pc/yr. Les résultats sont présentés dans la figure a trois temps différents : 0.5 kyr,
1.0 kyr et 1.5 kyr. La partie supérieure de la figure représente 1’évolution de la solution
initiale représentée par les tirets noirs sur la partie gauche de la figure au cours des trois

(2.66)
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instants et ce pour trois résolutions différentes : Nx = 2% en vert, 2!0 en bleu et 2'2 en
rouge. La partie inférieure de la figure (2.8]) représente 1’évolution de 'erreur relative
cumulée err,,; donnée par

X
S 2 dw [usim () — Uana(2))]

X X
er:z dz uapa(x)

CITye] —

(2.67)

ou l'indice sim fait référence a la solution numérique tandis que ana fait référence a la
solution analytique. Pour chaque simulation, le pas de temps est donné par

A
At =05/22

= (2.68)

et vaut ~ 3.9 yr pour Nx = 28, ~ 0.97 yr pour Ny = 2'0 et ~ 0.24 yr pour Nx = 2'2.
Nous observons que bien que le schéma numérique est tres diffusif, spécialement dans le
cas ou 'on utilise de faibles résolutions spatiales, ce dernier est stable par définition des
conditions CFL. A mesure que la résolution spatiale augmente, ’erreur relative cumulée
diminue et par conséquent le schéma est convergant, répondant ainsi au théoreme de
Lax. Notons également que dans le cadre de ’étude actuelle le processus de transport
dominant est la diffusion (nous le montrerons) et que 'effet de I’advection est tres faible
limitant ainsi la diffusion numérique. Nous pouvons également ajouter que les distri-
butions utilisées possedent des bords adoucis limitant de surcoit les pertes par diffusion
numérique.

Advection bilatérale Dans le second test, la condition initiale est donnée par

o /1 950 pc <z <1050 pc
u(z,t =0) =up(z) = { 0 sinon (2.69)
tandis que la vitesse d’avection V(x) est bi-latérale, c’est a dire définie par
_J 0.5 pc/yr z > 1000 pc
Viz) = { —0.5 pe/yr = < 1000 pe. (2.70)

Les résultats sont présentés dans la figure avec le méme code syntaxique que pour
le cas de ’advection uniforme. Ce dernier cas est plus proche de la réalité physique du
probleme modélisé. En effet, ’advection dans notre modele est dirigée du centre (depuis
laccélérateur) vers 'extérieur (le milieu interstellaire lointain). La norme de la vitesse
d’advection étant divisée par deux, le pas de temps respectant la condition de stabilité
est multiplié par deux. Dans ce cas-ci nous observons que le schéma numérique
est beaucoup moins diffusif, I’erreur relative cumulée est divisée par 10 par rapport a la
situation d’advection linéaire.
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Figure 2.8: Cette figure décrit le schéma numérique d’advection uniforme d’une fonction
porte suivant la méthode ”upwind biased”. La figure du haut représente les différentes
solutions : analytique (en tirets noirs), et numérique pour Ny = 28 210 212 Jes courbes
colorées vert, bleu et rouge respectivement, aux trois instants ¢ = 0.5,1.0,1.5 kyr de
gauche a droite respectivement. La figure du bas représente I’évolution de I’erreur relative
cumulée en fonction du pas de temps Ax et aux trois instants décrits ci-dessus
représentés par des étoiles, disques et carrés respectivement.
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Figure 2.9: Cette figure décrit le schéma numérique d’advection bilatéral d’une fonction
porte suivant la méthode "upwind biased”. La figure du haut représente les différentes
solutions : analytique (en tirets noirs), et numérique pour Nx = 28 210 212 Jes courbes
colorées vert, bleu et rouge respectivement, aux trois instants ¢ = 0.5,1.0,1.5 kyr de
gauche a droite respectivement. La figure du bas représente 1’évolution de I’erreur relative
cumulée en fonction du pas de temps Ax et aux trois instants décrits ci-dessus
représentés par des étoiles, disques et carrés respectivement.
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2.3.4 Terme de diffusion spatiale (Lfiiff)

L’équation de diffusion spatiale la plus générale est donnée par

au(asi,t) _ ;ED(x)a“éjﬂ (2.71)
u(z,t =0) = wup(x) (2.72)

ou k(z,t) est le coefficient de diffusion en espace qui évolue éventuellement dans l’espace.
Dans le cas ou une telle équation serait résolue numériquement en utilisant un schéma
de diffusion explicite, la condition sur le pas de temps serait alors donnée par

(Az)?
max(D(x))

Cette condition est extrémement contraignante car d’ordre 2 en espace et dépend de la
valeur maximale du coefficient de diffusion des rayons cosmiques dans le milieu interstel-
laire. Or nous avons vu que plus ’énergie de ces derniers augmente, plus le coefficient
de diffusion maximal augmente et contraint toute la simulation. C’est pourquoi nous
faisons le choix de résoudre I’équation de diffusion a 'aide d’une méthode implicite, et
par conséquent inconditionnellement stable quelque soit le choix du pas de temps et la
résolution de la simulation. La méthode utilisée est appelée méthode theta ([8]) et est
dirigée par un facteur 6 qui permet de choisir, soit de résoudre 1’équation de diffusion
en utilisant la méthode upwind biaised (6 = —1), soit en utilisant méthode de Crank-
Nicolson (@ = 1/2), soit de maniére purement implicite (6 = 1). Notre calcul est basé
sur la valeur § = 1, plus de détails concernant la méthode de résolution sont donnés en
annexe . Dans les configurations faisant intervenir plusieurs termes des équations
de transport du systeme, le pas de temps sera alors uniquement déterminé par les con-
ditions de courant des méthodes explicites.

Ateyx < (2.73)

Dans ce cas précis, nous effectuons deux tests de diffusion, homogene et variable
dans l'espace, dans une boite de simulation définie entre les bornes X, = 0 pc et
Xmax = 2000 pc et ou le pas de temps est défini ”a la main” et vaut At = 10 yr. La
solution initiale du probléeme est donnée par

1 950 pc < z <1050 pc

u(z,t =0) =up(z) = { 0 (2.74)

sinon

et nous observons les solutions aux instants t = 10 kyr, 30 kyr et 100 kyr.

Diffusion homogéne Dans le premier cas, nous résolvons numériquement 1’équation
en considérant un coefficient de diffusion constant et égal & w(x) = ko = 10%°
cm?/s. Nous présentons les résultats dans la figure pour les différentes résolutions

Nx = 2% (en vert), 2'° (en bleu) et 2'2 (en rouge) et comparons avec la solution
analytique (en tirets noirs) qui est donnée par
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a1, 1) = %uo(x) [erf <"”;9\/%pc> +orf <%>} . (2.75)

Nous observons que les solutions numériques sont tres proches de la solution analytique et
ce quelque soit la résolution dans la bande d’étude sélectionnée. En observant 1’évolution
des erreurs relatives en fonction du temps et de la taille relative des cellules, nous ob-
servons que le schéma numérique est convergeant en err,g o< AX ! et par conséquent
consistant en ce qui concerne le transport dans les milieux aux coefficient de diffusion
homogene.

Diffusion variable Dans le second cas, nous résolvons numériquement 1’équation
(2.71) mais en considérant un coefficient de diffusion donné par la relation

D(zx) =10% (1 - (1-R) [exp{—(x_li(gw} + exp{—(x_g(W}D

o

(2.76)
ol R = 1073 et correspond au rapport de diminution du coefficient de diffusion et o = 20
pc correspond a la largeur a mi-hauteur des fonctions gaussiennes utilisées dans la forme
de ce coefficient de diffusion. Cette fonction est représentée dans la sous-figure du bas
de la figure par le trait plein noir et est comparée au cas ou le coefficient de
diffusion est constant (tirets noirs). Nous notons dans ce cas une diminution de trois
ordres de grandeur du coefficient de diffusion autour des points x = 900 pc et 1100
pc. Les solutions sont représentées sur la premiere, seconde et troisieme sous-figure en
partant du haut pour 10, 30 et 100 kyr respectivement. En ’absence de solution ana-
lytique a un tel probleme nous choisissons de comparer les solutions obtenue pour les
résolutions Nx = 25 (en bleu clair), 28 (en vert), 2!° (en bleu) et 2!2 (en rouge) & une so-
lution numérique associée & une résolution extréme 2'* (en noir). Bien que les solutions
numériques dans la configuration d’un coefficient de diffusion variable sont beaucoup
moins précises que dans le cas homogene, on observe tout de méme une convergence des
solutions par le fait que 'erreur relative cumulée, en utilisant la solution de résolution
214 comme solution de référence, diminue & mesure que la résolution augmente. Ceci
plaide en faveur d’un schéma numérique consistant. Afin d’observer les différences entre
les solutions dans le cas homogene et le cas variable, nous avons aussi tracé la solution
analytique obtenue dans le cas de la diffusion homogene a chaque instant en tirets noirs.

Nous observons clairement 'effet lié & réduction locale du coefficient de diffusion par
le fait que la forme de heaviside de la solution initiale n’est pas brisée. Par ailleurs, dans
une telle situation, il semble y avoir deux régimes de propagation différents :

— Aux instants proches de I'instant initial (¢ < 30 kyr) le fluide n’a pas encore atteint
les zones ou le coefficient de diffusion est réduit et évolue exactement comme dans
le cas d’un milieu homogeénement diffusif.
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— Des lors qu’une quantité non-négligeable de fluide atteint les zones ou le coefficient
de diffusion est réduit (¢ > 30 kyr), sa vitesse de diffusion est réduite de trois ordres
de grandeur et, en comparaison des échelles de temps de la simulation, il semble
ne plus évoluer du tout alors méme que le fluide au centre continue de diffuser
rapidement.

C’est la raison pour laquelle nous observons entre 30 et 100 kyrs que la distribution du
fluide semble figée et continue de s’aplatir au cours du temps. Notons également que
plus la résolution est fine, plus la solution numérique obtenue semble s’approcher de
la situation ou le coefficient de diffusion est homogene. Ceci vient de l'erreur commise
dans le calcul des gradients de valeur du coefficient de diffusion. Dans les configurations
ou les gradients de coefficient de diffusion sont importants, il est nécessaire d’adapter
la résolution du probléme en conséquence afin de maximiser 'effet de confinement du
fluide.

2.3.5 Termes d’advection en énergie (L%, )

La bande d’énergie sondée par le modele est tres grande (du GeV au PeV) et couvre un
grand nombre d’ordres de grandeurs. Il n’est donc pas possible de définir une grille de
calcul uniforme comme dans ’espace des positions z. La grille utilisée est logarithmique
de base 10 permettant ainsi d’afficher un pas d’énergie constant a la travers la trans-
formation a(E) = logo(E). Dans le systeme d’équations que nous souhaitons résoudre,
I’équation d’advection en énergie est donnée par

u(z,E,t)  EJVa(z, E)du(z, E,1) (2.77)
ot 3 O OE ‘
u(z, E,t=0) = wug(x, F) (2.78)

ou ug(z, F) correspond & la fonction de distribution initiale de la variable u. Cette
équation est résolue de maniere explicite par la méthode ”upwind biaised” comme pour
le cas de 'opérateur d’advection spatiale. Dans ce cas, la condition de courant implique

3min(AE)
max(E)max(0Vy /0x)|

At < (2.79)

Nous observons que dans le cas ol I'espace des phases des énergies est tres grand, la
condition CFL devient extrémement contraignante rendant impossible toute simulation.
En effet dans ce cas, le pas de temps en énergie sera tres petit aux basses énergies et le
maximum d’énergie sera tres élevé. Un autre facteur contraignant le pas de temps est
la largeur de transition de la vitesse d’Alfvén du milieu interstellaire entre deux phases,
d’ou la nécéssité absolue de considérer des transitions douces de plusieurs pc de largeur.
Afin de lever la contrainte liée & structure de la grille en énergie, il convient de réécrire
le systéme en termes de a(E) = log;y(F). Nous obtenons
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Figure 2.10: Cette figure représente I’évolution de la solution u(x,t) de I’équation de
diffusion dans le cas ol le coefficient de diffusion est homogene et vaut g = 10%?
cm? /s aux instants ¢ = 10 kyr, 30 kyr et 100 kyr. Différentes résolutions sont testées et
représentées sur la partie haute de la figure : Ny = 28, 219 et 212 en vert, bleu et rouge
respectivement. Les résultats sont comparés a la solution analytique en tirets
noirs. La partie inférieure de la figure représente 1’évolution de ’erreur relative cumulée
en fonction de la taille relative des cellules au cours du temps.
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Figure 2.11: Cette figure représente 1’évolution de la solution wu(x,t) de 1’équation

de diffusion EI) dans le cas ou le coefficient de diffusion est variable et donné par la
relation @ qui est représenté dans la partie inférieure de la figure par la ligne noire et
est comparé au coefficient de diffusion constant représenté par la ligne discontinue noire.
Dans les sous-figures du haut, du milieu et du bas sont représentées les solutions obtenues
dans une telle configuration aux instants ¢ = 10 kyr, 30 kyr et 100 kyr respectivement.
Sont représentées les solutions numériques aux résolutions : Ny = 26, 28, 210 212 ¢t 914

en bleu clair,

vert, bleu, rouge et noir respectivement. Ces solutions sont comparées a

la solution analytique de diffusion homogene tracée en tirets noirs.
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ou(z,a,t)  OVa(z,a)/0x Ou(z,a,t) (2.80)
ot B 31In10 da ‘
u(z,a,t =0) = wo(z,a). (2.81)
Dans ce cas-ci, le pas en énergie est constant, la CFL est donnée par
31In(10)Aa
At < |————————— 2.82
‘ max(0Va /0x) (2:82)

et ne dépend plus que des variations spatiales de la vitesse d’Alfvén donc des transitions
entre les différentes phases. Notons tout de méme que la valeur du pas en énergie, de
part les propriétés de la fonction logarithme, dépend des valeurs du minimum et du
maximum de l’espace des phases en énergie. Les conditions aux bords en énergie sont
de type extrapolation

upg = (i) ugt (2.83)
1 1 2 1
uity, = (W) /Ui (2.84)

afin que I’énergie advectée depuis les populations de rayons cosmiques en bordure de
grille soit éventuellement perdue suivant le signe de OV (z,a)/0x.

Afin de confirmer la méthode de résolution mise en oeuvre, nous effectuons un test
d’advection en énergie une fonction de distribution initiale donnée par

wo(z, E) = <10€eV> - (2.85)

ou la vitesse Va(z, E) est donnée par

2 = Xnin ) . (2.86)

Va(xz, E) =5 pc/yr <Xma.x X
Cette définition est totalement arbitraire. Les résultats sont présentés dans la figure
pour un espace des phases des énergies allant de 10 GeV a 10 TeV et des résolutions
allant de Ng = 2% — 212 cellules en énergie. Les résultats obtenus sont comparés a la
solution analytique du probléeme qui est donnée par

oVu(z, )/ 0z ;
3In10 .

Dans ce cas précis, le signe de la dérivée de la vitesse d’Alfvén est positif entrainant
un gain d’énergie constant de la fonction u(z, E,t). Nous observons sur la figure du
haut que les solutions numériques sont en adéquation avec la solution analytique et ce
quelque soit la résolution utilisée. La figure du bas qui présente I’évolution de la fonction
d’erreur relative cumulée, telle que définie par la relation , en fonction de la taille
d’une cellule d’énergie, montre bien de le schéma numérique converge linéairement. On
en conclut que le schéma numérique est conforme au théoreme de Lax [135].

Uq(x, a,t) = up (a;, a+ (2.87)
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Figure 2.12: Cette figure décrit le schéma numérique d’advection en énergie d’une dis-
tribution spectrale en loi de puissance de la fonction u(z, E, t) suivant la méthode
”upwind biaised”. La figure du haut représente les solutions pour différentes résolutions
en énergie Ng : 2% en vert, 219 en bleu, 2'2 en rouge, ainsi que la solution analytique
en tirets noirs. Ces solutions sont comparées a trois instants différents : 0.5, 1.0 et 1.5
kyr. La solution analytique qui n’est pas en superposition avec les solutions numériques
correspond & la distribution initiale. La figure du bas représente ’évolution de I'erreur
relative cumulée en fonction de la taille relative d’une cellule d’énergie et ce pour les
trois instants cités ci-dessus.
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2.3.6 Terme de rayonnement synchrotron (Lgy.)

Le terme de rayonnement synchrotron des électrons est de la forme

ou(E,t) 0

o = Topp (EUED) + QB (2.88)

cor BZsin? 6 (2.89)

e m2ct
et Q(FE,t) est une éventuelle fonction d’injection. Dans les simulations incluant tous
les termes de ’équation de transport, ce terme source est remplacé par le déplacement
spatial d’électrons et n’est donc pas nécessaire. L’équation du rayonnement synchrotron
(12.89) peut se réécrire, en utilisant la méthode de décomposition des solveurs, comme le
systeme suivant

ou(E,t) ou(E,t)

ot _TSE26T (2.90)
ou(E,t)

5 —21,Bu(FE,t) (2.91)
ou(E,t)

o = Q. (2.92)

Tandis que les équations et ne sont pas contraintes par une condition CFL
car considérées comme des termes sources, I’équation est une équation d’advection
en énergie dont la contrainte sur le pas de temps pour un solveur explicite d’ordre 1 est
donnée par

min(AFE)
max(E?)7g |
Comme pour le cas de I'advection en énergie, la contrainte sur les extrema de I'espace

des phases des énergie est extrémement forte. En appliquant le changement de variable
a(E) = logg(E?) I'équation (2.90) devient

At < ‘ (2.93)

ou(a, t) 275 Ju(a, t)
T [ LR 2.94
ot In10 0 Oa (2.94)
avec pour contrainte sur le courant
Aalnl
At < | 2ol (2.95)
Tsmax(10%/2)

Bien que la contrainte sur le pas de temps soit allégée, elle est encore dépendante de
I’énergie maximale de la distribution u(E, t)El Enfin, comme pour le cas de 'advection

121] est prévu & Pavenir que ’équation (2.94) soit résolue de maniere implicite permettant ainsi de
lever la contrainte sur le pas de temps.



136 CHAPITRE 2. ECHAPPEMENT ET DIFFUSION DES RCS DANS LE MIS

en énergie, les conditions aux bords sont extrapolantes afin que les populations d’électrons
sur les extrema d’énergie puissent perdre leur énergie.

Afin de vérifier de la pertinence d’un tel schéma numérique, nous choisissons de résoudre
le systeme (2.90H2.92) en considérant une distribution initiale de la fonction u(FE,t)
donnée par

E —-p
E) = e 2.96
w(®) =@ (156 (2.96)
ou Qo = 0.1 correspond a une valeur de normalisation arbitraire de la distribution

d’électrons et p € {0.5,1.5,2.5,3.5} correspond a 'indice spectral de la distribution en
énergie des électrons. Nous laissons ensuite cette distribution de RCs évoluer dans un
milieu homogene baigné par un champ magnétique de 59 pG afin de favoriser les pertes
synchrotron sans aucune source d’électrons supplémentaire ie. Q(F,t) = 0. Les résultats
sont présentés dans la figure a trois instants différents depuis I'instant initial : 0.5
kyr, 1.0 kyr et 1.5 kyr (de droite & gauche sur chaque figure), et ce pour différentes
résolutions en énergie : Np = 2%, 210 212 respectivement en vert, bleu et rouge. De
haut en bas sont testées différentes valeurs de 'indice spectral de la distribution ini-
tiale des électrons. Conformément au comportement attendu de la solution analytique
de I’équation qui est donnée par u(E,t) = Qo(E/10GeV) P(1 — 7,Et)P~2, nous
observons deux comportements différents suivant que la valeur de I'indice spectral p est
inférieure ou supérieure a 2.

— Lorsque p > 2, on note que les pertes d’énergie des électrons se font d’abord par les
hautes énergies et s’étendent aux plus basses énergies a mesure que le temps avance.
Nous remarquons également que plus la résolution en énergie de la distribution des
électrons est importante, plus la solution numérique se rapproche de la solution
analytique. Dans le régime p > 2 le solveur synchrotron mis en place dans le code
CR SPECTRA semble consistant.

— Lorsque p < 2, on remarque une accumulation de rayons cosmiques au énergies
proche de la valeur E = 1/74t a laquelle la solution w(E,t) diverge. Au dela de
cette énergie critique, la concentration d’électrons est nulle. Ce comportement
est difficile & modéliser et a anticiper numériquement. La méthode permettant de
contenir la divergence de la solution u(F,t) consiste a fixer une valeur de concen-
tration u. critique au dela de laquelle la vitesse d’advection de I’équation
change de signe et est multipliée par un facteur important (par exemple 100). Ce
processus permet d’éviter la génération de concentrations irréalistes d’électrons.
Bien que basée sur des observations purement numériques et non théoriques, cette
méthode conduit a des solutions numériques relativement proches des solutions
analytiques associées. On notera tout de méme dans le cas p = 1.5 et Ng = 28
que les solutions numériques sont bruitées, signe que la condition CFL initialement
imposée n’est plus respectée a cause du changement de valeur absolue de la vitesse
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d’advection dans ’équation ([2.90)). Bien que fonctionnelle dans certainnes situa-
tions, cette méthode ne peut étre qualifiée de consistante pour p < 2 et nécéssite
un développement plus précis.

2.3.7 Termes de source (Lg., Lgq)

De maniere générale, les équations associées aux termes sources sont de la forme

ou(z, E,t)
ot
ou Q(x, E,t) est éventuellement fonction de u(z, E,t). La forme discrete approximée au
premier ordre de cette équation est la suivante

= Q(z, B, 1) (2.97)

uPt = ul, + Qi At (2.98)

i,e
Cependant, dans les cas ou le second terme est de la forme u(x, E,t)Q(x, E, t), la forme
discrete de I'équation ([2.97)) peut s’écrire

utt = ug . exp (QiAt) (2.99)

i,e
qui constitue une solution exacte. Lorsque c’est possible, les solutions des équations
aux termes sources sont résolues de maniere exacte afin de minimiser ’erreur numérique
globale. Lorsque le second terme est de la forme Q(z, E,t) indépendant de u(zx, E,t),
I’équation représente la solution analytique du probleme et le résultat est donc
localement exact.

L’ensemble des termes sources résolus par 'opérateur Lg.. le sont de maniére exacte
en utilisant les principes cités ci-desssus. En revanche les termes sources résolus par
lopérateur Lgq, associés au rapport entre le taux d’injection de turbulence et le taux
d’amortissement, sont résolus de maniere pseudo implicite. En effet, I’équation associée
a ’équilibre entre I'injection et ’amortissement de la turbulence est donnée par

Ol
= IEL —T5 (1 —19). (2.100)

Le taux de croissance des ondes peut s’approximer par

fsat(I+) + 8P, + 0P,
rt _ ) Fan@aVaer Vae <0 (2.101)
g + 0P, )
0 Va2 >0
fsat(I+) y 7+ OP, + 0P,
~ | FEnn Vi Vi <0 (2.102)
0 ViELR S ¢

en considérant que le milieu est soit fortement dominé par les modes en avant (1) soit
par les modes en arriere (I_), ce qui est le cas d’une part car les deux modes peuvent
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Figure 2.13: Cette figure décrit le schéma numérique mis en oeuvre pour le terme
synchrotron de I’équation de transport des électrons et ce pour différents indices spec-
traux de la distribution initiale en énergie u(FE,0) o« E~P ou respectivement p =
0.5, 1.5, 2.5, 3.5 de haut en bas. Trois instants de mesure sont représentés sur chaque
figure : t = 0.5, 1.0, 1.5 kyr. Tandis que les solutions numériques aux différentes
résolutions Ng = 28, 210, 212 sont respectivement représentées par les lignes continues
verte, bleue et rouge, la solution analytique de 1’équation de transport qui est
donnée par u(E,t) = Qo(E/10GeV)P(1 — 7, Et)P~2 est représentée par les lignes noires
discontinues.
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mutuellement s’annuler et d’autre part car la présence de ces modes est intimement liée
au gradient de pression JP,/0z qui est soit positif soit négatif. Le produit Cgi = I‘;tli
est alors constant dans la mesure ou le niveau de turbulence est faible (fst — 1) ce qui
sera systématiquement le cas lorsqu’on choisit de faire saturer la turbulence & une valeur
inférieure a I. = 1. Nous rappelons tout de méme que ce terme n’illustre pas directement
un phénomene physique de saturation du champ turbulent et qu’il est nécessaire de
considérer 'effet de I'instabilité de Bell lorsque les niveaux de turbulence sortent du
régime quasi-linéaire auxquels cas les gradients de pression de RCs sont importants.
Compte tenu des approximations faites ci-dessus, il est possible de discrétiser I’équation

(2.100)) d’'une maniere implicite
I =1+ At[CF T (I - 12)] (2.103)
dont la pseudo-solution exactﬂ s’écrit

T4+ At[CE+ 19
1+ Atly

= (2.104)

Cette méthode procure un avantage immense sur la méthode de calcul explicite qui
induirait une contrainte supplémentaire sur le pas de temps qui s’écrit

1
At < ——— 2.105
< max(T'y) ( )

et serait limité a 0.3 yr dans une phase DiM et méme 0.003 yr dans une phase DeC.

2.3.8 Modeles d’injection de rayons cosmiques

Cette section discute de la maniere dont les rayons cosmiques sont numériquement in-
jectés dans la simulation en s’appuyant sur les modeles théoriques proposés dans la
section . Comme nous l'avons vu, les rayons cosmiques sont injectés en suivant
une loi d’injection du type

tinj (E) = tesc(E) (2106)

ol tese(F) est défini pour les protons et les électrons. Le terme source d’injection est
construit de la maniere suivante

(@, B, 1) = Po(B)Fiog(t)0(x — Ran(t)) (2.107)
ott PY(E) correspond & la valeur totale de la pression injectée dans la simulation et est
définie par la relation (2.35). La fonction 6(x — Rgy(t)) est donnée par

BLe terme de pseudo-solution ezacte est utilisé pour signifier que le terme C;t = Fj]i n’est pas
forcément constant et peut dépendre des niveaux de turbulence I+ lorsque ces derniers deviennent
importants. Le cas échéant, la solution est approximée.
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0(z — Ran(t)) = = {erf <Rh_x> +orf <Rh”>] (2.108)

2 o oy

et définit la forme géométrique de l'injection du rayonnement cosmique en fonction du
rayon du choc, T = x — x. ol x. correspond a la position du centre de ’accélérateur.
Cette fonction décrit une forme proche de la fonction de Heaviside centrée en 0 et de
largeur 2Ry, a la différence pres que les bords de la fonction sont adoucis par le parametre
or = Ry, /7 ou r = 0.01 correspond au rapport entre le rayon du choc et la taille de la
zone de transition. Enfin, Fiyj(t) est donnée par

Fipj(t) = Cexp {—; <tamlL'JH(UE<)E)> } (2.109)

et permet d’injecter les rayons cosmiques a une énergie donnée de maniere continue mais
dont le maximum d’injection pour la population d’énergie E se trouve a t = tinj(E). La
largeur & mi-hauteur de la fonction d’injection est donnée par

Oinj(E) = tinj(E)/Tinj (2.110)

ol Tinj = 100 correspond au rapport de temps entre I'instant du maximum d’échappement
de la population d’énergie F et la largeur a mi-hauteur de la fonction d’injection Fiy;
pour cette méme population. La constante C' joue un role extrémement important car
elle assure que la quantité totale de rayonnement cosmique de population d’énergie E in-
jectée soit égale & PY.(E). Elle est calculée en intégrant Fiy;(t) dans le temps de maniere
a ce que la somme vaille 1.

2.4 Résultats et discussion

2.4.1 Résumé des résultats de Brahimi et al. (2020)

Cette sous-section relate succintement le travail que j’ai réalisé et publié au début de
I’année 2020 concernant la propagation du rayonnement cosmique dans les environ-
nements de restes de supernova faiblement ionisés. La publication est disponible dans
I’annexe ((A.9).

2.4.1.1 Contexte et méthodes

L’étude de la diffusion non-linéaire du rayonnement cosmique echappé des restes de
supernova dans les milieux partiellement ionisés fait suite aux études de Malkov et
al. (2013) [148] qui propose une solution analytique de 1’échappement collectif auto-
régulé des rayons cosmiques des accélérateurs (dont il illustre les principes dans sa figure
6). Cette solution analytique (voir sa figure 5) est en particulier basée sur ’hypothese
géométrique suivante : le rayonnement cosmique est émis par l'accélérateur le long
des lignes de champ moyen, lesquelles sont cohérentes sur une échelle spatiale et un
temps grand devant le temps de vie de l'accélérateur (ou d’accélération du rayonnement
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cosmique, voir sa figure 1). Il introduit la notion de nuage de rayons cosmique dont
la symétrie est cylindrique autour des lignes de champ moyen et propose un modele
phénoménologique de ’échappement des rayons cosmiques de la source. Son étude est
reprise par Nava et al. (2016) [I60] avec une approche numérique permettant de sonder
plus précisément les différents régimes de propagation du rayonnement cosmique et ce
dans les phases WIM et WNM (voir sa figure 5). Cette étude est poursuivie par Nava
et al. (2019) [161] en appliquant le méme modeéle numérique au cas de 1’échappement
dans les phases ionisées. Dans ce cadre, nous avons appliqué le modele numérique de
transport ainsi développé au cas des phases faiblement ionisées du milieu interstellaire :
WNM, CNM et DiM.

Ce travail consiste a étudier la maniere dont le rayonnement cosmique est injecté
dans le milieu interstellaire par les restes de supernova, comment il se propage dans
les phases faiblement ionisées du milieu interstellaire, comment il modifie les propriétés
turbulentes du plasma dans I’environnement des restes de supernova et enfin comment,
a travers la génération de turbulence, le transport du rayonnement cosmique se voit
altéré par rapport aux solutions de transport observationnellement inférées a partir des
données globales du milieu interstellaire local. Dans ce travail, nous étudions également
leffet de la présence d’une transition de phase du milieu intersellaire sur la propagation
du rayonnement cosmique.

Les rayons cosmiques sont injectés dans la simulation a ’aide du modele d’évolution
du nuage de rayons cosmique (CRC, voir paragraphe et les solutions de prop-
agation sont calculées en résolvant numériquement le systeme d’équations
de transport du fluide de rayons cosmiques et du fluide d’ondes d’Alfvén anisotropes
auto-générées. Le milieu interstellaire et l'interaction des modes auto-générés avec
le plasma jouent un role tres important dans le transport du rayonnement cosmique,
les phases WNM, CNM et DiM sont donc caractérisées et en particulier, les taux
d’amortissement des modes d’Alfvén via collisions ion-neutre et par interactions non-
linéaires avec la turbulence grande échelle sont calculés. Le taux de génération des
perturbations magnétiques anisotropes est donné par la relation ou la fonction de
saturation vaut fs.t(I4+) = 1 et seules les ondes se propageant en avant sont considérées.
L’équilibre taux de croissance, taux d’amortissement des ondes est la piece maitresse de
la dynamique des rayons cosmiques dans les environnements de restes de supernova et
est étudié tout au long de ce travail. Dans les paragraphes suivants sont résumés les
résultats de cette étude.

2.4.1.2 Propagation des RCs dans les environnements de SNRs
Nous avons étudié I’échappement et la propagation des rayons cosmiques dans trois

phases faiblement ionisées du milieu interstellaire : WNM, CNM et DiM.

Concernant I’échappement, les résultats tendent a montrer que les rayons cosmiques
sont émis beaucoup plus tot dans les phases CNM et DiM que dans la phase WNM :
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tesc(E = 10 GeV) = 40 kyrs dans le WNM et 10 respectivement, 2 kyrs dans le CNM et le
DiM (voir figure (2.5])). Cet effet est une conséquence directe du modele d’expansion du
choc du reste de supernovae dont la description est donnée dans le paragraphe .
La vitesse d’expansion du choc évolue comme l'inverse de la densité du milieu ambi-
ent, c’est a dire plus rapidement dans le WNM et plus lentement dans le DiM. La
solution d’échappement des rayons cosmiques issue du modele CRC implique donc un
échappement plus tot, & un rayon de choc plus faible dans le DiM (Rg,(E = 10 GeV) ~ 2
pc) que dans le CNM (= 6 pc) et que dans le WNM (= 30 pc). Nous observons également
qu’au dela des bandes de propagation interdites la courbe du temps d’injection est mod-
ifiée et possede une pente d’abord adoucie, plus importante ensuite. Le premier effet
est la conséquence du changement de régime d’amortissement des ondes via colissions
ion-neutres (voir ﬁgure. Aux hautes énergies, les ions et les neutres du plasma suiv-
ent des mouvements corrélés et le taux d’amortissement des ondes magnétiques évolue
en I''y o< £72. Du fait de cette décroissance rapide, les rayons cosmiques sont confinés
plus longtemps et s’échappent plus tard que dans le cas ou le coefficient de diffusion
est uniquement défini par les effets de turbulence a grande échelle. Le second effet 1ié a
I’augmentation de la pente est dia a la présence de I’amortissement turbulent I't16 qui
commence & jouer un role important et modifie en conséquence la quantité de modes
produits et permet donc un échappement plus rapide.

Ce résultat s’illustre tres bien a travers les solutions d’échappement des rayons cos-
miques dans les différentes phases (WNM, CNM et DiM) et aux différentes énergies (10
GeV - 10 TeV) telles que présentés par les figures A.1 & A.9 de la publication. Tandis
que dans le WNM le coefficient de diffusion de la population de rayons cosmiques a 10
GeV décroit au maximum de deux ordres de grandeur et se relaxe au bout de 100 kyrs,
dans le DiM, le gradient de pression des rayons cosmiques a 10 TeV est si important que
le coefficient de diffusion est diminué de 3 ordres de grandeur pour une durée supérieure
a 100 kyrs, sortant méme du régime de transport quasi-linéaire des rayons cosmiques
(0B/By ~ 0.8). Par ailleur, nous observons dans ce cas que les solutions de transport
non-linéaire proposées par Malkov et al. (2013) [I48] sont reproduites. Dans toutes les
simulations, nous observons une différence non-négligeable entre les solutions numériques
et les solutions analytiques témoin de la propagation en I’absence de génération de turbu-
lence. Cependant, nous notons qu’aux temps longs, la solution numérique finit toujours
par rejoindre la solution analytique. Cet effet est une conséquence de la relaxation du
coefficient de diffusion auto-généré vers la valeur de diffusion du fond turbulent. Notons
également que 'amplitude de la diminution du coefficient de diffusion auto-généré est
directement dépendant de la valeur du gradient de pression des rayons cosmiques exercé
sur le plasma.

Dans les phases partiellement ionisées, nous montrons que l'entrée dans la phase
d’expansion radiative du choc se fait relativement t6t : ~ 20 kyrs dans le WNM, ~ 2
kyrs dans le CNM et ~ 0.4 kyr dans le DiM, et le modele CRC n’est plus valide car les
conditions d’échappement du rayonnement cosmique changent. Nous avons donc étudié
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deux modeles d’échappement supplémentaire adaptés au cas des phases radiatives décrits
dans le paragraphe (2.2.4]). Suivant le choix du modele, le niveau de turbulence auto-
générée est augmenté ou réduit.

Nous avons montré que les propriétés turbulente des milieux environnant de restes de
supernova peuvent étre modifiées. Cependant, nous n’avons tenu compte que de 'effet
de la génération des ondes par I'instabilité de streaming résonante, ce qui minimise la
diffusion perpendiculaire aux lignes de champ moyen. La propogation perpendiculaire
joue dans le sens d’un moindre confinement car la pression des rayons cosmiques est
diluée. Dans ce cadre nous avons étudié le cas d’une éventuelle diffusion perpendiculaire
aux lignes de champ ou le coefficient de diffusion est donné par k;, =1 QKH avec pour ob-
jectif de diluer la valeur de la pression du rayonnement cosmique. Cette étude n’a révélé
aucun effet de diffusion perpendiculaire car le coefficient de diffusion perpendiculaire est
bien trop faible comparé au coefficient de diffusion parallele.

2.4.1.3 Temps de résidence et grammage

Afin d’étudier plus en profondeur l'effet de confinement des rayons cosmiques, nous
avons calculé le temps de résidence ainsi que le grammage des rayons cosmiques dans les
environnements (WNM, CNM et DiM) de restes de supernova (voir section et figure
3 dans la publication). Nous avons observé que le temps de résidence dépend fortement
du régime d’amortissement des perturbations auto-générées. En effet, pour des énergies
plus basses que la bande de propagation interdite, le temps de résidence suit une loi
correspondant & la diffusion avec un coefficient de diffusion ambiant (7es o E7%%). Au
dela de la bande interdite, la courbe est applatie avant de croitre autour de 10 TeV.
Ce résultat est conséquence du méme effet que celui qui dirige 'injection des rayons
cosmiques dans les phases denses. Juste apres la bande interdite, les ondes sont tres
faiblement amorties, et confinent donc mieux les rayons cosmiques. A trés haute énergie,
le temps de résidence se met a augmenter alors méme que I'amortissement turbulent I't ¢
commence & jouer un role important ce qui peut sembler contradictoire. L’effet observé
est la conséquence du fait que les solutions de pression sont intégrées dans le temps (par
définition du temps de résidence) et que les solutions de pression & haute énergie semblent
converger beaucoup plus lentement vers les solutions particule-test que les solutions a
basse énergie. Il y a tout de méme deux limitations a cela : nous avons vu que dans
certains cas les solutions de diffusion dépassent les contraintes imposées par la théorie
du transport quasi-linéaire, d’autre part, la figure présente un bruit numérique a haute
énergie et nécessite d’étre re-travaillée de maniere plus précise. Enfin il est important de
noter que le grammage est dépendant de la densité du milieu dans lequel le rayonnement
cosmique se propage. La combinaison de l'effet de confinement des rayons cosmiques et
un milieu dense peut tout a fait constituer une observable dans le spectre des émissions
~ des nuages moléculaires afin de vérifier la validité du modele.
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2.4.1.4 Cas de propagation dans un milieu multiphasé

Nous avons choisi dans cette étude d’aller plus loin et d’appliquer ce modele au cas
d’un milieu multiphase. L’objectif est multiple : dans premier temps nous souhaitons
nous éloigner des simulations qui modélisent I’expansion d’un choc de supernova dans un
milieu froid et dense car moins probable du fait du facteur de remplissage en volume de
ces phases dans la galaxie. Pour étre réaliste, nous devrions aussi considérer la présence
d’une région HII autour de ’accélérateur. Dans cette étude, nous considérons que le reste
s’étend dans une phase WNM et suggérons que les rayons cosmiques se propagent dans
les phases CNM et DiM. Dans un second temps nous souhaitons vérifier si la présence
d’une phase froide dans un milieu homogene peut affecter la solution de propagation a
long terme du rayonnement cosmique. Enfin, il est intéressant de comprendre ce qu’il se
passe pour le rayonnement cosmique aux interfaces entre les différentes phases du milieu
interstellaire et surtout au niveau des nuages moléculaires.

Dans ce cadre, nous avons réalisé des simulations de propagation des rayons cos-
miques de 10 GeV dans les successions de phases suivantes : WNM-CNM-WNM et
WNM-CNM-DiM-CNM-WNM. Les rayons cosmiques de 10 GeV sont émis dans le
WNM et traversent les différentes phases suggérées. Les solutions de propagation sont
représentées dans la figure 4 de la publication et montrent clairement un effet a long
terme sur la distribution de pression du rayonnement cosmique. En particulier, il sem-
blerait qu’a la premiere interface WNM-CNM les rayons cosmiques soient ”aspirés” dans
la phase CNM de telle maniére qu’une avance de propagation est induite aux temps longs.
Cet effet, bien que faible, est observable & travers le temps de résidence (figure 5 de la
publication). Les coefficients de diffusion des rayons cosmiques sont plus importants aux
interfaces et sont conséquence du fait que la vitesse d’Alfvén dans le CNM est plus faible
que celle dans le WNM. En effet, cette vitesse intervient dans ’expression du taux de
croissance des ondes I'; oc Vo et par conséquent, a gradient de pression égal entre le
WNM et le CNM, moins d’ondes sont produites dans le CNM et le rayonnement cos-
mique diffuse plus vite dans le CNM que le WNM. En revanche, a 'interface CNM-DiM,
les effets sont négligeables malgré les différences de vitesse d’Alfvén.

Bien qu’utile pour comprendre le transport aux interfaces, cette étude est cependant
limitée a la population de rayons cosmiques de 10 GeV car le systeme d’équations utilisé
est incomplet et devrait faire intervenir les termes de pertes adiabatiques liées a la
variation de la vitesse d’Alfvén aux interfaces tels que décrite par le systéme complet
d’équations . A 10 GeV cette variation reste faible d’'une phase a 'autre, ce qui
n’est plus le cas aux hautes énergies. Une étude dans l'espace des énergie est donc
nécessaire et motive I’ensemble du travail réalisé dans ce chapitre.

2.4.1.5 Limitations et conclusion

Dans cette étude nous avons montré que, d’apres notre modele d’injection et de trans-
port, les rayons cosmiques peuvent impacter de maniere notable les propriétés turbu-
lentes du milieu insterstellaire et ce en particulier dans les phases denses, et autrement en
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présence d’interfaces. Le grammage est a la fois un excellent indicateur du niveau de con-
finement des rayons cosmiques mais peut aussi jouer le role de signature observationnelle
du modele présenté. Il est donc nécessaire de construire une expérience numérique qui
pourrait reproduire le spectre d’émission v de nuages moléculaires dans I’environnement
d’un reste de supernova et de comparer les résultats avec les observations afin d’en tirer
des conclusions sur le modele. Ceci est pertinent dans le cadre du développement de
lexpérience CTA (Cerenkov Telescope Array)E|

Il est cependant évident que ce modele d’échappement et de transport nécéssite des
améliorations. Etudier le probleme dans ’espace des énergie en ajoutant des termes de
pertes adiabatiques. Il est nécessaire de re-définir le taux de croissance des ondes afin
qu’il soit adapté au cas ou le niveau de turbulence auto-généré devient important (ce que
jai fait). Il peut également étre intéressant de définir un modele d’échappement pour
les SNe de type core collapse. Enfin, une extension du probleme en deux dimensions
semble nécessaire pour se défaire de I'approximation du tube de flux et noter les effets
de transport perpendiculaire dans le cas ol les niveaux de turbulence sont importants.
Ce dernier effort pourrait permettre de réaliser des simulations bien plus réalistes, dont
les conditions initiales pourraient étre basées sur des observation du milieu intersellaire.

2.4.2 Tests fiduciaux avec le code CR SPECTRA

Dans cette section, je présente des tests d’échappement et de propagation des rayons cos-
miques dans le milieu interstellaire réalisés avec le code CR. SPECTRA. L’objectif de ces
tests est d’une part de montrer que la conbinaison des différents modeles présentés dans
la section et les méthodes numériques présentées dans la section est cohérente
et permet de faire une étude poussée de la problématique de I’échappement et de la prop-
agation des rayons cosmiques dans le milieu interstellaire. La quantité de parametres
libres est tres importante et laisse la possibilité d’effectuer de nombreuses études en plus
de celle présentée dans cette section. Comme pour n’importe quel code numérique de
simulation d’'un phénomene physique, une approche standard du probléeme consiste a
faire un grand nombre d’allers-retours entre les parametres des modeles, les résultats
des simulations, et les autres études de problématiques similaires ou connexes, ceci afin
de contraindre les modeles implémentés dans le code. Aucun résultat d’expérience dans
ce travail n’est comparé a d’autres études. Les parametres ont été choisis arbitraire-
ment, ou bien a 'aide de références bibliographiques ce qui justifie 'aspect fiducial de
ce travail.

Cependant, ce travail s’inscrit dans la continuité de ma publication Brahimi et al.
(2020) [22] et cherche a répondre & certaines des problématiques soulevées dans le para-
graphe . Dans un premier temps, j’étudie ’échappement et la propagation des
rayons cosmiques dans un milieu interstellaire multiphasique. L’objectif est de comparer
les propriétés de transport des rayons cosmiques dans un milieu inhomogéne. Les config-
urations du milieu interstellaire sont exactement les mémes que dans mon travail Brahimi

CTA (Cerenkov Telescope Array : https://www.cta-observatory.org/)
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et al. (2020) [22] section 4.3 & la différence que cette fois-ci la dépendance en énergie
du probleme est prise en compte. L’effet de la dépendance en énergie dans un milieu
multiphasique est ensuite étudié en comparant une simulation avec et sans les termes de
dépendance en énergie. Enfin, parce que les propriétés de la turbulence a grande échelle
varient en fonction des propriétés du milieu interstellaire, j’étudie ’échappement et la
propagation du rayonnement cosmique dans un milieu intersellaire multiphasique avec
un coefficient de diffusion de la turbulence de fond qui dépend de la phase interstellaire

(voir paragraphe [2.2.3)).

Pour cela jutilise une boite de simulation (unidimensionnelle) de taille L = 2000 pc
et de résolution spatiale Ny = 2! = 2048 et de résolution en énergie Np = 27 = 128.
La grille spatiale est cartésienne tandis que la grille en énergie est logarithmique de base
10. Le pas d’espace est donné par AX =~ 0.97 pc. Le spectre d’énergies sondées va de
Fuin = 1 GeV a Eyae = 50 TeV. La source de rayonnement cosmique est placée au
centre, a la position zgyg = 1000 pc. Quelque soit la configuration de la simulation,
je considere I'ensemble des modes d’amortissement des ondes d’Alfvén auto-générees :
amortissement par collisions ion-neutre I'1y, amortissement turbulent I'r16 et amortisse-
ment non-linéaire de Landau I'ypp. La pression du fond diffus de protons d’énergie 1
GeV est de 1 eV/cm? tandis que la pression du fond diffus des électrons d’énergie 1 GeV
est 102 fois inférieure. Les distributions d’énergie de protons et d’électrons suprather-
miques dans le plasma avant injection des rayons cosmiques sont données par

E —2.7,-3.1
Pyo(E) = Pyo(E =1 GeV) (1 GeV) . (2.111)

Trois configurations de milieu interstellaire sont présentées dans la table . La con-
figuration W contient une phase WNM (désignée par un fond blanc) unique de 0 pc a
2000 pc, les limites absolues de la boite de simulation. La configuration WC contient
une succession de phases WNM et CNM (désignée par un fond jaune clair) : La source
de rayonnement cosmique se trouve au centre d’une phase WNM de taille 100 pc. Cette
phase est symétriquement entourée par deux phases CNM de largeur 80 pc tandis que
le reste de la boite de simulation est composée de WNM. La configuration WCD est la
méme que la configuration WC au détail pres qu’au centre des phases CNM se trouve
une phase DiM (désignée par un fond orangé) de largeur 20 pc. Chaque phase du milieu
interstellaire possede ses propriétés physiques : la vitesse d’Aflvén dans le milieu, les
taux d’amortissements des ondes auto-générées, température, densité ... Afin d’éviter
les discontinuités dans le code CR SPECTRA, les transitions entre les différentes phases
sont adoucies a I’aide de combinaisons de fonctions erf (error function : fonction erreur).
Ainsi il est possible de définir I’épaisseur de la transition de phase : la transition de
phase WNM-CNM/CNM-WNM mesure 10 pc tandis que la transition de phase CNM-
DiM/DiM-CNM mesure 3 pc.

Les parametres d’injection du rayonnement cosmique sont présentés dans la cap-
ture d’écran ([2.15)) et sont communs & toutes les configurations simulées dans ce travail.
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Ces parametres font intervenir le modele d’expansion du choc de la supernova qui est
représenté en haut a gauche de la figure ainsi que les modeles d’injection des
protons (en haut & droite sur la méme figure) et des électrons . L’ensemble
des parametres présentés sont décrits dans le répertoire Github du code. Parmi les
parametres importants, le parametre Fsn désigne ’énergie de la supernovae en unités
de 10°! erg, whi_cr désigne le fait que 10% de I’énergie de la supernovae est transmise
au rayonnement cosmique et electron_injection_rate désigne le fait que seulement 1% de
cette énergie est transmise aux électrons. Le parametre gam = 2.2 désigne l'indice spec-
tral d’injection du rayonnement cosmique. Le parametre delta = 4 réféere au parametre §
du modele d’injection des protons; 4 est une valeur qui permet d’avoir une loi d’injection
tesc(F) relativement proche de celle présentée dans ma publication. Dans cette simu-
lation, les rayons cosmiques d’une énergie donnée F sont instantanément injectés des
lors que t = tes(F), autrement dit, la fonction d’injection temporelle Fij(t) est une
distribution de Dirac centrée sur 'instant de I’échappement. Le modele d’échappement
utilisé lorsque le choc entre en phase radiative est le modele rapide (F), a t = tppg ~ 24
kyr (dans une phase WNM) I’ensemble des rayons cosmiques qui ne se sont pas échappés
avant sont libérés.

Deux configurations supplémentaires sont présentées dans la figure . Dans le
premier cas (a : all terms), tous les termes des équations de transport des protons,
électrons et turbulence auto-générée sont utilisés. Dans le second cas (n : no energy
terms), les termes qui font appel a une résolution du probléme dans I’espace des énergies
sont désactivés. Pour les protons et les électrons, les termes de pertes adiabatiques
sont désactivés, le rayonnement synchrotron des électrons I'est également. Les équations
de la turbulence auto-générée ne changent pas. On note les simulations dont le coeffi-
cient de diffusion de fond des rayons cosmiques est indépendant de la phase sur milieu
interstellaire par i et celles dont le coefficient de diffusion est dépendant par d.

L’ensemble des simulations réalisées sont nommeées par leur caractéristiques (désignée
plus haut en gras) et sont désignées ci-apres : Win, Wia, Wda, WCin, WCia, WCda,
WCDin, WCDia, WCDda.

2.4.2.1 Echappement dans le MIS multiphase

Dans ce paragraphe, j’étudie I’échappement et la propagation de protons dans un mi-
lieu multiphasique. Les résultats sont montrés dans les figures et pour la
distribution spatiale de pression/coefficient de diffusion des protons et le flux energie -
défini de la maniere que Nava et al. (2019) [I61] - de protons/distribution en énergie du
coefficient de diffusion respectivement.

Dans la figure , les sous-figures de gauche représentent la distribution spatiale
de la pression du rayonnement cosmique Pcr & une énergie donnée : de 1 GeV (en haut)
a 20 TeV (en bas). Les sous-figures de droite représentent les coefficients de diffusion
kcr = kp/(I+ + I1-) associés. Les lignes continues, tirets et alternances de tiret-point
représentent les setup Wia, WCia, WCDia respectivement. Les couleurs associées aux
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Figure 2.14: Cette figure récapitule I’ensemble des parametres des modeles : du choc
du reste de la supernova (en haut & gauche) d’énergie Egy = 10°! erg, de I'injection du
rayonnement cosmique dans le MIS (en haut & droite) avec une efficacité de 10% et de
la diffusion dans le milieu intersellaire multiphase (en bas). Dans le modele du choc, le
rayon du choc qui s’expand dans la phase WNM Rgngr est modélisé par une ligne bleue
continue, la vitesse associée est représentée par une ligne rouge. Le rond noir marque la
transition entre étape d’expansion libre du choc et ’étape ST tandis que le carré noir
marque la transition entre I’étape ST et ’étape d’expansion radiative. Dans le modele
d’injection, la ligne rouge représente I'évolution du temps d’injection tese o< E~1/9 ol
6 = 4 des rayons cosmique en fonction de ’énergie. La ligne bleue représente le rayon du
choc a I'instant d’échappement Rqs. en fonction de ’énergie. Dans le modele de diffusion,
la courbe noire en tirets représente le coefficient de diffusion des RCs du fond dans le
cas du modele inédependant de la phase interstellaire i avec les parametres 6 = 0.5 et
doo = 10%® ¢cm?/s tandis que les courbes colorées représentent les modeles de diffusion
dépendant du temps d avec les parametres : I = 1072, ¢ = 5/3 dans les phases WNM
(jaune), CNM (orange) et DiM (bleu).
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J/PHYSICAL MODELS

const double ttau sat = - log(@.1)/0.1;
const double Esn = 1;

const double Mej 1;

const double xi n 1;

const double phi _c 1;

const double bbeta 2;

const double CO6 1.;
const double xhi cr 0.1;
const double xhi 0 2.026;
const double gam 2.2;
const int injection_cutoff = 0;

const double inj exp_alpha = 1;

const double Emin = 0.1*GeV;
const double delta = 4.;
const int injection_shape time = 0;

const double t start_injection = le-6*kyr;
const double t end injection = 2;

const double injection_function width = 10. ;
const int injection_function_norm = 1000;
const double r_snr_thickness = 100;
const double electron_injection _rate = le-2;
const int tesc model = 1;

const double eta gfree = 1;

const double eta acc = 16;
const double Eknee = lel5*eV;
const double alpha = 2.6}

Figure 2.15: Capture d’écran de ’ensemble des parametres des modeles d’injection du
rayonnement cosmique utilisés et communs a tous les tests fiduciaux réalisés dans cette
section. En ce qui concerne la définition détaillée de tous les parametres, le lecteur
peut se référer au répertoire Github du code CR. SPECTRA qui fournit I’ensemble des
informations nécessaires.
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all terms (a)  no energy terms (n)

crooLe L= e e L
Lagy(—Va, 2) yes yes yes | yes yes yes
Loav(—E/3 OVAJOE ,z) | yes yes - no mno -
Logv(E/3 OVAJOz ,E) | yes yes - no no -
Laift (K22, 2) yes yes - yes yes -
Lirc (Qi,inj) yes yes - yes yes -
Lgc(—4/3 0V /0z) yes yes - no mno -
Lsync (E) B yes - - no -
Lsrc(_I— 8VA/aZ> - - yes - _ yes
Lgg(CyI_,T;(I-—1%) |- - yes |- -  yes

Table 2.2: Tableau récapitulant les solveurs utilisés dans les différentes équations en
fonction de la configuration : tous les termes des équations de transport sont utilisés (a
: all terms), seuls les termes n’impliquant aucune dynamique dans ’espace des énergie
sont activés (n : no energy terms). Si un terme est activé alors il est désigné par : yes,
si un terme est désactivé, alors il est désigné par : no, si un terme n’existe pas dans une
équation de transport, aucune réponse n’est apportée : -.

distributions réferent a l'instant de I’observation tandis que la bande hachurée avec des
points colorés représente la section recouverte par le choc du reste a I'instant ¢ associé
a la couleur des points. Les bandes verticales colorées en jaune et orange représentent
la position des phases CNM et DiM respectivement pour les setups qui necessitent la
présence de ces phases. Notons qu’aux basses énergies, les courbes des couleurs chaude et
orange ne sont pas représentées car le rayonnement cosmique associé n’a pas encore été
injecté a ce stade de la simulation. Notons également que toutes les courbes se trouvant
a l'intérieur des régions hachurée en points de la méme couleur que les courbes n’ont
aucun sens physique; en effet ces régions se trouvent a l'intérieur du choc du reste dont
la physique n’est pas discutée dans ce travail.

On observe dans un premier temps qu’apres un certain temps ¢ > 100 kyr, la distri-
bution spatiale de pression du rayonnement cosmique de haute énergie (> 100 GeV) est
insensible a la présence des phases CNM et/ou DiM alors que le rayonnement cosmique
a basse énergie y est sensible. En regardant la distribution spatiale des coefficients de
diffusion aux différentes énergies, on note que : indépendement du setup le coefficient de
diffusion aux temps longs décroit beaucoup plus aux basses énergies (de plus d’un ordre
de grandeur pour les RCs de 1 GeV) qu’aux hautes énergies (aucune variation notable
pour les RCs a 20 TeV). De plus, la différence de coefficients de diffusion entre les setups
Wia et WCia/WCDia est plus importante a basse énergie qu’a haute énergie. Ceci
s’explique par le fait que les taux de croissance des ondes sont beaucoup plus importants
a basse énergie qu’a haute énergie et en particulier que la vitesse Alfvén bi-fluide est
beaucoup plus importante a basse énergie qu’a haute énergie. En effet, a basse énergie
les mouvements des ions et des neutres sont décorrélés et les perturbations magnétiques
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WNM WNM

WNM + SNR WNM + SNR WNM + SNR

WNM WNM

Table 2.3: Ce tableau représente les trois configurations du milieu interstellaire utilisées
pour les tests fiduciaux d’échappement et transport du rayonnement cosmique dans les
environnements de restes de supernovae avec le code CR SPECTRA. Le premier setup
‘W est constitué d’'une seule phase WNM homogene. Le second setup WC est constitué
d’une succession de phases WNM et CNM. Le troisieme setup WCD est constitué des
phases WNM, CNM et DiM comme décrites dans le tableau. Le code couleur utilisé
pour les phases est le méme que le code couleur représenté dans les figures présentant
les résultats des tests fiduciaux. Au centre de chaque configuration, entre 950 et 1000
pc se trouve la source de rayons cosmiques (SNR) dont le centre se trouve précisément
a la coordonnée 1000 pc.
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sont uniquement portées par les ions dont la densité n; est tres inférieure a la densité
totale np = n, + n; et ont pour célérité Vu; = Bg/\/47rmanT =Va/VX o X = 0.01
dans le WNM et V est la vitesse d’Alfven dans le cas ou les perturbations sont portées
par ’ensemble des particules du plasma. Le taux de croissance des ondes est multiplié
par un facteur 10 entre les régimes de faible et fort couplage ion-neutre. Le gradient
de pression des rayons cosmiques est ainsi affecté par la modification du coefficient de
diffusion et affecte en retour le taux de croissance des ondes. Dans la figure , les
rayons cosmiques de plus basse énergie (1 GeV) ont été libérés tardivement (¢t ~ 10
kyr contre ~ 0.5 kyrs pour les RCs & 10 TeV) mais avant le début de la phase radia-
tive. Le gradient de pression observé est donc beaucoup plus important chez les RCs
de basse énergie car ils n’ont pas encore eu le temps de diffuser. Aux basses énergies,
la différence observée entre les setups Wia et WCia/WCDia vient également du fait
que le taux de croissance des RCs est affecté aux transitions entre phases par une mod-
ification de la vitesse d’Alfvén. Cet effet s’illustre tres bien dans la figure sous
figures du haut : RCs & 1 GeV) a t = 122 kyr. On observe un changement de gradi-
ent de RCs a l'interface WNM-CNM qui se propage de part et d’autre de 'interface.
Nous n’observons cependant pas de différences entre les setups WCia et WCDia car la
différence relative de vitesse d’Alfvén est moins importante : VVNM /VCNM 9 6 contre
VENM / VEiM ~ 1.1 pour énergies inférieures a 10 GeV. A haute énergie, les différences
de vitesse d’Alfvén sont plus importantes : V/VNM/VCNM 10 contre VENM /VDIM 3
pour énergies supérieures a 10 TeV ce qui se traduit par des coeflicients de diffusion plus
sensibles aux interfaces entre phases. En résumé, dans un milieu ou la turbulence de
fond est homogene et isotrope, les RCs de faible énergie (E < 100 GeV) sont sensibles
aux interfaces entre les phases tandis que les RCs de plus haute énergie ne le sont pas.
Cet effet est une conséquence des variations de la vitesse d’Alfvén du plasma entre les
différentes phases. Les conclusions ne different que peu de celles proposées dans ma
publication Brahimi et al. (2020) [22] les détails concernant 'effet de la dépendance en
énergie du probleme sont discutés dans le paragraphe suivant.

Dans la figure , les sous-figures de gauche représentent le flux de rayonnement
cosmique - a travers une surface égale a la section plane définie par le rayon choc Resc
a linstant ¢t = tesc(E) ou les rayons cosmiques d’énergie E sont libérés - donné par
Pcr(E)mResc(E)? & différentes positions z du centre de la source : 25, 65, 90, 115, 155
pc de haut en bas de la figure. Dans le cas du setup WCDia ces positions sont choisies
dans les phases WNM, CNM, DiM, CNM et WNM respectivement. Les sous-figures de
droite représentent le rapport de diminution du coefficient de diffusion kcr par rapport
au coefficient de diffusion de fond xg. Le code couleur et le style des lignes est le méme
que celui présenté dans la figure . Notons que les courbes présentées a t = 500 kyr
et Z = 25 pc n’ont aucun sens physique car la zone étudiée se trouve a 'intérieur du reste.
Quelque soit le setup et quelque soit la distance au centre de la source, on observe que le
maximum de flux de rayons cosmiques injectés se décale depuis les hautes énergies vers
les basses énergies en augmentant. Ceci vient du fait que les rayons cosmiques de plus
haute énergie sont injectés en premier et ce avec un flux intégré moins important puisque
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Figure 2.16: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
rémanent de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/-
droit représentent la distribution de pression/coefficient de diffusion du rayonnement
cosmique aux différentes énergies : 1 GeV (en haut) & 20 TeV (en bas). Trois setups
sont présentés : Wia, WCia, WCDia, par des lignes continues, des lignes en tirets
et des lignes alternant point et tiret respectivement. Le dégradé de couleur réfere a
I'instant ¢ de la mesure. La bande colorée claire/foncée représente la position de la
phase CNM/DiM pour les setups dans lesquels ces phases sont considérées. Les bandes
en pointillés colorés représentent la position du choc du reste au cours du temps; la
couleur des pointillés fait référence a I'instant de la mesure.
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la section d’injection 7R2,. est plus faible & haute énergie. Le flux de rayons cosmiques

semble évoluer en Pcr x mR%,. oc E~%5 pour un spectre d’injection dN/dE o« E~22 et
par déduction un rayon du choc qui évolue en Rese o< E~98%. Le flux injecté est supérieur
au flux observé de RCs du milieu intersellaire local qui évolue en E~27. Les différences
de flux induites par la présence des phases CNM et DiM sont invisibles aux temps courts
(t < 100 kyr) et commencent & étre perceptibles au dela a des énergies de 1'ordre de 10
GeV indépendement de la distance a la source. Le flux de RCs des setups WCia et
WCDia sont plus importants d’un facteur 2 que le flux de RCs dans le setup Wia.
Ceci vient du fait que dans le setup Wia a t = 122 kyr le rayonnement cosmique a 10
GeV est confiné, le coefficient de diffusion diminue d’un facteur 2 par rapport a la valeur
du fond, alors que dans les setups WCia et WCDia il ne ’est pas. La vitesse d’Alfvén
des milieux denses réduit le gradient de pression a l'interface et empéche la génération
de perturbations magnétiques. Cet effet disparait a ¢ = 500 kyr dans les zones éloignées
de la source (Z > 90 pc). Le coefficient de diffusion des RCs commence a décroitre aux
hautes énergies et proche de la source. Ce dernier se décale vers les basses énergies avec
le temps et linjection des RCs de plus basse énergie et diminue avec 'augmentation

du taux de croissance I'y oc VAaggR qui est a la fois dirigé par la vitesse d’Alfvén

Va o E72 & haute énergie et par le gradient de pression des RCs 615% ~ Pop o E722
a I'instant d’injection. Le taux de diminution du coefficient de diffusion est de moins en
moins important a mesure que ’on s’éloigne du centre de la source ce qui signifie que
la diffusion retrouve son régime linéaire loin de la source. A haute énergie (> 500 GeV)
et relativement tot (¢ < 8 kyr) on observe dans les phases CNM et DiM dans les setups
WCia et WCDia que les coefficients de diffusion sont inférieurs a ceux du setup Wia a
énergie et position équivalente. Cet effet est également di au saut de valeur de la vitesse
d’Alfvén aux interfaces phase diffuse/dense qui induit une cassure dans le gradient de
pression des RCs d’énergie associée. Néanmoins nous avons vu que la distribution de
pression des RCs associée est trés peu affectée par cet eﬁeﬁ De plus, la turbulence
auto-générée aux hautes énergies peut étre amenée a cascader vers les basses énergies
et contribuer au confinement des RCs associés. Cet effet n’est pas encore implémenté
dans le code CR SPECTRA. Aux basses énergies et aux temps longs (E < 10 GeV
et t > 100 kyr) le coefficient de diffusion des RCs est amené & décroitre de plus d’un
ordre de grandeur proche de la source (zZ < 100 pc). On remarque que, contrairement
au cas des RCs de haute énergie ou les setups Wia et WCia/WCDia different dans
les positions coincidantes avec les phases denses, aux temps longs (¢ > 100 kyr) les
setups different dans les phases WNM proche de la source (zZ = 25 pc) et éloignée de
la source (z = 155 pc). Proche de la source, le niveau de turbulence du setup Wia
est plus faible que celui des setups WCia/WCDia alors que loin de la source, effet
est inversé. Ceci résulte de l'effet de la transition WNM/CNM proche de la source.
Ce résultat suggere que la présence de nuages moléculaires a tendance a ralentir la
propagation du rayonnement cosmique a basse énergie (E < 10 GeV), sans toutefois
affecter la propagation du rayonnement cosmique a haute énergie.

15Ceci est lié au fait que la vitesse de diffusion des RCs de haute énergie est importante et que le
régime de transport linéaire est atteint tres rapidement.
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Figure 2.17: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
rémanent de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/-
droite représentent le flux de RCs/la distribution en énergie du coefficient de diffusion
normalisée par la loi de diffusion du fond et ce mesurées dans chaque phase a partir
du centre de la source : Z = z — zgnr = 25, 65, 90, 115, 155 c’est a dire dans les
phases WNM, CNM, DiM, CNM, WNM pour le setup WCDia et dans les phases cor-
respondantes pour les setups plus simples WCia et Wia. Le code couleur et le style des
courbes est le méme que celui présenté dans la figure .
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2.4.2.2 Effet de la dépendance en énergie

Dans ce paragraphe je présence les résultats obtenus des simulations WCDia et WCDin
d’échappement et de propagation du rayonnement cosmique dans un milieu composé des
phases WNM, CNM et DiM en considérant tous les termes des équations de transport,
et en enlevant les termes faisant intervenir des transferts d’énergie au sein des popula-
tions de rayons cosmiques respectivement. L’objectif est d’analyser les effets des termes
dépendant de l’énergie sur le transport du rayonnement cosmique. Les résultats sont

présentés dans les figures (2.18]) et ([2.19).

La figure permet de comparer les distributions spatiales de pression (& gauche)
et de coefficients de diffusion (& droite) a différentes énergies : 1 GeV (en haut) a 20 TeV
(en bas) entre les setups WCDia et WCDin représentés en traits plein et en alternances
tiret-point respectivement. On observe, proche de la source, que les distributions de
pression des RCs a faible énergie (< 1 TeV) sont fortement dépendantes de la présence
des termes de pertes adiabatiques alors que ce n’est pratiquement pas le cas pour les
RCs a haute énegie (20 TeV). A basse énergie (ou % =0), le terme E 0V, /0z ag]%R /3
joue un role important a l'interface WNM/CNM. En effet la divergence de la vitesse
d’Alfvén est positive tandis que la dérivée en énergie de la pression des RCs est négative.
L’énergie des rayons cosmiques est alors advectée vers les basses énergies. Les conditions
de bord en énergie étant absorbantes, les rayons cosmiques de plus basse énergie perdent
également de I’énergie. La dérivée en énergie de la pression des RCs suit une loi de
puissance en fonction de ’énergie et suggere que les pertes adiabatiques a basse énergie
sont moins importantes. A cet effet s’ajoute l'effet du terme —4 9V /0z Pcr qui dépend
directement de la pression du rayonnement cosmique & une énergie donnée. A haute
énergie (E > 3 TeV), lorsque la vitesse d’Alfvén dans le WNM se met & décroitre en
E~2 et le terme — OVa/OFE OPcr/0z se met & compenser intégralement les deux autres
termes via le gradient de pression des RCs essentiellement. Les pertes adiabatiques
jouent un role important et modifient la distribution des RCs jusqu’a plusieurs centaines
de pc du centre de la source et ce pendant plusieurs centaines de miliers d’années. En
conséquences, la quantité de turbulence générée est moins importante et le coefficient de
diffusion des RCs est plus proche de la valeur du coefficient de fond.

La figure représente le flux de rayonnement cosmique/le coefficient de diffusion
normalisé par la valeur du fond a différentes positions z du centre de la source : 25, 65, 90,
115, 155 pc de haut en bas de la figure et correspondant aux phases WNM, CNM, DiM,
CNM, WNM respectivement. On observe clairement un effet de pertes adiabatiques
importantes a basse énergie et de plus en plus faibles & mesure que 1’énergie augmente.
A basse énergie, le flux des RCs est modifié d'un facteur 5 aux temps longs (¢ > 100
kyr) ce qui montre que ces termes jouent un role primordial dans le transport des RCs
de faible énergie (E < 100 GeV).
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Figure 2.18: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
reste de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/droite
représentent la distribution de pression/le coefficient de diffusion du rayonnement cos-
mique aux différentes énergies : 1 GeV (en haut) & 20 TeV (en bas). Deux setups sont
présentés : WCDia et WCDin par des lignes continues et des tirets respectivement.
Le dégradé de couleur réfere a l'instant ¢ de la mesure. La bande colorée claire/foncée
représente la position de la phase CNM/DiM pour les setups dans lesquels ces phases
sont considérées. Les bandes en pointillés colorés représentent la position du choc du
reste au cours du temps; la couleur des pointillés fait référence a 'instant de la mesure.
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Figure 2.19: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
rémanent de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/-
droite représentent le flux de RCs/la distribution en énergie du coefficient de diffusion
normalisé par la loi de diffusion du fond et ce mesurées dans chaque phase a partir du
centre de la source : Z = z — zgnr = 25, 65, 90, 115, 155 c’est a dire dans les phases
WNM, CNM, DiM, CNM, WNM pour les setup WCDia et WCDin. Le code couleur
et le style des courbes est le méme que celui présenté dans la figure .
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2.4.2.3 Modele de diffusion dépendant du MIS

L’objectif de ce paragraphe est de montrer ’effet du modele de coefficient de diffusion
des RCs dépendant de la phase interstellaire sur les propriétés de transport des RCs et
de génération de la turbulence. Dans la figure sont montrés les résultats de la dif-
fusion des RCs dans un milieu interstellaire au niveaux de turbulence de fond dépendant
de la phase (setup WCDda). Dans la figure sont montrés les flux en énergie
de rayonnement cosmique et la distribution en énergie du coefficient de diffusion auto-
généré associé a différentes distances de la source z = 25, 65, 90, 115, 155 pc et ce
pour les setup WCDda (ligne continue), WCda (tirets) et Wda (alternances point-
tiret). Dans la figure sont représentés les deux modeles de diffusion de fond des
RCs : le modele inféré observationnellement en tiret noir avec les parametres § = 0.5 et
doo = 10%® ecm? /s qui est utilisé dans toutes les simulations de type i, le modele faisant
intervenir un modele de turbulence qui dépend des propriétés du MIS en traits pleins
colorés (jaune pour le WNM, orange pour le CNM et bleu pour le DiM) et dont les
parametres sont (I1) = 1072 et ¢ = 5/3. On observe que dans le modele dépendant du
temps, le coefficient de diffusion dans le WNM est trés supérieur d’un facteur 10 a 100
au coefficient de diffusion inféré observationnellement. Ceci a pour conséquence que le
rayonnement cosmique peut générer une quantité de turbulence importante mais dans
un laps de temps tres court car le taux de croissance est indépendant du coefficient de
diffusion de fond mais la diffusion du fond contribue a rapidement aplatir les gradients
de pression. En revanche, dans les phases CNM et DiM les propriétés diffusives des RCs
sont faiblement affectées.

La figure montre cependant que les gradients de pression des RCs ne dis-
paraissent pas. Ceci est di la présence des interfaces entre phases dont le coefficient
de diffusion peut varier de 1 & 2 ordres de grandeurs en quelques pc. Aux temps longs
(t > 100 kyr) et pour des énergies supérieures a 10 GeV, les gradients de pression dans
la phase WNM contenant 'accélérateur ont totalement disparu étant donné la valeur
du coefficient de diffusion dans cette phase, mais sont tous non-nuls dans la phase DiM.
La différence entre les coefficients de diffusion dans le WNM et CNM/DiM crée une
accumulation de RCs dans la phase CNM et, a la transition DIM/CNM le gradient de
coefficient de diffusion de fond est inversé ce qui entraine un défaut de pression en aval
de la phase DiM. Les RCs de toutes les énergies (1 GeV a 30 TeV) y sont sensibles car les
coefficients de diffusion du fond sont stationnaires contrairement a la turbulence auto-
générée. Notons également que dans ce setup, la quantité de turbulence auto-générée
est tres faible, on en observe uniquement dans le WNM mais elle disparait rapidement
a cause du coefficient de diffusion élevé. Le rayonnement cosmique de basse énergie
est également tres sensible aux pertes adiabatiques ce qui justifie des distributions de
pression observées a 1 GeV. La combinaison des phases CNM-DiM-CNM semble jouer le
role d’un "barrage” de rayonnement cosmique entrainant une importante perte de flux
en aval du nuage moléculaire.

La figure (2.21) montre bien cette effet "barrage”. Nous observons en amont des
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phases CNM-DiM-CNM a z = 25 pc du centre de la source que le flux de RCs du
setup WCDda est supérieur aux flux des setups WCda et Wda. En aval des phases
CNM-DiM-CNM a z = 155 pc du centre de la source, c’est 'inverse qui est observé
a basse énergie et aux temps relativement courts (¢ < 100 kyr). FEtrangement, aux
temps longs (¢ > 100 kyr) le flux de RCs a haute énergie du setup WCDda reste
supérieur aux flux des setups WCda et Wda malgré la présence de la phase DiM
dont le coefficient de diffusion est le plus faible. Ceci peut s’expliquer par le fait que
le phénomene de transport est "ralenti” par la présence du DiM. De maniere générale,
observe que les flux diminuent vers la valeur de fond tres rapidement contrairement aux
setups avec coefficient de diffusion indépendant de la phase. Cet effet est la conséquence
du fort coeflicient de diffusion de la phase WNM qui confere un temps caractéristique
de diffusion beaucoup plus faible aux RCs. On observe également que les RCs génerent
de la turbulence uniquement dans les phases WNM et ce a des niveaux importants car
le coefficient de diffusion du fond est suffisament élevé.

2.4.3 Discussion et ouverture

Dans ce travail, j’ai montré que le rayonnement cosmique injecté dans le milieu intersel-
laire par les restes de supernova ne suit pas nécéssairement le régime de diffusion linéaire
dérivé a partir des observations du milieu intersellaire local. En effet, I'instabilité de
streaming de RCs contribue a la génération de turbulence dans I’environnement proche
des SNRs qui contribue a confiner les particules proche du choc et a réduire le flux ob-
servé loin de la source. Ce processus est différent pour le rayonnement cosmique a basse
énergie F < 100 GeV et le rayonnement cosmique a haute énergie £ > 1 TeV. A basse
énergie, les particules sont confinées faiblement ie. le niveau de turbulence (§B/By)?
peut augmenter de deux ordres de grandeur et ce pendant des temps longs ¢ > 100
kyr ce qui suggere que les flux de rayons cosmiques de basse énergie sont extrémement
sensibles au modele d’injection et constituent une bonne observable physique pour con-
traindre les modeles. A haute énergie, les particules sont fortement confinées ie. le
niveau de turbulence peut augmenter de plus de 4 ordres de grandeur mais ce pendant
des temps tres courts ¢ < 1lkyr dans les phases peu denses (WNM)EI Dans les phases
denses ce temps peut étre important ¢ > 100 kyr (DiM). L’observation du flux de RCs
a haute énergie permet néanmoins contraindre le modele dans des cas tres particuliers
de supernova qui se trouvent a l'intérieur de milieux moléculaires relativement denses
nt > 300 cm™3. Autrement, le régime de diffusion observé correspond au régime inféré
par les observations.

16 Cette conclusion peut sembler contradictoire avec les résultats qui ont été présentés. Ici, la notion de
”confinement” est fortement rattachée au niveaux de turbulence auto-générée par les RCs et donc aux
gradients de pression des particules au moment de leur injection par la source. Rappelons que les RCs de
haute énergie s’échappent plus tot que les RCs de basse énergie et que la pression initiale injectée est bien
supérieure pour des RCs de haute énergie que des RCs de basse énergie. En revanche, le confinement des
RCs de haute énergie ne sera visible qu’au niveau de sources extrémement jeunes tsnr < 1 kyr car leur
vitesse de diffusion est élevée et I'instabilité de streaming rapidement relaxée. L’effet de confinement des
RCs sera donc essentiellement observable & travers les RCs de basse énergie dont la vitesse de diffusion
est moins importante permettant a I'instabilité de streaming d’agir sur plusieurs centaines de kyrs.
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Figure 2.20: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
reste de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/droite
représentent la distribution de pression/le coefficient de diffusion su rayonnement cos-
mique aux différentes énergies : 1 GeV (en haut) a 20 TeV (en bas). Seul le setup
WCDda est représenté par les lignes continues. Le dégradé de couleur réfere a 'instant
t de la mesure. La bande colorée claire/foncée représente la position de la phase CN-
M/DiM. Les bandes en pointillés colorés représentent la position du choc du reste au
cours du temps; la couleur des pointillés fait référence a 'instant de la mesure.
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Figure 2.21: Tests fiduciaux de transport du rayonnement cosmique s’échappant d’un
reste de supernova réalisé avec le code CR SPECTRA. Les sous-figures de gauche/droite
représentent le flux de RCs/la distribution en énergie du coefficient de diffusion normalisé
par la loi de diffusion du fond et ce mesurés dans chaque phase & partir du centre de
la source pour le setup WCDda et aux positions coincidantes pour les setups Wda et
WCda : z = z — zgnr = 25, 65, 90, 115, 155. Les traits pleins font référence au setup
WCDda, les tirets font référence au setup WCda et les alternances tiret-point font
référence au setup Wda. Le code couleur est le méme que celui présenté dans la figure

@17).
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J’ai contribué au développement d’un modele de transport du rayonnement cosmique
permettant de lier ’échappement des restes de supernova et la propagation dans le mi-
lieu interstellaire des rayons cosmiques, de maniere quasi-continue. Ce modele peut
étre utilisé pour simuler 1’émission v de nuages moléculaires dans les environnements
proches des sources afin de poser une contrainte sur l'origine hadronique ou leptonique
de l’illumination . Des observations de nuages moléculaires en v permettraient de con-
traindre le modele d’injection et de transport du rayonnement cosmique dans le MIS.

J’ai implémenté la possibilité de simuler I’échappement et la propagation du rayon-
nement cosmique dans un milieu intersellaire multiphasique. Pour cela j’'ai ajouté les
termes de pertes adiabatiques aux équations du systéme afin de tenir compte du fait que
la vitesse d’Alfvén du milieu évolue et affecte les RCs aux interfaces entre phases. J’ai
montré que le rayonnement cosmique de basse énergie £ < 100 GeV est sensible aux
interfaces entre phases mais que ce n’est pas le cas pour les rayons cosmiques de haute
énergie £ > 1 TeV si le coefficent de diffusion du fond ne varie pas aux transitions.
Ceci vient de la dépendance du taux de croissance des ondes en la vitesse d’Alfvén qui
est beaucoup plus élevé a basse énergie qu’a haute énergie. Dans le cas ou le coeffi-
cent de diffusion du fond dépend de la phase du milieu intersellaire, j’ai montré que
leffet de confinement est beaucoup plus important mais qu’il n’est pas du a la turbu-
lence auto-générée mais simplement aux variations du coefficent de diffusion de fond.
De maniere générale, les nuages moléculaires semblent jouer un role de ”barrage” de
rayons cosmiques et doivent en conséquence étre asymétriquement illuminés. Qui plus
est, la longueur de prénetration des RCs dans les nuages semble dépendre de I’énergie et
rend probablement le spectre d’illumination v dépendant de la distance a la source de
rayonnement cosmique au sein du nuage. Il est possible de simuler I'illumination v d’un
nuage moléculaire dans I’environnement proche d’un reste de supernova avec le code CR
SPECTRA.

Cependant, il existe un certain nombre de problématiques qui n’ont pas été résolues
ou étudiées dans ce travail. Malkov et al. (2013) [148] a proposé un modele d’injection
du rayonnement cosmique qui dépend fortement des non-linéarités de diffusion des RCs
dans lenvironnement de la source. Ce modele présente une faiblesse; dans les ban-
des d’énergie ol le rayonnement cosmique ne génere pas de turbulence car les ondes
d’Alfvén ne peuvent pas se propager, le modele ne présente aucune solution d’injection.
Dans le cadre d’une injection d’un continuum d’énergie de RCs qui peuvent interagir
énergétiquement avec le milieu, ce dernier n’est pas viable. C’est pourquoi j’ai préféré
l'utilisation du modele présenté par Celli et al. (2019) [29] qui consiste en une relation
paramétrée dépendant de ’énergie maximale de le rayonnement cosmique peut attein-
dre lorsque le choc du reste est a la transition étape libre, étape Sedov-Taylor, et un
parametre libre § qui peut dépendre du temps et qu’il est nécessaire de contraindre. Le
débat concernant la valeur de ce parametre est toujours en cours, des simulations avec
le code CR SPECTRA pourraient permettre de contraindre sa valeur.
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L’équation du transport des rayons cosmiques a été définie dans I’approximation de
transport quasi-linéaire (QLT) et nécéssite que les niveaux de turbulence restent faibles
(6B/By)? < 1. 1l peut arriver, en particulier dans le cas de Iinstabilité de streaming de
RCs a haute énergie £ > 1 TeV que les niveaux de turbulence approchent voire sortent
de 'approximation QLT. Afin de parer cet effet, j’ai implémenté un terme de saturation
artificiel. Afin d’étudier de maniere plus physique cette saturation nous devons nous
baser sur des simulations de microphysique. Pour l'instabilité de streaming résonante
Holcom & Spitkovsky [105] proposent un critére basé sur les effets de déflection angulaire
des rayons cosmiques, & savoir que la fréquence de diffusion angulaire v5 = v2/3D o1 D
est le coeflicient de diffusion le long des lignes de champ, devient égale au taux de crois-
sance des ondes. Ceci permet d’obtenir des valeurs de saturation relativement modestes
dB/B ~ 102. Néanmois, la présence d’'un gradient de pression de RC induit aussi un
courant —Dd,ncr qui peut produire des modes non-résonants et donc contribuer a pro-
duire des niveaux de turbulence plus élevés [243]. Tous ces développements nécessitent
encore d’étre implémentés.

L’approximation de tube de flux trouve rapidement ses limites & des distances de
I’ordre de 100 pc du centre de la source. En effet, au dela de la longueur et du temps
de cohérence du champ magnétique, le rayonnement cosmique doit commencer a dif-
fuser de maniere quasi-isotrope dans le milieu interstellaire. A défaut de réécrire le code
CR SPECTRA en 3D, il est possible d’implémenter un terme de transport perpendicu-
laire qui contribue a diluer les distributions de pression des rayons cosmiques. Il existe
deux maniéres de modéliser un tel effet dans le modele de tube de flux : la premiére
méthode consiste a définir une position critique z. = zsnr * . qui représente la limite
de la longueur de cohérence du champ magnétique loin de la source a partir de laquelle
un terme source de pertes par diffusion perpendiculaire est appliqué aux distributions
d’électrons et de protons avec un coefficent de diffusion perpendiculaire proche du coef-
ficent de diffusion parallele, la seconde méthode consiste a appliquer un terme de pertes
par diffusion perpendiculaire aux distributions de pression dans toute la boite de simu-
lation avec un coefficient de diffusion artificiel de la forme x; =~ nr| ot n < 1 contient
les propriétés statistiques de la turbulence aux différentes échelles.

Enfin, d’autres améliorations du code CR. SPECTRA peuvent conduire a un modele
plus réaliste. Il est d’une part possible de réécrire le code en 2 dimensions afin de
tenir compte de maniere explicite des processus de transport perpendiculaire. Dans ce
cas, il sera nécessaire d’utiliser la bibliotheque de parallélisation MPI (Message Passing
Interface) afin de répartir la charge de calcul sur plusieurs coeurs voire plusieurs noeuds
dans le cadre d’une utilisation dans un centre de calcul. En 2D, afin de répartir la charge
de calcul sur les processeurs, il est usuel de décomposer la grille de calul de maniere
contigiie a I’aide d’un algorithme de Peano. Cependant, le probleme étudié, dans le cas
ou la grille est cartésienne, s’inscrira essentiellement dans un rectangle et non un carré.
Il est alors nécessaire de redéfinir ’algorithme de Peano afin d’obtenir une courbe qui
possede les méme propriétés mais pour une surface rectangulaire quelconque. Enfin il
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sera également nécessaire d’ajouter un modele de turbulence des ondes magnétosoniques
qui joue un réle important dans le transport perpendiculaire du rayonnement cosmique.

2.5 Applications

2.5.1 Emission v de MCs dans le CSM

Le milieu circum-source (CSM) des SNRs est loin d’étre homogene et peut parfois
présenter des phases moléculaires. Les télescopes gamma AGILEjﬂ7 Fermﬂ et HESﬂ
ont permit d’observer des SNRs d’age moyen (¢ > 1 kyr) en interaction avec des MCs.
Il semble que l'illumination 7 mesurée est issue de la désintegration de pions neutres
produits par collisions inélastiques entre les RCs et les nucléons du milieu ambient
[166]. Néamoins se pose la question de lorigine hadronique ou leptonique du flux ~
mesuré. Le code CR SPECTRA est en mesure de modéliser I’échappement la propaga-
tion et I'illumination v d’origine hadronique ou leptonique d’un nuage moléculaire dans
I’environnement d’un SNR. Ce travail donnera lieu a une publication et pourrait méme
contribuer au CTA data challenge ﬂ en fournissant des modeles d’illumination v de

MCs dans le CSM.

2.5.2 Recherche d’une source de RCs cachée

L’analyse de l'origine des flux de RCs mesurés par différents observatoires constitue
un enjeu majeur de la compréhension des processus astrophysiques de notre univers.
Fornieri et al. (2020) [75] ont en particulier cherché & comprendre les origines de la
composante leptonique du spectre local de RCs et ont montré qu’il peut étre expliqué
en considérant la présence de SNRs dans notre environnement proche : Vela Jr, Vela,
Cygnus L, Simeis-147 et 1C-443. Ils ont cependant observé un adoucissement a ~ 1
TeV du spectre leptonique qui requiert la présence d’un SNR supplémentaire en phase
radiative qui n’a & priori pas encore été identifié. La caractérisation analytique des
propriétés de la source cachée a donné lieu a une lettre soumise en Aout 2020 : Fornieri
et al. (2020, submitted) [76] et devrait étre appuyée par un travail supplémentaire de
caractérisation de la source cachée avec le code CR SPECTRA.

2.5.3 SNe de type core collapse

Les travaux présentés dans ce chapitre consistent en la modélisation de 1’échappement
des RCs de SNRs dont 'origine est une SN thermonucléaire (type Ia). Il est possible
d’adapter le probleme aux SNe de type II [63] [I50]. Les propriétés d’expansion du choc
du SNR et du CSM sont différentes et peuvent conduire a des conclusions différentes
pour ce type d’objet.

"AGILE (Astro-rivelatore Gamma a Immagini LEggero) : http://agile.rm.iasf.cnr.it/
¥Fermi Gamma-ray Space Telescope : https://fermi.gsfc.nasa.gov/

9H.E.S.S (High Energy Stereoscopic System) : https://www.mpi-hd.mpg.de/hfm/HESS/
20CTA (Cerenkov Telescope Array) : https://www.cta-observatory.org/
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2.5.4 Amas d’étoiles massives

Les amas d’étoiles massives sont des objets tres actifs a ’origine de ’émission de rayon-
nement cosmique et de vents galactiques. Bien que I'injection du rayonnement cosmique
par un tel objet nécéssite un peu de travail, il est possible avec le code CR SPEC-
TRA de modéliser une telle source et d’inférer son impact sur la dynamique du milieu
interstellaire.
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3.1 Contexte

3.1.1 Motivations de 1’étude

Le rayonnement cosmique joue un role tres important dans la dynamique du milieu inter-
stellaire et ce a différentes échelles [91] : il génere des vents galactiques a grande échelle
[93] [20] [235], génere des champs magnétiques a grande échelle a travers I'instabilité de
Parker [94] [24], injecte de la turbulence magnétique aux échelles intermédiaires [185],
ionise, diffuse et chauffe les nuages moléculaires et environements protostellaires [170]
[171] [184], produit des éléments chimiques par spallation [28] et a un impact non-
négligeable sur la charge des poussiéres dans les zones denses [I13]. S’il est admis
que ce rayonnement cosmique est essentiellement injecté dans le MIS par processus
d’accélération par les chocs diffusif (DSA : Diffusive Shock Acceleration) des SNRs [15]
[58] [149], la question de I’échappement et du transport des RCs dans les environements
proches des SNRs reste ouverte. Des modeles (semi-)analytiques d’échappement auto-
régulé ont récemment été développés [148] [160] [161] [22] et permettent de décrire ce
processus plus en détail. En particulier, le rayonnement cosmique génere de la turbu-
lence aux petites échelles a travers la force exercée par l'instabilité de streaming sur le
plasma [207] qui contribue & modifier les propriétés de transport des RCs. La turbu-
lence dans le MIS est un mécanisme clé des modeles de formation d’étoile [99] [100] [70].
La turbulence dans le milieu interstellaire est caractérisée par ses propriétés statistiques
comme par exemple : L’étude des effets liés aux différentes géométries de forcage (modes
de compression vs. modes solénoidaux) [69], I'impact des champs magnétiques [141], les
propriétés thermodynamiques de la turbulence dans des modeles non-isothermes [164].

Dans ce cadre, Y. Dubois & B. Commergon (2016) [60] ont implémenté une équation
d’advection-diffusion des RCs dans le code MHD-RAMSES. Le coefficient de diffusion
des RCs est anisotrope et est controlé par un parametre d’anisotropie libre, les RCs dif-
fusent préférentiellement le long des lignes de champ. Leur implémentation est décrite
dans la section . Ils réalisent un test d’une explosion Sedov 3D dans un champ
magnétique uniforme afin de mettre en évidence les effets de la diffusion anisotrope des
RCs. Commercon et al. (2019) [38] étudient la propagation du rayonnement cosmique
dans un milieu interstellaire turbulent faiblement ionisé magnétisé et bi-stable. Ils mon-
trent qu’il existe deux régimes de transport des RCs dans le MIS, un régime dans lequel
le coefficient de diffusion des RCs est faible et les particules sont couplées a la turbulence,
et un régime dans lequel le coefficient de diffusion des RCs est important et les particules
se meuvent indépendament de la turbulence dans le MIS. De plus, les gradients de pres-
sion des RCs contribuent & modifier de maniere notable les propriétés du MIS. Dubois et
al. (2019) [61] implémentent dans I’équation des RCs la vitesse de streaming des RCs et
I’effet de chauffage du gaz qui y est associé. Ce modele est décrit dans la section (|3.2.4]).
Dans le chapitre (2)) et dans ma publication Brahimi et al. (2020) [22] j’ai contribué au
développement d’un modéle semi-analytique d’échappement et de transport auto-régulé
des RCs des restes de supernovae.
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Dans certaines configurations astrophysiques, le rayonnement cosmique peut générer
de la turbulence aux petites échelles < 1 pc qui contribue de maniere importante a la
modification des propriétés de transport des RCs et donc a la maniére dont ils affectent
la turbulence dans le MIS. Ce chapitre cherche a répondre a la problématique du trans-
port auto-régulé des RCs dans un MIS turbulent. La difficulté de ce travail est que
I’échelle de production de la turbulence auto-générée est bien en deca de la résolution
de la plupart des codes astrophysiques. Ce modele de turbulence est donc traité comme
un modele ”sous-grille” et est décrit dans la section . De plus, ce travail propose
un modele d’injection dynamique de RCs dans le MIS turbulent et en teste les effets sur
la turbulence.

Ce chapitre s’organise de la maniére suivante. La section discute de 'aspect
théorique des différents modeles qui sont utilisés dans cette étude : un modele permet-
tant de calculer le taux d’ionisation du gaz (traité comme un fluide ionisé dans le code
RAMSES) sans passer par une équation de transfert radiatif, le modele de turbulence
auto-générée, un modele de turbulence ”a grande échelle”, 'effet de streaming du rayon-
nement cosmique et enfin un modele d’injection du rayonnement cosmique par les restes
de supernovae. La section décrit I’ensemble des méthodes numériques utilisées
et implémentées dans le code MHD-RAMSES : le systeme général d’équations utilisé,
la résolution des équations MHD-idéale dans le code RAMSES, I'implémentation de
I’équation de diffusion anisotrope du rayonnement cosmique, I'implémentation de ’effet
de streaming des RCs, I'implémentation du processus de forgage turbulent et du modele
sous-grille de turbulence auto-générée. La section décrit trois études actuellement
préliminaires réalisées avec le code MHD-RAMSES : une étude d’un systeme RC-MIS
sans sources, une étude de l'injection d’une source de RCs, une étude d’un systeme
RC-MIS avec sources. Enfin, la section discute des résultats obtenus et conlue.
Un papier Brahimi et al. (2021) est en cours de préparation, les résultats présentés
sont encore préliminaires : la résolution des simulations est de 643. Les simulations ont
été majoritairement réalisées grace au centre de calcul DEC (Dark Energy Center) du
laboratoire CPPMEl (Marseille) et en partie a l’aide du centre de calcul OCCIGEN ﬂ

3.1.2 Présentation du code MHD-RAMSES

Le code RAMSES a initialement été développé par Romain Teyssier en 2002 [220] écrit
dans le langage Fortran 90 et qui utilise la librairie extensive MPI (Message Passing
Interface) dans le but d’étudier les grandes structures cosmologiques et la formation
des galaxies. Il est alors composé d’un module de résolution des problemes a N corps,
d’un solveur hydrodynamique sur la méthode de Godunov de second ordre et un solveur
de I’équation de Poisson. Le code est également équipé d’une méthode de raffinement
adaptatif de grille de calcul (AMR : Adaptative Mesh Reffinement) avec une structure
de données en arbre permettant ainsi un raffinement récurssif de la grille cellule par

!Centre de Physique des Particules de Marseille : https://cppm.in2p3.fr/web/fr/index.html
20CCIGEN : https://www.cines.fr/calcul /materiels/occigen/
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cellule. En 2006, S. Fromang, P. Hennebelle et R. Teyssier [78] étendent le solver hydro-
dynamique a la magnétohydrodynamique idéale. Le code RAMSES est alors adapté a
toutes les situations astrophysiques ol le champ magnétique joue un role non-négligeable.
De fait, un grand nombre de modules adaptés a différentes situations astrophysiques sont
développés, rendant le code RAMSES flexible et tres utilisé. En 2016 Y. Dubois & B.
Commergon [60] ajoutent un patch dans lequel il est possible de résoudre les équations de
la MHD couplées avec des équations de transport de fluides non-thermiques : de rayons
cosmiques ou d’électrons par exemple. Ce dernier aspect est décrit en détails dans ce
chapitre. La version du code RAMSES adaptée au travail réalisé dans ce chapitre est
disponible via le lien suivantEl tandis que le patch développé est obtenable par le chemin
: RAMSES_ANISO_CR/ramses_aniso/ramses/patch/cr/retro_diffusion_dynamic2.

3.2 Modeles théoriques

3.2.1 Diagramme d’ionisation du milieu interstellaire

Cette section n’a pas vocation a ré-itérer ce qui a été discuté en section qui
présente en détail les différentes propriétés des phases interstellaires (voir table et la
maniere dont sont transportées les perturbations magnétiques en son sein. Cependant,
rappelons que le code MHD-RAMSES ne résoud que les équations de la MHD & un fluide
totalement ionisé (X = 1) et que ’étude que nous présentons concerne la dynamique
du transport du rayonnement cosmique dans le milieu interstellaire partiellement ionisé
(X < 1). Nous avons vu que approche MHD bi-fluide (voir section est idéale
pour traiter ce genre de systemes et fait donc appel a un fluide neutre que ne peut pas
considérer le code MHD-RAMSES. Pour cette raison, il est nécessaire de développer un
outil permettant de définir un lien entre le taux d’ionisation d’un gaz et ses propriétés
thermodynamiques indépendantes de toute approche MHD.

La méthode la plus évidente consiste a ajouter une équation de transfert radiatif aux
équations existantes afin de faire le lien entre la densité ny du gaz sa température T et
son taux d’ionisation X [12] [62] [144]. Cependant la théorie du transfert radiatif dans
le milieu interstellaire est extrémement complexe et constitue un sujet d’étude a part
entiere. Dans ce travail, nous n’ajoutons pas d’équation de transfert radiatif pour définir
une fonction X = X (ng,T).

La seconde méthode consiste a interpoler les données obtenues par un grand nombre
d’observations du milieu interstellaire ou encore, obtenues par des simulations numériques
de transfert radiatif dans des conditions similaires a celles de notre étude. Ce travail
n’a pas encore été fait; pour le moment, la fonction X (np,T') est construite a partir
des données bibliographiques présentées dans la table . Cependant, la quantité de
données est tres insuffisante pour déterminer le taux d’ionisation du gaz X en fonction
de sa densité ny et sa température T. C’est la raison pour laquelle j’ai construit un

3https://github.com/LoannData/RAMSES_ANISO_CR.git
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diagramme de Voronoi (voir annexe qui est un cas particulier de méthode kNN
(k-Nearest Neighbor) permettant de créer une surface du taux d’ionisation du gaz X
en fonction des variables T' et np. Afin de se prémunir du développement d’instabilités
numériques liées aux discontinuités de valeur du taux d’ionisation X (np,T') conséquence
du dallage créé par le diagramme, on peut redéfinir la fonction d’ionisation comme

_ Zf\il Xi/di(nTaT)n
SN 1/di(ng, T)"

ol N = 7 correspond au nombre de phases utilisées dans la construction du diagramme,

X(np,T) (3.1)

X, correspond au taux d’ionisation de la phase d’indice i, d;(ny, T') = \/(Tz —T)? + (np; — ny)?
correspond a la distance Euclidienne entre le couple de points (np,T') et le couple de
caractéristiques (np;, T;) de la phase i et n = 20 est un parametre libre d’adoucissement

de la transition du taux d’ionisation entre deux niveaux.

Le diagramme d’ionisation utilisé dans ce travail est présenté dans la figure .
Nous observons qu’a basse température (T < 10® K) et & haute densité (ny > 10 cm™3),
dans les milieux moléculaires froids, le taux d’ionisation est essentiellement dépendant de
la densité et oscille entre X ~ 1073 (dans le CNM) et X =~ 1075 dans les coeurs denses
(DeC). Lorsque la densité devient inférieure & 10 cm™3, le taux d’ionisation devient
essentiellement dépendant de la température du milieu et oscille entre X ~ 102 (dans le
CNM) et X =~ 1 (dans les phases HIM). Dans le cas ot la température est faible 7' < 10*
K le taux d’ionisation oscille entre 1073 (CNM) et 1072 (WNM). C’est essentiellement
dans ce régime que les plasmas simulés se trouvent. Notons tout de méme que le choix de
considérer, dans le diagramme X (np,T"), une phase WNM au lieu d’une phase WIM est
uniquement motivé par le choix de la situation astrophysique a explorer, ici les milieux
partiellement ionisé. Par conséquent, le diagramme présenté ne peut en aucun cas étre
considéré comme applicable a ’ensemble des situations astrophysique dans le milieu
interstellaire. A haute température (T > 10% K) et & haute densité (ny > 10 cm™3)
j’ai considéré la présence d’'une phase HII totalement ionisée pour inclure les situations
de gaz chaud et dense qui peuvent localement apparaitre dans les simulations. Bien
qu’approximatif, ce modele de taux d’ionisation est suffisant car il intervient uniquement
dans le calcul des taux d’amortissement des modes d’Alfvén auto-générés et on montre
a postériori qu’une grande majorité des milieux simulés se trouvent entre le CNM et le

WNM (voir section [3.4.2]).

3.2.2 Modele de turbulence auto-générée par le rayonnement cosmique

Nous avons vu dans le chapitre que le rayonnement cosmique peut substantiellement
affecter les propriétés du milieu interstellaire et que ce dernier peut avoir un impact
important sur les propriétés de transport des particules suprathermales. Dans ce travail,
I’objectif est de modifier le coefficient de diffusion du rayonnement cosmique implémenté
dans le code MHD-RAMSES et qui représente 'effet de la turbulence & ” grande échelle”
(voir paragraphe afin de tenir compte de la turbulence auto-générée par le rayon-
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log10(n) [cm™3]
log10(X)

log10(T) [K]

Figure 3.1: Diagramme de Voronoi du taux d’ionisation X du milieu interstellaire dans
le plan (np, T') de densité numérique de gaz et de température. Les points noirs réferent
aux données bibliographiques (ng,T') présentées dans la table tandis que la surface
colorée présente la valeur du taux d’ionisation du gaz X en fonction de (nr,T).
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nement cosmique. On peut définir le coefficient de diffusion des rayons cosmiques total
comme

_ —_11-1
DCR = [DIS%\/I + Dsellf] (32)

ou Dism est un coefficient de diffusion anisotrope conséquence de la turbulence pré-
existante ("a grande échelle”) a I’échelle d’étude, et Dges est un coefficient de diffusion
anisotrope défini par les perturbations magnétiques auto-générées et donné par

4drmer
D z :
self || 3I(k) (3 3)
Dself,J_ = I(k)2Dself,|| (34)

suivant les résultats de la théorie quasi-linéaire du transport du rayonnement cosmique
[194] (voir annexe. La composante parallele représente la diffusion le long des lignes
de champ magnétique ordonnées tandis que la composante perpendiculaire représente la
diffusion normale & la direction des lignes de champ magnétique.

Rappelons que le modele de turbulence auto-générée résulte de 1’équilibre entre
la pression du rayonnement cosmique exercée sur le plasma de fond et la turbulence
qu’il génere. Dans ce travail, on ne considere qu’'une population de rayons cosmiques
monochrome d’énergie 1 GeV. En conséquence, les équations maitresses du modele dans
un plasma partiellement ionisé (X < 1) sont données par [160]

0P
6§th +vVst* VPcr = V-DcrVFPcr (3.5)
0I(k) Vst + VPR
—_— o VIEk) = —— —TI'Inl(k .
5 T Vst VI(k) W I (k) (3.6)

ou I(k) = (6 B/By)? représente l'intensité spectrale des ondes d’Alfvén en résonance avec
I’échelle de gyration ry = k~! des rayons cosmiques & 1 GeV, v = —Vasgn(B - VPgR)
est la vitesse de streaming (de courant) du rayonnement cosmique et Wy = B3 /87 est
la densité d’énergie magnétique. Dans ce modele, on considere que la vitesse d’Alfvén
évolue faiblement d’une phase a lautre (V - Vo &~ 0) bien que le milieu considéré dans
ce travail est turbulent et que OV 5 /0k ~ 0 ou k correspond & un vecteur d’onde. Les
pertes adiabatiques des RCs sont donc négligées.

Dans ce travail, on suggere que la turbulence auto-générée est stationnaire, c’est a
dire que ’échelle de temps caractéristique de variation de la turbulence auto-générée
est grande comparée a ’échelle de temps de diffusion du rayonnement cosmique. Cette
hypothese est vérifée a priori dans ma publication Brahimi et al. (2020 [22]); la vitesse
d’advection des ondes est négligeable comparée a la vitesse de diffusion du rayonnement
cosmique. En conséquence, le systeme d’équations maitresses peut se réécrire
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OP,
8§R+vst-VPCR — V-DcrVPer (3.7)
Ve - VPR
0 = St YICR _poT. 3.8
oW, N (38)

L’approximation de stationnairité du modele de turbulence auto-générée n’est néamoins
pas completement évidente.
En réécrivant 1’équation (3.8]) comme

Vst + VPoR
2Wol'N
on voit que le modele de turbulence auto-générée résulte de I’équilibre entre les gradients
de pression des rayons cosmiques exercés sur le gaz et les propriétés cinétiques du gaz
qui se manifestent & travers les termes vy et I'ty. Dans les phases partiellement ionisées,
la figure montre qu’aux échelles résonantes avec le rayon de Larmor des rayons
cosmiques d’énergie 1 GeV, le régime de propagation des modes d’Alfvén est découplé,
et par conséquent, le taux d’amortissement des ondes est défini par 'y = —vi, /2.
L’équation montre que pour les plasmas de température supérieure a 50 K le
taux de collision est dépendant de la densité de neutres et de la température comme
Vin < n,T%%. Dans le cas d’'un plasma faiblement ionisé X < 1, on montre que le

niveau de turbulence évolue en

I(k) = (3.9)

VP 2704 R
Bop3/2104 ' |V PcRr|
ou p correspond a la densité massique du plasma. A énergie F fixée, on observe donc que
le coefficient de diffusion auto-généré dépend du rapport p3/2T04/|V Pcr| entre 1'état
thermodynamique du plasma et la présence de gradients de pression de rayons cosmiques.

I o (3.10)

Dans le cas ou le plasma est totalement ionisé (X & 1), nous avons vu que les ondes
d’Alfvén ne sont plus amorties via collisions ion-neutre mais via amortissement de Lan-
dau non-linéaire I'yprp (équation et amortissement turbulent I'r14 (paragraphe
. La relation appliquée a chacun des deux termes amortissements, injectée
dans la définition donne pour coefficient de diffusion Landau non-linéaire et coef-
ficient de diffusion de ’amortissement turbulent

~1/2
Dxiip ~ 0.94cryBo KVS‘J) : (rgVPCR)} (3.11)
i
3/2 -3/2 -1
1 T Urms (L) Vet
Drig ~ —cBj-2 e =) - (rg VP 3.12
L16 30 071/2 [< Vet | Vet (Tg CR) ( )
ou v; = y/kgT/ (m) correspond a la vitesse thermique des particules du plasma, (m) ~

m,, étant la masse moyenne des particules, L = 50 pc correspond a I’échelle d’injection de
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la turbulence ”grande échelle” dans le modele de turbulence auto-générée et vpys(L) ~ 10
km /s correspond a la dispersion de vitesse du gaz & 1’échelle d’injection de la turbulence.
Cette vitesse est inférée a postériori a partir du modeéle de turbulence a ”grande échelle”
(paragraphe et du module de forgage turbulent (paragraphe . Le coefficient
de diffusion auto-généré dans ce régime est donné par

-1 —11—1
Dyl = [Dxiep + Drigl - (3.13)

Dans ce travail, une des méthodes d’injection du rayonnement cosmique est l'injection
de sur-pressions de rayons cosmiques et/ou non de gaz, afin de modéliser 1'apparition
d’un reste de supernova dans la simulation (voir paragraphe . Dans le reste, la
température du gaz est trés élevée (T > 105 K), le coefficient de diffusion auto-généré
doit étre considéré en conséquence. Les rayons cosmiques de 1 GeV s’échappent lorsque
le choc du reste est a la fin de la phase radiative, c’est a dire que les conditions thermo-
dynamiques a l'intérieur du choc sont relativement proches des conditions dans le milieu
interstellaire environnant. Il n’existe pas de modele précis de transport du rayonnement
cosmique dans les restes de supernovae; choisissons de définir le coefficient de diffusion
des RCs auto-généré dans les restes de supernovae comme

Dgeit, = 0.1D1gm- (3.14)

Cette valeur correspond raisonnablement a la situation ou le reste est quasi dilué mais
dont le niveau de turbulence est toujours plus important que dans le milieu interstellaire.
Bien qu’approximative, cette hypothese n’impacte pas ou peu la réalité physique étudiée
dans ce chapitre.

3.2.3 Modele de turbulence a ”grande échelle”

La turbulence ”a grande échelle” correspond a la turbulence dans le plasma qui n’a pas
été générée par le rayonnement cosmique via le modele de turbulence auto-générée, mais
via des phénomenes qui ont lieu & des échelles spatiales supérieures aux échelles d’étude
du probléme (> 200 pc). Dans ce travail, la turbulence & ”grande échelle” se manifeste
de deux manieres différentes : en premier lieu a travers la définition du coefficient de
diffusion des rayons cosmiques Disn, en second lieu a travers les parametres du module
de forgage turbulent de la boite de simulation dont I'implémentation est décrite dans le
paragraphe ([3.3.5)) et qui s’applique uniquement au champ de vitesse du gaz.

La turbulence dans le milieu interstellaire dense a été investiguée par un grand nom-
bre d’auteurs comme Larson (1981) [I34] et Heyer & Brunt (2004) [104] qui ont dérivé
des relations empiriques liant les fluctuations de vitesse non-thermiques o et la densité
du milieu np a la taille L du nuage turbulent. A partir des observations ils ont montré
que

(3.15)

_ q
0 =01 pcl] pe
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ol les parametres ¢ = 0.35—0.5 et 01 pc = 1—1.5 km/s suggerent une cascade turbulente
de type Kolmogorov. On considere que la dispersion de vitesse est uniquement due &
leffet de la turbulence & grande échelle, c’est a dire o &~ vyys. Commercon et al. (2019)
[38] définit le temps caractéristique de turbulence ¢y, comme le temps de traversée de
la turbulence dans la boite de simulation c’est a dire

tourb = L/'Urms (316)

et le temps de diffusion

tag = L?/Dcr (3.17)

ou Dcr est le coefficient de diffusion des rayons cosmiques. On peut alors en déduire
deux régimes de transport du rayonnement cosmique différents et séparés par la condition
de balance critique tiyrn = tgig qui définit un coefficient de diffusion critique

Deit = Lvpms (3.18)

L q

= 62xm%m¥s1<> (3.19)
1 pc

a une échelle de grandeur de l'ordre de 200 pc. Ce coefficient de diffusion doit étre

. . o . _ _11-1
comparé au coefficient de diffusion total des rayons cosmiques Dcr = [DIS&VI + Dsellf]
dont la valeur du coefficient de diffusion de fond est généralement paramétrisée comme

E S
Disy ~ 1028729 em?s ™! (1 GeV) (3.20)

ot s ~ 0.3 — 0.6 [216]. Si

— Dcr < Dgit : Le temps de diffusion du rayonnement cosmique est plus long que
le temps de turbulence ce qui implique que les rayons cosmiques sont sensibles aux
fluctuations magnétiques du gaz et suivent la méme dynamique. Dans ce cas, la
pression du rayonnement cosmique est correlée a la distribution de densité du gaz.

— Dcr > Dyt @ Le temps de diffusion du rayonnement cosmique est plus court que
le temps de turbulence impliquant que le rayonnement cosmique n’est pas sensible
aux fluctuations magnétiques du gaz. La pression du rayonnement cosmique n’est
pas corrélée a la distribution de densité du gaz.

Le coefficient de diffusion Dign des rayons cosmiques d’énergie 1 GeV est environ égal a
1028 ¢m? /s et suggere que Digy > Derit et donce que les rayons cosmiques ne sont pas af-
fectés par la turbulence interstellaire a ” grande échelle”. Cependant, comme nous ’avons
vu dans la section , la présence de forts gradients de pression de rayonnement cos-
miques et/ou faibles produits p3/ 2704 qu plasma peuvent conduire & une réduction du
coefficient de diffusion auto-généré de telle maniere que le régime de transport du ray-
onnement cosmique devienne dépendant de la turbulence interstellaire a grande échelle.
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Cet effet est I'un des aspects les plus importants investigués dans ce travail.

Le traitement de la diffusion anisotrope des rayons cosmiques est discutée en détail

dans le paragraphe ([3.3.3)).

3.2.4 Effet de streaming du rayonnement cosmique

Le rayonnement cosmique se déplace a une vitesse caractéristique supérieure a la vitesse
d’Alfvén, définie par V5 = B/y/4wp dans le cas d’une approche MHD bi-fluide. Ceci
a pour effet de générer des ondes d’Alfvén (voir annexe qui en retour peuvent
interagir avec les rayons cosmiques. Dans le cadre d’une turbulence Alfvénique com-
posée de modes slabs, ceci n’est rien d’autre qu’une re-formulation du modele CST (voir
paragraphe dans lequel on considere un effet supplémentaire qui est le fait que
la vitesse de groupe des ondes d’Alfvén peut étre modifiée par la présence de différent
mécanismes d’amortissement : collisions ion-neutre, amortissement non-lineaire de Lan-
dau, amortissement turbulent. Kulsrud & Pearce (1969) [128] montre que le taux de
croissance des modes d’Alfvén peut s’écrire

T, ~ 0, "er(> ) <U“ - 1) (3.21)
n; Va

ou ncr(> 7) correspond a la densité numérique de rayonnement cosmique d’énergie
suffisante pour étre en résonance avec les modes d’Alfvén a un angle d’attaque p donné,
ie. rg > 1/ k|, n; est la densité d’ion dans le plasma et v correspond a la vitesse de
drift (de dérive) des protons, qui correspond a la modification de la vitesse de groupe
des modes d’Alfvén ressentie par les rayons cosmiques. En inversant la relation ,
la vitesse de streaming donne

T
v~V |1+ — g

(3.22)
En premiere approximation c’est & dire dans le cas o les collisions RC-ondes et ondes-RC
sont négligées, la vitesse de streaming n’est rien d’autre que la vitesse de phase des ondes
d’Alfvén du plasma. En revanche, si ’on considere les interactions entre les ondes et les
rayons cosmiques, un second terme apparait et dépend du taux de croissance des ondes
d’Alvén I'y. En considérant le modele CST qui se définit par I'équilibre stationnaire
entre le taux de croissance des ondes et le taux d’amortissement donné par la relation

'y =T+ Inep + T'oie, (3.23)

la vitesse de streaming peut alors s’écrire [234]

Vst = fst(k)VA(k) (324)

ou Vx(k) correspond a la vitesse de phase des modes d’Alfvén a l’échelle résonante

_ -1
kfrg et
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1

Saulk) ~ 1+ Qoncr(> 7)

(I'v + I'neep + Iiae) (3.25)
est appelé facteur de boost de la vitesse de streaming (Ruszkowski et al. 2017 [189]).

Dans un environnement tri-dimensionnel, la vitesse de streaming des rayons cosmiques
1A 3
s’écrit

B . VPFPcr

Vst = _fstVAm

(3.26)
et est maximale (en norme) lorsque le gradient de pression du rayonnement cosmique
est (anti-)aligné avec le champ magnétique. En plus de la vitesse de streaming, le
rayonnement cosmique contribue a chauffer le gaz par 'intermédiaire d’un terme source
donné par

B-VPFcr

Lo = —— "R
t B - V Pcg|

Vi VPR (3.27)
Notons que la vitesse utilisée dans I’équation est bien la vitesse d’Alfvén et non la
vitesse de streaming car lorsque fs; > 1 c’est a dire que le streaming est super-Alfvénique,
le transfert d’énergie des rayons cosmiques vers les ondes se fait prioritairement via la
portion du streaming qui est uniquement due a la présence des ondes MHD et non les
différents taux d’amortissement dans le plasma. Dans ce travail le terme de boost vaut
arbitrairement fi = 1. Dans la configuration des simulations réalisées dans ce travail,
le facteur de boost est de I'ordre de f; ~ 1+ 1076 ncg(i>'y) ~ 1.1 a 11. Ce qui donne &
ce choix une relative consistance.

L’implémentation des termes de streaming est discutée dans le paragraphe (3.3.4)).

3.2.5 Modele d’injection du rayonnement cosmique

Comme nous 'avons vu, les SNRs sont considérées comme les principaux accélérateurs
du rayonnement cosmique dans la galaxie et ce pour des énergies allant du GeV au
PeV. L’hypothese principale est que les rayons cosmiques sont accélérés par des chocs
diffusifs (Diffusive Shock Acceleration : DSA) qui se caractérisent au premier ordre par
une transition brutale entre les propriétés du milieu amont et celles du milieu aval. En
conséquence, les propriétés de transport du rayonnement cosmique sont différentes de
part et d’autres du choc (Lagage & Cesarsky 1983 [129]). A lintérieur de la source, en
aval du choc, les niveaux de turbulence sont importants 6B/B ~ 1 et le gaz est com-
primé ce qui implique que le libre parcours moyen des rayons cosmiques est du méme
ordre que leur rayon de Larmor. Le régime de transport est isotrope et décrit par la
dynamique Bohmienne. A Iextérieur du choc, en amont, les niveaux de turbulence sont
faibles 0 B/ B < 1, la pression du gaz est plus faible et le libre parcours moyen des rayons
cosmiques est plus grand que leur rayon de Larmor. Le transport est anisotrope. Ces
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deux descriptions suggerent une discontinuité non-physique entre les régimes de trans-
port du rayonnement cosmique au sein de la source et a Uextérieur [219]. Afin de palier
a ce probleme, un grand nombre d’auteurs dont moi-méme (voir chapitre [2]) se sont con-
centrés sur le développement d’une phénonénologie permettant de lier I’échappement du
rayonnement cosmique des restes de supernovae a leur propagation dans le milieu inter-
stellaire proche. 1l a été trouvé que 'instant auquel les rayons cosmiques s’échappent est
fortement correlé avec leur énergie et les propriétés du milieu interstellaire dans lequel
le reste s’expand.

Dans ce travail nous n’injectons que des rayons cosmiques d’énergie 1 GeV a travers
les SNRs car ils représentent la majeure partie du spectre d’énergie des rayons cosmiques
mesuré dans le milieu interstellaire local. Dans le code, I'injection de rayons cosmiques
est modélisée par un terme source sphérique de sur-pression homogene du fluide de
rayonnement cosmique. Les variables importantes sont le temps d’échappement des
rayons cosmiques de 1 GeV tes(F = 1 GeV), le rayon du choc a l'instant d’échappement
Resc(E =1 GeV) et la valeur de la surpression de rayonnement cosmique Psnpncr(E =
1 GeV) correspondant a la quantité de rayonnement cosmique injectée dans le milieu
interstellaire & l'instant fesc. A partir de ma publication Brahimi et al. (2020) [22]
on montre que le temps d’échappement des rayons cosmiques de 1 GeV est d’environ
tesc(E =1 GeV) ~ 20— 100 kyr et que le rayon du choc associé vaut Resc(F =1 GeV) &
8—30 pc pour un reste de supernovae dans une phase WNM ou CNM. En considérant que
la supernova libére une énergie Egy = 10%! erg et que 10 % sont transmis au rayonnement
cosmique de 1 GeV, alors la pression du rayonnement cosmique est donnée par

0.1Esy
3 Resc(E =1 GeV)3

Psnr,cr ~ (3.28)
et vaut Psnr,cr ~ 1.5 X 1079 -3 x 1071 dyne cm ™2 soit PSNR,CR/PbaCk,CR ~ 20— 1000
ol Pyack,cr désigne la pression de fond du rayonnement cosmique. La pression des RCs
injectés est potentiellement sous-évaluée car les RCs peuvent aussi se concentrer sur une
coquille.

Dans la plupart des cas, les rayons cosmiques d’énergie 1 GeV s’échappent lorsque le
choc du rémanent est en phase radiative ce qui suggere que la différence de pression du
gaz a l'intérieur et a I'extérieur du choc est faible. Cependant, il n’existe pas de consensus
clair autour de I’évolution de la pression du gaz au cours du temps. C’est pourquoi
dans ce travail nous avons également la possibilité de tenir compte de I'injection d’une
surpression thermique avec la méme géométrie que pour le fluide de rayons cosmique.
La surpression thermique est alors définie par

Psnr,cas = PratioPSNR,CR (3.29)

ol Pjatio représente le ratio de surpression thermique injecté et le rayonnement cosmique
de 1 GeV injecté. Ce parametre est laissé libre et peut évoluer entre 0 et 1.
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Dans la simulation, les supernovae sont injectées de maniere aléatoire c’est a dire non
correlées avec la densité du gaz. Ceci se justifie par le fait que les étoiles ont des durées
de vie de 'ordre de ~ 10 Myr et peuvent étre advectées a la vitesse du gaz interstellaire
dont on observe a postériori qu’elle est de 'ordre de vyyms &~ 1 — 10 km/s, impliquant
que le lieu ou I’étoile explose en supernovae peut se trouver a 1 — 100 pc du lieu de
naissance, généralement une zone moléculaire dense [193]. D’autre part, on estime a
postériori que le temps de retournement de la turbulence dans la boite de simulation est
d’environ ~ 17 Myr ce qui est généralement bien inférieur au temps de vie des étoiles
et qui implique que ’environement interstellaire a la mort de 1’étoile est décorélé de
I’environement interstellaire & la naissance de 1’étoile qui correspond généralement & des
nuages moléculaires et des coeurs denses. Le taux d’injection 79y A¢ de supernovae par
pas de temps At est défini par rapport entre le taux d’explosion de supernova dans la
galaxie 7qn et la taille de la boite de la simulation L. Il est donné par

_ TSN L3 At 1
TN (1 kyr) (Vgalaxy) <1 kyr) S (3.50)

3.3 Méthodes numériques

3.3.1 Equations MHD avec diffusion/derive des RCs

Le systeme d’équation permettant de traiter la dynamique du transport du rayonnement
cosmique dans un plasma turbulent est donné par

dp
R . p— . 1
% T V.(pu)=0 (3.31)
dpu B-B
% + V. (pu cu—+ Pt — 47r> = pf (3.32)
Oe B(B-u)|
a + V[(e—thot)u—M] =
— PcrV-u—V - -Fcrg+ Lrag +pf -u (3.33)
B
8(% — VX(uxB)=0 (3.34)
Oe
5 T V- (ecrut (eor + Por)var) =

— PcrV-u—V :Fcra+ L + Lrad,cR (3.35)

ou V-Fcrq= V- FCR’d’H + V -Fcra e
champ de vitesse du gaz, vy est la vitesse de streaming, B est le champ magnétique,
e = 0.5pu? + ey, + ecr + B?/87 est la densité totale d’énergie ot ey, est la densité
d’énergie thermique du gaz et ecr est la densité d’énergie du rayonnement cosmique.
Piot = Py + Por + 0.5B2% /47 est la somme des pressions : thermique Py, = (vg — Desn,
de rayonnement cosmique Pcr = (ycr — 1)ecr et magnétique respectivement, ot vy, et

p est la densité massique de gaz, u est le
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~ycr sont les indices adiabatiques de chaque espece. Notons ici que les termes d’énergie
le sont par unité de volume ie. e; = E;/ Ax3 oul Az est la taille de la cellule. Tous les
termes de droite des équations sont des termes de source.

Le terme —PcrV - u est un terme de gain/perte adiabatique des rayons cosmiques
qui dépend des variations de la vitesse du fluide dans l’espace. Le terme L.,q =
Lrad,th + Lrad,cR—th correspond respectivement aux pertes radiatives totales du systéme
composé des pertes du plasma thermique et des pertes d’énergie du rayonnement cos-
mique au profit du gaz, et pureﬂ Le terme de pertes radiative du rayonnement cosmique
est donné par Lrad,cR—th = Lrad,CR + Hrad,CR—th €t décrit respectivement les pertes ra-
diatives pures et les pertes radiatives conduisant a un chauffage du gazﬂ Les termes
V -[(ecr + Pcr)Vst) et Lg correspondent & une advection et un terme source respective-
ment qui décrivent la maniere dont 'instabilité de streaming du rayonnement cosmique
est modélisée dans le systeme. L’implémentation des termes de streaming est décrite
dans le paragraphe . Les termes V 'FCRle =V. [_DCR,Hb(b' VeCR)] et

V- FCRvd’iso = V- [=Dcr,iso Vecr| o b = B/|B| correspondent a la diffusion parallele
aux lignes de champ et isotrope respectivement. Le coefficient de diffusion isotrope est
indépendant de la présence de lignes de champ magnétique ordonnées et est défini par
DcRiso = fisoDcR,H ol fiso K lﬂ tandis que le coefficient de diffusion anisotrope est
défini comme Dcr, = (1 = fiso)Dcr ot DcR est la variable insérée dans le modele par
I'utilisateur. L’implémentation des termes de diffusion anisotrope du rayonnement cos-
mique est discutée dans le paragraphe . Finallement, les termes pf et pf-u dans les
équations en moment et en énergie décrivent 'effet de la force f appliquée au plasma pour
générer de la turbulence. Cette force est produite dans I’espace de Fourier et ses modes
sont donnés par le processus stochastique de Ornstein-Uhlenbeck [69]. L’implémentation
du terme de forcage turbulent est décrite dans le paragraphe .

3.3.2 Equations de la MHD dans le code MHD-RAMSES

Les équations de la MHD idéale (3.31]-[3.34) sont discrétisées suivant une grille de calcul
cubique tri-dimensionnelle. En I'absence de terme source, le systeme d’équations de la
MHD idéale peut se réécrire [78]

4Les pertes pures désignent les pertes d’énergie du rayonnement cosmique qui ne sont pas ré-injectées
dans la partie thermique du systeme.

Le terme de pertes radiatives des RCs Lrad,cr—sth n'est pas utilisé dans les simulations présentées
dans ce travail. D’une part l'intérét est d’observer les échanges d’énergie entre les RCs et le fluide
thermique ce qui se fait plus aisément en ’absence de pertes radiatives pour les RCs, d’autre part
les simulations réalisées sont caractérisées par des conditions aux bords périodiques et par conséquent
conservent toute 1’énergie qui est injectée par le module de forgage turbulent ou par les SNRs. Il ne
s’agit alors pas seulement d’avoir un terme de pertes radiatives des RCs mais également un terme de
fuite des RCs qui permettrait de conserver ’énergie totale dans la boite de simulation. Un tel terme n’a
pas encore été implémenté.

5Dans les simulations, le paramétre fiso vaut 0.01.
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9p _
5 + V:(pu)=0 (3.36)
opu B-B\
o T v - (pu-u+Ptot—47r> =0 (3.37)
Oe BB-u)| _
a + V |:(€ + Ptot) A :| =0 (338)
8(‘7]? — V. (u-B-B-u)=0. (3.39)
(3.40)

Dans le cas ou 'on considere que la grille de calcul est réguliere, le schéma numérique
est décrit en trois dimensions suivant les coordonnées x, y et z et les variables sont
discrétisées sur une grille 3D Cartésienne. Le centre de chaque cellule est localisé a la
position (x;,y;, ;). Dans une cellule donnée, les faces normales a la direction 2 ont pour
coordonnées T = ;419 et couvrent un élément de surface défini par y;_1/9 <y < y;11/9
et 2;_1/2 < 2 < 24172 De la méme maniere, il est possible de définir les coordonnées
des autres faces normales aux directions y et z.

Pour chaque cellule, les variables du systeme sont calculées a partir d’une moyenne
volumique. Les variables hydrodynamiques sont définies au centre de chaque cellule
(xi, vy, 2) et s’écrivent

1 Tit1/2  [Yj+1/2  [PR+1/2 PR o
vk = MAyAz/x / /Z v(z,y,z)de dy dz (3.41)

i—1/2 Yj—1/2 k—1/2

ou v € {p,ew,u} est une variable hydrodynamique. Le champ magnétique est, en
revanche, moyenné au centre des surfaces des cellules en fonction de la composante
représentée

1 Yi+1/2  [Pk+1/2 P ;o

BI,i*l/Q,j,k = AyAZ / Bx(xifl/z,y 4 )dy dZ (342)
—1/2 Zk—1/2

i+1/2 Zk+1/2 ( ) ( )

B, .. = z da’ d2’ 3.43

y77'7.]_1/27k / / y y] 1/27

AJ:AZ Ti—1/2 Y Zk—1/2
i+1/2 y;+1/2

B.ijk-12 = AxAy/ / B.(x',y  zp_1y2) da’ dy . (3.44)
Yj—1/2

La valeur du champ magnétique au centre d’une cellule de coordonnées (x;,y;, 2x) est
alors interpolée des valeurs des champs magnétiques définis sur les sufaces de la cellule.
B, ;1 est donc donné par
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Baijk = (Bui-1/2,jk + Buit1/2,5k)/2 (3.45)
Byijk = (Byij—1/2k+ Byijr1/2k)/2 (3.46)
Beije = (Beijh-1/2+ Baijrr1/2)/2. (3.47)

I1 est possible de réécrire le systeme d’équations (3.36]-[3.39)) sous la forme d’un systéme
d’équations que 'on qualifie de systeme d’Euler et qui s’écrit, sous forme vectorielle,

oU 0P oG oH _
ot ox 0Oy 0z

ott U = (p, puz, puy, pu, em)’, tandis que la fonction de flux F est donnée par

0 (3.48)

Py
puZ + Pror — B2
F = puguy — By By , (3.49)
puzu, — By B,
(e + Piot)uy — By (B - u)

des formes symmeétriques peuvent étre dérivées pour les vecteurs G et H qui correspon-
dent respectivement aux flux de Godunov dans les directions y et z. L’équation
est ensuite discrétisée et résolue par le solveur de HLLD (Harten-Lax-van Leer Discon-
tinuities Riemann solver) dont la procédure détaillée est décrite par Miyoshi & Kusano
(2005) [I57]. La contrainte solénoidale V «- B = 0 est assurée a la précision machine en
utilisant le schéma numérique CT (Constrained Transport) développé par Evans & Haw-
ley (1988) [66] qui consiste a réécrire ’équation d’induction sous la forme intégrale et a
appliquer le théoreme de Stokes pour passer d’une intégrale de surface a une intégrale

de chemin
0d, B 0 B
5 —at//B-dS—fE-dl (3.50)

olt @ correspond au flux magnétique traversant une surface S = [ [ dS & un instant ¢
et E = u X B correspond au champ électromoteur induit le long du chemin dl.

Le code MHD-RAMSES est équipé d’'un module de raffinement adaptatif (AMR :
Adaptative Mesh Refinement) de la grille de calcul qui permet d’avoir une résolution
définie localement par rapport aux contraintes de courant locales des variables du systeme
d’équations - . La grille de calcul peut étre décomposée en niveaux de raf-
finement, la condition de courant devient de plus en plus contraignante et donc le pas
de temps de plus en plus faible & mesure que le niveau de raffinement augmente. Les
pas de temps étant différents, il existe un battement entre les étapes de résolution des
niveaux raffinés et celles des niveaux non-raffinés. Au début et a la fin de chaque pas
de temps, les flux sont interpolés au niveau des interfaces entre des cellules de niveau de
raffinement différent de maniere a ce que les flux soient conservés. Teyssier (2002) [220]
décrit plus en détail la procédure AMR.
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3.3.3 Equation de diffusion anisotrope du rayonnement cosmique

Dans ce paragraphe qui résume les travaux de Dubois & Commergon (2016) [60], nous
traitons la partie diffusion anisotrope de I’équation de transport des rayons cosmique
(3.35). Cette derniere se réécrit

Oe
— F = bl
8t+v 0 (3.51)

ou F = Fani 4 Fiso — —D”b(b - Ve) — Diso, Ve correspond au flux anisotrope et isotrope
respectivement, de rayonnement cosmique. L’étape de diffusion a lieu apres I’étape MHD
dans le code RAMSES. Tandis que la condition CFL de I’'étape MHD est donnée par
Atyap < Az/(u + ¢s) dans une grille orthonormale (Az = Ay = Az) ou u correspond
A la norme du vecteur champ de vitesse u et ¢ = yPy,/p est la vitesse du son dans le
gaz, la condition de courant de I’étape de diffusion du rayonnement cosmique est donnée
par Atgig < Ax?/(2D) et est beaucoup plus contraignante que ’étape MHD. L’équation
est donc résolue implicitemenﬂ La discretisation de 1’équation (3.51)) donne

At
n+1 n—+ n
€.k X, Azr [F i+1/2,5,k + Fy,zy+1/2 kT Fz,z,j k+1/2
41 _ n+l _ n+l _n
B ok — yii—1/2k Fz,i,j,k—l/Q] = Cijk (3.52)

ou les flux Fa = (Fpm, Fp™, F2™) aux interfaces des cellules sont évalués & partir des
coins des cellules c’est a dire, pour n’importe quelle composante x, y, ou 2

Fal’ll ) 1 1 + Fanll ) 1 1 Fanl + Fanl
Fam _ it3.0-5k—3 3. 75’k+§ it+3.0+3.k—3 i+3.0t5 k3 (3 53)
H’z’] k 4 '
Fanl 1 _|_ Fanl Fanl + Fanl
ani _ i—g3.dtg5k+s i~3 +27k+* it+3.5+3.k—3 it+5.+3.kty (3 54)
Z7‘7+%7k 4 .
ani Fam + Fam + Fam
-1 -1 -1 1 1 -1 1
ani _ 1—§vﬂ+§’k+z i—3d—5kts i+3.0+5.k+3 it+3.0-5k+3 (3.55)
ig,k+% 1 . (3.
Le flux anisotrope dans le coin des cellules s’écrit
ani _ N 7
virljrihet = ~Dba(b-Ve) 111 (3.56)
ani Db .
yitdi+ik+l T Dyb,(b VB)H%,#%,H% (3.57)
ani _ N L
Fz z+2,]+2,k+2 - DHb (b Ve)i—l—%,j—&—%,kq—% (358)

"Rappelons que dans le cas d’une intégration explicite, le terme de flux & Iinstant t" est évalué &
partir des flux & linstant t"~!. Une analyse de stabilité de Von Neumann permet de montrer que le
schéma numérique explicite choisi est conditionnellement stable si la condition de courant est respectée.
Dans le cas d’une intégration implicite, le terme de flux a linstant t" est évalué a partir des flux a
Pinstant ¢". Le schéma numérique implicite est inconditionnellement stable.
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ol (b-Ve)H PTEuSY

spondent a des moyennes arithmétiques des cellules connectées aux coins

7 T 7 T
_ br,z’—i—%,j,k + bz,i+%,j+1,k + bx 15 k41 + br g1 i+ k+1
by =
4
b b b b
b_ _ y,Z,]-‘r%,k‘ + y72+17]+%7k + y27]+27k+1 + y7’+17]+27k+1
v 4
7
— bz,z,j k+35 1+ bz ji+1,7, k—|—1 + bz,z,j—i—l k+35 1+ bz ja+1,74+1, k—&—f
2 =
4
N n+1 n+1 n+1 n+1
de  Civijriksr TGtk T Gk T itk
ox 4Ax
n+1 n+1 n+1
Gtk T 61]—1—1 kT €kl T Cijk
4Ax
2y n+1 n+1 n+1
de  Ciptjrigtt T Civi e T ezj—i-l kbl T €Lk
oy 4Azx
n+1 n+1 n+1
_ z+1jk+1+ez+1jk+ezgk‘+1+6,gk
4Ax
N n+1 n+1 n+1 n+1
de ikt TGkt T Gtk T Gkt
0z 4Ax
n+1 n+1 n+1 n+1
gtk T gk TGk T gk
4Azx
n
15” _ gk T DHM k1 T DHJ:J-H k1 T DH,z+1,g+1 k41

8

+

8

n n n n
Ditivijre T Plligare T Plavigrie T Dllivijen
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1 = b, e/dx +b,0e/dy +b,0e/dz et les quantités barrées corre-

(3.59)
(3.60)

(3.61)

(3.62)

(3.63)

(3.64)

(3.65)

La partie isotrope des flux, pour n’importe quelle composante x, y ou z, est donnée par
I'interpolation linéaire des flux aux interfaces droite et gauche des cellules

n n+1 _n+l
Fiso, _ Disoirijn + Disoigin Civtk ~ Ciik
it+3.5.k 2 Az
n n+1 _n+l
Flso _ Diso,i,j—i—l k + Dlso,z,j k “i,j+1k € 1,5,k
ij+g.k 2 Ax
n n+1 _ n+l
iso o DISO ,1,7,k+1 + DlSO 0,7, k€ i,7,k+1 ei,j,k’
.. 1 — .
05k +3 2 Az

(3.66)
(3.67)

(3.68)

L’équation (3.52) peut se résoudre implicitement en la variable e”ﬂi en se réécrivant sous

la forme d’un systeme matriciel A-E = C ou E correspond & un vecteur des énergies e &
Iinstant n+1, C & un vecteur contenant les termes d’énergie et leur coefficients associés a
Iinstant n et A une matrice qui contient tous les coefficients devant les termes en énergie
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a linstant n + 1. La matrice A est définie positive et symmétrique et est inversée grace
a un algorithme de calcul du gradient bi-conjugué comme décrit par Gonzalez et al.
(2015) [89]. Dubois & Commercon (2016) [60] décrit I'implémentation du processus de
diffusion en AMR, discute en détails des limitations de la méthode numérique utilisée et
présente différent tests.

3.3.4 Implémentation de ’effet de streaming

Dans ce paragraphe qui résume les travaux de Dubois et al. (2019) [61], nous traitons
I'implémentation du terme de streaming des rayons cosmiques dont la présentation
théorique est donnée dans le paragraphe . L’effet de streaming des rayons cos-
miques se résume a deux termes dans I’équation @ du systeme. Le terme de chauffage
du gaz L = —B - VPcr/|B - VPcr|Va - VPcr qui est traité comme un terme source
et la partie advective du streaming dont 1’équation de base est donnée par

0
a—: + V- [ycrevs) =0 (3.69)

ol e correspond a ’énergie du rayonnement cosmique; I'indice CR a été enlevé par souci
de simplification, tandis que la vitesse de streaming est donnée par vg; = — f5t Vasgn(B -
V Pcr). La différence entre un terme d’advection classique et le terme de streaming vient
essentiellement de la présence du terme sgn(B-V Pcr) qui a pour propriété de potentielle-
ment créer des discontinuités de la valeur de la vitesse d’advection —vycg fst V A aux inter-
faces entre les cellules. Sharma et al. (2009) [203] discute de I'implémentation numérique
de ce terme via des méthodes explicites en temps. En particulier, la résolution explicite
de ce terme via une méthode upwind suggere une condition de stabilité At oc Ax?
extrémement contraignante. Sharma et al. (2009) [203] suggere de régulariser la vitesse
de streaming en remplagant le terme sgn(B - V Pcr) par tanh(hb - Ve/e) afin d’alléger
la contrainte sur le pas de temps qui devient alors At < hAz?/(2¢) olt h est une con-
stante de 'ordre de la taille de quelques cellules. Cette méthode reste tres contraignante.
C’est pourquoi Dubois et al. (2019) [61] choisi d’implémenter le terme de streaming en
utilisant une méthode implicite.

Il est possible de réécrire I’équation (3.69)) comme

0

a*i + V. [-Dyb(b-Ve)] =0 (3.70)
ou Dy = vcre|Bl/(|b - Ve|fsv/4mp) a la dimension d’un coefficient de diffusion. L’effet
de streaming est alors résolu comme un terme de diffusion avec la méthode numérique
présentée dans le paragraphe (3.3.3). Le flux total s’écrit

F*' = F + F* (3.71)
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ou le coefficient de diffusion total des rayons cosmiques s’écrit D = Dgr+ Dyt et Dcr,| =
(1 — fiso)D et DcRriiso = fisoD. En suivant les méme regles de discretisation que dans le
cas de la diffusion, le coefficient de diffusion de streaming se discretise comme

n n n n
b — Dg i+ Dgijkr1 T Datigrresr T Dativ1jr1ht1
st —
8
n n n n
Dg i1k T Detijrine T Detivr ik T Detit1 jt1
N (3.72)
8
ou
n
n
YCRECGRi,jx VB - B o
z7 9
n L (3.73)

Dn .=
st,2,7, /471'02],]@ (b . VeCR)}Z],k’

Bien que le solveur utilisé puisse résoudre la diffusion quelque soit la valeur du coef-
ficient de diffusion, si le coefficient de diffusion possede des valeurs trop grandes, le
nombre d’itérations peut exploser rallongeant ainsi de le temps de la simulation. Il peut
arriver localement que la valeur du terme (b - VeCR)|Zj,k soit proche de zéro faisant
ainsi exploser le coefficient de diffusion. Pour cette raison, le coefficient de diffusion de

streaming est défini pour saturer & la valeur 103" cm?/s.

3.3.5 Implémentation du processus de forcage turbulent

Dans ce paragraphe nous discutons de 'implémentation du module de forcage turbu-
lent qui permet de modéliser la turbulence a ”grande échelle” comme décrite dans le
paragraphe et qui se manifeste par les termes pf et pf - u dans les équations du
moment (3.32)) et de ’énergie respectivement. Le processus de forcage turbulent
utilisé dans ce travail est décrit par les travaux de Schmidt (2009) [196] et Federrath et
al. (2010) [69] et se base sur le processus de Ornstein-Uhlenbeck [225].

Le forgcage turbulent est uniquement appliqué a la composante hydrodynamique
du fluide et non a sa composante magnétique. Le terme de forcage f est solution de
I’équation différentielle

1/2
df (k) = g¢ [—f(k, t)% + ”r}“ (202T<k)> PC(K) - th] (3.74)

ou le premier terme & droite du signe égal correspond a un terme de glissement qui
modélise la décorrelation exponentielle du champ de force turbulent avec lui-méme. Ce
terme dépend de la variable T qui correspond a une échelle de temps d’autocorrélation
du forgage turbulent et que I'on peut définir comme

T = K/ms (3.75)
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ol Vs correspond a la vitesse caractéristique du fluide et K = L/« = 27 /kq correspond
a I’échelle caractéristique de forgcage. L correspond a la taille de la boite de simulation
et « est un parametre permettant d’avoir une taille de focage inférieure a la taille de la
boite. Dans le cas d’une simulation aux conditions de bord non périodiques, le parametre
« doit étre petit devant 1. Dans ce travail, les conditions aux bords sont périodiques et
n’impliquent pas de contraintes sur le parametre a qui vaut ici 2. kg correspond a la
longueur d’onde caractéristique du forgage. Le second terme de droite correspond a un
terme de diffusion qui est modélisé grace a un processus de Wiener W (¢) qui permet de
générer un vecteur de déviations gaussienes aléatoires. Le terme ’PC(k) correspond a un
tenseur de projection dans ’espace de Fourier qui s’écrit

Pik) = CPH)+(1- P (k) (3.76)

kik;
= O+ (1-20) 75

(3.77)

et correspond a la somme entre deux opérateurs : un opérateur de forgage solénoidal
Pf‘j = 0 — kik;/ k? qui modélise les perturbations solénoidales du fluide, c’est & dire

telles que V - f = 0, et un opérateur de forcage par compression PZ“J. = kik;/ k? qui
modélise uniquement les perturbations compressives du fluide, c’est a dire telles que
V x f = 0. Le parametre ( € [0,1] permet de choisir le rapport entre la quantité de
modes solénoidaux et de compression. Il est possible de définir le rapport entre la force
de compression et la force totale comme

F (1-¢)?
Tiot 1—2¢+ D¢?

(3.78)

ou D € {1,2,3} correspond a la dimension du probleme. Dans ce travail, nous suivons le
choix de Commercon et al. (2019) [38] et définissons ¢ = 0.5 c’est a dire Fjj/Fyor = 1/3.
La fonction o(k) correspond & une fonction parabolique d’élargissement des poids du
forcage turbulent qui s’écrit

o(k) o< k*(2ko — k)?H(k — 2kq) (3.79)

ou H(k) est la fonction de Heaviside qui est non-nulle uniquement dans l'intervalle
k € ]0,2ko[. Enfin, g; correspond a un facteur de normalisation qui est donné par

gc 23/\/1—2C+3C2.

Schmidt (2009) [196] et Federrath et al. (2010) [69] discutent des limitations de la
méthode et ont réalisé des tests fiduciaux.
3.3.6 Implémentation du modele de turbulence auto-générée

Ce paragraphe décrit I'implémentation du modele de turbulence auto-générée décrite
dans le paragraphe (3.2.2)) dans le code MHD-RAMSES. Le processus d’implémentation
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du modele de turbulence auto-générée est exactement le méme que celui de I'implémentation
du terme de diffusion de streaming (paragraphe . Il s’agit de modifier le coefhi-
cient de diffusion du rayonnement cosmique grace a la formule et au coefficient de
diffusion auto-généré donné par les formules si le taux d’ionisation X du gaz est
inférieur & 0.9, une somme en impédance de (3.11)) et (3.12) si le taux d’ionisation du gaz
est supérieur a 0.9 mais la température T inférieure & 10° K et M si la température
du gaz est supérieure & 105 K. En suivant les regles de discrétisation établies dans le
paragraphe , les coefficients de diffusion auto-générés se discretisent de la maniere
suivante

n n n n
Desijn + Deatijrtr T Dearijr k1 T Deerf i1 j+1,k+1
8
n n n n
Digiv1 ik + Deairijrrk + Deairiv1 j+1.6 T Deeitit1,.6+1
8

D self —

+

(3.80)

et dans une cellule indicée par i, j, k, en fonction du régime de turbulence, dépendent
des parametres (VSt'VPCR)’Zj,k’ B‘Zj,k’ X‘Zj,k’ T’Zj,k’ vrms(L). L’indexation des
parametres suit les mémes regles que pour le module de diffusion. La température
du gaz est obtenue a partir de I'équation d’état du gaz parfait tandis que le taux
d’ionisation est calculé a partir de la construction du diagramme de Voronoi présentée
dans le paragraphe et qui dépend uniquement des parametres de température et
de densité du milieu en plus des données bibliographiques. Les coefficients de diffusion
auto-générés anisotropes et isotropes sont respectivement donnés par DS;M = Dy et
DseIfJSO = min(1072,I?)Dgs out I = (6B/By)? représente le niveau de turbulence; le
coefficient de diffusion auto-généré perpendiculaire est plafonné & 0.01 de la valeur du
coefficient de diffusion auto-généré parallele afin que le régime de transport des rayons
cosmiques reste dans Iapproximation quasi-linéaire (QLT). De plus, le coefficient de
diffusion perpendiculaire total n’est pas calculé a partir d’'une somme en impédance en-
tre le coefficient de diffusion perpendiculaire prééxistant et le coefficient de diffusion
perpendiculaire auto-généré mais a 1’aide de la relation suivante

DCR,iso = maX(DISM,ism Dself,iso) (3'81)

afin de maximiser le processus qui génere le plus de diffusion isotrope et non de confiner
les rayons cosmiques de long des lignes de champ. Par cette relation, nous nous assurons
qu’en I'absence de turbulence auto-générée, le rayonnement cosmique diffuse perpendic-
ulairement en suivant les regles établies dans le module de diffusion par la turbulence a
”grande échelle”.

Des tests simples du modele de turbulence auto-générée sont présentés, ainsi que les
limitations numériques du modele, dans le paragraphe (3.4.3).
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3.4 Reésultats

3.4.1 Terminologie et paramétrisation

Dans ce travail, 'espace des configurations possibles est trés important. Pour cette
raison il est nécessaire de définir les setups de simulation par un ensemble d’acronymes
représentatifs des différents aspects de 'espace des parametres tel que présenté dans la
section précédente :

— TF : Turbulence Forcing module (Module de for¢age turbulent). Ce parametre
vaut ous si le module de forcage turbulent est activé. Non sinon.

— CST : CRs Self-generated turbulence module (Module de turbulence auto-générée
par les RCs). Ce parametre vaut oui si le module de turbulence auto-générée est
activé, non sinon.

— ST : CR STreaming module (Module de streaming des RCs). Ce parametre vaut
ous si le modele de streaming du rayonnement cosmique est activé, non sinon.

— SNR : CR injection through SNRs module (Module d’injection de RCs par les
SNRs). Ce parametre vaut oui si le modele d’injection des RCs est activé, non
autrement. Siactivé, ce parametre est caractérisé par deux parametres supplémentaires.
Ccr = Psnr,cr/Pcr qui représente la valeur de la surpression de rayonnement
cosmique par rapport a la pression initiale de RCs dans le plasma initialement et
Pratio = PsNR,gas/ PsNR,cR qui représente la valeur des pressions de gaz par rapport
a la valeur de la surpression de RCs.

Tous les setups sont caractérisés par cette famille de parametres et leurs valeurs. Exemple
de simulation (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0). Si I'un
des parametres n’est pas explicitement défini pour une simulation donnée, le lecteur peut
considérer que sa valeur est Non pour les parametres booléens et 0 pour les parametres
numériques. Pour I'’ensemble des variables du systeme, les conditions aux bords sont
périodiques.

3.4.2 Etude du systeme RC-MIS sans sources

Dans cette section je présente les résultats de systemes rayonnement cosmique, mi-
lieu interstellaire en 1’absence de sources de RCs et/ou de gaz. Les simulations sont
paramétrisées de la maniere suivante :

— TF : Oui, CST : Non, ST : Non, SNR : Non
— TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Non

— TF : Oui, CST : Oui, ST : Oui, SNR : Non.
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Les setups présentés sont trés similaires a ceux de Seifried et al. (2011) [199], Saury et
al. (2014) [191] et Commergon et al. (2019) [38]. La taille de la boite est de L = 200 pc
tandis que la température initale du gaz est de Ty ~ 4460 K, la densité ng = 2 cm™3, la
pression thermique est de Py, ~ 1.23 x 107!2 dyne cm™2 et est égale & la pression initiale
du rayonnement cosmique. La vitesse initiale du son est de ¢; ~ 10 km/s et le champ
magnétique inital est de By ~ 1 uG ce qui conduit & un beta plasma = 87 Py, / Bg ~ 30.
La turbulence a grande échelle est injectée a 1’échelle 100 pc et est étalée de maniere
parabolique comme décrit dans la section . Celle-ci se traduit par un forcage
turbulent continu du champ de vitesse du gaz. Les résultats présentés nécessitent que
la turbulence a l'intérieur de la boite soit stationnaire et donc pleinement développée.
On estime que deux temps de traversée tyyn, = L/vmms =~ 20 Myr soit 40 Myr de la
turbulence dans la boite sont nécessaire pour atteindre 1’état stationnaire.

La figure présente les résultats des simulations faisant intervenir le module de
forcage turbulent et le module de turbulence auto-générée par le rayonnement cosmique.
De gauche a droite sont présentées des simulations dont le coefficient de diffusion des
RCs du fond vaut respectivement : Digy = 1022, 1024, 1026, 1028 em? /s tandis que de
haut en bas sont présentées respectivement les variables : n, Pcgr, p*/2T°* et Dgeit -
Lorsque le coefficient de diffusion de fond Digy est inférieur & Dee &~ 6.2 x 10%° cm? /s,
la densité de gaz est relativement homogene 0.5 < n < 5.5 cm™3 et est corrélée A la
distribution de pression du rayonnement cosmique qui oscille entre Pcg ~ 5 x 10712
erg/cm? et 10710 erg/cm3. Le produit p3/ 2704 est quasiment homogene et le coefficient
de diffusion auto-généré n’est jamais inférieur au coefficient de diffusion du fond. Dans
ces régimes, le rayonnement cosmique et le champ magnétique sont couplés par le fait
que le temps de diffusion du rayonnement cosmique est supérieur au temps turbulent
caractérisé par le coefficient D.,i;. Lorsque le coefficient de diffusion de fond Digy est
proche de la valeur du coefficient de diffusion critique Dg,it, la pression du rayonnement
cosmique augmente et fait disparaitre les gradients dans le gaz. Ceci se traduit par le
fait que le terme V - Forg = V - [-DcrVecr] devient négligeable. Cependant, la
pression moyenne du rayonnement cosmique est plus importante dans ce régime; ceci
peut venir du fait que les RCs ne sont que partiellement couplés au champ magnétique,
ils emagasinent une partie de I’énergie magnétique sans pour autant que cela affecte
de maniere notable leurs propriétés cinétiques. Ceci peut s’apparenter a une forme de
résonance entre la diffusion des RCs Digyr et la diffusion liée au forcage turbulent du
gaz Dcriﬁ Lorsque le coefficient de diffusion de fond des RCs est supérieur au coeffi-
cient de diffusion critique, les distributions de gaz et de rayonnement cosmique changent
radicalement. Nous observons d’une part que la pression du rayonnement cosmique est
complétement homogene Por ~ 1.5 x 107! erg/cm? et d’autre part indépendante des
fluctuations magnétiques du gaz. Ceci illustre le fait que le rayonnement cosmique diffuse
beaucoup plus rapidement que le coefficient de diffusion induit par le forgage turbulent

8Cet effet d’amplification de la pression des RCs dans la simulation & Disy = 102 em? /s figure (3.2)
peut aussi étre lié a la présence de conditions aux bord périodiques qui se combinent avec la condition
critique taig ~ trurb.
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du gaz. Le coefficient de diffusion auto-généré des RCs Dy || est localement inférieur
au coefficient de diffusion du fond Digy de deux ordres de grandeur; localement, la tur-
bulence est completement dominée par les effets du rayonnement cosmique sur le gaz.
Pourtant, le coefficient de diffusion auto-généré est peu corrélé a la distribution de pres-
sion des RC{’} 11 s’avere que ce dernier est essentiellement conduit par la modification
du produit p*/27%* dont on observe une forte corrélation. En effet, dans ce régime et aux
échelles de temps auxquelles on étudie la dynamique RCs-MIS (¢ ~ Myr) les gradients
de pression du rayonnement cosmique se relaxent rapidement (& la vitesse de diffusion
proche de celle du fond) en diminuant localement le produit p/2704 qui se traduit par
une modification locale de la densité n du gaz. Lorsque la turbulence est dominée par le
rayonnement cosmique, le gaz est poussé par les gradients de pression des RCs et peut
localement générer des sur-densités ou sous-densités importantes.

La figure représente les résultats des simulations faisant intervenir le module de
forgage turbulent, le module de turbulence auto-générée (au milieu et en bas) et le module
de streaming (seulement en bas) tandis que de gauche & droite sont présentées des simula-
tions dont le coefficient de diffusion vaut respectivement : Dygy = 1022, 1024, 1026, 1028
cm?/s. Cette figure présente la distribution de densité n, de température T et de taux
d’ionisation X du gaz en fonction du setup. L’objectif est de définir dans quelle phase
interstellaire la boite de simulation se trouve lorsque la turbulence forcée est en régime
stationnaire tgj,, > 40 Myr. Dans les setups dont le coefficient de diffusion du MIS est
inférieur ou égal au coefficient de diffusion critique Digy = 1022, 1024, 1026 cm?/s, le
plasma se trouve quasi-entiérement dans la phase WNM. Seuls quelques rares cellules se
trouvent en phase CNM c’est & dire & des températures inférieures & 7'~ 103 K. Ceci
est valable que le module de turbulence auto-générée soit activé ou non car les RCs sont
couplés au gaz. En revanche, lorsque le coefficient de diffusion du fond Digy = 1028
cm? /s est supérieur au coefficient induit par le forgage turbulent, le plasma se trouve
dans 3 voire 4 phases différentes : La phase principale est de type WNM, I’essentiel des
cellules se trouvent dans ce régime. Cependant, la dynamique de densité du gaz est de
plus de deux ordres de grandeur et certaines cellules se trouvent dans des zones chaudes
T ~ 10* K et denses n > 10 cm™3 que ’on peut assimiler & un début de phase HII. Mais
la plupart des cellules hors de la phase WNM se trouvent en phase CNM 7' < 1000 K et
n > 1 cm~3. Certaines cellules se trouvent en phase DiM (n > 100 cm~3). Globalement,
lorsque la turbulence est localement dominée par le rayonnement cosmique, on observe
I’apparition d’un equilibre WNM-CNM qui n’existe pas en ’absence de tels effets. Les
résultats obtenus sont similaires a ceux de Commergon et al. (2019) [38] (voir sa figure 3).
Lorsque le module de diffusion auto-générée est activé, la dynamique en densité du gaz
semble réduite. Ceci vient du fait que lorsque le rayonnement cosmique exerce une force
sur le gaz, il génere également de la turbulence qui contrecare les effets induits sur le gaz.
Autrement dit, la pression du rayonnement cosmique contribue a réduire la compress-

9La pression des RCs joue un réle dans dans la vitesse sonique généralisée telle que donnée par
Iéquation 20 de Commergon et al. (2019) [38] et contribue & une réduction de la compressibilité du gaz
et donc a 'amplitude des instabilités de streaming de RCs.



3.4. RESULTATS 193

ibilité du gaz et donc la plage dynamique de densités n accessibles par le gaz. Lorsque
le module de streaming est activé et que le rayonnement cosmique est couplé au gaz
(Dism = 1022) 10?4, 10%6 ¢cm?/s), la dynamique de densité et de température du gaz est
beaucoup plus importante. Ceci s’explique par les variations du terme de chauffage/re-
froidissement de streaming Ls o< V Por qui est proportionnel au gradient de pression du
rayonnement cosmique. En effet, dans ces régimes on observe des gradients de pression
du rayonnement cosmique qui par l'intermédiaire du chauffage/refroidissement stream-
ing peuvent affecter notablement le gaz. En régime découplé, comme les gradients de
pression des RCs sont faibles, il n’y a pas d’échanges d’énergie entre le fluide de RCs et
le gaz ce qui explique pourquoi I’histogramme n’évolue pas en présence des termes de
streaming lorsque Digy = 1028 cm?/s.

3.4.3 Injection d’une source de rayonnement cosmique

Dans cette section je présente les résultats de simulations d’injection d’une source de
rayonnement cosmique dans le milieu interstellaire. Le coefficient de diffusion du fond
des RCs vaut Digy = 1028 cm? /s pour toutes les simulations réalisées dans la présente
section. Les setups réalisés sont :

— TF : Non, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Patic = 0 figure (3.4). Une
surpression de RCs d’un facteur 10% par rapport & la pression de fond est injecté
dans un milieu interstellaire homogene.

— TF : Non, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, P.atic = 1 figure . Une
surpression de RCs d’un facteur 103 par rapport & la pression de fond ainsi qu’une
surpression thermique du méme facteur sont injectées dans un milieu interstellaire
homogene.

— TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0 figure (3.6). Une
surpression de RCs d’un facteur 103 par rapport & la pression de fond est injectée
dans un milieu interstellaire turbulent.

— TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Patio = 1 figure . Une
surpression de RCs d’un facteur 10? par rapport & la pression de fond ainsi qu’une
surpression thermique du méme facteur sont injectées dans un milieu interstellaire
turbulent.

Les propriétés du milieu interstellaire sont les mémes que celles présentées dans la section
précédente. L’objectif de cette section est d’observer 'effet de I'injection d’un reste de
supernova en phase radiative sur le coefficient de diffusion auto-généré des RCs et sur
les propriétés du gaz. Chaque figure présente les variables : pression du rayonnement
cosmique Pcg, gradient de pression des RCs |V Pcr/|, produit p3/ 2704 et coefficient de
diffusion auto-généré paralléle aux lignes de champ magnétique Dy | & différent instants
1t~ 0.08, 0.15, 0.64, 7.96 Myr.
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Figure 3.2: Cette figure représente le résultat de tests fiduciaux de systemes RC-MIS
sans injection de sources. De gauche a droite, le coefficient de diffusion du milieu inter-
stellaire vaut Digy = 1022, 1024, 1026, 10%® cm? /s. De haut en bas sont respectivement
représentées les tranches dans le plan (z,y) et a 'abscisse z = 0 des variables suivantes
: la densité numérique du gaz n, la pression du rayonnement cosmique Pcr, le produit
p?/2T94 qui décrit Deffet du gaz sur le coefficient de diffusion auto-généré des RCs et le
coefficient de diffusion auto-généré des RCs Dgy, . Dans les figures représentant la den-
sité numérique de gaz, les vecteurs noirs représentent la composante dans le plan (z,y)
du champ de vitesse du gaz. Dans les figures présentant la pression du rayonnement
cosmique, les lignes de courant blanches représentent la composante dans le plan (z,y)
des lignes du champ magnétique. Parametres des simulations : TF : Oui, CST : Oui,
ST : Non, SNR : Non.
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Figure 3.3: Cette figure présente différents histogrammes bi-dimmensionnel de taux
d’ionisation X du MIS en fonction de la densité n et de la température T'. De gauche
a droite sont réprésentées des simulations réalisées avec les coeflicients de diffusion du
MIS suivants respectivement : Digy = 10%2, 1024, 1026, 10%® cm?/s. De haut en bas
sont respectivement représentées les simulations suivantes : Pas de modele de diffusion
auto-générée ni de streaming (TF : Oui, CST : Non, ST : Non, SNR : Non), modele
de diffusion auto-généré mais pas de streaming (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR
: Non), modele de diffusion auto-généré et streaming (TF : Oui, CST : Oui, ST : Oui,
SNR : Non). Dans chaque figure, le fond en teintes de gris fait référence au diagramme
de Voronoi du taux d’ionisation du MIS comme présenté dans la figure , les points
noirs font référence aux phases du MIS. Les histogrammes 2D colorés représentent le
nombre de cellules ayant une combinaison (n,T") particuliere, ce nombre est caractérisée
par I’échelle de couleur présentée dans la figure en haut a gauche. Parametres des
simulations : TF : Oui, CST : Non, ST : Non, SNR : Non; TF : Oui, CST : Oui, ST :
Non, SNR : Non; TF : Oui, CST : Oui, ST : Oui, SNR : Non.
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Dans le cas ou le rayonnement cosmique est injecté dans un milieu interstellaire ho-
mogene (TF : Non, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0, ﬁgure, on
observe que la pression et les gradients de pression de RCs se relaxent au bout d’environ
500 kyrs. Le coefficient de diffusion auto-généré décroit de 3 ordres de grandeur proche
de la source et se relaxe plus lentement que le gradient de pression des RCs. En parallele
le produit p3/ 2794 est totalement homogene peu apres l'injection du rayonnement cos-
mique et décroit en méme temps que les gradients de pression de RCs disparaissent. Cet
effet montre bien que dans le régime ou le rayonnement cosmique n’est pas couplé au gaz,
ce dernier exerce une force importante qui génere une sous-densité de gaz a la position
de la source et une coquille de surpression thermique autour de la source. Tandis que
le déplacement du gaz se fait de maniere isotrope lorsque les RCs n’ont pas totalement
diffusé ¢ ~ 160 kyr, le déplacement devient purement perpendiculaire lorsque les RCs
ont suffisament diffusé ¢ ~ 640 kyr. Ce dernier résultat est physiquement discutable car
conséquence des conditions de bord périodiques de la simulation. Le transport perpendic-
ulaire du gaz est ici clairement sur-estimé. A ¢ &~ 8 Myr, la pression moyenne du fluide de
RCs a augmenté et maintient le produit p*/27°4 & une valeur plus faible qu’initialement.

Dans le cas ou une surpression thermique est également injectée dans le milieu inter-
stellaire (TF : Non, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Peatio = 1, figure ,
le gradient de pression des RCs & t = 80 kyr est beaucoup plus important V Pcg ~ 10~24
erg/cm* contre 10727 erg/cm* dans le setup sans injection de gaz et le produit p3/ 2704
est également plus important proportionnellement a la quantité de gaz injecté. En
conséquence le coefficient de diffusion auto-généré des RCs décroit de plus de 6 ordres
de grandeur. Bien que le produit p?/27%4 ait augmenté, l'effet de la surpression de gaz
sur les RCs est tres important et contribue a créer des gradients de pression 5 ordres de
grandeur plus importants. Comme pour le cas sans surpression de gaz, le rayonnement
cosmique diffuse, le gaz est d’abord poussé de maniere isotrope a ¢t = 160 kyr puis de
maniére perpendiculaire aux lignes de champ. La valeur du produit p*/27°* diminue &
mesure que les gradients de pression des RCs disparaissent et contribue a maintenir un
niveau de turbulence auto-générée notable (Dgey,| ~ 10%® cm?/s) dans le plasma. Re-
marquons également pour les deux setups présentés que les lignes de champ s’élargissent
au niveau de la source et témoignent de 'effet non-négligeable du transport perpendic-
ulaire du rayonnement cosmique.

Dans le cas ou le rayonnement cosmique est injecté dans un milieu interstellaire tur-
bulent (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, {cr = 103, Patic = 0, figure [3.6)), la
surpression de rayonnement cosmique se diffuse beaucoup plus rapidement a ¢ ~ 80 kyr.
Ceci est di a la diffusion induite par les mouvements turbulents du gaz. En conséquence,
moins de 500 kyr apres I'injection, le rayonnement cosmique est completement dilué dans
le plasma. A t < 160 kyr les gradients de pression engendrés sont plus faibles que dans le
cas d’une injection dans un milieu homogene mais les effets sur le coefficient de diffusion
auto-généré restent les mémes. Ceci se traduit par le fait que le produit p3/27°4 est plus
faible a l'intérieur du reste et forme une coque autour du reste. Cet effet est la combi-
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Figure 3.4: Cette figure présente les résultats d’une simulation d’injection d’une source
de rayons cosmiques dans un milieu interstellaire homogene. De gauche a droite
sont respectivement représentées des tranches (x,y) & l'absisse z = 0 des variables
Pcr, |V Pcr|, p??T%* et Dy, aux instants (de haut en bas respectivement)
t =0.08, 0.16, 0.64, 7.96 Myr depuis 'instant d’injection. Les lignes de courant blanches
représentent la composante dans le plan (z,y) des lignes de champ magnétique tandis
que les vecteurs noirs représentent la composante dans le plan (x,y) du champ de vitesse
du gaz dont la valeur normée est donnée par la longueur de la fleche noire sous chaque
figure du produit ,03/ 2704 Les parameétres de la simulation sont : TF : Non, CST : Oui,
ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0.
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Figure 3.5: Cette figure présente les résultats d’une simulation d’injection d’une source
de rayons cosmiques avec surpression de gaz dans un milieu interstellaire homogene, le
coefficient de diffusion de fond des RCs vaut Disy = 10%® em?/s. De gauche a droite
sont respectivement représentées des tranches (z,y) a l'absisse z = 0 des variables :
Pcr, |V Pcr|, p?/2T%* et Dgejp,| aux instants (de haut en bas respectivement) : ¢ =
0.08, 0.16, 0.64, 7.96 Myr depuis l'instant d’injection. Les lignes de courant blanches
représentent la composante dans le plan (x,y) des lignes de champ magnétique tandis
que les vecteurs noirs représentent la composante dans le plan (x,y) du champ de vitesse
du gaz dont la valeur normée est donnée par la longueur de la fleche noire sous chaque
figure du produit p?/27%4. Les paramétres de la simulation sont : TF : Non, CST : Oui,
ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 1.
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naison de ’action du rayonnement cosmique injecté par la source et du fluide de RCs
turbulent dans le plasma de fond. En effet, comme nous ’avons vu dans la figure
dans le domaine de diffusion ou le rayonnement cosmique n’est pas couplé au gaz, ce
dernier contribue, via 'instabilité de streaming de RCs, a rendre inhomogene le produit
0?2704 ¢t donc & maintenir un coefficient de diffusion faible bien que les gradients de
pression des RCs aient disparu. Contrairement aux setups dans les milieux homogenes,
les effets de I'injection de RCs dans le gaz sont dissipés au bout de quelques millions
d’années par la turbulence induite par le module de forcage turbulent.

Dans le cas ou une surpression thermique est également injectée dans le milieu inter-
stellaire (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 10%, Pragio = 1, figure 3.7),
les effets observés modifiés de la méme maniere que dans le cas d’un milieu homogene :
les gradients de pression des RCs sont plus importants, le coefficient de diffusion décroit
de maniere plus importante, le produit p3/ 2704 reste faible plus longtemps. Notons
également que dans les setups d’injection dans un milieu turbulent il est difficile de
quantifier I’élargissement des lignes de champ au niveau de la source lié au transport
perpendiculaire car ’échappement des rayons cosmiques des restes de supernovae est un
processus rapide (< 1 Myr) devant les temps caractéristique du for¢age turbulent et de
la dynamique globale de la boite turbulente.

Les simulations présentés montrent les effets d’injection du rayonnement cosmique
dans le milieu interstellaire mais présentent certaines limitations. Le modele d’injection
du rayonnement cosmique est incomplet car il ne tient pas compte de 'intégralité de la
distribution spectrale du rayonnement cosmique bien que la pression des RCs injectée a 1
GeV soit la plus importante. En effet j’ai montré dans le chapitre que le rayonnement
cosmique a haute énergie peut générer des niveaux de turbulence importants qui peuvent
cascader et affecter le transport des RCs de plus basse énergie. Le choix du rayon et la
distribution spatiale de la surdensité de RCs sont tres approximatifs : en effet le reste
évolue différement suivant la phase dans laquelle il se trouve et ceci a un impact dans les
propriétés d’injection du rayonnement cosmique. La valeur de la surpression thermique
nécessite une étude approfondie, en effet tandis que Pyatio = 0 revient a dire que le choc
est totalement dissipé lorsque les RCs de 1 GeV sont injectés, Pratio = 1 suggere que
la pression thermique dans la source est 103 fois supérieure a la pression moyenne du
gaz dans le fond ce qui constitue une hypothese extréme. Dans les faits, ces choix sont
motivés par la volonté d’extraire des comportements radicalement différents. La taille
de la boite de simulation est faible L = 200 pc. J’ai montré dans le chapitre que la
surpression de RCs peut s’étendre sur plusieurs centaines de pc. Le choix de conditions
de bord périodiques entraine une interaction entre les RCs qui s’échappent a droite et a
gauche de la source et in fine un transport perpendiculaire sur-évalué aux temps longs
(t > 500 kyr).
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Figure 3.6: Cette figure présente les résultats d’une simulation d’injection d’une source de
rayons cosmiques dans un milieu interstellaire turbulent, le coefficient de diffusion de fond
des RCs vaut Digy = 10%® cm?/s. De gauche & droite sont respectivement représentées
des tranches (x,y) & D’absisse z = 0 des variables : Pcgr, |V Pcr|, p/2T%* et Dgeyy |
aux instants (de haut en bas respectivement) : ¢ = 0.08, 0.16, 0.65, 7.95 Myr depuis
Iinstant d’injection. Les lignes de courant blanches représentent la composante dans le
plan (z,y) des lignes de champ magnétique tandis que les vecteurs noirs représentent
la composante dans le plan (x,y) du champ de vitesse du gaz dont la valeur normée
est donnée par la longueur de la flache noire sous chaque figure du produit p3/270-4.
Les parametres de la simulation sont : TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui,
CCR = 1037 Pratio = 0.
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Figure 3.7: Cette figure présente les résultats d’une simulation d’injection d’une source
de rayons cosmiques avec surpression de gaz dans un milieu interstellaire turbulent, le
coefficient de diffusion de fond des RCs vaut Digy = 10%® cm? /s. De gauche a droite
sont respectivement représentées des tranches (x,y) a l'absisse z = 0 des variables :
Pcr, |VPcr|, p?/?T°* et Dges| aux instants (de haut en bas respectivement) : ¢ =
0.08, 0.15, 0.65, 7.95 Myr depuis l'instant d’injection. Les lignes de courant blanches
représentent la composante dans le plan (x,y) des lignes de champ magnétique tandis
que les vecteurs noirs représentent la composante dans le plan (z,y) du champ de vitesse
du gaz dont la valeur normée est donnée par la longueur de la fleche noire sous chaque
figure du produit p3/2794. Les paramétres de la simulation sont : TF : Oui, CST : Oui,
ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Patio = 1.
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3.4.4 Etude du systeme RC-MIS avec plusieurs sources

L’objectif de cette section est d’une part de quantifier les effets du modele de turbulence
auto-générée par le rayonnement cosmique sur les propriétés du MIS, d’autre part de voir
dans quelle mesure il est possible de reproduire un milieu interstellaire turbulent unique-
ment & partir de I'injection dynamique de RCs et/ou de gaz dans le plasma. L’objectif
est également de comparer les simulations faisant intervenir l'injection dynamique de
rayonnement cosmique sans et avec une surpression de gaz afin d’observer les effets in-
duits sur la turbulence dans la simulation. Pour cela, j’ai réalisé différentes simulations
dont les setups sont décrits ci-dessous et les résultats sont présentés dans les figures

B BI0) et 1)

— TF : Oui, CST : Non, SNR : Non. Dans cette simulation, le plasma est uniquement
perturbé par le module de forcage turbulent.

— TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non. Dans cette simulation, le plasma est perturbé
par le module de forcage turbulent et le module de turbulence auto-générée du
rayonnement cosmique.

— TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Peatio = 0. Dans cette simulation,
le milieu interstellaire est uniquement perturbé par ’injection dynamique de ray-
onnement cosmique a travers des SNs au taux d’explosion de la voie lactée. Le
module de turbulence auto-générée est activé.

— TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, {cr = 103, Puatic = 0. Dans cette simulation,
le milieu interstellaire est a la fois perturbé par le module de forgcage turbulent et
a la fois par l'injection de rayonnement cosmique via I’explosion de SNs au taux
galactique.

— TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Peatio = 1. Dans cette simulation le
milieu interstellaire est uniquement perturbé par 'injection de rayons cosmiques
et de gaz via ’explosion de SNs au taux galactique.

— TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Pratic = 1. Dans cette simulation le
milieu interstellaire est a la fois perturbé par le module de fogage turbulent et par
I'injection de RCs et de gaz au taux d’explosion de SNs galactique.

L’ensemble des simulations sont caractérisées par un coefficient de diffusion des RCs de
fond qui vaut Digy = 10?8 ¢cm?/s. Dans les simulations d’injection dynamique de RCs
via les SNRs, 'injection des sources ne démarre qu’a partir de 40 Myr ~ 2t corre-
spondant approximativement a l'instant a partir duquel on considere que la turbulence
issue du forgage turbulent est globalement développée et stationnaire dans la simulation.
De plus, afin que la turbulence générée par les SNRs dans les simulations soient globale-
ment développée, il faut attendre que suffisament de sources aient été injectées dans la
simulation. Le taux d’explosion de SNs dans la galaxie est de 'ordre de gy ~ 3 x 10*
Myr~! tandis que la fraction de volume galactique que représente la boite de simulation
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est de L3 [ Vaalaxy =~ 3.8 X 10~°. 11 explose donc en moyenne 1.1 supernova par Myr dans
les simulations avec injection dynamique de RCs. Ainsi les résultats présentés dans les
figures , et [3.11)) correspondent & une moyenne sur 10 Myrs & partir de
t =~ 60 Myr ~ 3tiuh. Au début de la mesure environ 20 SNRs ont été injectées et 10 de
plus sont injectées pendant la mesure. En résumé, je considere quelque soit le setup que
la turbulence dans la boite de simulation est stationnaire au bout de 3ty ~ 60 Myr
et je construit mes fonctions de distribution de probabilité (PDF's : Probability Distri-
bution Functions, figures en moyennant les observations sur ty,p/2 ~ 10
Myrs.

La figure présente les PDF's des variables : p3/27%4 ¥ Pog et Dyt |- Dans le cas
du produit p3/2T% (figure du haut) on remarque que la distribution suit une loi normale
dans le cas du setup (TF : Oui, CST : Non, SNR : Non). Le setup (TF : Oui, CST : Oui,
SNR : Non) est caractérisé par une distribution qui a une forme normale aux hautes
valeurs mais dont la forme aux faibles valeur est affinée, la largeur de la distribution est
réduite de deux ordres de grandeurs par rapport au setup sans le module CST (TF :
Oui, CST : Non, SNR : Non). Les autres setups faisant intervenir I'injection dynamique
de RCs ont une forme modifiée et une plage dynamique du produit p3/279%4* qui est
réduite. En ce qui concerne la variable V Pcr (figure du milieu), on remarque que la
ditribution des gradients de pression des RCs est quasiment la méme pour tous les setups
hormis les setups qui font intervenir I'injection de fluide thermique (TF : Non, CST :
Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 1 et TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 102,
Pratio = 1) en tirets bleu et rouge. Ces derniers présentent en plus d’une distribution
similaire a celle des autres setups, de forts gradients de pressions dont le pic se trouve a
environ VPcr ~ 10725 erg/cm*. Cette observation explique également la figure du bas
qui présente les PDF's de la variable D . Tandis que la distribution du coefficient de
diffusion des RCs est similaire pour tous les setups, les setups faisant intervenir I'injection
dynamique de fluide thermique présentent des coefficients de diffusion bien plus faibles
inférieurs & 1022 cm?/s.

La figure présente les PDFs des variables : T, n, |B| et Pcr. Dans le cas
des setups sans injection dynamique de RCs ni de fluide thermique ( TF : Oui, CST
: Non, SNR : Non et TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non, en noir et vert), la PDF de
température présente un pic & ~ 10* K et s’étale sur trois ordres de grandeur entre
10 K et 10* K. Dans le cas des setups avec injection dynamique de RCs uniquement
(TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cg = 10?, Prtio = 0 et TF : Oui, CST : Oui,
SNR : Oui, (cr = 10%, Puatio = 0 en traits rouge et bleu), cette plage dynamique est
augmentée d'un ordre de grandeur entre 1 K et 10* K. Dans le cas des setups faisant
en plus intervenir U'injection de fluide themrique (TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui,
Ccr = 103, Patio = 1 et TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, P.atic = 1 en tirets
rouge et bleu), il apparait localement des zones ot la température excede 10° K. Les
PDFs de densité du gaz n suivent de maniere relativement proche les PDF's du produit
p*/2704 . On observe deux types de comportements différents concernant les PDFs de
la norme du champ magnétique. Les setups dont le module de forcage turbulent est
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activé présentent des distributions dont le pic se trouve a B ~ 10 u G et une dynamique
de 3 ordres de grandeur tandis que les seutps qui ne font pas intervenir le module
de forcage turbulent présentent un maximum & B ~ 1 uG et une plage dynamique
d’environ 2 ordres de grandeur. Concernant les PDFs de la pression du rayonnement
cosmique (figure du bas), les setups qui ne font pas intervenir d’injection de RCs ont
une ditribution relativement normale piquée & Pcr ~ 1071%% erg/cm? tandis que les
setups faisant intervenir l'injection dynamique de RCs présentent une ditribution a des
pressions beaucoup plus importantes : dans le cas ou le module TF n’est pas activé, les
PDFs piquent & ~ 10795 erg/cm? tandis que lorsque le module TF est activé s PDFs
piquent & 107925 erg/cm?.

Enfin la figure présente les PDFs des variables : v (le champ de vitesse du
fluide), Va et le nombre de Mach M du gaz. En ce qui concerne le champ de vitesse v du
fluide (figure du haut), on observe deux types de distributions dépendant de la présence
ou non du module TF : lorsqu’il est activé, les ditributions piquent globalement a v ~
10 km/s tandis qu’en I’absence de forcage turbulent, les PDFs piquent & v ~ 3 km/s.
Un comportement similaire est observé sur les PDFs du champ de vitesse Alfvénique
du fluide (figure du milieu). Les effets observés sur les figures du haut et du milieu se
compsent & peu preés de telle maniere que le nombre de Mach Alfvénique du fluide est
quasi indépendant du setup (figure du bas).

Effet du modéle de turbulence auto-générée Les résultats des simulations (TF
: Oui, CST : Non, SNR : Non) et (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non) sont présentés
dans les figures et par les lignes continues vertes et noires respectivement.
L’objectif est de comparer I’état du milieu interstellaire avec et sans le module de tur-
bulence auto-générée du rayonnement cosmique.

Dans la figure on observe que la fonction de densité de probabilité du produit
p3/ 2704 est plus large en ’absence qu’en présence du coefficient de diffusion auto-généré
et ce seulement pour les faibles valeurs. Ceci est un effet que 'on a déja analysé et qui
vient du fait que les ondes auto-générées contribuent a réduire l'effet de la force exercée
par les gradients de pression de RCs sur le plasma et donc la présence de sous-densités
de gaz. Autrement dit, la turbulence auto-générée contribue a améliorer le couplage
entre les RCs et le gaz ce qui contribue a réduire les effets des instabilités thermiques
de RCs. C’est par ailleurs ce que montre la fonction de densité de probabilité du gradi-
ent de pression des RCs V Pcr, lorsque le module CST est activé, les ondes produites
contribuent & la réduction des gradients de pression. Ce résultat semble contradictoire
avec les résultats obtenus dans le chapitre qui suggere que les ondes auto-générées
contribuent au maintient des gradients de pression des RCE Il ne faut pas oublier que
dans le cas présent le plasma réagit aux effets des RCs et ceci est observé sur des temps
tres longs devant les échelles de temps sondées dans le chapitre .

10La contradiction observée s’explique par le fait que le gaz répond dynamiquement 2 la présence du
rayonnement cosmique. Comme expliqué, la pression des RCs diminue la compressibilité du gaz et donc
I’amplitude des instabilités thermiques de RCs.
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Dans la figure on observe que le modele CST contribue a légerement diminuer le
nombre de cellules de haute température (7' > 10* K) et, comme pour le produit p?/270-4
réduire la largeur de la fonction de densité de probabilité de la densité totale n du gaz.
La distribution du champ magnétique et de la pression des RCs semble completement
indépendante de la présence du modele CST.

Dans la figure on observe que le champ de vitesse v du gaz n’est pas affecté
par la présence du modele CST, la vitesse d’Alfvén est tres légerement plus faible dans le
cas ou le modele CST est activé. C’est une conséquence du changement de la dynamique
de la densité du gaz. Le nombre de Mach Alfvénique n’est pas affecté par ce modeéle.

Les effets principaux du modele CST sur le milieu interstellaire, a des échelles de
temps supérieure au Myr, consistent en une réduction de la dynamique de la densité du
gaz conséquence des effets de pression des RCs dans la vitesse du gaz. Sans le modele
CST, lorsqu’il n’est pas couplé aux fluctuations magnétiques du gaz, le rayonnement
cosmique exerce une force sur le gaz qui peut contribuer a créer des zones de sous-
densité. En revanche, avec le modele CST, une partie de la force exercée sur le gaz est
directement transmise a la turbulence magnétique et ce a des échelles de I’ordre du rayon
de gyration des RCs d’énergie 1 GeV c’est a dire de 'ordre de 10~ pc donc bien en deca
de la taille des cellules de la simulation. Le modéle CST joue le role d’un modele de
cascade turbulente favorisée par le rayonnement cosmique et réduit le taux d’aggregation
de gaz.

Injection dynamique de SNRs sans forgage turbulent externe Les résultats
des simulations (TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0) et (TF : Non,
CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, P.atic = 1) sont présentés dans les figures
et par les lignes continues et discontinues rouges respectivement. L’objectif est
d’analyser les effets des explosions de supernovae sur les propriétés du gaz interstellaire.
On peut particulier comparer les résultats aux simulations (TF : Oui, CST : Non, SNR
: Non) et (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non).

Dans la figure le produit p*/27%4 semble indépendant de I'injection de gaz, en
revanche on observe que le largeur de la distribution est réduite aux hautes valeurs par
rapport aux simulations sans injection de SNRs. Ce résultat dépend de la quantité et
de amplitude des gradients de pression de RCs et par conséquent de I'importance des
modeles TF et SNR et leurs parametres associés dans le plasma. Autrement dit, si la
fréquence d’injection des SNRs est plus importante, la distribution du produit ,03/ 204
sera modifiée en conséquence. On note cependant que la partie basse de la distribu-
tion du produit ,03/ 2704 coincide avec les setups sans injection dynamique de RCs, ceci
est le résultat de l'effet des ondes auto-générées sur les gradients de pression des RCs.
Les gradients de pression de RCs suivent a peu pres la méme distribution que dans les
setups sans sources, en revanche dans le cas ol une surpression de gaz est également
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injectée, on observe de tres forts gradients de pression de RCs. Dans le cas ol le gaz
est injecté, le gradient de pression de RCs est sommé avec le gradient de pression ther-
mique et engendre une réduction treés importante du coefficient de diffusion auto-générée
du rayonnement cosmique. On observe également que les PDF's de la densité ont une
largeur moins importante que sans injection de fluide thermique car la pression ther-
mique supplémentaire présente plus de mouvements supersoniques qui s’observent sur

les PDFs du champ de vitesse du gaz v dans la figure ((3.10)).

Dans la figure on observe que localement la température du MIS est beaucoup
plus faible que dans les setups sans sources de RCs. Ceci vient du fait que les zones de
sous-pression de gaz ne sont pas compensées par les mouvements turbulents du gaz que
peut générer le module TF. Les hautes températures (7' > 105 K) s’expliquent par la
surpression d’un facteur 10° de gaz dans le plasma. La distribution de densité du gaz
montre que le milieu est faiblement perturbé car le nombre de cellules dont la densité
est proche de la densité initiale est 3 fois plus important que dans les simulations sans
injection et avec module TF. On observe que les zones de haute densité sont légerement
plus présentes ce qui s’explique une fois de plus par le fait que les SNRs génerent des sur-
densités qui ne sont pas diffusées par les mouvements turbulent du plasma. Le champ
magnétique en revanche est beaucoup plus faible, d’'un facteur 10, que dans les simula-
tions avec module TF. En effet, le module de forgage turbulent contribue a augmenter
la pression magnétique moyenne dans le gaz et la vitesse moyenne du fluide. Enfin on
observe que la pression du rayonnement cosmique est beaucoup plus importante, de 2
ordres de grandeur, dans les simulations avec source que sans. Ceci vient du fait que
I’énergie du rayonnement cosmique n’est pas conservée dans les simulations avec source
car les conditions de bord de la boite sont périodiques. On observe en particulier que
la pression du rayonnement cosmique est plus importante encore lorsque du gaz est
également injecté. Ceci limite la validité des conclusions dans le cas d’une injection
dynamique de SNRs.

Dans la figure on observe d’une part que la distribution de vitesse du gaz
est différente entre les setups avec et sans sources précisément parce que le module TF
donne une impulsion au gaz que les SNRs ne donnent pas. La distribution de vitesse
d’Alfvén du gaz est moins importante dans le cas avec source et est conséquence du
fait que le champ magnétique est en moyenne égal au champ magnétique initial. Le
nombre de Mach Alfvénique du gaz dans le cas avec sources est légerement inférieur
au cas sans sources car la vitesse vpms est plus importante dans le cas sans sources
Urms(t > 60 Myr) ~ 100 km/s contre environ 30 km/s dans le cas avec sources. Cepen-
dant, lorsque du gaz est également injecté, la vitesse du gaz peut étre localement plus
importante et contribue a des nombres de Mach Alfvéniques plus importants que dans
le cas sans source.

Les propriétés turbulentes du gaz s’il n’est excité que a travers 'injection de SNRs
sont différentes des propriétés du gaz dans le cas d’'un forgage turbulent qui représente
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les effets de la turbulence a grande échelle. Ceci suggere que la turbulence a grande
échelle dans le MIS n’est pas, ou seulement en partie, générée par les explosions de su-
pernovae et que d’autres candidats sont nécessaire pour reproduire les propriétés statis-
tiques du gaz avec le module de forgage turbulent (autogravité, rotation différentielle
des disques galactique/proto-stellaires, interactions entre galaxies, accretion galactique
anisotrope ...). Notons cependant deux défauts : d’une part les simulations avec in-
jection dynamique de SNRs ne conservent pas I’énergie étant données les conditions de
bord périodiques, d’autre part, le module de forcage turbulent ne conserve pas non-plus
I’énergie du gaz car applique en permanence une force stochastique sur le champ de
vitesse du gaz. Afin de conserver ’énergie et de comparer les différents setups, un terme
de fuite de gaz et de rayons cosmique qui compense les différentes injections d’énergie
est nécessaire. Ce terme n’est actuellement pas implémenté.

Injection dynamique de SNRs dans un MIS turbulent Les résultats des simu-
lations (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Puatio = 0) et (TF : Oui, CST :
Oui, SNR : Oui, (cr = 102, Peatio = 1) sont présentés dans les figures et
par les lignes continues et discontinues bleues respectivement. Dans le cas ou le milieu
interstellaire est perturbé par de la turbulence injectée aux grandes échelles, il s’agit
d’observer les modifications du milieu interstellaire locales induites par la présence de
SNRs. On peut en particulier comparer les résultats aux simulations (TF : Oui, CST :
Non, SNR : Non) et (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non).

Dans la figure le produit p3/27%4 semble présenter la méme distribution que
pour les setups d’injection de SNRs dans un milieu homogene. L’injection de RCs con-
tribue a réduire les écarts de densité du plasma. Les gradients de pression de RCs sont
en moyenne plus importants car issus d’une combinaison des mouvements turbulents du
module TF et de 'injection des RCs par les SNRs. Dans le cas ou des surdensités de gaz
sont également injectées, on observe quelques gradients de pression de RCs beaucoup
plus importants, cependant le nombre de cellules associées est moins important que dans
le setup ou les SNRs sont injectées dans un milieu homogene. Ceci vient du fait que la
turbulence a grande échelle permet de relaxer rapidement ces gradients. Le coefficient de
diffusion des RCs est modifié en conséquence. Il est globalement plus faible et le nombre
de zones de tres faible coefficient de diffusion est plus faible que dans le setup ou le MIS
est homogene.

Dans la figure on observe que la distribution de température du gaz est rela-
tivement similaire aux setups ou l'injection de SNRs se fait dans un MIS homogene, en
revanche, dans le setup ou des surpressions de gaz sont également injectées on observe un
nombre réduit de cellules a trés hautes températures. Ceci est également un conséquence
des mouvements du plasma liés au module TF. La pression du rayonnement cosmique
semble globalement plus faible que dans les setups avec injection de SNRs dans un MIS
homogene. Une raison peut étre que dans le cas d’un plasma turbulent qui fait intervenir
des variations du champ magnétique plus importantes, les pertes adiabatiques liées a la
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présence du terme —PcrV - u dans ’équation de transport du fluide de RCs sont plus
importantes.

Dans la figure on observe que la distribution de vitesse du gaz v est globale-
ment dominée par le module de forcage turbulent sauf pour les hautes vitesses v > 100
km/s qui sont générées par l'injection de SNRs. La vitesse d’Alfvén et le nombre de
Mach Alfvénique sont tous deux dominés par les mouvements de turbulence & grande

échelle.

A travers I'injection de RCs dans le plasma, les SNRs contribuent a une réduction
des inhomogénéités de densité de plasma et par conséquent de formation des structures.
A travers la génération de gradients de pression supplémentaires, les SNRs contribuent
également a une réduction globale du coefficient de diffusion auto-généré des RCs qui
impliquent, par 'intermédiaire de la réaction du plasma a la force excercée par les RCs,
a une augmentation des zones localement froides dans le MIS.

En résumé, les setups avec Pratio = 1 produisent plus de cellules a forte pression
des RCs (voir les PDFs de Pcr figure ce qui explique la différence des coefficients
de diffusion Dy pour les setups avec injection dynamique mais sans forgage turbu-
lent, avec et sans injection de fluide thermique. Les setups avec Pratjo = 1 produisent
également plus de compression (voir les PDFs des setups TF : Oui, CST : Oui, SNR :
Oui, (cr = 103, Pratio = 1 et TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 102, Pratio = 1 en
tirets) et en conséquence des températures plus importantes.

Corrélations entre D et les propriétés du MIS La figure représente
les correlations entre les parametres (de gauche a droite) : gradients de pression du ray-
onnement cosmique V Pggr, produit ,03/ 2704 densité totale du gaz n, température du
gaz T et norme du champ magnétique du gaz B et le coefficient de diffusion anisotrope
auto-généré Dy | du rayonnement cosmique, et ce pour les différents setups (de haut
en bas) : MIS turbulent sans injection de SNRs (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Non),
MIS homogene avec injection de RCs (TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103,
Pratio = 0), MIS turbulent avec injection de RCs (TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui,
Ccr = 103, Pratio = 0), MIS homogene avec injection de RCs et de gaz (TF : Non, CST
: Oui, SNR : Oui, {cr = 103, Patio = 1), MIS turbulent avec injection de RCs et de gaz
(TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, {cr = 103, Pratio = 1).

Tandis que la température T et le champ magnétique B semblent totalement décorélés
du coefficient de diffusion auto-généré Dy |, le gradient de pression V Pcg, le produit
p3/2T04 et la densité n semblent corrélés avec le coefficient de diffusion auto-généré.
En effet, il est possible de définir une loi d’échelle phénonénologique du coefficient de
diffusion en fonction des trois parametres qui sont données par
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Dyt o |VPcr|™* (3.82)
Do oc (p*2T04)Y (3.83)
Dy o« n*2. (3.84)

Ces lois sont induites par les propriétés du module de forcage turbulent TF. Une étude
plus poussée des relations phénonénologiques entre le coefficient de diffusion auto-généré
et les parametres importants du plasma en fonction des propriétés du module de forgage
semble nécessaire. Néamoins la turbulence induite par le module TF reproduit en théorie
la turbulence observée dans les milieux faiblement ionisés voir moléculaires. On peut
conclure que ces lois sont applicables dans de tels milieux. En ce qui concerne les
setups faisant intervenir l'injection dynamique de SNRs dans le MIS, tandis que la cor-
relation entre le coefficient de diffusion auto-généré et le gradient de pression de RCs
est conservée, celles avec les parametres p*/2T°4 et n semblent détruites, ou encore, le
milieu interstellaire ne semble pas suffisament perturbé pour faire apparaitre une telle
corrélation. Cette observation plaide en faveur de '’hypothese que les SNRs seules ne
suffisent pas a expliquer la turbulence dans le milieu interstellaire.

3.5 Discussion

Dans ce chapitre, j’ai montré que le rayonnement cosmique a un effet non négligeable
sur la turbulence du milieu interstellaire confirmant les hypotheses de Commergon et al.
(2019) [38], que l'injection de RCs par les SNRs joue un réle important a travers effet
de rétro-action de la turbulence générée par les RCs sur leur propriétés de transport.
Enfin Ueffet du chauffage streaming joue également un roéle important dans les propriétés
du MIS. Ci-dessous je discute des différents parametres en jeu.

Deux effets importants ont été mis en évidence concernant le couplage des RCs au
MIS. Le rayonnement cosmique n’est couplé au champ magnétique turbulent que si le
temps de diffusion des RCs tgig = L?/D est grand devant le temps de traversée de la
turbulence dans la boite de simulation tiy,» = L/vpms. 1l existe alors deux régimes de
propagation du rayonnement cosmique caractérisés par la valeur du coefficient de dif-
fusion du rayonnement cosmique Dcr. Si Dor < 5 x 1026 ¢cm? /s alors le rayonnement
cosmique est sensible aux fluctuations magnétiques et se retrouve corrélé a la densité
du gaz. Si Dcr > 5 x 10%° ¢m?/s le rayonnement cosmique est découplé du gaz et,
par conséquent, réduit 'amplitude des instabilités de streaming de RCs dans le gaz. Le
coefficient de diffusion total du rayonnement cosmique dépend a la fois de la turbulence
injectée a grande échelle et a la fois de la turbulence auto-générée par le rayonnement
cosmique. J’ai montré que dans le MIS, la quantité de turbulence auto-générée dépend
également de la densité de gaz n. Ainsi on a la loi Dy || o n5/3 qui suggere que les effets
de la turbulence auto-générée sont plus importants dans les milieux a faible densité. Ce
résultat ne fait que confirmer des résultats que j’ai présenté dans le chapitre précédent.



210 CHAPITRE 3. PROPAGATION DES RCS DANS LE MIS TURBULENT

TF : Yes, Dseir : No, SNR : No

—— TF :Yes, Dseir: Yes, SNR : No
—— TF: No, Dseir: Yes, SNR : Yes, {cr = 103, Pratio =0
—— TF: Yes, Dseir: Yes, SNR : Yes, {cr = 103, Pratio = 0
—== TF: No, Dseis: Yes, SNR : Yes, {cr = 103, Pratio = 1
=== TF:Yes, Deerr: Yes, SNR : Yes, {cp = 10°, Pratio = 1

100 4

10—1 .

PDF

1072 4

1073 4

1074

-35 -34 -33 -32 -31

10g10(p32704)

-38 -37 -36

10t

100 .

1071

PDF

1072 4

1073 4

1074 & T T T Y T T
—-40.0 —=37.5 =35.0 —32.5 —30.0 —27.5 —=25.0 —22.5 -20.0
10g10(VPr) [erg cm~*]

10t

10°

10—1 .

PDF

102 4

| r"l. ]

1
20.0 22,5 25.0 275 30.0 325 35.0
10910(Dserr, 1) [cm?/s]

Figure 3.8: Cette figure représente les fonctions de distribution de probabilité des champs
scalaires p3/2T%4 YV PcR et Dggie | de haut en bas respectivement et ce pour différent
setups : TF : Oui, CST : Non, SNR : Non (en traits continus verts); TF : Oui, CST :
Oui, SNR : Non (en traits continus noirs); TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, {cgr = 103,
Pratio = 0 (en traits continus rouges); TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, {cr = 103,
Pratio = 0 (en traits continus bleus); les tirets rouges et bleus font référence aux mémes
setups que les traits pleins rouge et bleu a la différence que Pjatio = 1.
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Figure 3.9: Cette figure représente les fonctions de distribution de probabilité des champs
scalaires T, n, |B| et Pcr de haut en bas respectivement et ce pour différent setups :
TF : Oui, CST : Non, SNR : Non (en traits continus verts); TF : Oui, CST : Oui, SNR
: Non (en traits continus noirs); TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0
(en traits continus rouges); TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0
(en traits continus bleus); les tirets rouges et bleus font référence aux mémes setups que
les traits pleins rouge et bleu a la différence que Paio = 1. Note : La courbe verte
représentant la PDF de la norme du champ magnétique pour le setup (TF : Oui, CST
: Non, SNR : Non) est confondue avec la courbe noire représentant le méme setup mais
avec le module CST.
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Figure 3.10: Cette figure représente les fonctions de distribution de probabilité des
champs scalaires v, V5 et Mo = vyms/Va de haut en bas respectivement et ce pour
différent setups : TF : Oui, CST : Non, SNR : Non (en traits continus verts); TF : Oui,
CST : Oui, SNR : Non (en traits continus noirs); TF : Non, CST : Oui, SNR : Oui,
Ccr = 103, Pratio = 0 (en traits continus rouges); TF : Oui, CST : Oui, SNR : Oui,
Ccr = 103, Pratio = 0 (en traits continus bleus); les tirets rouges et bleus font référence
aux mémes setups que les traits pleins rouge et bleu a la différence que Pratio = 1.
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Figure 3.11: Cette figure montre les différents histogrammes 2D colorés qui décrivent les
corrélations entre le coefficient de diffusion auto-généré des RCs Dy || et les parametres
importants de la simulations (de gauche a droite) : le gradient de pression des RCs
V Pcr, le produit p3/ 2704 la densité totale de plasma n, la température du plasma T
et le champ magnétique B. Différents setups sont présentés (de haut en bas) : un setup
avec seulement le modele de turbulence auto-générée (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non,
SNR = Non), un setup avec seulement le modele d’injection du rayonnement cosmique
(TF : Non, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Pratio = 0), un setup avec
a la fois le modele de turbulence auto-générée et le modele d’injection du rayonnement
cosmique (TF : Oui, CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, {cr = 10, Patio = 0), un setup
avec seulement le modele d’injection du rayonnement cosmique (TF : Non, CST : Oui,
ST : Non, SNR : Oui, {cr = 103, Pratioc = 1), un setup avec a la fois le modele de
turbulence auto-générée et le modele d’injection du rayonnement cosmique (TF : Oui,
CST : Oui, ST : Non, SNR : Oui, (cr = 103, Patio = 1). Dans le premier setup sont
dérivées des lois empiriques (lignes noires) : Dgqy | o< [V Per|”, Dgelt,|| X (pPPTO4) et
Dgejp| o< n® avec o = —5/4, 4/3, 5/3 respectivement. Ces lois sont reportées sur les
autres setups pour comparaison a l’aide les lignes discontinues noires.
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Ainsi, le rayonnement cosmique joue indirectement un réle important dans le processus
de formation d’étoiles puisque dans une certaine mesure il contribue a ’aggregation de
gaz et donc la création de zones moléculaires froides et denses. Cependant cet effet n’est
présent que tant que le coefficient de diffusion DcRr est supérieur a la valeur critique
de 5 x 10?6 cm?/s. Cette valeur critique est cependant différente de celle obtenue par
Commercon et al. (2019, C+19) [38] ~ 102*—10% cm?/s. Ceci vient du fait que I’échelle
d’injection de la turbulence est différente : Lgflg ~ 20 pc, contre 100 pc dans ce travail.
Cela montre la nécéssité de contraindre 1’échelle d’injection de la turbulence a grande
échelle dans le milieu interstellaire.

Les conclusions concernant ’effet de I'injection de RCs par les SNRs dans le MIS sont
les suivantes. Les niveaux de turbulence auto-générée dans les environements de SNRs
sont importants de 3 & 6 ordres de grandeurs par rapport a la valeur du fond. Cette
hypothese est confirmée par ce travail ainsi que celui du chapitre précédent. En effet, la
turbulence est générée par les effets de forts gradients de pression de RCs sur le gaz. Cet
effet est encore plus important lorsque la surpression de RCs s’accompagne d’une sur-
pression de gaz. Les SNRs ne permettent pas de reproduire la turbulence dans la boite
de simulation. Cependant, ils jouent un role important car contribuent & une réduction
des inhomogénéités de densité du plasmalzl et par conséquent de la formation de nuages
moléculaires. Cet effet est cependant une conséquence du modele de turbulence auto-
générée discuté plus loin. Bien qu’admis comme les principaux accélérateurs de RCs,
rien ne nous permet de quantifier le role que jouent les SNRs en tant que sources de
turbulence dans la galaxie. Néamoins, ils jouent localement un role important a travers
Pinjection de RCs et de gaz sous pression dans le MIS. Le modele d’injection de SNRs
est cependant limité car seule une population monochromatique de RCs est considérée
tandis que le rayon d’injection du reste est fixé et indépendant des propriétés du milieu
interstellaire. Dans le chapitre (2] j’ai montré que le transport du rayonnement cosmique
peut étre affecté par la turbulence auto-générée jusqu’a 100 GeV dans une phase WNM.
La considération d’une distribution polychromatique de RCs peut permettre de mettre
en évidence un effet plus important des RCs sur le MIS.

Le modeéle de turbulence auto-généré implique de nouveaux effets concernant le cou-
plage RCs-MIS. Les gradients de RCs contribuent a un coefficient de diffusion des RCs
plus faible suivant la loi phénoménologique Dgqy | o \VPCR|_5/ 4 En conséquence, le

coefficient de diffusion total Dcor = [D;S%\/I + D;ellf] ! est amené & décroitre en présence
de gradients de pression de RCs et a coupler les RCs au gaz alors qu’ils ne 'auraient ja-
mais été sans le modele CST. Ceci conduit a réduire les effets des RCs sur la dynamique
turbulente du MIS. Contrairement au travail réalisé dans le chapitre précédent, le MIS
répond aux gradients de pression des RCs et sa densité et sa température évoluent
en conséquence. En particulier j’ai montré que le coefficient de diffusion auto-généré

"Tes SNRs générent localement des instabilités thermiques de RCs de grande amplitude qui peuvent
faire diminuer le coefficient de diffusion des RCs jusqu’a se retrouver dans le régime ou les RCs sont
couplés avec le gaz. Dans ce cas, les RCs n’affectent pas la dynamique en densité du gaz.
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résulte du rapport entre le gradient de pression des RCs V Pcgr et le produit p3/ 2704,
J’ai montré que les RCs impactent le gaz a long terme car méme lorsque les gradients de
pression des RCs sont relaxés, le coefficient de diffusion auto-généré continue d’étre faible
car le produit p3/2794 g'est affaibli. En particulier, ce produit est corrélé au coefficient
de diffusion auto-généré par la relation Dy o (,03/ 2T0'4)4/ 3. Le modele de turbulence
auto-générée réduit les effets des RCs sur le gaz en limitant la formation des structures
moléculaires. De plus, le gaz réagit a la force exercée par les RCs en réduisant locale-
ment sa densité et sa température et contribue ainsi a confiner les RCs méme lorsque
les gradients de pression sont faibles. Néanmoins, il existe des limitations a ce modéle.
Le gradient de pression des RCs, notamment lorsque ces derniers sont injectés par les
SNRs, est fortement dépendant de la résolution de la simulation. Afin de palier a ce
probleme, il est nécessaire de contraindre la distribution spatiale de la pression des RCs
au moment de 'injection en fonction du temps et définir une résolution spatiale idéale
pour résoudre ce genre de problemes.

La résolution de la simulation est également une contrainte importante pour 1’équation
de diffusion des RCs, en effet le coefficient de diffusion dans une cellule est calculé par in-
terpolation linéaire des coefficients de diffusion dans les cellules voisines et par conséquent
tend a étre maximisé dans les zones ol les niveaux de turbulence auto-générée varient de
maniere brutale. Cet effet s’observe tres bien dans la figure (2.11]) : lorsque la résolution
de la simulation est faible (Ny = 2%) la solution numérique (en bleu clair) se comporte
comme si le coefficient de diffusion (présenté dans la sous-figure du bas) était constant
(lignes discontinues). Cet effet contribue donc & une minimisation des gradients de pres-
sion des RCs dans le MIS et donc un moindre effet de ces derniers sur le plasma.

L’effet du streaming des RCs sur le gaz est tres important. En effet, méme lorsque le
rayonnement cosmique est couplé au gaz et ne joue a priori aucun roéle sur la turbulence
dans le MIS, le streaming via le terme de chauffage/refroidissement Ly rend le gaz
sensible aux RCs. Cependant cet effet n’est présent que lorsque les gradients de pression
des RCs sont importants. En conclusion, l'effet de streaming joue un réle important
dans les zones ou le coefficient de diffusion des RCs Dcr est faible c’est a dire dans les
environements proche des SNRs et dans les nuages moléculaires. En ’absence du terme
de boost de streaming fs 'advection des RCs est sous-estimée et ceci conduit a des
processus d’interaction RCs-MIS qui s’étalent sur des durées plus longues (d'un facteur
10 maximum).
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Conclusion

Echappement et diffusion des RCs dans le MIS

Ce premier travail (chapitre [2) a contribué au développement d’un modele d’injection
et de transport du rayonnement cosmique dans le milieu interstellaire proche des restes
de supernova en 1D. Cette contribution est extrémement importante car elle répond a
la problématique de la discontinuité du coefficient de diffusion des RCs entre la zone
amont (kcr ~ Kism) et la zone aval (kcr ~ k) du choc du reste de supernova en
considérant que les instabilités de streaming de RCs exercent une force sur le plasma
contribuant ainsi a la production de perturbations magnétiques en résonance avec le
rayon de gyration des RCs (k=1 ~ r4). Les perturbations auto-générées contribuent ainsi
a réguler ’échappement des RCs et offrent de nouvelles perspectives quant a I’étude des
effets des RCs sur le MIS. En autre, ce travail s’est matérialisé en la production d’un
nouveau code de transport du rayonnement cosmique : CR SPECTRA 1D, et a conduit
a un certain nombre de résultats.

— Le rayonnement cosmique est émis beaucoup plus tot lorsque le reste de supernova
s’étend dans une phase dense. En effet, j’ai montré que I'instant d’échappement des
RCs est fonction de la densité du MIS par I'intermédiaire du modele d’expansion
du reste (tese X tged X n;/ 3) et que par conséquent, a énergie E fixée, le gra-
dient de pression des RCs issu d’une source dans un milieu dense est beaucoup
plus important que s’il est issu d’une source dans un milieu diffus. Ceci impacte
inéluctablement le taux de génération de modes magnétiques I'y o< Vi - VPR
et donc le coefficient de diffusion des RCs kcr dans 'environnement proche de la
source.

— Le transport des perturbations magnétiques auto-générées est dépendant des pro-
priétés du milieu interstellaire. En particulier j’ai montré que les ondes d’Alfvén
peuvent étre amorties de trois manieres différentes : par colli