N
N

N

HAL

open science

Complexité sémantique des constructions de mouvement
en chinois contemporain. Contribution a la linguistique
cognitive

Yaqiu Liu

» To cite this version:

Yaqiu Liu. Complexité sémantique des constructions de mouvement en chinois contemporain. Con-
tribution a la linguistique cognitive. Linguistique. Sorbonne Université, 2021. Frangais. NNT:

2021SORUL118 . tel-03681722

HAL Id: tel-03681722
https://theses.hal.science/tel-03681722v1
Submitted on 30 May 2022

HAL is a multi-disciplinary open access
archive for the deposit and dissemination of sci-
entific research documents, whether they are pub-
lished or not. The documents may come from
teaching and research institutions in France or
abroad, or from public or private research centers.

L’archive ouverte pluridisciplinaire HAL, est
destinée au dépot et a la diffusion de documents
scientifiques de niveau recherche, publiés ou non,
émanant des établissements d’enseignement et de
recherche francais ou étrangers, des laboratoires
publics ou privés.


https://theses.hal.science/tel-03681722v1
https://hal.archives-ouvertes.fr

SORBONNE
UNIVERSITE

SORBONNE UNIVERSITE

ECOLE DOCTORALE V (433)

Laboratoire de recherche Sens, Texte, Informatique, Histoire

THESE

pour obtenir le grade de

DOCTEUR DE L’UNIVERSITE SORBONNE UNIVERSITE
Discipline : Linguistique

Présentée et soutenue par :
Yaqiu LIU

le 11 octobre 2021

Complexité sémantique des constructions de mouvement

en chinois contemporain

Contribution a la linguistique cognitive

Sous la direction de :
M. Jean-Léonard LEONARD — Professeur, Sorbonne Université

Membres du jury :

M. Philippe MONNERET — Professeur, Sorbonne Université
Mme Dan XU-SONG - Professeure, INALCO
M. Alain PEYRAUBE - Professeur (Emérite), CNRS & EHESS
Mme Outi DUVALLON — Maitre de Conférence HDR, INALCO
Mme Aimée LAHAUSSOIS — Ingénieure de Recherches HDR, CNRS & Université Paris 7






Complexité Sémantique des
Constructions de Mouvement en
Chinois Contemporain

Contribution a la Linguistique Cognitive

Yaqiu LIU






A mes parents






Résumé

Cette these s’inscrit dans le champ théorique et empirique de la linguistique cognitive.
Son objectif est double : d’une part, concrétiser de fagon empirique certaines théories
en linguistique cognitive en les appliquant et combinant pour réaliser une description
et une catégorisation des constructions de mouvement en chinois contemporain, et
d’autre part, contribuer a 1’avancement de la linguistique cognitive en tant que
paradigme de recherches en Sciences du Langage, notamment pour enrichir les théories
relatives a la sémantique cognitive, en fournissant une analyse multidimensionnelle des
constructions de mouvement, et en proposant des modeles susceptibles de rendre
compte de la complexité¢ sémantique de ces constructions. Ce travail propose une
approche descriptive tri-dimensionnelle pour les constructions de mouvement : SE-SS-
SI — autrement dit, les dimension de la Structure Externe, de la Structure Sémantique et
de la Structure Interne. Ce travail élabore ¢galement une modélisation multistratale
d’interface des constructions de mouvement basé sur la relation essentielle Sens-Forme,
afin d’¢tudier les interactions entre niveaux d’analyse et les catégories linguistiques qui

leur sont corrélées de manicre systémique.

Mots-clés :
Construction de mouvement, sémantique cognitive, complexité s€émantique, Modele

SE-SS-SI, modélisation, chinois contemporain.






Abstract

This dissertation deals with the field of cognitive linguistics. Its goal is twofold: on the
one hand, to implement empirically some theories in cognitive linguistics by applying
and combining them to achieve a description and categorization of Movement
Constructions in contemporary Chinese; on the other hand, to contribute to the
advancement of cognitive linguistics as a research paradigm in modern linguistics,
especially to enrich theories related to cognitive semantics, by providing
multidimensional insights on the fabric of movement constructions, and by proposing
models accounting for the semantic complexity of these constructs in language. This
research proposes a three-dimensional descriptive approach for movement
constructions, according to a SE-SS-SI Model, External Structure dimension, Semantic
Structure Dimension and Internal Structure Dimension. We also develop a multi-
stratum interactive modeling of Motion Constructions based on the essential Meaning-

Form relation.
Keywords:

Motion construction, cognitive semantics, semantic complexity, SE-SS-SI model,

modeling, contemporary Chinese
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Introduction Geénérale

La présente recherche est intitulée « Complexité sémantique des constructions de
mouvement en chinois contemporain : Contribution a la linguistique cognitive ».
L’objectif de cette thése est double : d’une part, concrétiser de fagon empirique une
somme de théories en linguistique cognitive en les appliquant et combinant pour
réaliser une description et une catégorisation des constructions de mouvement en
chinois contemporain et d’autre part, contribuer a I’avancement de la linguistique
cognitive en tant que paradigme de recherches en Sciences du Langage, surtout a
enrichir les théories relatives a la sémantique cognitive, en fournissant des analyses
multidimensionnelles des constructions de mouvement et en proposant des modeles
rendant compte de leur complexité sémantique. Cette thése s’inscrit donc en
linguistique générale, et a pour objectif d’une part, d’appliquer les théories de la
linguistique cognitive sur des réalités morphosémantiques et structurales de la langue
chinoise, et de I’autre, de contribuer a la théorisation des constatations empiriques que
I’on peut tirer de ces réalités linguistiques, au bénéfice de la linguistique chinoise.

Les principaux apports de cette thése résident premicrement dans une nouvelle
approche a trois dimensions (SE-SS-SI)! dans ’exploration de la relation Sens-Forme,
afin de proposer une description circonstanciée des constructions de mouvement en
chinois contemporain.

Deuxiémement, dans une tentative de catégorisation des verbes de mouvement en
chinois contemporain selon leur structure conceptuelle — plus précisément, selon leur
différents types de modeles de fusion (conflation patterns, cf. Talmy, 2000).

Troisiemement, dans I’implémentation des théories occidentales en sémantique
cognitive appliquées et adaptées a la langue chinoise selon le paradigme théorique qu’il
est désormais convenu d’appeler Mouvement et Trajectoire (M&T), surtout dans
I’implémentation des théories de Charles J. Fillmore, de la Grammaire de Cas (Case
Grammar, 1968, 1971) et de la Sémantique des Cadres (Frame Semantics, 1982). Pour
ce faire, nous analysons d’une facon multidimensionnelle des extraits littéraires et des
séquences de scénarios cinématographiques constituant un corpus inédit.

Quatriemement, I’apport de cette thése réside dans une mod¢lisation complexe et

multistratale, des constructions de mouvement. Nous y développons sept modeles

I'SE = Structure Externe, SS = Structure Sémantique, SI = Structure Interne. Au niveau SE, on décrit
la structure de surface des constructions. Au niveau SS, on aborde la structure profonde des
constructions en appuyant sur les Roles Sémantiques (RS). Au niveau SI, on explicite la structure
conceptuelle des constructions a I’aide des concepts primitifs du mouvement.
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d’interface? théoriques basées sur les observations empiriques suivantes, qui découlent

de I’analyse de notre corpus :

- Modele de base Sens-Forme

- Modele de I’interaction des trois dimensions SE-SS-SI

- Modele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif
- Modele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement agentif

- Modg¢le non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif

- Modele de I’interaction des éléments des trois dimensions SE-SS-SI

- Mod¢le de I’interaction Pragmatique-Sémantique-Conceptuel (P-S-C)

Cette thése se compose de trois parties et neuf chapitres. La premicre partie
présente une sorte d’état de 1’art sur les THEORIES ET METHODES que nous déployons
dans cette recherche. Le premier chapitre expose les PRINCIPALES THEORIES EN
SEMANTIQUE COGNITIVE : il rend compte de notre appareil critique, sur le plan de cette
variété de linguistique formelle qui s’occupe de ce champ d’analyse des faits de langues,
qu’on appelle « sémantique cognitive ». Le noyau du cadre théorique est centré sur le
bindme Sens-Forme, un parametre linguistique universel dans la description et la
comparaison des langues. Le cadre méthodologique de cette thése intégre des théories
du domaine de la Sémantique Cognitive, énumérées supra, notamment les théories
concernant la Structure Sémantique, telles que la théorie de la Grammaire des Cas, mais
aussi celles concernant la Structure Conceptuelle, comme la théorie de la Sémantique
des Cadres et FrameNet (1998, 2012) de Fillmore, auxquelles s’ajoute la théorie dite
du Mode¢le de Lexicalisation (Lexicalization Patterns, 1985, 2000), de Talmy.

Le deuxieme chapitre, VERS UNE NOUVELLE APPROCHE : UN MODELE DESCRIPTIF
A TROIS DIMENSIONS : SE-SS-SI, présente une nouvelle perspective, axée sur trois
dimensions, que nous ¢laborons afin de proposer une description multidimensionnelle
des constructions de mouvement : la dimension de la Structure Externe (SE), la
dimension de la Structure Sémantique (SS) et la dimension de la Structure Interne (SI).
Cette approche tri-dimensionnelle est axée sur la relation Sens-Forme. L’enjeu
primordial de notre description des constructions de mouvement en chinois

contemporain est d’expliciter comment et par quel cheminement les éléments au niveau

? Victorri, Bernard, 1997, Le modéle en linguistique, Encyclopeedia Universalis.
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de la structure profonde et ceux survenant au niveau de la structure conceptuelle
s’expriment au niveau de la structure de surface, en rendant compte de la complexité,
ou de I’intrication, des interactions entre les trois niveaux, ou dimensions de 1’analyse
de sémantique cognitive. L’idée essentielle de ce modele descriptif réside dans
I’observation sur trois niveaux d’analyse des constructions de mouvement dans les
langues naturelles, que nous appliquerons sur une base empirique de faits de langues
du chinois standard — langue maternelle de ’auteure — : cette observation tripartite opere
au niveau syntaxique, au niveau sémantique et au niveau conceptuel. De fait, cette
approche multidimensionnelle nous permet d’explorer comment une construction de
mouvement se présente a chaque niveau linguistique, de mettre en regard les divers
¢léments aux différents niveaux de structures linguistiques, et de faire figurer comment
les divers éléments interagissent a ces différents niveaux, avec quels effets de sens et
quels effets de grammaire ou de marquage.

Le troisiéme chapitre COMPOSITION ET TRAITEMENT DE CORPUS, présente le corpus
retenu pour ’analyse, a titre d’étude de cas pour la linguistique générale, ainsi que la
méthode de traitement de ce corpus, et les défis techniques qu’impliquent une telle
recherche. Le corpus a été constitu¢ par nos soins. C’est un travail lourd et de longue
durée (environ un an), mais essentiel pour une thése comme celle-ci, et peut-étre pour
d’autres recherches. Nous n’avons pas choisi d’utiliser une plateforme de corpus déja
créée et mise a disposition du public. Le contenu dans ce genre de plateformes de corpus
est souvent tres large et sans intérét précis pour notre analyse métalinguistique déployée
sur une pluralité de niveaux de structuration. Nous avons donc décidé de créer un corpus
ad hoc avec des objectifs précis, définis en fonction de la modélisation
tridimensionnelle envisagée. Nous nous servons non seulement d’énoncés isolés tirés
de ce corpus qui comportent une construction de mouvement, mais également de
morceaux littéraires et de scénarios cinématographiques susceptibles de nous fournir
des contextes pertinents, ancrés dans le discours et situés dans des narrations, en vue
d’analyser les cadres sémantiques (semantic frame) des constructions de mouvement.

Notre corpus est constitué¢ de deux parties : un corpus littéraire, qui contient deux
romans chinois, {454 ) La légende de Zhang Eileen (1944) et {%73m.) La cité des
illusions de Guo Jingming (2003) ; un corpus cinématographique qui contient six films
chinois produits dans les années 2010. Le choix de deux types de corpus est motivé,
d’une part, par la volont¢ d’élargir autant que possible le champs de recherche

concernant les constructions de mouvement du point de vue des registres de langue,
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écrite et orale (quoique sous forme d’oral littéralis¢, dans les scénarios) ; et d’autre part,
par la volont¢ de comparer les cadres conceptuels (Frames) des constructions de
mouvement dans ces deux types de corpus — narratif vs. dialogique.

En ce qui concerne le traitement des données de notre corpus, nous avons procédé,
en six €tapes, afin d’¢lucider nos problématiques et de vérifier les hypothéses résultant
de cette problématisation empirique.

L’¢tape 1 consiste a extraire des énoncés contenant des constructions de
mouvement. Dans cette étape, nous avons extrait en premier lieu les énoncés contenant
une ou plusieurs constructions de mouvement et nous les avons listés dans un fichier
Excel. Il y a au total 1746 énoncés tirés de notre corpus. Ce tableau général d’extrait
des énoncés nous fournit une base pour les étapes successives de traitement du corpus.

L’étape 2 passe par la construction d’un tableau rendant compte de 1’occurrence
des ¢léments des constructions de mouvement. Dans cette étape, nous avons établi une
deuxiéme matrice de données afin d’indexer et calculer la fréquence de chaque élément
dans les constructions de mouvement a 1’échelle de I’ensemble du corpus — par exemple,
pour le verbe principal, les compléments directionnels, les prépositions, etc. Cette étape
vise premierement a faciliter la recherche des énoncés dans la partie d’analyse du
corpus. Deuxieémement, elle sert a fournir une vision globale de la fréquence des
¢léments des constructions de mouvement : quels éléments sont utilisés le plus selon
leur rdle syntaxique, ou quels éléments sont utilisés dans une moindre mesure.

L’¢étape 3 donne lieu a la construction d’un tableau des combinaisons des verbes et
compléments directionnels. Dans cette étape, nous avons construit un tableau qui
illustre les différentes combinaisons des verbes et compléments directionnels.
L’objectif de cette étape est d’observer les différents types de combinaisons des verbes
et des compléments directionnels. Cette étape nous fournit une base d’analyse dans 1’
¢tape suivante pour identifier les contraintes sémantiques des différents types de
combinaisons des verbes et des compléments directionnels, et ce par le biais la structure
interne ou la structure sémantique des verbes et les traits sémantiques de leurs
compléments directionnels.

L’¢étape 4 consiste a ¢laborer des matrices rendant compte des traits sémantiques
ou des semes des verbes de mouvement et des compléments directionnels. Lors de cette
étape, nous avons construit respectivement une table de vérité des traits
sémantiques/semes des verbes de mouvement et une table de vérité des traits

sémantiques/semes des compléments directionnels. Nous avons construit ces matrices
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avec deux objectifs : premi¢rement, proposer une description et une catégorisation
conceptuelles des verbes de mouvement et des compléments directionnels en fonction
de leurs traits sémantiques et de leurs stratégies de fusion des sémes ; deuxiémement,
examiner les contraints sémantiques des combinaisons des verbes de mouvement et des
compléments directionnels selon les sémes qu’ils posseédent en commun.

L’¢étape 5 nous a conduite a construire des tableaux afin d’expliciter la description
a trois dimensions (SE-SS-SI) des constructions de mouvement. Dans cette étape, basée
sur notre approche descriptive tri-dimensionnelle SE-SS-SI, nous avons congu des
tableaux qui illustrent une description multidimensionnelle des constructions de
mouvement tirées du corpus : Structure Externe (SE), Structure Sémantique (SS) et
Structure Interne (SI). L’objectif de cette étape est de nous fournir des sources pour la
description et la modélisation des constructions de mouvement en chinois. Cela nous
permet d’observer et comparer les divers types des constructions de mouvement. Les
tableaux ¢laborés dans cette phase de la recherche peuvent nous aider a décrire les
constructions de mouvement a trois niveaux (SE-SS-SI) et a observer et comparer les
différents modeles de structure que les constructions de mouvement présentent a chaque
dimension in fine, en vue d’¢laborer une mod¢lisation a trois dimensions des
constructions de mouvement en chinois contemporain.

L’¢étape 6 applique notre modele pour 1’analyse du corpus des sceénes d’action. Dans
cette étape, nous avons extrait des passages de romans et des scénarios de films, ou une
suite de constructions de mouvement se présentent dans les contextes narratifs
dynamiques. Nous les définissons comme Scenes d’actions et chaque scéne d’action
comporte un mini-cadre de mouvement. Le but de cette étape est d’¢élargir la description
d’une construction isolée a une série de constructions de mouvement qui forment une
scene d’action. Cela nous permet de mettre a I’évidence la description d’une série des
constructions de mouvement qui forment une scéne d’action compléte. Elle nous
permet également d’esquisser un cadre (Frame) conceptuel de mouvement pour chaque
scene d’action.

La deuxiéme partie s’intitule DESCRIPTION ET CATEGORISATION DES
CONSTRUCTIONS DE MOUVEMENT EN CHINOIS CONTEMPORAIN. Cette partie forme un
volet essentiellement descriptif. L’objectif de ce volet de la recherche est de contribuer
a découvrir I'univers Sens-Forme des constructions de mouvement en chinois en
appliquant notre approche tri-dimensionnelle SE-SS-SI afin de décrire les constructions

de mouvement a trois niveaux : le niveau de la structure externe (SE), le niveau de la
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structure sémantique (SS) et celui de la structure interne (SI). Ainsi, nous avons fourni
une description des constructions de mouvement et une catégorisation des verbes de
mouvement en chinois contemporain, en appliquant notre approche SE-SS-SI. Cette
deuxiéme partie se compose de quatre chapitres qui abordent 1’analyse tri-
dimensionnelle SE-SS-SI des constructions de mouvement (infra : chapitre 4, 5 et 6) et
les conséquences de ces analyses pour [D’appréhension de la complexité
morphosémantique dans une langue naturelle (infra : chapitre 7).

Le quatrieme chapitre, LA STRUCTURE EXTERNE (SE) DES CONSTRUCTION
DE MOUVEMENT EN CHINOIS CONTEMPORAIN présente les différentes formes des
structure de surface des constructions de mouvement au niveau de la Structure Externe
(SE), autrement dit, les différentes formes syntaxiques des constructions de mouvement.
Il y a quatre types de constructions a ce niveau : constructions de mouvement a un
morphéme verbal, constructions a deux morphémes verbaux, constructions de
mouvement a trois morphémes verbaux et constructions a quatre morphémes verbaux.

Le cinquiéme chapitre, LA STRUCTURE SEMANTIQUE (SS) DES CONSTRUCTION DE
MOUVEMENT EN CHINOIS CONTEMPORAIN, montre les divers cadres sémantiques des
constructions de mouvement observables au niveau de la Structure Sémantique (SS),
autrement dit, au niveau de structure profonde, en s’appuyant sur I’approche des Roles
Sémantiques (RS) proposée par Fillmore (1968, 1971) dans sa théorie de la Grammaire
Casuelle. Nous présentons les constructions de mouvement en chinois en deux groupes
de cadres sémantiques: cadres sémantiques primaires et cadres sémantiques

secondaires.

Les cadres primaires comportent trois types de cadres sémantiques :
- Constructions de mouvement en +[_A]
- Constructions de mouvement en +[_ O]

- Constructions de mouvement en +[_A, O].

Les cadres secondaires comportent neuf types de cadres sémantiques :
- Constructions de mouvement en +[_ A, S|, +[ A, B], +[_A, L]
- Constructions de mouvement en +[_O, S|, +[ O, B], +[ O, L]

- Constructions de mouvement en +[_A, I, O], +[_A, O, B], +[ A, O, L].
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Le sixiéme chapitre, LA MACRO STRUCTURE INTERNE (MASI) DES CONSTRUCTIONS
DE MOUVEMENT EN CHINOIS CONTEMPORAIN, illustre les différents types de structures
conceptuelles relevant des constructions de mouvement, au niveau de la Structure
Interne (SI), ou structure conceptuelle, en ayant recours a des concepts primitifs du
mouvement, tels que proposés par Leonard Talmy (2000) dans sa théorie dite du
Systeme de Structure Conceptuel. Nous présentons les structures conceptuelles des
constructions de mouvement selon le parametre de la causativité. Les SI des

constructions de mouvement non-causatif se présentent comme suit :

- FitMvt

- FitMvt+Fj

- Fi+Fd+Mvt+Tj

- Fi+Mvt+Tj+Fd

- Fi+Mvt+Tj+Tj

- Fi+Fd+Mvt+Tj+Tj

- Fi+Mvt+Tj+Fd+Tj

- Fi+Mvt+Tj+Tj+Tj

- Fi+Fd+Mvt+Tj+Tj+Tj?

Pour les MaSI des constructions de mouvement causatif, nous classifions en deux
groupes : les constructions de mouvement non-marqué et les constructions de
mouvement marqué par BA/JIANG.

Nous avons ainsi abouti a sept formules de MaSI des constructions de mouvement

causatif non-marqué, qui se présentent comme infra, en 6.3.1) :

- Mvt.Cau+Fi

- Mvt.Cau+Tj+Fi

- Mvt.Cau+Fi+Tj+T]
- Mvt.Cau+Tj+Fi+T]
- Mvt.Cau+Fi+Tj+Fd
- Fd+Mvt.Cau+Tj+F1

3 Fi = Figure, Fd = Fond, Mvt = Mouvement, Tj = Trajectoire, Man = Maniére, Cau = Cause. Ce sont
des concepts primitifs du mouvement proposés par Talmy (2000).
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- Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj

Nous tirons huit formules de MaSI des constructions de mouvement causatif

marqué en BA ou JIANG, qui se présentent comme suit (infra : 6.3.2) :

- CautFi+Mvt.Cau+Fd

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+Fd

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+Tj

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+Fd+T]j

- CautFi+Fd+Mvt.Cau+T]

- CautFi+Fd+Mvt.Cau+Tj+Tj

- CautFd+Fi+Mvt.Cau+Tj+Tj

- CautFd+Fi+Mvt.Cau+Tj+Fd+Tj

En dernier lieu, dans ce chapitre, nous essayons d’extraire LE GABARIT
SYNTAXIQUE DE FIGURE ET DE FOND DANS LES CONSTRUCTIONS DE MOUVEMENT EN
CHINOIS CONTEMPORAIN. En observant la variation des positions syntaxique de Figure
et de Fond, nous avons déduit deux gabarits syntaxiques respectivement pour la Figure
et le Fond.

Le septiéme chapitre COMPLEXITE SEMANTIQUE DES VERBES DE MOUVEMENT EN
CHINOIS CONTEMPORAIN tente d’explorer la Micro Structure Interne (MiSI) des verbes
de mouvement du point de vue catégoriel et combinatoire. L’objectif de ce chapitre est,
d’une part, de faire figurer la structure conceptuelle des verbes de mouvement, basée
sur la théorie des Mod¢les de lexicalisation (Lexicalization Patterns) de Talmy (1985,
2000), en présentant les divers modeles de « fusion » (conflation patterns) des concepts
dans les verbes de mouvement, et d’autre part, de rechercher la contrainte sémantique
des combinaisons associant des verbes de mouvement et des compléments directionnels
al’aide de la table de vérité (ou matrice de propriétés catégorielles) des semes construit
lors de la quatriéme étape du traitement de corpus. Nous présentons dans ce chapitre
neuf catégories de modeles de fusion des verbes de mouvement en chinois

contemporain :

10
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- Catégorie I Mouvement + Trajectoire

- Catégorie Il Mouvement + Maniére

- Catégorie III Mouvement + Maniére + Trajectoire
- Catégorie IV Mouvement + Maniere + Figure

- Catégorie V Mouvement + Maniere + Fond

- Catégorie VI Mouvement + Cause

- Catégorie VII Mouvement + Cause + Maniére

- Catégorie VIII Mouvement + Cause + Trajectoire

- Catégorie VIIII Verbe d’activité + Cause

La troisiéme partie s’intitule ANALYSE ET MODELISATION. Ce volet comporte
plusieurs aspects originaux de cette these : allant de la description a la modélisation, en
passant par 1’analyse multidimensionnelle des scénes d’action tirés de notre corpus. Il
y a deux chapitres dans cette partie : chapitre 8 et chapitre 9.

Le huitieme chapitre ANALYSE MULTIDIMENSIONNELLE DES SCENES D’ACTION
propose une analyse a trois dimensions SE-SS-SI appliquées a des extraits de romans
et des scénarios de films qui comportent une suite des constructions de mouvement que
nous définissons comme Scenes d’action. L’objectif ici est de concrétiser les théories
de la Sémantique des Cadres (Frame Semantics, 1982, 2001, 2010) et des Réseaux des
Cadres (FrameNet, 1998, 2012) de Fillmore en analysant les scénes d’action en chinois.
Dans ce chapitre, plutot que d’analyser les énoncés isolés qui comportent une
construction de mouvement, nous procédons par I’analyse de scénes d’action ou d’une
masse de constructions de mouvement que nous extrayons a 1’étape 6 du traitement du
corpus. L’idée est d’¢largir la description d’une seule construction de mouvement a une
masse de constructions de mouvement en vue d’extraire un cadre conceptuel (Frame)
congu dans chaque scéne d’action. Apres 1’analyse des sceénes d’action, nous exposons
un ensemble d’observations sur trois plans : les observations sur le plan syntaxique, les
observations sur le plan sémantique et les observations sur le plan conceptuel. Nous
¢laborons a la fin une configuration mixte pour chaque scéne d’action qui combine les
¢léments a trois niveaux : les ¢léments syntaxiques, les éléments sémantiques et les
¢léments conceptuels. Ce genre de description figurée nous permet de révéler le
microcosme complexe de chaque scene d’action, et d’extraire les relations d’interface
entre les ¢éléments, a chaque niveau de structure (SE-SS-SI), de sorte que nous puissions

¢laborer par la suite des modéles d’interface.

11
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Le neuvieme chapitre, MODELES D’INTERFACE DES CONSTRUCTIONS DE
MOUVEMENT constitue une étape ultérieure de modélisation. Ce chapitre cherche a
rendre compte des phénomenes observables et des observations empiriques présentées
dans les chapitres précédents, afin de tenter de générer des modeles théoriques. Le
principe essentiel de la modélisation dans cette thése est axé sur la relation Sens-Forme.
Basé sur ce dualisme, associé aux trois dimensions d’analyse SE-SS-SI, nous proposons

précisément sept Modeles d’interface :

- Modele de base Sens-Forme

- Modele de I’interaction des trois dimensions SE-SS-SI

- Modele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif
- Modgele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement agentif

- Modg¢le non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif

- Modele de I’interaction des éléments des trois dimensions SE-SS-SI

- Mode¢le de I’interaction Pragmatique-Sémantique-Conceptuel (P-S-C)

Ces mode¢les nous permettent d’identifier explicitement le role et I’interaction des
¢léments a chaque niveau linguistique. Nous nous effor¢cons de complexifier le moins
possible chaque mod¢le, tout en préservant leur pouvoir explicatif.

La conclusion générale reprend et synthétise les analyses proposées tout au long de
cette thése, cherchant a démontrer les apports principaux de notre recherche pour la
description, la catégorisation et la modélisation des constructions de mouvement en
chinois contemporain. Notre thése propose une nouvelle approche descriptive tri-
dimensionnelle (SE-SS-SI) basée sur la relation Sens-Forme en vue de décrire les
constructions de mouvement au niveau de la structure de surface, de la structure
profonde et de la structure conceptuelle. Nous proposons ensuite une catégorisation des
verbes de mouvement en fonction de leurs modéles de fusion. Un corpus conséquent,
créé par nous-meéme, et le traitement circonstancié de ce corpus selon les objectifs fixés
pour chaque chapitre, nous fournissent une base de données solides sur laquelle nous
appuyer. Pour passer de la description a la modélisation, nous analysons de facon
multidimensionnelle les scénes d’actions de romans et de films précisés. Nous tirons le
cadre conceptuel (Frame) de chaque scene d’action et nous élaborons des figures
complexes qui implémentent une description a trois niveaux (niveau syntaxique, niveau

sémantique et niveau conceptuel) pour chaque scene d’action. En dernier lieu, nous

12
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parvenons a faire apparaitre des modeles d’interface basés sur nos observations
empiriques. Enfin, les résultats obtenus nous permettront de dresser un bilan des
avancées empiriques atteintes et des difficultés éprouvées tout au long de cette these,
avant d’indiquer les pistes de nouvelles recherches a venir.

Enfin, quelques mots pour terminer cette introduction générale, sur les principes
qui ont présidé a nos choix de modélisation. On observe depuis les années 1990 une
forte tendance a ¢laguer les niveaux d’analyse en linguistique théorique et descriptive.
Le Minimalisme chomskyen en est a la fois I’illustration et une métaphore. Ce
réductionnisme est certes compréhensible, tant les théories génératives avaient
tendance, dans la mouvance du courant « Principes et Parameétres », a se multiplier, tout
comme on avait vu éclater la téte fonctionnelle dans une sous-théorie de constituance
morphosyntaxique comme X-barre, entre tétes lexicales et tétes fonctionnelles. Mais
les mouvements de balancier, méme s’ils sont l€gitimes, sur le plan de la rationalité
épistémologique, comme option réductionniste, contre 1’atomisme, ne sont pas
nécessairement une panacée. Nous pensons que non seulement une analyse des unités
et des constructions linguistiques sur une multitude de paliers continue d’étre possible,
mais qu’elle peut s’avérer heuristique, pourvu bien entendu qu’elle reste contrainte par
un souci de parcimonie. Le formalisme de la Sémantique cognitive est bien moins
astreignant que celui d’un modéle génératif en morphosyntaxe comme Principes et
Paramétres ou le Minimalisme chomskyens. Ce formalisme, ou du moins, ce cadre
descriptif, dans ses catégories, ses gloses, ses niveaux d’analyse, s’aveére d’une grande
flexibilité, d’une grande souplesse, qui convient a 1’é¢tude du sens, autrement dit, du
contenu des unités et des construits linguistiques. Nous avons donc résolument tenté le
pari de cette diversité de modeles et cet étagement des dispositifs analytiques, que nous
avons tenté, autant que faire se peut, de controler a 1’aide d’un modele implicite de
parcimonie, tant des niveaux que des catégories. Nous nous doutons bien avoir parfois
réussi, parfois échoué, a maitriser 1’éventail des possibles, en termes de niveaux et de
catégories de construits. Mais on apprendra de nos succes comme de nos erreurs, car la
recherche est nécessairement faite d’hypotheses, de parti pris méthodologiques, de
tatonnement, d’explorations, d’expérimentations. Parfois, le poisson a tout intérét a
nager a contre-courant, afin d’explorer de nouveaux sillages.

Enfin, nous demandons au lecteur francophone d’étre clément et patient avec une
tactique que nous avons dii employer, afin de ne pas « perdre le fil » de I’argumentation :

la récapitulation, que certains jugeront peut-&tre, avec raison, comme parfois itérative,
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voire monotone. Le frangais, instrument de réflexion et de rédaction de cette recherche,
n’est pas notre langue maternelle, mais il nous servait pour décrire notre langue
maternelle, ce qui crée une dissociation cognitive difficile a gérer. L’anglais de nos
sources théoriques venait ajouter a cette complexité d’encodage notionnel et de
stratégies rédactionnelles. En outre, notre cadre analytique étant complexe, réparti en
un ¢éventail de niveaux d’analyse, nous avons vite compris que la réitération cyclique
des prémisses de notre modé¢lisation, de notre méthode, €tait une condition nécessaire
pour nous, afin de ne pas nous égarer dans un labyrinthe spéculatif discursif. Elle fut

notre fil d’Ariane tout au long du processus de rédaction.
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CHAPITRE 1

Principales théories de représentation de

structure sémantique en sémantique cognitive
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Theéories et Méthodes

1.1 Sémantique Cognitive

1.1.1 Introduction

La sémantique cognitive est un domaine théorique situé¢ au cceur de la Linguistique
Cognitive. Elle congoit le sens linguistique comme une sous-catégorie de la structure
conceptuelle (conceptual structure) qui englobe la nature et 1’organisation de diverses
représentations mentales tirées directement des expériences sensorielles liées au monde
extérieur (Jackendoff, 1983 ; Langacker, 1987 ; Fillmore, 1982, 1985 ; Lakoff,
1980,1987 ; Talmy, 2000). Nous allons nous livrer dans ce qui suit a une sorte
d’itinéraire historiographique au sujet de I’émergence de ce champ de recherches, qui
se veut pragmatiquement et référentiellement— et, de fait, cognitivement — ancré, en
réaction a ce qui a pu apparaitre, a un moment de 1’histoire des idées en linguistique
générale, comme un exces de formalisme logique, abstrait, désincarné et donc,
paradoxalement, inapte a rendre compte de la dimension cognitive de 1’usage des
langues et du fonctionnement du langage.

L’émergence de la sémantique cognitive commence a partir des années 1970 en
réaction contre ’approche de la Sémantique des Conditions de Vérités (truth-
conditional semantics) de la linguistique formelle. Cette derni¢re approche est issue des
travaux pionniers d’un philosophe et logicien, Richard Montague (1970, 1973), qui,
depuis la perspective de 1’objectivisme, s’intéresse au sens, aux conditions de vérité et
de réalité, et cherche a décrire le sens en fonction d’un métalangage formel et logique®.

En contraste avec la Sémantique des Conditions de Vérités (SCV), la Sémantique
Cognitive met ’accent sur la relation entre la structure conceptuelle et 1’expérience
sensorielle du monde extérieur — le régime du sensible. D’aprés Talmy (2000 :
4), « Research on cognitive semantics is research on conceptual content and its
organization in language »°.

Si la SCV est une sémantique objectiviste, est-ce que la Sémantique Cognitive
serait une approche subjectiviste ? La réponse est non. Les s€émanticiens cognitivistes
ne prétendent pas que la langue ne concerne que les concepts congus au niveau de

I’esprit humain sans rapport au monde extérieur. En fait, dans la Sémantique Cognitive,

4 Montague, R., 1970, « Universal grammar », Theoria, 36(3), pp. 373-398.

Montague, R., 1973, « The proper treatment of quantification in ordinary English », In Approaches to
natural language, Springer, Dordrecht, pp. 221-242.

5 Talmy, L., 2000, Toward a cognitive semantics (Vol. 2). MIT press, p. 4.
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les concepts occupent un rdle primordial étant donné qu’ils proposent une manicre
pertinente ou inévitable de comprendre le monde extérieur®. La sémantique cognitive
reconnait le lien entre les concepts et I’interaction humaine avec I’expérience
sensorielle percue du monde extérieur. Par conséquent, I’approche de sémantique
cognitive crée une piste nouvelle de compréhension du sens entre 1’objectivisme
extréme et le subjectivisme extréme tout en prenant en compte le lien entre les concepts

et les expériences extérieurs.

1.1.2 Les principes de la Sémantique Cognitive
La sémantique cognitive n’est donc pas une discipline unitaire. Elle englobe une
multitude d’approches : Schémas d’images (image schemas, Johnson, 1987), Systéme
de Structuration Conceptuelle (conceptual structuring system, Talmy, 2000),
Sémantique des Cadres (Frame Semantics, Fillmore, 1982), la théorie des domaines
(Langacker, 1987), les Mode¢les Cognitifs Idéalisés (I/dealised cognitve models, Lakoff,
1987), la théorie de la Métaphore Conceptuelle (Conceptual Metaphor Theory) et la
théorie de la Métonymie Conceptuelle (conceptual metonymy) (Lakoff & Johnson,
1980, 1999), celle des Espaces Mentaux (Fauconnier, 1994), ou la théorie de
I’ Amalgame ( Blending Theory, Fauconnier & Turner, 1996, 2002).

Les sémanticiens cognitifs centrent leurs théories sur quatre principes
fondamentaux” :
- La structure conceptuelle est incarnée (embodied)
- La structure sémantique reléve de la structure conceptuelle
- La représentation sémantique est encyclopédique

- La construction sémantique se définit comme un processus de conceptualisation.

1.1.2.1 La structure conceptuelle est incarnée

W.L.Chafe (1970) et R.W.Langacker (1987) prétendent qu’il est possible, au moins en
théorie, de décrire d’une facon explicite et cohérente la Structure Interne (I/nternal
Structure) des phénoménes comme pensées, concepts, perceptions, images et

expérience mentale en général. Langacker (1987) propose le terme « Structure

® Vyvyan Evans and Melanie Green, 2006, Cognitive Linguistics: An Introduction, Edinburgh
University Press, pp. 455-458.

7 Vyvyan Evans and Melanie Green, 2006, Cognitive Linguistics: An Introduction, Edinburgh
University Press, pp. 153-163.
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Conceptuelle » (Conceptual Structure) pour décrire toutes les entités cognitives,
linguistique ou non-linguistique, dans les phénomenes mentionnés ci-dessus.

Pour les sémanticiens cognitivistes, les concepts n’ont pas d’existence autonome,
ils sont ancrés dans des contextes corporels ou sociaux. L’idée fondamentale de la
linguistique cognitive réside dans la compréhension de la relation entre la structure
conceptuelle et ’expérience sensorielle du monde extérieur, plus précisément, « the
nature of conceptual organisation arises from bodily experience »®. Les sémanticiens
cognitivistes cherchent ainsi a expliquer 1’organisation conceptuelle et a construire une
théorie de la structure conceptuelle en fonction de I’interaction humaine avec le monde

extérieur.

1.1.2.2 La structure sémantique releve de la structure conceptuelle

Ce principe propose que le langage se référe aux concepts qui existent au niveau du
mental (ou de I’esprit, de la cognition) du locuteur, plutét qu’a des objets qui existent
dans le monde externe. Le terme « structure sémantique » (semantic structure) est
défini comme une sous-partie de la « structure conceptuelle » (conceptual structure)
(Jackendoft, 1983 ; Langacker, 1987), qui fonctionne comme le pdle sémantique d’une
expression linguistique.

Etant donné que tous les concepts ne sont pas encodés par les langues, par exemple,
il n’y a pas d’expression en anglais pour décrire 1I’endroit qui se trouve entre le nez et
la 1évre supérieure ou se trouve la moustache : I’'univers conceptuel est potentiellement
plus vaste que le langage’.

Si la structure conceptuelle désigne la structure interne de toutes les entités
cognitives, la structure sémantique ne se référe qu’a la structure interne des unités
linguistiques. Ainsi, la structure sémantique, par rapport a la structure conceptuelle,
produit une sous-série de concepts qui sont conventionnellement liés aux unités
linguistiques, autrement dit, des concepts linguistiques, ou des concepts lexicaux.

Les deux principes présentés plus haut sont étroitement liés : dans un premier
temps, les sémanticiens cognitivistes font dériver la structure conceptuelle des entités
cognitives ; dans un deuxiéme temps, ils cherchent a examiner comment les langues

encodent ces concepts. En résumé, la structure sémantique encode la structure

8 Vyvyan Evans and Melanie Green, op.cit., p. 157.

9 Langacker, R. W., 1987, Foundations of cognitive grammar: Theoretical prerequisites (Vol. 1),
Stanford university press, p. 60.
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conceptuelle : la structure conceptuelle a besoin d’une forme concréte afin d’étre
encodée par les langues. La relation entre 1’incarnation (embodiment), la structure

conceptuelle et la structure sémantique est indiquée dans la figure ci-dessous :

Structure ‘

conceptuelle ‘ Structure sémantique ‘

Incarnation ‘ ‘

Figure 1 : Relation des principes de sémantique cognitive selon Langacker (1987)

1.1.2.3 La représentation sémantique est encyclopédique

Ce principe préconise que le sens des mots est encyclopédique. Le terme
« encyclopédique » mentionné ici reléve d’une perspective sémantique opposée a la
perspective dictionnairique appliquée d’ordinaire dans le domaine de lexicologie et
lexicographie, notamment la sémantique lexicale, qui étudie le sens des mots. Cette
approche présente un modele de connaissance du sens linguistique, dans lequel les mots
ne présentent que certains sens conventionnels et limités en tant que nomenclature dans
un dictionnaire.

Néanmoins, les sémanticiens cognitivistes (Langacker, 1987 ; Fillmore, 1977,
1982, 1985) prétendent que les mots dans les langues humaines n’existent jamais
indépendamment d’un contexte, comme Langacker (1987 : 155) qui déclare que
« language 1s learned and used in context». Par conséquent, ils rejettent cette
perspective dictionnairique, a laquelle ils préférent la perspective encyclopédique, qui
présente un modele de connaissance conceptuel susceptible de fournir la base de
connaissance nécessaire pour approcher le sens linguistique. La théorie des Domaines
(Domains) de Langacker (1987) et la théorie de la Sémantique des Cadres (Frame
Semantics) de Fillmore (1982) sont deux modeles sémantiques représentatifs de cette
approche encyclopédique.

Selon Langacker (1987), la connaissance encyclopédique est structurée. Il pense
que tous les aspects de la connaissance d’une entité ne posseédent pas le méme statut
(Langacker, 1987 : 159). Il considere les mots comme des points d’acces (points of
access) a une connaissance encyclopédique liée a un concept particulier (Langacker,
1987 : 163). Parmi les aspects de la connaissance encyclopédique d’un mot, certains
sont plus « centraux » que d’autres, autrement dit, certains aspects sont plus saillants
que d’autres, par rapport au sens conventionnel des mots. Langacker (1987 : 159)

propose quatre types de connaissances encyclopédiques qui justifient le degré de
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« centralité » : la connaissance conventionnelle, la connaissance générique, la
connaissance intrinseque et la connaissance caractéristique.

La connaissance conventionnelle concerne les informations partagées largement
entre les membres d’une communauté linguistique : par exemple, le concept
[CROISSANT], dans la communauté francaise, évoque quelque chose que les francais
mangent plutdt au petit-déjeuner qu’au déjeuner et diner (Langacker, 1987 : 159-160).

La connaissance générique est opposée a la connaissance spécifique (Langacker,
1987 : 160), par exemple, la connaissance que les pommes rouges sont plus sucrées que
les pommes vertes est plus générique que 1’information qui nous renseigne que la
pomme que quelqu’un a mangé hier était pourrie ; donc cette derniere information est
spécifique, car contingente.

La connaissance intrinséque se réfeére a la nature ou aux caracteres internes d’une
entité. La connaissance intrinseéque est le contraire de la connaissance extrinseque, qui
dépend des aspects externe, ou de I’influence de critéres externes concernant une entité
(Langacker, 1987 : 160-161). La forme d’un objet est un bon exemple de la
connaissance intrinséque : les pommes sont rondes, les bananes sont longues et courbes,
etc.

La connaissance caractéristique renferme des connaissances qui sont particulieres
ou uniques partagées par un groupe des entités (Langacker, 1987 : 160-161). La couleur
et la forme des objets en sont des bons exemples : le fait que les bananes sont jaunes
est plus caractéristique que le fait que les tomates sont rouges, puisqu’il y a moins de
fruits jaunes que de fruits rouges.

Enfin, les quatre types des connaissances forment un continuum (Evans & Green,
2006) : certains aspects du sens d’un mot sont plus ou moins conventionnels, plus ou

moins génériques, plus ou moins intrinséques ou plus ou moins caractéristiques.

Connaissance
encyclopique
|
[ [ [ ]
Connaissance Connaissance Connaissance Connaissance
conventionnelle générique intrinséque caractéristique

Figure 2 : Les quatre types de connaissances encyclopédiques proposées par
Langacker (1987)
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Figure 3 : La relation entre les quatre types de connaissances encyclopédiques

1.1.2.4 La construction du sens se définit comme un processus de conceptualisation
Ce dernier principe, qu’évoque le titre de la présente section, s’attache a élucider le
processus de la construction du sens. Il revient a dire, pour reprendre la formule
consacrée d’Evans & Green, (2006 : p. 162) que « language itself does not encode
meaning », c’est-a-dire que la construction de sens est un processus dynamique qui se
réalise au niveau conceptuel : le language ne fait pas tout, dans la construction du sens.

La construction sémantique traite le sens au niveau d’unités linguistiques plus
grandes que les seuls mots, comme les phrases ou les textes. Autrement dit, 1’idée de la
construction du sens s’applique a un niveau plus étendu de I’organisation linguistique
qu’au seul niveau lexical.

Les sémanticiens cognitivistes (Fauconnier, 1994,1997 ; Fauconnier & Turner,
1994 ; Fauconnier & Sweetser, 1996) considérent la construction du sens comme un
processus ou les langues intégrent de nouvelles représentations cognitives de divers
degrés de complexité ; ils considérent ce processus de nature fondamentalement
conceptuelle.

Il existe notamment deux théories basées sur ce principe : la théorie des Espaces
Mentaux de Gilles Fauconnier (1994, 1997) et la théorie de 1’Amalgame Conceptuel
(Conceptual Blending Theory) de Gilles Fauconnier et Mark Turner (1996, 2002).

Citons un exemple donné par Taylor (2002 : 530) pour expliquer ce principe :

In France, Bill Clinton wouldn’t have been harmed by his relationship with Monica

Lewinsky.
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Cet énoncé est contrefactuel d’aprés nos connaissances en commun. Il nous fournit
un contexte qui ne correspond pas aux espaces mentaux ou nous avons déja une des
connaissances de vérité ou « input » original, comme Bill Clinton est un président des
Etats Unis. Dans ce cas, cet exemple confirme que la langue elle-méme ne peut pas
encoder le sens toute seule. La construction du sens dépend également des

connaissances encyclopédiques au niveau conceptuel.

1.2 Structure sémantique vs Structure conceptuelle

Le terme « Structure Sémantique (SS) » (semantic structure) est défini comme une
partie de « Structure Conceptuelle (SC) » (conceptual structure) (Jackendoff, 1983 ;
Langacker, 1987), qui fonctionne comme un pole sémantique pour toute expression
linguistique. Si la structure conceptuelle désigne la structure interne des entités
cognitives, la structure sémantique ne se référe qu’a la structure interne des unités
linguistiques. C’est-a-dire que la structure sémantique encode la structure conceptuelle :
quant a la structure conceptuelle, elle a besoin d’une forme concréte afin d’étre encodée
par les langues. Ainsi, la structure sémantique, par rapport a la structure conceptuelle,
construit une sous-série de concepts qui sont conventionnellement liés aux unités
linguistiques, autrement dit, aux concepts linguistiques, ou concepts lexicaux.

Dans les pages suivantes, nous allons présenter les types de verbes (Vendler, 1967)
et les graphes binaires SS-SC des verbes (Mohanan, 1999) pour mieux illustrer
comment la structure sémantique et la structure conceptuelle interagissent dans un

verbe.

1.2.1 Types de verbes

Vendler (1967) propose quatre classes ¢lémentaires de verbes, du point de vue de leurs
caractéristiques sémantiques : verbes d’état, verbes d’activité, verbes d’acheévement et
verbes d’accomplissement. Cette classification est congue selon I’interaction des verbes
avec I’aspect et le temps. Ces quatre différents types de verbes peuvent étre distingués
par trois paires de traits sémantiques : [+Statique]/[-statique], [+T¢lique]/[-T¢lique] et
[+Duratif]/[-Duratif].'°

10 Carlota S. Smith, 1991, The parameter of aspect, Kluwer Academic Publishers, p. 5.
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1.2.1.1 Verbes d’état

La situation d’état est [+statique] et [+duratif], ¢’est-a-dire qu’elle n’est pas dynamique
et qu’elle ne possede pas de structure interne, si bien que le schéma temporel de 1’état
ne comporte que les points non-différentiels et de plus, sans point initial ou point

terminal naturel. Le schéma temporel de la situation d’état est présenté ci-dessous :

O ——M"

Figure 4 : Schéma temporel des verbes d’état

Dans le schéma ci-dessus, le lien « — » signifie le trait sémantique [+Statique] et

les périodes non-différentielles d’état. (I) est le point initial et (T) est le point terminal.

1.2.1.2 Verbe d’Activité
Les verbes d’Activité sont [-télique] et [+duratif]. La dynamique est une propriété de
I’ Activité. Un proces télique se déroule vers un certain point. Quand le point est atteint,
un changement d’état se produit et I’événement est alors accompli'?. Le but est
intrinseque a I’événement télique, et il a toujours un point terminal naturel. L’ Activité
ne possede pas de but et n’a pas de point terminal naturel non plus. En ce cas, il est
atélique.

Comme I’ Activité se compose d’une succession de périodes homogenes et un point

terminal arbitraire, le schéma temporel de I’ Activité est présenté comme ci-dessous :

Figure 5 : Schéma temporel des verbes d’activité

Ce schéma montre que I’Activit¢é comporte un point initial, des périodes

successives dynamiques et un point terminal arbitraire.

! Carlota S. Smith, op. cit., p. 30.
12 Garey Howard, 1957, « Verbal Aspect in French », Language, 33.2, p. 106.
13 Carlota S. Smith, op. cit., p. 39.
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1.2.1.3 Verbe d’ Accomplissement

Les verbes d’Accomplissement sont [+télique] et [+duratif]. Ce genre de proces se
compose d’une succession des périodes dynamiques et un point terminal naturel. Le
proces d’Accomplissement aboutit a un résultat. Ce proces aboutit a un changement

d’état. Le schéma temporel de 1’ Accomplissement est présenté ci-dessous :

I TNat 14

Figure 6 : Schéma temporel des verbes d’accomplissement

Dans ce schéma, « I » est le point initial ; « Tna» est le point terminal naturel ;
« R » représente le résultat obtenu a la fin et les points au milieu montrent la succession

des périodes dynamiques et hétérogenes de 1’événement.

1.2.1.4 Evénement d’Achévement

Les verbes d’Acheévement présentent un proces [+télique] et [-duratif]. Ce proces a des

propriétés similaires a celui de 1’Accomplissement : les deux types de situations

impliquent un résultat, autrement dit, un changement d’état se présente a la fin. Ce qui

distingue I’ Achévement de I’ Accomplissement, c’est que I’ Achévement est instantané.
Par ailleurs, I’Achévement contient des proces préliminaires qui sont associés au

changement d’état. Les proceés préliminaires sont plutot indépendants de 1’événement

lui-méme. Le schéma temporel de I’ Achévement est présenté en dessous :'3

e [® -
T

Figure 7 : Schéma temporel des verbes d’achévement

Ce schéma révele que le proces de 1’Achévement ne comporte qu’une période
dynamique qui aboutit a un résultat. Le point initial et le point terminal se déroulent
simultanément. Les points avant le point initial présentent les proces préliminaires alors

que les points successifs expriment des proces résultatifs.

14 Carlota S. Smith, op. cit., p. 49.
15 Idem, p. 58.
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Pour conclure, chaque type d’événement se caractérise a 1’aide de trois paires de
traits sémantiques : [+Statique]/[-statique], [+Télique]/[-T¢élique] et [+Duratif]/[-
Duratif]. Selon ces traits différents — en 1’occurrence, distinctifs —, on peut distinguer
les différents types d’événement possibles. Un tableau récapitulatif des types
d’événement — ci-dessous (tableau 1, équivalent a une Table de vérité vérifiant des traits
catégoriels) — illustre cette distribution catégorielle des propriétés aspectuelles, en

relation avec les proces €lémentaires :

Statique Durative Télique
+ + -
Activité - + -
Accomplissement - + +
Achévement - - +

Tableau 1 : Traits sémantiques des différents types d’événement

1.2.2 Graphe binaire SS-SC des verbes

La structure sémantique (SS) et la structure conceptuelle (SC) sont deux niveaux de
représentation du sens : 1. la structure sémantique s’occupe des aspects sémantiques
qui ont une interaction avec les aspects du systéme grammatical (phonologie,
morphologie et syntaxe) ; 2. la structure conceptuelle concerne une représentation du
contenu sémantique sans interaction avec le systéme grammatical.'® Prenons deux
paires de verbes « marcher »/« courir » et « marcher »/« se coucher » comme exemple,

leurs structures sémantiques et structures conceptuelles sont présentées ci-dessous'” :

16 Wee, L. (Ed.), 1999, Grammatical semantics: Evidence for structure in meaning, CSLI, pp. 26-36.

17 Nous avons adopté le modéle d’analyse de structure sémantique et conceptuelle d’événement
proposé par T. Mohanan et K.P. Mohanan (1999). Ce modéle proposé dans le cadre de la Sémantique
grammaticale (grammatical semantics) se restreint aux aspects sémantiques, qui entretiennent une
interaction avec le systéme grammatical des langues, y compris la phonologie, la morphologie et la
syntaxe. Nous avons modifié a plusieurs endroits le modéle original : Structure Sémantique (semantic
structure, SS) au lieu de Structure d’événement (event structure, ES) ; dans la structure conceptuelle,
etutilisé[ Jaulieude © °, ect.
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Evt Evt
SS X ACT SS X ACT
CS [MARCHER] CS [COURIR]
Figure 8 : SS-SC de « marcher » Figure 9 : SS-SC de « courir »
E :
S x ATT SS  x ETAT
CS [MARCHER] Cs [SE COUCHERY].
Figure 10 : SS-SC de « marcher » Figure 11 : SS-SC de « se coucher »

Les figures présentées ci-dessus sont des modeles d’analyse de structure
sémantique et de structure conceptuelle des verbes. Chaque verbe présente un
événement (Evt) qui posséde un argument (x) et un type d’événement (event types)
(Vendler 1967, Jackendoff 1972, Levin et Rappaport-Hovav 1995) (ACT, ETAT, etc.).
La structure arborescente présentée au-dessus de la ligne horizontale au milieu de
chaque graphe correspond a la structure sémantique (SS) du verbe ; la structure
présentée au-dessous de la ligne correspond a la structure conceptuelle (SC) du verbe.

Comme I’illustrent les schémas des figures 8-11, la structure sémantique du verbe
« marcher » (fig. 8) et celle du verbe « courir » (fig. 9) sont identiques. La seule
différence réside dans leurs structures conceptuelles. Cependant, la structure
sémantique du verbe « marcher » (reproduit en fig. 10 pour une mise en regard avec la
fig. 11) et celle du «se coucher» (fig. 11) sont différentes selon le types
d’événement qu’elles décrivent : « marcher » est un événement d’activité alors que « se
coucher » est un événement d’état, voire d’état résultatif. Leurs structures sémantiques
sont également différentes. Par conséquent, la distinction des deux verbes de
mouvement n’intervient pas au niveau de leurs structures s€émantiques, mais au niveau

de leurs structures conceptuelles. Ce niveau peut servir a classifier différents types de
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verbes de mouvement. C’est a partir de ces observations, que nous formulons ici une

conceptualisation particuliere des verbes de mouvement en chinois contemporain.

1.3 Théorie de la Grammaire Casuelle

1.3.1 Introduction
A la recherche d’un cadre théorique, pour analyser notre corpus, nous avons découvert
I’approche de la Grammaire Casuelle (Case Grammar) de C. J. Fillmore.

L’approche traditionnelle de la description linguistique procéde par la description
de la forme des mots, la description morphologique, a la description des formes des
phrases — la description syntaxique —, disons selon une approche « ascendante ».
Autrement dit, elle part des plus petites unités linguistiques pour se diriger vers les plus
complexes. Or, une autre approche propose un processus d’analyse inverse : , partant
des formes des phrases, il se dirige vers la forme des mots, selon une démarche que
nous appellerons « descendante ». Cette derniere approche est pratiquée souvent par les
générativistes et les cognitivistes.

La théorie de Grammaire casuelle est un exemple de I’approche « descendante »,
qui tente de décrire la forme logique!® (logical form) (Chomsky, 1981, 1986, 1993,
1995) des énoncés en décrivant les prédicats et les arguments qui portent entre eux des
relations casuelles, avec ou sans marquages casuels, par exemple, Agent, Objet,
Expérient, Source, But, etc. (Fillmore, 1968, 1971).

Cette théorie a été initialement congue et explicitée dans les deux articles de
Fillmore « The Case for Case » (1968) et « Toward a modern theory of case » (1969).
Tirant les conséquences de la distinction de la structure profonde (Deep Structure) et la

structure superficielle ' (Surface Structure) (Chomsky, 1957) dans la grammaire

18 La Forme logique (Logical form) est une notion crée par Chomsky (1981, 1986, 1993, 1995) dans
les théories de Government and Binding theory (GB, en frangais Gouvernement et Liage, ou GL) et
Minimalism (le Minimalisme). La Forme logique agit au niveau sémantique ou logique de la
génération des énoncés d’une langue. Elle fait partie du systéme des régles de grammaire du modéle
GB/GL, et par la régle de formation de la forme logique, la Structure de surface (surface structure)
peut se transformer en représentations logiques sur la derniére étape du systéme GB/GL.

19 La Structure profonde (deep structure) est un concept proposé initialement par Chomsky dans son
ceuvre Syntactic Structure (1957). 11 s’agit d’une structure abstraite qui révele les éléments
sémantiques et logiques d’un énoncé. La Structure de surface (surface structure) (Chomsky, 1957) est
une structure issue du mouvement et de la transformation des éléments de la structure profonde. Elle
exprime la forme phonologique d’un énoncé, autrement dit ses réalisations, a travers ce que Chomsky
appelle un processus d’épellation (concaténation, régles morphonologiques, etc.).
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générative, Fillmore (1968) propose une distinction entre le systéme casuel superficiel,
autrement dit, la forme casuelle (case form) et le systéme casuel profond, autrement dit,
I’usage casuel (case use) en vue de suggérer une approche universelle qui sert a décrire
les relations syntaxiques et les relations sémantiques basée sur des relations casuelles.
Fillmore (1968 : 21) lui-méme considere cette approche comme une modification
importante de la théorie de grammaire transformationnelle (transformational grammar)
¢tant donné que le systéme casuel peut fournir une meilleure compréhension de la
différence entre la structure superficielle et la structure profonde.

Le développement de la théorie de la Grammaire des Cas prend un grand essor
dans les années 1970 et 1980. Il y a eu plusieurs autres modeles de systeme casuel
proposés a la suite de la grammaire casuelle de Fillmore (1968). Par exemple, Fillmore
(1971) lui-méme modifie son mode¢le de systeme casuel de 1968 en révisant la structure
profonde et en ajoutant plusieurs catégories a son ancien systeme casuel (infra : 1.3.2.1).
Ensuite, Chafe (1970), apres avoir révisé les modeles linguistiques des structuralistes
des années 1950 et ceux des générativistes des années 1960, dans lesquels la syntaxe
occupait une position centrale, propose un modele de sémantique générativiste dans son
ccuvre Meaning and the Structure of Language (1970), dans lequel le niveau
sémantique est placé au centre. D’apres lui, la structure profonde est la structure
sémantique qui se forme autour d’un verbe central (1970 : 9-10). Aussi, Anderson
(1971) partage la méme idée que Chafe que la structure sémantique doit attirer plus
d’attention par rapport aux autres niveaux comme la syntaxe ou la phonétique.
Neéanmoins, il propose dans son systeme casuel que tous les cas, sauf Agent et Objet,
soient réduits a deux genres : Locatif d’état et Locatif directionnel. En fait, le systéme
casuel locatif (localistic case system) proposé par Anderson (1971) différe de ceux de
Fillmore et de Chafe : tous les domaines sémantiques qui peuvent étre présentés dans
le systeme non-locatif peuvent également étre présentés par le cas de Location d’état et
celui de Location directionnelle.

Le systeme casuel, en tant qu’une approche sémantique, évolue vers un systéme
des relations thématiques dans les années 1970 et 1980. La théorie des relations
thématiques est introduite en premier lieu par Jeffery Gruber (1965, 1967, 1976). Ce
qui est nouveau dans sa théorie est qu’il propose la Structure Catégorielle Prélexicale
(Prelexical Categorial Structure) qui présente un niveau encore plus profond que la
structure profonde proposée par Chomsky (1976 : 2). Dans cette structure, le verbe est

toujours un ¢élément central : le verbe est un variant principal d’une phrase duquel la
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forme syntaxique de la phrase dépend (Chomsky, 1976 : 3). Dans son systéme de cas,
il propose le cas « théme » pour remplacer le cas Objet de Fillmore (1971), qui est
considéré par lui comme un cas fondamental dans son systéme casuel, si bien qu’il le
consideére comme un ¢lément sémantique inévitable pour toute phrase (1976 : 66).

Le systeme des relations thématiques est adopté par Chomsky (1982) pour
compléter sa théorie du Gouvernement et Contraintes (ou Principes et Parametres,
Gouvernement et Liage) surtout dans le contexte de la forme logique. Parallelement,
Jackendoff (1972, 1976, 1983) développe ce systeme d’une fagon compléte et profonde
dans son ceuvre Semantics and Cognition et dans son article « The status of thematic

relations in linguistic theory ».

1.3.2 Un retour a la Grammaire Casuelle de Fillmore
Malgré les développements que nous venons d’évoquer, nous pensons que la
Grammaire Casuelle conserve toujours son intérét.

Le systéme casuel superficiel et le systéme casuel profond sont congus par Fillmore
(1968). Le systeme casuel superficiel, autrement dit, la forme casuelle, désigne les
affixes qui modifient la morphologie des noms selon la fonction superficielle de la
syntaxe. La forme casuelle n’a pas une valeur universelle étant donné que les langues
se différencient typologiquement, par conséquent : les marquages casuels ne peuvent
pas s’appliquer — du moins, c’est ce que I’on constate dans le domaine de la diversité
des langues, cf. WALS?® — a toutes les langues. Néanmoins, le systéme casuel profond,
autrement dit, 1’'usage casuel, désigne le sens des énoncés sous forme de rdles
sémantiques ou rdles casuels.

Le systéme casuel profond, d’apres Fillmore, comporte une liste restreinte de roles
sémantiques. Ce sont des concepts qui peuvent tre partagés universellement par toutes
les langues. Ils constituent, selon lui, un authentique universal, ou principe universel
d’organisation des langues du monde. Fillmore propose six Réles Sémantiques (RS)
¢lémentaires dans son modele de 1968, Agentif, Instrumental, Datif, Factitif, Locatif et
Objectif?!. Basé sur ce systéme des cas, il propose une suite de cadres casuels qui sont

autant de combinaisons possibles des cas dans les structures morphosyntaxiques

20 Cf. Oliver A. Iggesen. 2013. Number of Cases. In: Dryer, Matthew S. & Haspelmath, Martin (eds.)
The World Atlas of Language Structures Online. Leipzig: Max Planck Institute for Evolutionary
Anthropology. (Available online at http://wals.info/chapter/49, Accessed on 2021-06-25.).

2! Fillmore, C. J., 1968, « The Case for Case », Universals in Linguistic Theory, Bach, E and R. Harms
eds., New York : Holt, Rinchart and Winston, p. 24.
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¢lémentaires des langues du monde. Le cadre casuel sert donc a fournir un contexte

argumental — mais du coup, appelé « casuel » — pour tout verbe.

1.3.2.1 Systéme des Cas 1968

Le systéme des cas de Fillmore (1968) présente trois caracteres : il inclut un nombre
limité de cas (parcimonie) ; mais il est suffisant pour proposer une classification des
verbes dans une langue (applicabilité) ; et il est réputé valable universellement pour
toutes les langues?? (universalité).

Dans son modele 1968, Fillmore propose six cas fondamentaux : Agentif (A),
Instrumental (I), Datif (D), Objectif (O), Locatif (L), Factitif (F) (1968 : 24). [1 y a un
autre cas, le Comitatif (C)?3, qui n’est pas inclus dans la liste initiale par Fillmore, mais
il sera ajouté dans la révision qu’il fera de son texte fondamental, en 1969.

L’Agentif (A) est un cas qui marque le sujet animé d’un verbe d’action dans une
phrase active. Dans une phrase passive, le cas Agentif est introduit souvent par une
préposition comme by en anglais, par en frangais et « £ » béi en chinois.

Le cas Objectif (O) peut marquer 1’objet direct d’un verbe d’action, ainsi que
I’objet ou le sujet d’un verbe d’état.

Le cas Datif (D) peut marquer le sujet, 1’objet direct ou indirect d’un verbe d’état ;
il peut également marquer 1’objet indirect d’un verbe d’action. Le Datif indique une
relation casuelle s’agissant le sujet animé li€¢, d’une part, aux verbes d’état, par exemple,
les verbes de sensation, comme voir, entendre, etc. ; les verbes de cognition, comme
savoir, penser, etc. ; ainsi que les verbes de possession, comme posséder, avoir, etc.
D’autre part, il indique une relation casuelle oblique entre le sujet animé des verbes
d’action trivalents, comme donner, accuser, convaincre, etc.

Le cas Instrumental (I) indique souvent un objet inanimé qui peut étre le sujet ou
I’objet direct d’un verbe, et qui se trouve également dans les syntagmes prépositionnels,
par exemple, la préposition avec.

Le Locatif (L) est un cas qui marque le lieu ou I’orientation spatiale. Le cas Locatif
se divise entre Locatif d’état et Locatif directionnel. Le cas Locatif se trouve souvent

dans un syntagme prépositionnel, mais le choix des prépositions locatives dépend du

22 Fillmore, C. J., 1975, « An alternative to checklist theories of meaning », In Annual Meeting of the
Berkeley Linguistics Society,Vol. 1, pp. 123-131.

23 Fillmore, C. J., 1969, « Towards a Modern Theory of Case », Modern Studies in English, David
Reibel and Sanford Shane, eds. Englewood Cliffs, N.J. : Prentice-Hall, p.366.
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contenu sémantique des verbes et ses arguments®*. Par exemple, en anglais, le Locatif
d’état est marqué souvent par les prépositions comme at, in, on, etc. qui lient souvent a
des verbes d’état; le Locatif directionnel est marqué souvent par les prépositions
comme to / from, into / out of, etc.

Le cas Factitif (F) ne marque que I’objet direct d’un verbe d’action. Il indique
souvent un objet ou un résultat causé par un verbe d’action. Il est considéré par Fillmore
(1968) comme un variant du cas Objectif.

Le cas Comitatif (C) est un cas exprimant I’accompagnement. Il est souvent
marqué par la préposition avec et il indique souvent un objet animé. Le Comitatif est
considéré par Fillmore (1968) comme un variant du cas Locatif.

Ces sept cas sont illustrés dans quelques énoncés comme exemple montrés ci-

dessous :

(1) Jean a cassé la fenétre avec un caillou.

AV O I

(2) Jean a donné ce livre a Marie.

AV 0] D

(3) Jean a aimé ce film.
D V O
(4) Les jouets sont dans la boite.

O vV L

(5) Pierre a enlevé son verre de la table.

A A% 0] L

(6) Jacques a construit une bibliothéque.

A A% F/O

(7) Les enfants jouent avec Marie.

A \Y C

D’apres Fillmore (1968), parmi ces sept cas qui constituent son systéme casuel
minimal, les cas Agentif et Objectif sont plus fondamentaux que les autres : en
I’occurrence, il classifie les cas en deux groupes : les cas fondamentaux et les cas

secondaires.

24 Fillmore, C. J., 1968, « The Case for Case », Universals in Linguistic Theory, Bach, E and R. Harms
eds., New York : Holt, Rinchart and Winston, p. 32.
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Dans le systéme casuel circonscrit par Fillmore, les cas peuvent se combiner entre
eux pour former un cadre casuel qui sert a fournir une description de I’environnement
sémantique d’un verbe?. En outre, le cadre casuel propose une approche sémantique
pour tirer une classification des verbes selon leurs propres cadres casuels. Les cas
s’agencent dans un cadre casuel selon une hiérarchie de sélection du sujet®® au niveau
d’expression de I’ordre superficiel auquel les marquages casuels se présentent, le cas
échéant.

La hiérarchie du choix du sujet agence les cas dans un cadre casuel selon un ordre
de droite a gauche, selon la possibilité de marquer le sujet du verbe. Par exemple, dans
le cadre casuel O-I-A, I’interprétation est que s’il y a un cas Agentif, il marque le sujet ;
sinon, s’il y a un cas Instrumental, I est le sujet ; sinon, le cas Objectif est le sujet.

Fillmore (1968) propose quelques principes qui président a la formation des cas

selon le cadre casuel?” :

- Cadre casuel doit contenir au moins un cas. Un cadre casuel tel que prédit dans le
modele de Fillmore (1968) peut se composer d’un jusqu’a trois cas, au total.

- Chaque cas ne peut s’utiliser qu'une seule fois dans chaque énoncé simple.

- Les cas Agentif et Objectif sont les deux cas les plus fondamentaux.

- Lescas autre que 1I’Agentif et I’Objectif sont exclusifs mutuellement dans un méme
énoncé.

- Dans un cadre casuel, les cas s’agencent selon la hiérarchie du choix du sujet, plus
précisément, d’un ordre de droite a gauche selon la possibilité de marquer le sujet

du verbe.

D’apres ces principes, les cadres casuels du modele 1968 peuvent se classifier en
deux groupes : le cadre casuel fondamental et le cadre casuel secondaire. Le premier
groupe ne contient que des cas fondamentaux : Agentif et/ou Objectif; dans le
deuxiéme groupe, le cadre casuel peut contenir au moins un des cas secondaires comme

le Datif, I’ Instrumental, etc.

23 Fillmore, C. J., 1968, « The Case for Case », Universals in Linguistic Theory, Bach, E and R. Harms
eds., New York : Holt, Rinehart and Winston, p. 27.

26 Fillmore, C. J., op.cit., p. 33.
27 Cook, W. A., 1989, Case grammar theory, Georgetown University Press, pp. 12-13.
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En se fondant sur I’approche du cadre casuel, Fillmore (1968) établit une
classification des verbes selon leurs cadres casuels propres. Il distingue quatre types
principaux de verbes?® : verbes fondamentaux, verbes a I’instrumental, verbes datifs et
verbes locatifs. Chaque groupe de verbes se divise en deux sous-groupes selon le
principe de la distinction fondamentale entre verbes d’état et verbes d’action. Pour sa
classification des verbes, Fillmore ne fait jamais qu’adopter 1’approche dichotomique
de Lakoff (1966), selon laquelle les verbes sont effectivement classés en deux genres :
verbes d’état versus verbes d’action. Par conséquent, dans chaque type de verbe,

Fillmore distinguera I’application des cas aux verbes d’état et aux verbes d’action.

1.3.2.2 Systéme des Cas 1971

Nous venons de voir que le systéme casuel de Fillmore (1971) s’est développé a partir
de ses travaux de 1968. Or, a cette étape du raisonnement, il y a cinq cas fondamentaux
dans ce qu’on peut appeler le Systéme 1968 fillmorien : Agentif, Objectif (Factitif),
Datif, Instrumental, Locatif (Comitatif). Dans la nouvelle mouture — le Systéme 1971
—, les cas Datif, Factitif et Comitatif sont supprimés. Le Datif est remplacé par
I’Expérient. Le cas Locatif est divisé en trois cas différents : Lieu, Source et But. En
plus des cas existants dans 1’ancien systeme 1968, Fillmore ajoute un nouveau cas : le
Bénéficiaire. Ainsi, le systéme casuel de Fillmore (1971) inclut neuf cas principaux :
Agent, Objet, Expérient, Instrument, Lieu, Source, But, Temps et Bénéficiaire.

Le cas Agent (A) désigne la cause principale d’un événement (Fillmore, 1971 : 43)
qui marque le sujet d’un verbe d’action. Par rapport au cas Agentif de I’ancien systéme
casuel 1968 de Fillmore, il ne se limite pas aux sujets animés, dans la mesure ou les
sujets inanimés peuvent €galement €tre marqués par le cas Agent (Fillmore, 1971 : 42).

Le cas Objet (O) indique une entité qui subit un changement d’état (Fillmore, 1971 :
42) et qui se trouve a la position d’objet direct d’un verbe.

Le cas Expérient (E) est un nouveau cas proposé par Fillmore dans son systéme
casuel 1971. L’Expérient est un cas qui marque une entité qui supporte un événement
psychologique (Fillmore, 1971 : 31). Par rapport aux cas propos¢ dans le systeme de

1968, I’Expérient peut étre considéré comme un remplacement du cas Datif>°,

28 Cook, W. A., op.cit., pp. 14-16.

2 Fillmore, C. J., (1971), « Some problems for case grammar », Georgetown University Round Table
on Languages and Linguistics 1971, Washington, D. C. : Georgetown University Press, pp. 35-56.

30 Dans I’acception moderne, I’Expérient est le récipiendaire d’affects, et s’associe notamment aux
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Le cas Instrument (I) est I’équivalent du cas Instrumental dans le systéme 1968. 11
indique la cause immédiate d’un événement (Fillmore, 1971 : 42) opposée a la cause
principale indiquée par le cas Agent. L’Instrument est présenté par un syntagme
prépositionnel qui montre la maniere de I’ Agent qui effectue 1’action.

Le cas Lieu vient remplacer ce qui était appel¢€ le « cas Locatif » dans le Systéme
de 1968. 1l indique le lieu ou une entité se trouve, ou la ou un événement se passe.
Cependant, ce qui est différent entre ces deux cas est que le cas Locatif marque le lieu
ou l’orientation spatiale, c’est-a-dire qu’il peut montrer un lieu d’état et un lieu
directionnel, alors que le cas Lieu ne peut indiquer qu’un lieu d’état. Fillmore crée deux
autres cas (Source et But) pour exprimer I’orientation spatiale.

Le cas Source (S) marque le lieu d’origine ou le point de départ d’un mouvement.

Le cas But (B), au contraire, indique le point d’arriver d’'un mouvement.

Le cas Temps (T) indique le moment ou un événement se passe. Le Temps peut
référer a une multiple d’expressions du temps (Fillmore, 1971 : 52), par exemple, dans
I’expression « a trois heures de 1’apres-midi du vendredi dernier ».

Le cas Bénéficiaire (Béf) présente une entité qui bénéficie d’un événement ou
d’une activité (Fillmore, 1971 : 52). Ce cas s’utilise souvent dans une construction avec
un verbe trivalent.

Ces neuf cas sont illustrés dans quelques €noncés comme exemple montrés ci-

dessous :

(8) Jean a cassé la fenétre avec un caillou.

AV 0 I
(9) Michel a donné ce livre a Marie.
A \Y o Béf
(10) Il a chaud.
E V

(11) Les jouets sont dans la boite.

O vV L

(12) Pierre a enlevé son verre de la table.

A A% O S

verbes d’états, statiques ou dynamiques. L’analyse sémantique fine de la complexité catégorielle de
cette macro-catégorie qu’est le récipiendaire s’étoffe, grace a cette notion de Fillmore, qui persistera
dans différents paradigmes d’analyse morphosyntaxique.
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(13) Paul est arrivé a I’aéroport.

AV B

(14) 1l est allé a I’école depuis chez lui.

AV B S

(15) La réunion va commencer a 15 heures.

O A% T

Nous récapitulons dans un tableau ci-dessous les deux systémes casuels de

Fillmore a titre comparatif :

Systeme Casuel 1968

Comi
Agentif | Objectif | Factitif Datif Instrumental Locatif
-tatif

Systeme Casuel 1971

Béné-
Agent Objet Expérient | Instrument | Lieu | Source | But | Temps

ficiaire

Tableau 2 : Récapitulation de deux systemes casuels de Fillmore

En ce qui concerne le chinois, on sait que le systéme casuel ne peut pas s’appliquer
dans cette langue au niveau de la structure de surface, en tous cas, puisque le chinois
ne possede pas de systeme morphologique, donc on ne trouve pas dans cette langue de
marquage casuel. En revanche, comme nous allons voir plus loin dans la deuxiéme
partie de cette these, au niveau de la structure profonde, I’approche de Fillmore en
termes de cadre casuel, notamment ses propositions concernant les relations casuelles
profondes nous seront d’un grand intérét — ils auront pour notre analyse des données
chinoises une forte valeur heuristique. Dans 1’analyse de la structure sémantique des
constructions de mouvement en chinois dans cette thése, nous adoptons les termes du

systeme casuel 1971 de Fillmore (cf. tableau 2, ligne du bas).
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1.4 La théorie de la Sémantique des Cadres ( Frames Semantics )

On peut faire remonter 1’apparition du terme « Frame » aux travaux précédents de
Fillmore (1968, 1971, 1975, 1977) sur la Grammaire des Cas. Dans ses travaux
précédents, il a distingué le terme « scene » (scene) de « frame » (cadre) : la premicre
notion désigne une entité cognitive, conceptuelle et empirique, alors que la deuxiéme
préconise une entité linguistique. Selon Fillmore (1982), le terme « frame » intervient
dans un systéme de concepts qui sont liés entre eux de telle fagon que quand un des
concepts est introduit dans une conversation ou dans un texte, les autres concepts du
méme systéme sont automatiquement associés?!. Basé sur ces concepts, Fillmore
propose la théorie de la Sémantique des Cadres (Frame Semantics, 1982, 1985).

La Sémantique des Cadres (Frame semantics, Fillmore, 1982, 1985) est une
approche issue de la sémantique empirique, en contrepoint de la sémantique formelle.
Cette approche met ’accent sur la continuité entre langage et expérience (Petruck,
1996). Cette théorie s’attache a révéler la raison pour laquelle une communauté
linguistique crée la catégorie d’expérience qui décrit le sens de mots en s’appuyant sur
cette raison (Fillmore, 1982). Du point de vue de la Sémantique des Cadres, un mot
représente une catégorie d’expérience, autrement dit, un « cadre » (frame) construit un
réseau de sens qui forme une structure des connaissances issues des expériences
quotidiennes. Un « Cadre » est une schématisation des expériences et il représente une
structure des connaissances (knowledge structure) qui nous permet de comprendre une
série des concepts corrélatifs et qui, en outre, a une influence sur la fonction
grammaticale des mots*® (Fillmore 1985 ; Evans & Green, 2006).

Un exemple célebre de la théorie de la Sémantique des Cadres de Fillmore est le
cadre d’événement commercial (Commercial Event Frame) (Fillmore, 1982). Ce cadre

est illustré comme ci-dessous :

31 Fillmore, C. J., (1982), « Frame semantics », Cognitive linguistics: Basic readings, pp. 373-400.

32 Fillmore, C. J., (1985), « Frames and the semantics of understanding », Quaderni disemantica, 6(2),
pp. 222-254.

33 Talmy, L., 2000, Toward a cognitive semantics, Vol. 2, MIT Press, passim.
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Acheteur - > Al1:gent

‘. |

Vendeur «— » Marchandise

Figure 12 : Cadre d’Evénement Commercial

Ce cadre révele la structure des connaissances d’un événement commercial. Il
comporte quatre participants : Acheteur, Vendeur, Argent et Marchandise. Les lignes
doublement fléchées révelent les interactions entre ces participants d’événement. Selon
Fillmore (1982), si I’on veut comprendre le sens d’un participant dans ce cadre, il est
inévitable de passer par les autres ¢léments qui font partie du méme cadre. Par exemple,
les verbes « acheter », « vendre » et « payer » sont des déclencheurs des interactions de
ces participants dans le cadre d’événement commercial. Le verbe « acheter » révele
I’interaction entre 1’« acheteur » et les « marchandises ». Le verbe « payer » implique
I’interaction entre 1’ « acheteur » et le « vendeur ». Le verbe « vendre» montre
I’interaction entre le « vendeur » et les « marchandises ».

Tous les participants dans le cadre peuvent ne pas se présenter dans un seul énoncé.
Dans ce cas, deux ou plusieurs participants d’un méme cadre peuvent constituer un
sous-cadre qui fait partie du cadre primaire. Par exemple, dans I’énoncé « Jean a acheté
deux pommes. », il ne s’agit que de deux participants : « acheteur » et « marchandise »
et leur interaction est déclenchée par le verbe d’action « acheter ».

En outre, selon Fillmore (1982), le cadre sémantique peut refléter 1’organisation
grammaticale du point de vue de la valence des verbes, autrement dit, la structure
d’arguments. Plus précisément, la valence correspond au nombre des participants dans
un cadre sémantique ainsi que les roles sémantiques joués par les participants. Par
exemple, le verbe « acheter » est bivalent, qui gére deux arguments correspondant aux
deux participants « acheteur » et « marchandise » dans le cadre commercial. Le verbe
« payer » est trivalent, lui qui posséde trois arguments correspondant aux trois
participants « acheteur », « vendeur » et « argent » dans le cadre commercial.

En ce qui concerne I’événement de mouvement, nous pouvons €laborer un cadre

sémantique de mouvement bas¢ sur les concepts primitifs proposés par Talmy (2000) :
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- Figure : I’entité qui se meut ;

- Fond : I’entité ou I’endroit de référence par rapport auquel la Figure se meut ;
- Mouvement : I’action de mouvement ;

- Trajectoire : le trajet selon lequel la Figure se meut ;

- Maniere : la facon dont la Figure se meut ;

- Cause : la raison qui provoque le mouvement ;

Ces six ¢léments conceptuels forment un cadre sémantique de mouvement,

présenté ci-dessous a 1’aide du diagramme de la figure 13 :

Trajectoire

Figure ~— Mouvement Fond

N

Maniére Cause

Figure 13 : Cadre sémantique de mouvement

Dans ce cadre, tous les concepts entretiennent une relation avec le concept du
mouvement, qui se trouve au milieu du cadre. Un événement de mouvement peut
comporter tous les six éléments conceptuels présentés ci-dessus, tout comme il peut ne
comporter que certains de ces €¢léments. Dans le deuxiéme cas, les concepts concernés
forment des sous-cadres du cadre sémantique de mouvement. Nous allons élaborer les
sous-cadres de mouvement en chinois a travers 1’analyse des sceénes d’action dans la

troisieme partie de cette these.
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1.5 Modz¢éle de lexicalisation dans la représentation de structure des

Evénements de mouvement

1.5.1 Typologie des événements de mouvement

Lors de I’encodage du concept de la Trajectoire, Talmy (1985, 2000) propose une
typologie des langues, qui classifie les langues du monde en deux types : les langues a
cadre verbal (verb-framed languages) et celles a cadre satellitaire (satellite-framed
languages). Les langues relevant du cadre verbal encodent pour 1’essentiel la
Trajectoire par le verbe principal, telles que les langues romanes (I’espagnol), les
langues sémitiques (1’arabe) et les langues turciques (le turc), etc. Alors que les langues
relevant du cadre satellitaire encodent la Trajectoire principalement a I’aide des
¢léments satellitaires (comme les préverbes ou les ¢léments de nature adverbiale), par
exemple, les langues germaniques (I’allemand), les langues slaves (le russe) et les
langues finno-ougriennes (le finnois). La structure conceptuelle de ces deux types de

langes est présentée ci-dessus :

Langues a cadre verbal : [Mouvement + Trajectoire]verpe + [Mani€re]saTeLLITE

Langues a satellites : [Mouvement + Maniére|vere + [ Trajectoire|saTeLLITE

Slobin (1996a, 1996b, 1997, 2000, 2003, 2004, 2006) applique la typologie de
Talmy aux analyses narratives. Certaines analyses portent sur des narrations d'enfants
et d'adultes, locuteurs de différentes langues (anglais, espagnol, turc, allemand, et
hébreu) a partir d'un livre d'animation 7The Frog Stories, alors que d'autres sont issus de
textes de romanciers anglais et espagnols. Suite aux débats et réflexions sur la typologie
binaire, cadre verbal/cadre satellitaire, mentionnée plus haut, Slobin (2004) a proposé
un troisiéme type nommé « cadre équipollent ». Dans ce dernier type, les concepts de
la Maniére et de la Trajectoire sont codés dans des éléments de surface de statut
sémantique équivalent. La représentation de la structure conceptuelle de ce type des

langues est illustrée ci-dessous :

Langues a cadre équipollent : [Trajectoire + Maniere|verse
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York Fanny (2010 : 37-38) résume les caractéristiques de ces trois types de langues
comme ci-dessous :
Les langues a cadre verbal : [Mouvement +Trajectoire]verge + [Maniere]

SATELLITE possedent les caractéristiques présentées comme ci-dessous :

- Les verbes encodent 1'aspect, le changement d'état, la réalisation et la corrélation des
actions ;

- Faible saillance de la maniére ;

- Ressources lexicales limitées pour exprimer la maniere ;

- Focalisation sur I'expression de la maniére.

Les langues a satellites : [Mouvement + Maniére |verse +[Trajectoire]saTeLLITE

possedent les caractéristiques présentées comme ci-dessous :

- Les ¢léments satellitaires encodent l'aspect, le changement d'état, la réalisation et la
corrélation des actions ;

- Un verbe peut référer a plusieurs sites ;

- Forte saillance de maniére ;

- Amples ressources lexicales pour exprimer la maniére ;

- Défocalisation de l'expression de la manicre.

Les langues équipollentes : [Trajectoire + Maniére Jverse disposent des

caractéristiques présentées comme ci-dessous :

- Forte saillance de la maniére ;
- Amples ressources lexicales pour exprimer la maniére ;

- Défocalisation de l'expression de la manicre.

On assiste a un débat typologique sur la langue chinoise au sujet de 1’application
des trois types de langues présentés plus haut.

Talmy (2000b : 102, 2009 : 399) place le chinois contemporain parmi les langues
a cadre satellitaire. Son argument comporte trois points : 1. le concept Trajectoire est
encodé principalement dans les ¢léments satellitaires et la Manicre est encodé dans le

verbe principal ; 2. les ¢léments satellitaires en chinois contemporain forment une

43



Sémantique Cognitive

classe fermée, la quantit¢ de ces €léments est limitée; 3. Ce sont les ¢léments
satellitaires qui encodent souvent l'aspect, le changement d'état, la réalisation et la
corrélation des actions. Cette opinion est partagée par un grand nombre de linguistes
chinois comme Shen Jiaxuan (2003) ; Feng Shengli (2002), Song Wenhui (2004), Yuan
Yulin (2004), etc.

Cependant, Tai (2003) avance une opinion opposée a la classification de la langue
chinoise parmi les langues a cadre verbal plutdt que parmi les langues a cadre satellitaire.
Son argument est que les compléments directionnels constituent le centre de la
prédication, ou le centre d’attention.

Slobin (2004) classifie la langue chinoise dans les langues a cadre équipollent,
c’est-a-dire que les concepts de la Maniére et de la Trajectoire sont encodés dans les
¢léments de surface de statut sémantique €équivalent. Certains linguistes chinois (Chen,
2005, 2007 ; Chen et Guo, 2009 ; Kan, 2010) partagent la proposition de Slobin.

La question essentielle que fait apparaitre ce débat est de savoir quel élément de
surface dans une construction de mouvement exprime le noyau sémantique de cette
construction dynamique. Les linguistes qui défendent 1’opinion que la langue chinoise
fait partie des langues a cadre satellitaire consideérent que le verbe principal revét le
statut de centre sémantique. Les linguistes qui classifient la langue chinoise dans les
langues a cadre verbal affirment quant a eux que ce sont les compléments directionnels,
qui portent le noyau sémantique. Enfin, les linguistes qui considerent le chinois comme
une langue a cadre équipollent objectent que les concepts de la Manicre et de la
Trajectoire sont codés par des ¢léments de surface de statut sémantique €équivalent.
Dans cette thése, nous attendons de notre corpus qu’il nous donne des réponses
diversifiées et empiriquement fondées, au sujet de ces observations typologiques sur le

chinois standard.

1.5.2 Fusion des éléments conceptuels des verbes

La structure sémantique interne des verbes de mouvement est toujours complexe. [l y a
souvent une fusion (conflation) des concepts sémantiques dans un verbe**. Talmy
présente trois catégories typologiques principales de verbes de mouvement, en fonction

de leurs fusions des composants sémantiques®>(Figure, Fond, Mouvement, Trajectoire,

3% Talmy, L., op.cit., pp. 27-67.
35 Idem, p. 21.
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Maniére et Cause) : Mouvement + Co-événement3® (finno-ougrien, ojibwa etc.),
Mouvement + Trajectoire (japonais, coréen, semitique etc.) et Mouvement + Figure

(Atsugewi, Navaho etc.).

1.5.2.1 Mouvement + Co-événement

(16) Mvt.Man®*’ Fi Tj Fd
1 rolled the keg into  the storeroom’®
Isg A% SN PREP SN
J'ai roulé le seau jusqu’a la cave.

(17) Mvt.Cau  Fi Tj Fd
1 blew the ant off my plate®®
Isg A% SN PREP SN

J'ai chassé une fourmi de mon assiette.

Ces deux exemples en anglais montrent une premiere catégorie de verbes de
mouvement, Mouvement + Co-événement. Le verbe «roll » dans 1’énoncé (16)
fusionne deux concepts sémantiques : [MOUVEMENT] et [MANIERE]. Alors que le
verbe « blow » dans I’énoncé (17) fusionne les concepts du [MOUVEMENT] et de la
[CAUSE].

Selon Talmy, pour distinguer les concepts [MANIERE] et [CAUSE] qui sont
fusionnés dans le verbe avec le concept principal  MOUVEMENT], il faut vérifier que
I’action de mouvement est effectuée par la Figure ou par I’agent du verbe. Par exemple,
dans I’exemple (16), c’est le « seau » qui « roule » et non pas le sujet de la phrase « je »
qui « roule », autrement dit, c’est la Figure qui applique le mouvement. Dans ce cas, le

verbe « rouler » est un verbe qui fusionne le mouvement et la maniere.

36 Un équivalent du terme « supporting event » proposé par Talmy (1991) qui désigne généralement
soit la maniére, soit la cause d’un événement de mouvement.

37 Le point « . » entre deux concepts dans les gloses signifie la fusion des concepts dans un verbe.
38 Talmy, L., op.cit., p. 28.
39 Idem, p. 28.
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Cependant, dans I’exemple (17), c’est le sujet de la phrase « je » au lieu de la Figure
« fourmi » qui réalise le proces « souffler », et la Figure se déplace a cause de I’action

du syjet. Dans ce cas, le verbe « souffler » fusionne le mouvement et la cause.

1.5.2.2 Mouvement + Trajectoire

(18) Fi MvTj Tj  Fd
La botella  entré a la cueva (flotando)*’
SN V.PASSE PREP SN (flotter. GERONDIF)

La bouteille est entrée dans la caverne (en flottant).

L’exemple (18) montre la fusion des concepts du [MOUVEMENT] et de la
[TRAJECTOIRE)] dans le verbe « entrer » en espagnol. Il n’a pas besoin de directionnel

pour exprimer la Trajectoire.

1.5.2.3 Mouvement + Figure

(19) MvtFi Tj  Tj Fd
It rained in through  the bedroom window*!
PRON IMPERS A\ PREP PREP SN

La pluie est entrée par la fenétre de la chambre a coucher.

Dans I’exemple (19), le verbe «pleuvoir» fusionne les concepts du
[MOUVEMENT] et de la [FIGURE].

Nous allons aborder la question de la fusion des concepts des verbes de mouvement
en chinois dans le chapitre 5. Nous y allons détailler une configuration nettement plus

étendue que dans les exemples qui précedent.

40 Talmy, Leonard, op.cit., p. 49.
4 Idem, p. 57.
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CHAPITRE 2

Vers une nouvelle approche :

un modéele descriptif a trois dimension : SE-SS-SI
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2.1 Introduction

La relation Sens-Forme est un parametre linguistique universel dans la description et la
comparaison des langues. Les études sur la relation énigmatique et complexe du bindme
Sens-Forme n’ont jamais cessé dans le domaine des sciences du langages : la relation
arbitraire entre les signifiants et les signifiés (Saussure, 1980 [1916]) ; I"opération
générative sur le niveau de la Forme Logique (LF) et celui de la Forme Phonologique
(PF) (Chomsky, 1995) ; les approches de la structure sémantique (Jackendoft, 1983,
1990) et de la structure casuelle (Fillmore, 1968, 1971) lors du passage de la sémantique
générative a la sémantique cognitive ; et enfin les recherches en linguistique cognitive
explorant les relations entre le langage et la pensée, notamment les études sur les
domaines sémantiques et conceptuels de la temporalité et de I’espace (Langacker, 1987,
1991, Talmy, 1985, 2000). Toutes ces étapes de la réflexion en sémantique (cognitive)
et ces contributions n’ont cessé d’étudier cette relation fondamentale au sein du langage,
a travers les langues maternelles des linguistes qui usaient d’observation ou d’intuition
quant a leur propre compétence. L’anglais était au centre de ces réflexions. D’ou
I’importance de sortir de cet empirisme spécifique, avec des langues comme le chinois,
comme nous le ferons dans cette thése lors de 1’analyse de notre corpus.

Basé sur la relation Sens-Forme, les langues peuvent étre analysées a deux niveaux :
le niveau de la structure profonde et le niveau de la structure de surface. La structure
profonde est un niveau de langage auquel le sens opere, alors que la structure de surface
est un niveau auquel la production phonétique prend forme (notamment, une forme
phonologique, car catégorielle jusqu’en surface, comme tout dans le langage).

Par ailleurs, un autre niveau d’analyse est ¢galement proposé par les linguistes :
selon Gruber (1976), la structure prélexicale : il s’agit d’un niveau ou une seule unité
lexicale peut se décomposer en deux ou plusieurs composants sémantiques. Il considére
que ce niveau d’analyse est plus profond que la structure profonde des langues ;
Fillmore (1971) parle également du méme concept en utilisant le terme
«incorporation », ainsi que Talmy (2000) qui propose 1’idée de 1la
« fusion » (conflation) a propos de la représentation des composants sémantiques qui
fusionnent dans un méme unité de surface ou syntaxique.

Dans cette thése, inspirée par ces approches, surtout la théorie de Fillmore et de
Talmy, nous tacherons d’étudier la relation Sens-Forme des constructions du
mouvement en chinois contemporain, en mettant en évidence la complexité sémantique

et conceptuelle, mais également syntaxique des constructions du mouvement et des
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verbes du mouvement. Afin d’€lucider cette complexité Sens-Forme, nous procédons
par une modélisation a trois dimensions, comme annoncé précédemment. Nous avons
retenu cette filiation théorique entre Fillmore et Talmy et d’autres linguistes soucieux
d’interarticuler sens et forme dans I’analyse des structures des langues du monde, et
nous allons donc appliquer leurs modeles au chinois standard.

Cependant, en ce qui concerne le chinois, 1’enjeu est de taille, puisqu’il est évident
que le Systéme casuel ne peut pas s’appliquer au chinois au niveau de la structure de
surface, puisque le chinois ne possede pas de systéeme morphologique d’ordre
désinentiel, donc il ne saurait y avoir de marquage casuel dans cette langue. En revanche,
comme nous allons voir plus loin, au niveau de la structure profonde, 1’approche de
Fillmore du cadre casuel décrivant les relations casuelles profondes s’avere d’un grand
intérét heuristique, y compris pour une langue aussi « non-casuelle » que le chinois.

Pour bien fixer les notions que nous employons, nous considérons les constructions
de mouvement au sens large, c’est-a-dire que pour nous, une construction de
mouvement peut étre un énoncé entier dans lequel chaque syntagme joue un réle dans
I’événement du mouvement qu’il exprime ; une construction de mouvement peut
¢galement étre une partie d’un énoncé, souvent la partie prédicative qui est constituée
d’un verbe principal et un ou deux morphémes verbaux directionnels qui sont des
morpheémes transcatégoriels. Quant aux verbes de mouvement, quitte a 1’extraire de sa
chaine complexe de mouvement et trajectoire, nous retenons alors simplement le verbe
principal isolément, dans une construction de mouvement, sans prendre en compte les
morphémes verbaux directionnels qui suivent le verbe principal. Une telle distinction
des notions nous semble utile pour éviter une confusion sur le plan morphologique,
dans 1’établissement des listes de verbes de mouvement a proprement parler, comme
entités lexicales de base dans ces constructions.

Basé sur le modele Sens-Forme présenté en haut, nous allons proposer une
description a trois dimensions des constructions du mouvement en chinois
contemporain : la dimension de la Structure Externe (SE), la dimension de la Structure
Sémantique (SS) et la dimension de la Structure Interne (SI). Nous expliquerons dans
les pages suivantes la ramification de notre approche en détail.

Le noyau de notre stratégie s’attache a I’exploration de I’univers Sens-Forme. En
décrivant, en analysant et en comparant les constructions de mouvement en chinois,

nous tacherons d’¢élucider la complexité de cette relation.
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Du point de vue de la Forme, nous ¢étudions les constructions du mouvement au
niveau de la structure de surface sur laquelle la production phonétique/phonologique
prend forme. Plus précisément, nous serons amenés a observer I’organisation
syntaxique des ¢léments constitutifs des constructions du mouvement. Nous définissons
ce niveau d’analyse comme le niveau de la Structure Externe (SE).

Du point de vue du Sens, nous sommes face a un champ linguistique complexe et
hermétique par rapport au niveau de la Forme. Il s’agit de mener une observation au
niveau de la structure profonde sur laquelle opére le sens. Nous distinguons deux
niveaux dans le champ du Sens : le niveau sémantique et le niveau conceptuel. Au
niveau sémantique, nous étudions la Structure Sémantique (SS) des constructions du
mouvement, en nous appuyant sur la théorie de la Grammaire Casuelle (Case Grammar)
de Fillmore (1968, 1971), qui traite la relation profonde des cas, autrement dit, des
Roles Sémantiques (RS), assignés aux arguments par le prédicat. A ce niveau, nous
décrivons et comparons les différents cadres sémantiques que les constructions du
mouvement possédent. Au niveau conceptuel, nous observons la Structure Interne (SI)
des constructions de mouvement en appliquant la théorie de lexicalisation des
événements de mouvement de Talmy (1985, 2000). A ce niveau, nous observons la
Structure Prélexicale (Gruber, 1976) ou la structure conceptuelle des constructions de
mouvement, en concentrant notre attention sur les divers modeles de fusion (conflation)
(Talmy, 2000) des concepts fondamentaux d’événement du mouvement dans les verbes
de mouvement.

La proposition d’'un modele d’analyse a trois dimensions que nous avons €laborée :
SE-SS-SI, révele le processus de réalisation d’un énoncé basé sur la relation universel

Sens-Forme, comme dans la figure 14 ci-dessous :
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FORME SE Niveau de Surface

/\\ A A

SS Niveau Profond

SENS SI Niveau Conceptuel

Figure 14 : Processus de réalisation d’un énoncé du Sens a la Forme

Dans ce schéma, les fleches symbolisent le sens de dérivation du parcours
empirique : le processus de réalisation se déroule en général du Sens vers la Forme.
Plus précisément, le sens dont la partie conceptuelle émerge au niveau conceptuel ou
nous pouvons observer la structure interne (SI) ou la structure prélexicale des
constituants des énoncés ; la partie sémantique du sens opere au niveau profond, ou
nous pouvons extraire la structure sémantique (SS) ou le cadre sémantique des énoncés ;
A la derniére étape, une fois atteint le niveau de la surface, la structure externe (SE) ou
la structure syntaxique, prend forme, avec le marquage ou non marquage

morphosyntaxique et son €pellation phonologique paramétrés pour la langue.

2.2 La dimension de la Structure Externe (SE)
La dimension de la Structure Externe (SE) se manifeste sur le niveau de la Forme ou la
structure de surface se réalise. Dans cette dimension, nous observons 1’organisation
syntaxique des constituants dans les constructions du mouvement et la distribution
syntaxique de chaque ¢élément conceptuel du mouvement. Nous décomposons en
général un énoncé en deux parties : Actants et Prédicat.

Les actants dans les constructions du mouvement sont souvent présentés par les
syntagmes nominaux ou les syntagmes pronominaux. Les actants jouent souvent les

Roles Sémantiques (RS) d’Agent ou d’Objet au niveau de la Structure Sémantique (SS)
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et ils encodent les concepts primitifs de la Figure ou du Fond au niveau de la Structure
Interne (SI).

Quant au prédicat, il est le noyau d’une construction du mouvement. En chinois
contemporain, le prédicat des constructions du mouvement peut se composer de
diverses facons : en un seul morphéme verbal, en deux morphémes verbaux, en trois
morpheémes verbaux et en quatre morphémes verbaux. Le prédicat en un seul morphéme
est présenté par un seul verbe de mouvement. Les prédicats en plusieurs morphémes
verbaux sont constitués en un verbe principal du mouvement et un ou plusieurs
morphémes verbaux directionnels. Ces morphémes verbaux directionnels dérivent
d’une transcatégorisation d’un verbe a un complément verbal. La partie prédicative
encode en général les concepts du Mouvement, de la Trajectoire et de la Manicre au

niveau de la Structure Interne (SI).

2.3 La dimension de la Structure Sémantique (SS)

La dimension de la Structure Sémantique (SS) de description se trouve a ce niveau du
Sens ou la structure profonde se manifeste. Dans cette dimension, nous étudions la
structure sémantique des constructions du mouvement par le biais des relations
profondes, plus précisément, les relations « casuelles » qui caractérisent les actants dans
une construction de mouvement.

En nous appuyant sur la théorie de la Grammaire Casuelle de Fillmore (1968, 1971),
surtout sur les approches de Réles Sémantiques (RS) et de Cadres Sémantiques (CS),
nous essayons de décrire et analyser la structure sémantique des constructions du
mouvement dans nos trois types de corpus.

Les Roles Sémantiques (RS) proposés par Fillmore (1971) sont Agent (A), Objet
(0), Expérient (E), Bénéficiare (Béf), Source (S), But (B), Locatif (L), Temps (T). Il y
a une hiérarchie du choix du sujet pour les RS qui se présentent comme A-E-I-O-S-B-
L-T-Béf. Parmi ces RS, ceux qui sont liés au concept du mouvement comportent Agent
(A), Objet (O), Locatif (L), Source (S), But (B) et Instrument (I), dont la hiérarchie de
choix du sujet se présente comme A-I-O-S-B-L. Selon Fillmore (1971), ces RSs
peuvent former différents Cadres Sémantiques (CS) qui se divisent en deux types : les
CSs fondamentaux ou primaires, qui ne comprennent que le RS d’Agent et celui
d’Objet ; les CSs secondaires, qui sont des combinaisons du RS d’Agent ou celui

d’Objet et un ou plusieurs autres RSs comme L, S, B ou L.
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Les Cadres Sémantiques (CS) concernant les constructions du mouvement sont

illustrés ci-dessous :

Cadres Sémantiques fondamentaux : +[ A], +[ O], +[_A, O].
Cadres Sémantiques secondaires : +[ A, S|, +[ A, B],+[ A, L], +[ O, S], +[ O,
B], #[_LO, L], +[_A, I, O], +[_A, O, B], +[_A, O, L].

La formule +[ _ Role Sémantique] présente un Cadre Sémantique. Les signes « + »
et « [ ]» indiquent que ce cadre est un caractére sémantique du verbe. Le tiret bas
« _ » signifie que ce cadre contient un environnement sémantique du verbe. Ce qui suit
le tiret bas, en lettres majuscules, ce sont des Roles Sémantiques assignés aux

arguments par le verbe.

2.4 La dimension de la Structure Interne (SI)

La dimension de la Structure Interne (SI) se révele au niveau du Sens ou la structure
conceptuelle se forme. Dans cette dimension, nous découvrons les compositions
conceptuelles des constructions du mouvement, notamment la structure conceptuelle
du verbe de mouvement qui comporte une complexité conceptuelle.

Basé sur la théorie de lexicalisation des ¢vénements de mouvement de Talmy
(supra : 1.5), nous observons, d’un c6té, la structure interne (SI) des constructions du
mouvement et d’un autre coté, la structure interne (SI) des verbes du mouvement qui
portent un contenu assez complexe sur le plan conceptuel. Pour décrire la structure
interne (SI), nous nous servons des concepts primitifs du mouvement proposés par
Talmy (2000) : Mouvement (Mvt), Trajectoire (Tj), Figure (Fi), Fond (Fd), Mani¢re
(Man) et Cause (Cau). Ces concepts relevant des événements de mouvement sont des
concepts fondamentaux. Hormis les concepts de la Figure et du Fond, les autres
concepts sont encodés en général par la partie prédicative des constructions du
mouvement, plus précisément, par les verbes et les morphémes verbaux directionnels.

Nous avons vu que Talmy (2000) propose que les langues peuvent €tre groupées
selon deux types en fonction de I’encodage du concept de la Trajectoire (supra : 1.5.1):
langues a cadrage verbal (verb frame) et langues a cadrage satellitaire (satellite frame),
dont la langue chinoise fait partie. Pour les langues a cadrage verbal, la Trajectoire est

encodée par le verbe de mouvement. Pour les langues a cadrage satellitaire, la
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Trajectoire est encodée par les ¢léments satellitaires, par exemple, les compléments
verbaux directionnels en chinois.

Il y a un phénoméne important a noter dans la description et 1’analyse des verbes
du mouvement : le phénomene de « fusion » (conflation) (Talmy, 2000) des concepts
primitifs. Ce phénomene est signalé notamment en chinois standard. Les verbes de
mouvement en chinois possédent un contenu treés dense du point de vue conceptuel. Un
verbe de mouvement encode, bien évidemment, le concept du Mouvement (Mvt). Mis
a part ce concept essentiel, un verbe de mouvement peut encoder ¢galement les autres
concepts comme la Trajectoire (Tj), la Maniere (Man) et la Cause (Cau). Nous
classifierons plus loin dans la partie d’analyse les différentes catégories des verbes du

mouvement en fonction des divers modéles de fusion des concepts.

2.5 Le modéle de P’interaction des trois dimensions

Afin de pénétrer dans la relation complexe de I’interaction Sens-Forme, nous proposons
une description a trois dimensions des constructions du mouvement : la dimension de
la structure externe (SE), la dimension de la structure sémantique (SS) et celle de la
structure interne (SI). Au sein de la relation Sens-Formes, il existe une interaction entre
les trois dimensions. Regardons notre modele de 1’interaction des trois dimensions SE-

SS-SI, présenté ci-dessous :

SS SI
Sens
Forme
Actants SE Prédicat

Figure 15 : Modele de I’interaction des trois dimensions SE-SS-SI
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Le noyau est La relation Sens-Forme, qui se trouve dans le centre de notre mode¢le,
et donc au centre du diagramme. Basé sur cette relation, les trois dimensions que sont
la Structure Externe (SE), la Structure Sémantique (SS) et la Structure Interne (SI),
interagissent les unes sur les autres.

Le niveau de la Forme dans le noyau se concrétise en dimension de la Structure
Externe (SE) sur laquelle la structure de surface des énoncés prend forme. Dans la
dimension de SE, une construction peut étre découpée en deux parties : les actants et le
prédicat. Les actants sont exprimés par les syntagmes nominaux et le prédicat par les
verbes et des compléments verbaux.

Le niveau du Sens dans le noyau du modéle se manifeste par la dimension de la
Structure Sémantique (SS) et la dimension de la Structure Interne (SI). Dans la
dimension de la SS, la structure profonde des énoncés se forme en fonction des relations
casuelles qui sont établies par les Roles Sémantiques (RS) assignés aux actants par le
verbe. La structure profonde est exprimée par les Cadres Sémantiques (CS). Dans la
dimension de SI ou la structure conceptuelle émerge, chaque constituant de surface
encode un ou plusieurs concepts primitifs du mouvement. Le concept de la Figure (Fi)
est encodé souvent par 1’actants d’Agent ou d’Objet. Le concept du Fond (Fd) est
encodé¢ souvent par des actants tels que le Locatif, le But ou la Source.

Ce qui est le plus complexe dans la dimension de SI, c’est la structure conceptuelle
manifestée par la partie prédicative dont un verbe principal et un ou plusieurs
morphémes verbaux comme compléments. La structure interne des verbes du
mouvement concerne le phénomene de la fusion des concepts. Un verbe de mouvement
peut encoder en méme temps plusieurs concepts primitif : Mvt+Man, Mvt+Cau,
Mvt+Tj, Mvt+Man+Tj, Mvt+Man+Cau, etc. Les morphémes verbaux qui suivent le
verbe principal du mouvement sont des compléments directionnels. Ces morphémes
encodent souvent la Trajectoire.

Nous pouvons constater clairement maintenant, a travers ce modele présenté ci-
dessus, I’interaction entre ces trois dimensions SE-SS-SI au sein de la relation
essentielle Sens-Forme : la dimension de la Structure Externe (SE) est liée au niveau
de la Forme, alors que la dimension de la Structure Sémantique (SS) et la dimension de
la Structure Interne (SI) sont liées au niveau du Sens. Par ailleurs, les trois dimensions
interagissent les unes sur les autres : la SE est divisée en deux partie : les actants et le
prédicat. La SS s’occupe de la structure profonde qui s’organise a I’aide des Roles

Sémantiques (RS) joués par les actants dans la dimension de SE. La SI, a la base des
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concepts primitifs du mouvement, se concentre sur la structure conceptuelle, des
constructions, notamment les verbes du mouvement qui sont liés au prédicat dans la
dimension de SE. Ce qui lie la dimension de SS a celle de SI, c’est la correspondance
entre les Roles Sémantiques (RS) et les concepts de la Figure (Fi) et du Fond (Fd). Il
apparait que les trois dimensions SE-SS-SI sont dérivées de la relation essentielle Sens-
Forme, au centre du modgele, et elles interagissent les unes sur les autres.

En conclusion, en fondant notre modélisation sur la relation générale Sens-Forme,
nous proposons donc ici une nouvelle approche descriptive a trois dimensions : la
dimension de la Structure Externe (SE), la dimension de la Structure Sémantique (SS)
et la dimension de la Structure Interne (SI), afin de mieux ¢lucider la complexité multi-
dimensionnelle des constructions de mouvement. Cette approche nous permet de
décrire, analyser et comparer les constructions de mouvement en chinois sur I’interface
syntaxico-sémantique, syntaxico-conceptuelle et également sémantico-conceptuelle.
Un corpus conséquent que nous avons constitué nous permettra de mener a bien cette
recherche, dans la partie empirique de cette thése, que nous allons évoquer au chapitre
suivant, dans ses aspects méthodologiques de composition/collecte et traitement du

corpus.
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CHAPITRE 3

Composition et traitement du corpus
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3.1 Composition du corpus

Le corpus dont nous nous servons pour cette thése a été constitué par nos soins. Notre
corpus se compose de deux parties : ceuvres littéraires (romans) et cinématographiques,
que nous présentons briévement ci-apres.

Les critéres qui ont présidé a notre choix de ces différents types de corpus se
laissent décrire sur trois niveaux : premierement, la valeur linguistique. Le theme de
cette these faisant partie du domaine des sciences du langage, bien évidemment, le
choix du corpus doit comprendre en premier lieu une partie bien fournie des énoncés
pertinents du point de vue linguistique. Plus précisément, le corpus dont cette thése a
besoin doit posséder un contenu riche du point de vue des constructions de mouvement,
qui sont au cceur de notre tentative de modélisation Sens-Forme. Deuxiémement, la
valeur littéraire : nous avons souhaité vérifier nos hypothéses dans des textes d’auteurs
confirmés. Troisiemement, le registre de langue. Notre corpus se compose de deux
différents types de contenu sur le plan de registre de langue : les deux romans présentent
le registre de la langue écrite alors que les films présentent celui de la langue orale (du
moins, I’oral simulé, a des fins cinématographiques). L’objectif de ce choix est de nous
permettre d’observer la différenciation des constructions de mouvement sur ces deux
niveaux de registre de la langue chinoise.

Dans les pages suivantes, nous allons présenter respectivement le contenu de
chaque composant de notre corpus : un roman d’amour {454 ) La légende, de Zhang
Eileen, un roman d’action €433, La cité des illusions, de Guo Jingming, et six films,

que nous détaillerons plus loin.

3.1.1 Corpus littéraire

3.1.1.1 {4 ¥ ) Légende de Zhang Eileen

Légende est un recueil de quinze nouvelles (42 % /N#t, short stories) de Zhang Eileen,

publié en 1944, 4 la Maison d’édition de Shanghai. Cette ceuvre représente sa plus

grande réussite en maticre de création littéraire. Légende raconte principalement la vie

des classes supérieures et moyennes de la ville de Shanghai et celle des habitants de

Hong Kong pendant la guerre de résistance contre le Japon. L'auteure relate des

histoires de familles de maniére a la fois touchante et calme ou flegmatique, voire froide.
La société mise en scene dans les nouvelles de Zhang Eileen est un produit

« déformé », mélangée de la civilisation occidentale moderne et de la culture féodale

décadente de 1'Orient. Contrairement aux thémes (du mariage, de I'amour et de la
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maternité¢) exprimés par la plupart des femmes écrivaines de la période du 4 mai, les
ceuvres d'Eileen Zhang semblent montrer le coté sombre et méprisable de la nature
humaine, et toutes ses ceuvres semblent dire aux lecteurs qu'il n'y a pas d'amour sur
terre, mais tout au plus un voile de chaleur humaine.

Dans ses ceuvres, on retrouve la lassitude moderne, les aspects irrationnels du
mariage, I'hypocrisie des relations maritales et les flirts extraconjugaux, méme la folie ,
la vengeance sexuelle, l'inceste, etc. Cela refléte la confusion, la perte des reperes et la
folie généralisée de la vie commerciale des années 1940, lorsque les valeurs
traditionnelles étaient remises en question et qu'un nouveau systéme moral n’était pas

encore établi.

3.1.1.2 (%33R La cité des illusions de Guo Jingming

La cité des illusions est le premier roman de 1'écrivain contemporain Guo Jingming,
publié¢ pour la premiere fois en janvier 2003, a la Maison d’édition de Chunfeng
Littérature & art.

La fiction se déroule dans I'lllusoire Empire des Neiges, et raconte 1'histoire du
prince des glaces Kasso et de son jeune frére Sakurakusui, qui sont constamment
contrariés par le destin. L'auteur utilise un langage poétique pour intégrer
organiquement des éléments empruntés au récit d'animation (ou dessins animés), tels
que l'imagination étrange et bigarrée, des images fantasmagoriques, créant ainsi un
monde littéraire féerique.

Ce roman évoque sur un registre tragique des sentiments comme I'amour, la
trahison et 1'amitié, qui sont a la fois enchevétrés, dissimulés et pervertis. Tout au long
de l'ceuvre, I’auteur s'affranchit des contraintes des normes littéraires traditionnelles, et
place la vie sous la lumiére froide de I'examen critique. Il décrit une jeunesse considérée
comme pure et belle, mais atteinte par des blessures sanglantes, et en méme temps
sublimée par la noblesse de I'amour. Cette ceuvre tragique tente de peindre 1'absurdité
de la vie. Il n'est pas difficile de constater que tant la représentation de 1'amour que les
portraits de la vie révelent une geste symbolique de rébellion ou d'indifférence a la fois,
mélés a des facteurs marginaux et subversifs, remplis de confusion et de peur de la vie

future.
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3.1.2 (Euvres cinématographiques
3.1.2.1 €EBR A 1) Rencontres sinceéres 1
Réalisé par Feng Xiaogang, Rencontres sinceres 1 est sorti le 18 décembre 2008 en
Chine continentale. Ce film a été¢ nominé au 28¢me Hong Kong Film Awards, en 2009.
Le protagoniste, Qin Fen, devenu riche du jour au lendemain grace a I’invention d’un
gadget, et il entame un voyage a la recherche de son ame sceur, pour se marier.

Le film lance une discussion sans tabou sur I'amour et le mariage. De plus, Feng
Xiaogang aborde de nombreux sujets brilants sur le mariage, les maitresses, la crise
financiere, les tremblements de terre, la guerre et méme 1'homosexualité - afin de

refléter toutes les facettes de la vie dans la Chine de ’an 2000.

3.1.2.2 €3EK DI 2) Rencontres sincéres 2

Rencontres sinceres 2 est la suite du film Rencontres sinceres 1, réalisé par le méme
cinéaste, en 2010. Ce film a été¢ nominé au 31¢éme Hong Kong Film Awards, en 2012.
Feng Xiaogang continue de raconter la suite de 1'histoire d'amour de Qin Fen et Liang
Xiaoxiao. Les héros de son premier film donnent corps a ses réflexions sur les thémes

du mariage, de I’amiti¢, de la vie et de la mort.

3.1.23 (w8 L &HF#EE 1) Quand Pékin rencontre Seattle 1

Quand Pékin rencontre Seattle a été écrit et réalisé par Xue Xiaolu, et est sorti en Chine
continentale le 21 mars 2013. I1 a été élu Meilleur film du 5e Festival international du
film chinois (Royaume-Uni), en 2013.

Le film raconte la rencontre de Wen Jiajia, qui s’est rendue seule a Seattle pour
accoucher dans un centre de maternité, et de Frank, qui était un cardiologue connu a
Pékin, devenu un chauffeur de taxi dans la méme ville.

Ce film touche plusieurs thémes sociaux et sentimentaux comme le mariage,

I’amour, I’homosexualité et la procréation médicalement assistée (PMA), etc.

3.1.24 (b wE EBIEHE 2) Quand Pékin rencontre Seattle 2 : Une lettre d’amour
Le film Quand Pékin rencontre Seattle : une lettre d’amour a été écrit et réalisé par
Xue Xiaolu. II est sorti en Chine en 2016. Il a été élu Meilleur scénario original au
53¢me Golden Horse Film Awards de Taiwan en 2016.

Xue Xiaolu raconte l'histoire d'une jeune fille de Macao qui s'installe dans un

casino, rencontre un agent immobilier de Los Angeles. Suite a une série de malentendus
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et a des échanges de lettres, ils finissent finalement par se rencontrer et avoir le coup de
foudre.

Tiré du livre 84 Charing Cross Road de Helene Hanff (1970), 1'auteur-réalisateur
utilise 1'histoire pour mettre en contraste la communication sublimée entre les deux
protagonistes, Daniu et Jiaojiao, et utilise les lettres comme un pont pour se sauver
mutuellement. Ce film receéle une subtile ironie sur la vie, et des réflexions sur

I’humanité.

3.1.2.5 (&% + =8 Les treize fleurs de la guerre

Les treize fleurs de la guerre est un film épique de guerre réalisé par Zhang Yimou, tiré
du roman éponyme de Yan Geling. Le film est sorti en Chine continentale le 15
décembre 2011. Ce film a été nominé au 69¢me Prix Golden Globe, en 2012.

Dans le contexte du massacre de Nanjing pendant la guerre de résistance contre le
Japon, le film raconte l'histoire touchante de personnes qui se rencontrent pour la
premicre fois dans une église de Nanjing, dans la Chine occupée par les Japonais en
1937.

Ce film met en lumicere les dilemmes de 1'individu face a un environnement hostile.
Un Américain se faisant passer pour un prétre pour sauver des gens, un groupe
d'écolieres caché dans une église, quatorze femmes fuyant la guerre, des soldats et des
blessés se battant a mort, tous face a la mort, tous sont préts a donner leurs vies afin, de

sortir de ce chaos.

3.1.2.6 {H—AMF XA HAN%E) Quelque part que nous connaissons seuls

Le film, Quelque part que nous connaissons seuls, réalis¢ par Xu Jinglei, est sorti en
Chine et en France en 2015. Le film raconte 'histoire d'amour de deux couples, Jin Tian
et Peng Zeyang, et Lanxin Chen et Joseph, a cheval sur deux époques, et trois

générations.
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3.2 Traitement du corpus

Afin d’¢lucider nos problématiques et de vérifier nos hypotheses, nous allons traiter
notre corpus en six étapes : 1. Extraction des énoncés contenant des constructions de
mouvement ; 2. Construction d’un tableau de la fréquence des ¢léments des
constructions de mouvement ; 3. Construction d’un tableau des combinaisons des
verbes et compléments directionnels ; 4. Construction des tableaux indexant les traits
sémantiques ou les semes des verbes de mouvement et des compléments directionnels ;
5. Construction de tableaux appliquant une description a trois dimensions : SE-SS-SI
des constructions de mouvement ; 6. Extraction des scénes d’action. Ce traitement du
corpus nous permettra de décrire et analyser les constructions de mouvement en chinois

contemporain étape par étape dans les chapitres qui suivent.

3.2.1 Etape 1 : Extraction des énoncés contenant des constructions de mouvement
Dans une premicére étape, nous avons extrait en premier lieu les énoncés contenant une
ou plusieurs constructions de mouvement, et nous les avons listés dans un fichier Excel.
Il y a au total 1746 énoncés tirés de notre corpus. Un échantillon illustrant I’ensemble
de ce fichier Excel est présenté ci-dessous.

Dans les tableaux infra, la premiére colonne présente les énoncés contenant une ou
plusieurs construction(s) de mouvement, avec numéro de page indiqué a la fin de
chaque énoncé. Dans la deuxiéme colonne, nous n’avons extrait que la ou les
constructions qui se trouve(nt) dans les énoncés de la premiére colonne. La troisiéme
colonne propose des gloses et la traduction des constructions de mouvement de la
deuxieme colonne.

Ce tableau d’extrait des énoncés constitue une base pour les prochaines étapes de

traitement de notre corpus.
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A B ©
1 Enoncés Constructions de mouvement Gloses et Traductions
2 ik, RFaitd it & mettre-entrer-aller (mettre la main dedans)
3 Al —=Z oA F i F wi tirer-ouvrir (ouvrir)
4 MERFLETHAL R, HBRBART LE tourner-ouvrir (ouvrir)
conduire-sortir
5 AEmTARKUASTENA, SRIBASE, UAFHBA FhBA (dépasser le bord de la route en condui
56 précipiter-venir
6 AdaS, KEEEAR-4T, FiLdiERK R (venir ¢n se précipitant)
cntrer-venir
7T, Todrg jid3 (enirer)
appeler-passer-venir
8 ATAT L Afh Tl & —lBiE i (appeler qqn & venir)
FokfgiEtiks, Ke—1, RALA1, ANHESN
WA, ROABABMRELT, BR%, BAAFERRET, BR franchir-passer-aller
9 HAREAR it £ (franchir le mur)
10 AREER—AE R SE, SRNT el o) LT 82 2 LAt .. B
appeler-retourner-venir
11 fak, #5Lefak julcE 3 (appeler qgn & relourner)
toumer/renverser-passer-venir
12 E i, hEDERIHBRGES LEELRE] (tourner gqn)
13 | RART LO0R, EArsmdempin, SuT T % sauter+descendre+aller (sauter dans la mer)
14 AEART, Al ERIBEL LEEIES jeter-arriver-+la mer-aller (jeter le dans la mer)
15 | fArddn # jeter
16 e A se lever
17| Tk =G24 L0 &H R A remetire+retourner+1a bague (retourner Ia bague réciproguement)
18 | =8 il verser (le champagne)
BA+la corde+défaire
19 #eAF#F E R i (défaire la corde)
20 | TH#AA AT THH# décendre par T'escalier
A | FHAACTRART ThA décendre ¢t marcher (séric verbale)
2 | HLid 7 # arriver
23 fhitFRat$ wF licher (ma) main
24 AL F # lever-ouvrir (lever)
versertla paume+dedans
2 e fu g HivL (verser Iuile dans la paume)
A B C
JIANG(BA )+la neigetjeter en 'air-lever-venir
AMematabey ek, NEATREEERMEES, Bl A (jeter la neige en lair)
REATABAMENLEE o6 frer-tomber
% (faire tormber)
o SHORE-RRIANSHLLENR, REERSUSLUREEY  (MBHRL :‘l:‘;‘e;f;”:;nf:mm:“:r::;m
. i détacher-ouvrir
& AMFRBEESE pt7 L (détacher)
3B MRARAR, BEATHN-F, LeBKARLEL, kA lever-levertla téte-venir
BA +la main+metire-entrer+la manche-dedans-aller
0 HEAeMHT, Afkititold e bt 24 (mettre sa main dans |a manche)
sortir-sortir+Fl-venir
40 Fobdkd i TR, HAURRGA T 4, HEIAAR. p00 (B4 (sortr Ia clé (de sa poche))
I tle+dessus-+suspendredescendrechevex frisés
1 $LAT-ddkEHE L, b PRIR. *LRTEL (un filet des cheveux frisés suspendent de la téte)
l'ombre+tombe+sur+le journal+dessus
2 LESHYFHARARAL YFRARAL (lombre tombe sur le journal)
saisir-lever+crayon-venir
43 EREAREALEER—Rik EBER (prendre le crayon)
fermer-monter+ASP+N
4 RS ETH ALETH (fermer le livre)
45 BRERHIL, RiTAERERRAERALIEEE, ps8 ERHERE cracher dans la pantoufle
ohf AL sortir (le noyau) de la bouche (cracher),
WERT—i, jeter (le noyau) dans lassiette,

46 RELTYRAN, —AF-MFiltiba ik, RARTHELTLEL,

AREARFHATE

(le noyau) tombe de la bouche 4 lassitte

a7 hediit,

RfitE

BA+la main-+retirer-entrer-aller
(retirer la main)

48 RAEE TG —ABASA LR T TR T K pd79

A E T — A4

depuis+la couette+sortir-sortir +untclassificateur-venir
(elle a sorti un pied de la couette)

19 EXARAT, C4ERAFATEHRTE S RN HH, p400

REHERGRE (RERRTZESR)

l'equ+dedan+sortir-sortir-venirt DE+ anguille
(l'anguille+depuis+['eau+sortir-sortir-venir)
(languille qui est sortie de l'ea)

50 REER, aEAaY, RELRNTFE.

FEANTE (Gl FEA)

presser-sortir-venir+ DE+dentifrice
(presser-sortir+dentifrice-venir)

(le dentiftice pressé)

Tableau 3 : Enoncés contenant des constructions de mouvement dans le corpus
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3.2.2 KEtape 2: Construction du tableau de la fréquence des éléments des

constructions de mouvement

Lors de la deuxieme étape, nous avons établi un autre fichier Excel pour marquer la

fréquence de chaque élément dans les constructions de mouvement dans tout le corpus,

par exemple, le verbe principal, les compléments directionnels, les prépositions, etc.

Voici une partie illustrative de ce fichier présenté ci-dessous :

A B € D E G H
1 1353, 1353, 1370, 1469, )
E % i Edl # i G}
[CHAES 5 (201,) (34, 63,213, 224, (6,29, 32,36, 45, 112, 149, (126,820, 1065,1198, | (14, 67,100, 111, 185, 191,198 | (30, 51,210, 234, 259,
i 227, 239, 251, 252, 178, 179, 195, 220, 241, 260, , 205, 220, 264, 267, 269, 292, 3 (279, 316, 337, 366, 462,
258, 278, 296, 297, 285, 312, 323, 350, 379, 387, 83,402, 439, 485, 486, 514, 519 | 466,560, 695,719, 781,824, 8
333, 345, 406, 420, 408, 460, 461, 525, 526, 537, ,528, 766, 1248it 2 id], ) 28,907, 937, 969, 974,
428, 429, 438, 505, 552, 566, 583, 601, 618, 623, 981, 1053, 1085, 1086, 1087,
525, 539, 553, 654, 624, 668, 671, 675, 686, 687, 368, 1454, 1456, 1457, 1458,
6705 F, 681, 706, 720, 689, 699, 712, 713,716,719,
763, 766,793,802, 722,729, 738, 744, 747, 749,
808, 898, 902, 904, 754, 758, 760, 766, 775, 777,
907, 946, 948, 957, 784, 790, 791, 795, 797, 799,
958, 963,967, 988, 805, 809, 810, 816, 822, 830,
1028, 1030, 1048, 1115, 837, 845, 851, 858, 859, 862,
1231, 1246, 1250, 1274, 1286, 136 (869, 871, 876, 878, 886, 890,
2,1426,) 892, 895,900, 923,939, 944,
965, 967,969, 979, 987, 993,
1000, 1007, 1022, 1024, 1030, 1
040, 1055, 1082, 1090, 1091, 11
01,1104, 1119, 1120, 1128, 112
9,1135,1136, 1142, 1146, 1148
, 1157, 1173, 1182, 1187, 1191,
1192,1202, 1205, 1211, 1230, 1
240, 1249, 1265,1271,1276, 12
98,1301, 1302, 1308, 1319, 133
5,1337,1339, 1341, 1348, 1350
,1351, 1353, 1365, 1370, 1376,
1378, 1380, 1381, 1386, 1387, 1
2 402, 1412, 1419, 1420, 1441, )
# ] # E:3 i e
(572,581, 631, 63 | (17, 26,202, 282,327, (9,59, 311, 370, 371, (50, 54, 55,73, (23,28, 36,81, 145, (308,)
3, 638, 643, 646, 6 | 332,352, 368, 427, 433, 387, 416, 620K EEH A H 89,99,142,274, (193,324,330, 376, 380, 369, 403, 551, 5
50, 691, 709, 874, |444, 445, 455, 456, 495, J, 6858k A & 1] 2. 312, 331,332,399 |60, 564, 596, 601, 602, 633, 634, 637, 63
886, 9144 555,567,573, 577, 585, &, 876, 944,1127,) A2, 4925 |8, 639, 643, 646, 652, 653, 666, 667, 669
3., 1083, 1426, 14 | 600, 607, 609, 612, 623, KT L 672, 681, 691, 698, 701, 704, 709, 710,
29,1443,) 624, 625, 626, 630, 632, %, 495, 601, 631, | 713,715, 736, 738, 740, 741, 759, 764, 7
640, 641, 642, 644, 650, 633, 650, 670, 722, |70, 783, 789, 799,811,820, 827, 834, 84
655, 659, 664, 673, 677, 761,762,814, 836, |4,846,850, 853, 856, 865, 873, 876, 879
679, 682, 688, 697, 700, 869,884,924, 1006 |, 885, 909, 913,928,929, 954, 969, 993,
707,708, 720, 726, 737, ,1113,1118, 1131, [1006, 1015, 1021, 1022, 1029, 1030, 104
742,751,752, 757, 761, 1154, 1272,1277,1 |9, 1054, 1067, 1088, 1089, 1124, 1127, 1
787,789, 796, 800, 817, 824, 826, 829, 831 322, 1343, 1354, 13 (139, 1143, 1145, 1151, 1155, 1174, 1190
,839, 842, 849, 852, 854, 856, 860, 869, 88 57,1402, 1427, 142 |, 1193,1195,1196, 1204, 1206, 1209, 12
0, 886, 887, 888, 889, 899, 921,940, 946, 9 8, 1430, 1437,) 16, 1218, 1224, 1256, 1263, 1275, 1277,
51,953, 978, 1000, 1001, 1003, 1019, 1023 1278, 1279, 1284, 1287, 1291, 1292, 129
,1041,1050, 1075, 1076, 1083, 1096, 1097 9,1329, 1331, 1347, 1352, 1353, 1365, 1
L1103, 1111, 1117, 1122, 1131, 1137, 1147 374, 1382, 1383, 1390, 1405, 1406, 1409
,1152, 1158, 1166, 1167, 1176, 1179, 1185 L1414, 1416, 1423, 1427, 1435, 1437, 14
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@® D F G H J
= S
* * ECl * 3
(16,26, 29,101,123, (118,134,1271,13 | (99, 47,1029 F €40 £ 457 | (330, 1171,1278, 1326, (51,209, 560 %%
130, 1494 B AR £ 34,) ., 1170, 1184, 1220, 1267, 127 {1420,) X, 724, 859, 964,)
*, 1667 &, 1747 6, 1335, 1350, 1437, 1442, 1449
thd, 1764 i , 1451, 1453,)
3,183,196, 210, 229, 23
0,232,233, 238, 240, 241
, 243, 253, 281, 284, 327,
342, 347, 359, 377, 389, 4
05, 459, 462, 466, 4887
44, 523, 671, 739, 855,
a 872, 966, 981, 1332,)
) ® % #
(53,59, 76,93, 726, 744, (270, 362, 566, (246,940, ) (56,161,569, 638, 870, 8
888, 1059,) 595, 596, 601, 72,1311, 1445,)
610%
1, 626,628, 648X,
4,711, 850, 860, 8
62, 879, 942, 1173,
= 1174,1185,1214,)
ki3 #3 x % = x
(550, 568, 651, 698, ) (94,572, 579, 58448) F (378,1252,) (209, 724, 725, 859, 868,905, ) | (445,) (90, 1207, 1406, 1421, 14
%k, 5894 15), 60445 T 27,)
, 642, 649, 690, 1090,
6 1176, 1268,)
I 7 [ & o e
(556, 761, 766, 894, 919, 1094, 11 | (1005, 1107, 1254, 1256, (613,635,694,) | (282,299, 708:% % th (446,) (113,578, 692, 715,)
52,1170, 1261, 1395,) %,755,1119, 1334,1379,)
7
+ # i (1142,) # F i
(562, 5904 (82,114,175, 362, (316,807, 838 B #RA 2 F | (752,1257,) (337, 381, 522, 560, 909,
A, 659, 677,682, 697,930, 1253, |3674% 3k, 436, 456, 555, 3,870,891 L& 954, 1006, 1022, 1155, 12
1264, 1298, ) 558, 575, 599, 663, 777, 8 i%,971,999, 1121, 1240, 1242, 61,1427,)
83,1016, 1143, 1193, 121 1294,)
6,1218, 1347, 1453, 1456
8 , 1462, 1467, 1470,)
(580, ) k. #® S % #
(586, 727,825, 830, 851, (1208, 1333, 1383, | (417,) (766, 1415, 1466,) (372,775,971,1452,)
888, 971,1017,1212,132 1402,)
4,1360,)
9

Tableau 4 : Indexation des éléments des constructions de mouvement dans le corpus

Les tableaux ci-dessus rendent compte de la fréquence de chaque ¢lément des

constructions de mouvement. Dans chaque cellule du tableau, nous avons indiqué un
¢lément et ses occurrences. Ce qui suit les €léments dans les mémes cellules sont les
numéros des €noncés présentés dans tableau 3, construit lors de la premicre étape.

En fonction de la nature syntaxique de chaque élément, nous avons marqué ces
observables a 1’aide de couleurs différentes: les cellules noires marquent les
verbes principaux des constructions de mouvement ; les cellules bleues présentent les
compléments verbaux directionnels des constructions ; les cellules vertes montrent les
prépositions ou les locatifs ; ce qui est signalé en rouge ou orange dans certaines cellules
signifie qu’il y a une ambiguité sur le rdle de tel ou tel élément dans tel énoncé.

Cette étape vise premierement a faciliter la recherche des énoncés dans la partie
d’analyse du corpus. Deuxiemement, elle sert a fournir une vision indicative globale de
la fréquence des éléments des constructions de mouvement : quels éléments sont
utilisés le plus en tant que tel role syntaxique, ou encore, quels éléments sont utilisés le

moins en tant que tel role syntaxique.
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3.2.3 Etape 3: Construction du tableau des combinaisons des verbes et
compléments directionnels

Lors de la troisiéme étape, nous avons construit un tableau qui illustrent des différentes
combinaisons des verbes et compléments directionnels.

L’objectif de cette étape est d’observer les différents types de combinaisons des
verbes et des compléments directionnels.

Cette ¢étape nous fournit une base d’analyse pour la prochaine étape qui consiste a
identifier les contraintes sémantiques des différents types de combinaisons des verbes
et des compléments directionnels, et ce par le biais de la structure interne ou la structure
sémantique des verbes et les traits sémantiques de leurs compléments directionnels.

Une partie de ce tableau est illustrée ci-dessous :

A B (i D E F G H | ] K L M N 0 p
1 = & L] Bl # # T i 3 i i# s %
2 - chi ddo dio dido fin fii 2ud gl hui jin kai i
3 sortit amiver | tomber | tomber | renverser | voler | traverser | dommer | remtrer | entrer | ouvir venir
4 ian presser
5 i | sesermercontre +
6 % | bin {ransporter + + +
7L % | bing attacher +
rendre dans
L] & Lo i les bras * + +
I ba extraire + + +
. Casser avec
10 & . les doigts +
11 . bén courir + + + +
2R ban tirer +
13008 bi eviter +
14 B biio éplucher + +
15 [ bio envelopper
16 béi | tourner le dosd + +
17 odu | serepprocher + +
18 [ chi sorit + +
190 4 | chudn passer + +
(5')étayer
4 chéng Jouvrir + +
20 Jsoutenir
210 % | ching foncer - + +
22 M al piquer +
23 s chut souffler + + + +
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A B © D 3 F G | J K L M N P
2% - [ § i3 # # 1 # i # i £
2R sl brdler +
A0 % sing hausser +
10 8| shu jeer +
W] shi peigner +
U sl déchirer
244 0K shi [ essuyerieffacer
245 R i pousser + + + + + +
246 1ido sauter + + +
iy i fleveriporterhansse]  + + + "
243 ) marcher sur + +
W] frer + + + +
250 10U voler +
2518t senfiir + + +
A enlever/
252 R - (se) dépouiller *
: retirer/reculer
253 2 b Jretoumer : . : i
254 I 10u lancer/jeter + +
255008 fan étendre +
256 (N4E 0 poutenir avec la mai +
257 in | (se) pencher + + +
2580 tul enlever +

Tableau 5 : Combinaisons des verbes principaux et des compléments directionnels

des énoncés du corpus

Les tableaux ci-dessus présentent les combinaisons des verbes principaux et des
compléments directionnels dans les constructions de mouvement du corpus.

Dans la premiere ligne, nous avons listé tous les compléments directionnels tirés
de notre corpus a 1’aide du tableau 4. La deuxiéme ligne et la troisiéme ligne notent en
Pinyin (P’alphabet chinois de translittération) et 1’équivalent francais de ces
compléments directionnels.

Dans la premiére colonne, nous avons tirés tous les verbes du mouvement du
corpus a ’aide du tableau 4. La deuxieme et la troisieme colonnes rendent compte
respectivement de la notation en Pinyin et la traduction en frangais de I’item. Pour
marquer quel verbe de mouvement se combine avec quel complément directionnel,
nous avons utilisé le signe « + » dans le carré ou les deux ¢léments se croissent.

Nous pouvons remarquer dans le tableau 5 qu’un verbe de mouvement peut se
combiner avec différents compléments directionnels. Cette facon de procéder nous
permet d’observer directement les divers types de combinaisons des verbes et des

compléments directionnels (infra : chapitre 4).
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3.2.4 Etape 4 : Construction de tables de vérité des traits sémantiques/sémes des
verbes de mouvement et des compléments directionnels

A la quatriéme étape, une fois obtenue la construction du tableau des combinaisons des
verbes et des compléments directionnels lors de la troisiéme étape, nous avons construit
respectivement une table de vérité des traits sémantiques/semes des verbes de
mouvement et une table de vérité des traits sémantiques/semes des compléments

directionnels. Ces deux tableaux sont présentés ci-dessous :

A B © D E F G H | ) K L M
1 Figure Fond | Mouvement Trajectoire Maniére Cause
2 Direction | Sans direction | Source But | Body part | Outils
I & in presser + + - . + +
4 ai se serrer contre + + .
5 bin transporter + +
[} i 5 | bing attacher + + -
prendre dans
i # les bras - bl *
¢ . bi | extraire/arracher/ti + + + +
casser avec
1 B Jes doigts * : *
10 * béen courir + + .
11 . bin retourner + + + +
12 Bl bi eviter + +
13 bio éplucher +
14 bao envelopper + + + +
15 béi tourner le dos + +
16 S cou se rapprocher + . +
17 Ol chii sortir + + . +
18_4& | chuin passer + + +
(s")étayer
# cheng [ouvrir - : + - - - - + +
19 [soutenir
0 | ching foncer - : + B i _ - i

Tableau 6 : Table de vérité des semes des verbes de mouvement

Dans le Tableau 6, les verbes de mouvement tirés de notre corpus sont donc ainsi
présentés dans la colonne (A), et la transcription en Pinyin et I’équivalent frangais sont
marqués dans les colonnes (B) et (C).

Les sémes ou les traits sémantiques qui rendent compte des concepts fondamentaux
de mouvement sont présentés dans les deux premieres lignes. Ils sont au nombre de six :
Figure, Fond, Mouvement, Trajectoire, Maniére et Cause.

Le seme de la Trajectoire est divis€é en quatre sous-catégories : Direction, Sans
direction, Source et But.

Le séme de la Maniére est divisé en deux sous-catégories : la partie du corps et les

outils ou les instruments.
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Quand un verbe de mouvement possede tel ou tel trait sémantique listés dans le
tableau, nous utilisons « +» pour marquer ses traits sémantiques. Alors que nous
utilisons « - » pour marquer les traits sémantiques qu’un verbe de mouvement ne

possede pas.

A B C D E F G H ]
1 Trajectoire Résultatif
2 Direction | Sans direction Source But Déictique | Non-déictique
3 B chi sortir + - + - R +
4 3| dao arriver - - - + : +
5 18 ddo tomber + B - = = + +
6 8 dido tomber + . . - g + B
7 # fan renverser - + - : ) ¥ +
8 X fei voler - + - - R + 5
9 T gud traverser - + - - - + -
10 E hui rentrer + - B - + N
11 # jin entrer + - - + R + N
12 # kai ouvrir + - . B R + +
13 ¥ lai venir - = B . + B -
14 % lud tomber + - : R + E
15 | ¥ pio courir - - - B . + +
16 * qu aller : - B - + : R
ilf/ £ qi lever + - - + <
18 A o} entrer + - - + - + =
19 2 shang monter + - - - . + =
20 F xid descendre + - - = - + -
21 L3 70U marcher - - : - . + +

Tableau 7 : Table de vérité des s€mes des compléments directionnels

Nous avons répété cette procédure d’indexation pour les compléments
directionnels. Dans Tableau 7, les compléments directionnels tirés de notre corpus sont
présentés dans la colonne (A) ; le Pinyin et I’équivalent francais sont indiqués dans les
colonnes (B) et (C). Quant aux traits sémantiques des compléments directionnels, ils ne
possedent que le trait de la Trajectoire, qui est divisée en quatre sous-catégories :
Direction, Sans direction, Source et But. De ce point de vue, il y a quatre sémes de
directionnalité a proprement parler pour les compléments directionnels, et ils sont
présentés dans les deux premieres lignes du tableau. — les traits de deixis sont davantage
des traits fonctionnels que sémantiques, et la résultativité est un concept qui reléve de
I’aspect.

De la méme maniere, nous utilisons « +» pour marquer les traits sémantiques
qu’un complément directionnel possede, alors que nous utilisons « - » pour marquer les
traits sémantiques qu’un complément directionnel ne possede pas.

Nous avons construit ces tableaux avec deux objectifs en ligne de mire

premicerement, nous allons proposer une description et une catégorisation conceptuelles
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des verbes de mouvement et des compléments directionnels en fonction de leurs traits
sémantiques et de leurs modeles de fusion des semes (voir le chapitre 5) ;
deuxiémement, nous allons examiner les contraintes sémantiques des combinaisons des
verbes de mouvement et des compléments directionnels selon les sémes qu’ils

possedent en commun.

3.2.5 Etape 5 : Construction des tableaux de la description a trois dimensions : SE-
SS-SI des énoncés

A la cinquiéme étape, basée sur notre approche descriptive tridimensionnelle SE-SS-SI
présentée dans le chapitre 2, nous avons construit des tableaux qui présentent une
description a trois dimensions des constructions de mouvement tirées du corpus :
Structure Externe (SE), Structure Sémantique (SS) et Structure Interne (SI). L’objectif
de ces tableaux est pour faciliter a observer et comparer les divers types des
constructions de mouvement.

Un échantillon de ces tableaux est présentée ci-dessous :
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A B C D
Fnoncés Structure Externe Structure Sémantique Structure Interne
1 (Structure de Surface) (Structure Profonde) (Structure Prélexicale)
2 RAMETA SN+SV(V=Cplt=Cplt=Cpl) 0,V Fi-(MvtMan. Tj-Tj-Tj)
3 EAHETA SN+SV(Vcomposé=Cplt=Cplt) 0,V Fi-(Mvt.Man.Rés-Tj-Tj)
4 BEHEREPRERLH SN+SP+SV(ADV+Vcomposé) 0,L,V Fi-Fd-(Tj-Mwt)
5 KTMELRB TR SN+SP+SV(ADV+V=Cpl=Cplt) 0,8,V Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj)
6 MFBHLERAEGLERGRE  [SN+SP+SV(VI+V2=Cpl=Cplt) 0,B,V Fi-Tj-(MvtMan-Tj-Tj-Tj)
7 GeHaigBiREfkmE  [SN+SV(V=Cpl)+SN 0,V,G Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
8 kAR AR SN+SV(V=Cpli)}+SN 0,V,G Fi-(Mvt.FiMan-Tj)-Fd
O | BME R AT B, (SN=Loc)+SV(V=Cplt)+SN S, V,0 Fd-(Mvt.Tj-Tj)-Fi
10 MEO PR G H AN GELE  |(SN=Loc)+SV(V=Cplt)+SN S,V,0 Fd-(Mvt Man-Tj-Tj)-Fi
U[kkupe b EBEE (SN=Loc)+SV(V=Cpl)+SN L,V,0 Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi
12 P RAFRLFARNTR  |(SN=Loc)+SV(Vcomposé)+SN LV,0 Fd-(Mvt.Tj)-Fi
13 AEAagALL SN+8V(V=Cplt=Cpl) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
14 FARAN £ SN+SV(V=Cpli=Cplt) AV Fi-(MvtMan-Tj-Tj)
15 FiRs ik FaEdE L SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(MvtMan-Tj-Tj)
16 2Hsmit £ SN-+SV(V=Cpli=Cplt) AV Fi-(MvtMan-Tj-Tj)
17 MEFEALR SN+SV(V=Cplt=Cpl) AV Fi-(MvtMan-Tj-Tj)
18 | A ARl eH TR SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(MvtMan.Tj-Tj-Tj)
19 {4 SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV FI-(Mvt.Tj-Tj)
20 AT R A £ITA SN+ITANG+SN+SV(V=Cpl) A,0,V o-Fi-(Mvt.Cau-Rés)
21 Rk sl mAmELk PRONHIANG+SN+SV(V=Cplt=Cplf) A0,V o-Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
22 | HEAERBGTERLE PRON+BA+SN+SV(V=Cpli=Cplt) A0,V o-Fi-(Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj)
23 | RABT F PRON+SV(V=Cplt)+SN A, V,0 Fi-(MvtMan. Tj-Tj)-Fi(Body part)
24 Medede £ B4 PRON+SV(V=Cplt)+SN A V,0 o-(Mvt. Man-Tj)-Fi(Body part)
5 ASARABRFE AL —%4 [PRON+SV(ADV+V=Cplt)+SN AV, L Fi-(Mvt-Tj)-Fd
ENCERET) PRON+SV(V=Cplt)}+SN AV,B Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
27 AEREN TR AD R Y PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé) ALV Fi-Fd-(Tj-Mvt Man)
28 KB LRMAEFETRELES  [(SN=Loc)-SN+SP+SV L ALV Fd-Fi-Fd-(Mvt.Man)
20 ReBAFEPHEET PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A8,V Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj)
30 HEBET £ PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A,B,V Fi-Tj-(Mvt Tj-Tj-Tj)
31 HIE MR B Bkt KA K g SN+SP+8V(Veomposé=Cplt)+SN ALV,0 o-Man-(Mvt.Cau-Tj)-Fi
b &I £ 6085 AR R
2 | ARANHTE SN+SV(Vcomposé)+SN+SP A,V,0,L 8-(Man-Mvt.Cau)-Fi-Fd

Tableau 8 : Description SE-SS-SI des énoncés

Dans le tableau 8, la premiere colonne présente les énoncés contenant les
constructions de mouvement. Dans la deuxieme colonne, nous présentons la structure
externe (SE) de ces constructions de mouvement utilisant les étiquettes syntaxiques.
Dans la troisieme colonne, nous indiquons la structure sémantique (SS) de ces
constructions en précisant les roles sémantiques (RS). La quatriéme colonne indique la
structure interne (SI) de ces constructions en marquant les étiquettes conceptuelles de
mouvement.

Ce tableau établi en trois parametres SE-SS-SI est destiné a déterminer les
constructions de mouvement a trois niveaux : le niveau syntaxique, le niveau
sémantique et le niveau conceptuel. Il nous servira a la description des constructions du
mouvement en chinois dans le chapitre 4.

Basé sur ce tableau de description a trois dimensions, nous avons ensuite construit
trois sous-tableaux dérivés du tableau 8 : un tableau dans lequel nous prenons SE

comme parametre pour remettre a I’ordre les constructions de mouvement (Tableau 9) ;
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un autre tableau dans lequel nous tirons SS comme parametre pour remettre a 1’ordre

les constructions de mouvement (Tableau 10) ; et un troisieme tableau dans lequel nous

prenons SI comme parametre pour le méme but (Tableau 11). Regardons maintenant

les trois tableaux ci-dessous :

A B C D
Enoncés SE-Structure Externe §8-Structure Sémantique SI-Structure Interne

1 (Structure de Surface) (Structure Profonde/RS) (Structure Prélexicale)
2 KAMEBETA SN+SV(Veomposé=Cplt=Cplt) 0,V Fi-(Mvt.Man.Tj-Tj-Tj)
3 EABETAR SN+SV(Vcomposé=Cplt=Cplt) 0,V Fi-(Mvt.Man.Rés-Tj-Tj)
4 RMEARALE SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
5 PTAMAFHE SN+SV(V=Cpl=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
6 AWk TAEAED L SN+SV(V=Cpl=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
7 2Hshid £ SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
8 hETLARR SN+SV(V=Cpl=Cplt) AV Fi-(Mvt Man-Tj-Tj)
9 AftAe A2 M TR SN+SV(V=Cpl=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man. Tj- Tj-Tj)
10 Ak SN+SV(V=Cpli=Cplt) AV Fi-(MVLTj-Tj)
11
12 EMARETRDWLH SN+SP+SV(ADV+Vcomposé) 0,LV Fi-Fd-(Tj-Mvi)
13 KEAEERERET A SN+SP+SV(ADV+V=Cplt=Cpl) 0,8,V Fi-Fd-(MVL.T}-Tj)
14 fFREKARKR Ll k SN+SP+SV(V1+V2=Cplt=Cplt) 0,B,V Fi-Tj-(Mvt.Man-Tj-Tj-Tj)
15 AHETRHARTATRLIAR (SN=Loc)+SN+SP+SV L ALV Fd-Fi-Fd-(Mvt.Man)
16 RLZAYFRTHEAT PRON+SP+8V(V=Cpl=Cplf) AS,V Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj)
17 A EETE PRON+SP+SV(V=Cpl=Cplt) A, B,V Fi-Tj-(Mvt.Tj-Tj-Tj)
18 RAATHMOBT L PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A, 0,B,V 5-Fd-(Mvt FiMan-Tj-Tj)
19 HEXENTRPRERH S PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé) ALV Fi-Fd-(Tj-Mvt.Man)
20 [ReHok 81 d AL & PRONHIANG+SN+SV(V=Cplt=Cpli) [A,0,V, o-Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
21 AR mtE Rk PRON+BA+SN+SV(V=Cplt=Cplt) A0,V &-Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
22
23 S tE R AT BB 6k, (SN=Loc)+SV(V=Cpli}+SN S,V,0 Fd-(Mvt.Tj-Tj)-Fi
24 #ED P RBHH AN O Ehik (SN=Loc)}+SV(V=Cpli}+SN $,V,0 Fd-(Mvt.Man-Tj-Tj)-Fi
25 kktymE LERTHE (SN=Loc)}+SV(V=Cplt)}+SN L,V,0 Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi
26 My RABRALFARYGTE (SN=Loc)+SV(Vcomposé)+SN LV,0 Fd-(Mvt.Tj)-Fi
27 FME 5 7 TR PRON+SV(V=Cplt)+SN A,V,B Fi-(Mvt. Tj-Tj)-Fd
28 FEAREBTE b PRON+SV(ADV+V=Cplt)+SN A V,L Fi-(Mvt-Tj)-Fd
29 BT 4 PRON+SV(V=Cpl)+SN AV, 0 Fi-(Mvt.Man. Tj-Tj)-Fi(Body part)
30 fedee LA PRON+SV(V=Cpl)+SN AV, 0 &-(Mvt.Man-Tj)-Fi(Body part)
31 BERES Ghh At SN+SP+SV(Vcomposé=Cplt)+SN A, LV,0 g-Man-(Mvt.Cau-Tj)-Fi
32 kBRI A B SN+SV(V=Cplt)}+SN 0,V,B Fi-(Mvt.Fi Man-Tj)-Fd
3B HEHAREHEEHED L SN+SV(V=Cpli)}+SN 0,V,B Fi-(MvL.Tj-Tj)-Fd

34

Tableau 9 : Description SE-SS-SI des énoncés dans I’ordre de SE

Le tableau 10 présente le méme contenu que le tableau 9. Ce qui le différencie du

tableau 9, c’est que nous remettons dans 1’ordre les énoncés en fonction de leurs

structures externes (SE) (la colonne soulignée en vert). Nous regroupons les SEs qui

sont identiques du point de vue syntaxique. Notre objectif est de démontrer de quelle

manicre se présentent les deux autres dimensions SS et SI qui correspondent a chaque

groupe de SE.

75



Composition et Traitement du corpus

A B G D
Enoncés SE-Structure Externe S§S-Structure Sémantique SI-Structure Interne
1 (Structure de Surface) (Structure Profonde/RS) (Structure Prélexicale)
2 MR REALE SN+SV(V=Cpli=Cpli) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
3 AR ARHE SN+§V(V=Cpl=Cpl) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
4 HARRTAEALD L SN+SV(V=Cpl=Cplt) AV Fi-(Mvt Man-Tj-Tj)
5 $ipsid & SN+SV(V=Cplt=Cpli) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
6 MEFRALA SN+§V(V=Cpl=Cpli) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
7 AAde g AET £ SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(MvtMan.Tj-Tj-Tj)
8 [k SN+SV(V=Cpli=Cplt) AV Fi-(Myt.Tj-Tj)
9
10 K ERHARTATRIAN (SN=loc)+SN+SP+SV LAY Fd-Fi-Fd-(Mvt.Man)
11 BB PR AT PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A8,V Fi-Fd-(MvL.Tj-T})
12 @ BT PRON+SP+8V(V=Cplt=Cplt) ABV Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj-Tj)
13 SEFRANTHP R T PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé) ALV Fi-Fd-(Tj-Mvt Man)
14 &M= E A TH PRON+SV(V=Cplt)+SN AV,B Fi-(Myt.Tj-Tj)-Fd
15 KEARERFL—FX %4 PRON-+SV(ADV+V=Cpli)+SN AV,L Fi-(Mvi-Tj)-Fd
16
17 REWET £ SN+SV(Veomposé=Cplt=Cplf) 0,V Fi-(Mvt.Man. Tj-Tj-Tj)
18 ZAGETH SN+SV(Veomposé=Cplt=Cpli) 0,V Fi-(Mvt.Man.Rés-Tj-Tj)
19 EHEAE b ABRLSD SN+SP+SV(ADV-+Vcomposé) 0,LV Fi-Fd-(Tj-Mv()
20 KEMEEFRERET £ SN+SP+SV(ADV+V=Cplt=Cplt) 0,8,V Fi-Fd-(MvL.Tj-Tj)
21 HRGKARAA LR A SN+SP+SV(VI+V2=Cpl=Cplt) 0,B,V Fi-Tj-(MvtMan-Tj-Tj-Tj)
22 kB ANEB MR SN+SV(V=Cpli)+SN 0,V,B Fi-(Mvt.Fi Man-Tj)-Fd
23 BéEthiEfIREd kgt SN+SV(V=Cplt)+SN 0,V,B Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
24
25 BOMERATIR 6, (SN=Loc)+SV(V=Cplt}+SN 5,V,0 Fd-(Mvt.Tj-Tj)-Fi
26 MEoPREHE LG ELR (SN=Loc)+SV(V=Cplt)+SN s,V,0 Fd-(MvtMan-Tj-Tj)-Fi
27 kkHREEEFRTE (SN=Loc)}+SV(V=Cplt)+SN LV,0 Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi
28 IR RAFRATARGEHR (SN=Loc)+SV(Vcomposé)+SN LV,0 Fd-(Mvt.T))-Fi
29
20 WEREF Bk L SN+SP+§V(Veomposé=Cplt)+SN ALV, 0 o-Man-(Mvt.Cau-Tj)-Fi
bk ol % LA, PRON-+JIANG+SN+SV(V=Cplt=Cplt) A,0,V; o-Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
3 HACHMOETE (PRON+HIIANG+SN)+SP+SV(V=Cpl=Cplt) |(A, 0), B, V (o-Fi)-Fd-(Mvt.FiMan-Tj-Tj)
2 fE ARG TEALR PRON+BA+SN+SV(V=Cpli=Cpli) A0,V o-Fi-(Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj)
33 A#HF 90 A s SN+IIANG+SN+8V(V=Cpl) A0,V o-Fi-(Mvt.Cau-Rés)
34 HRAFHANRY B 4 4 b SN+JIANG+SN+SV(V=Cplt)+SN A,0,V,B o-Fi-(Mvt.Cau-Tj)-Fd

Tableau 10 : Description SE-SS-SI des énoncés dans 1’ordre de SS

Il en est de méme pour le tableau 10 ci-dessus, dans lequel nous extrayons la
structure sémantique (SS) (la colonne en vert) comme parametre pour ordonner les
constructions de mouvement en fonction de leurs structures sémantiques. Dans ce
tableau, nous regroupons les structure s€émantiques (SS) qui se présentent de la méme
manicre, afin de mieux observer comment s’expriment les autres parametres SE et SI
correspondant a chaque groupe de modele relevant de la SS.

Par ailleurs, dans le tableau 11 ci-dessous, nous prenons la structure interne (SI) (la
colonne soulignée en vert) comme parametre pour ordonner, cette fois, les énoncés en
fonction de leurs structures conceptuelles internes. Dans ce tableau, nous regroupons
les structures internes identiques afin d’observer de quelle fagon les autres dimensions

SE et SS se manifestent tout en correspondant aux différents groupes de modeles SI.
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A B o D
fnoncés SE-Structure Externe SS-Structure Sémantique SI-Structure Interne
1 (Structure de Surface) (Structure Profonde/RS) (Structure Prélexicale)
2 BRAEATE SN+SV(V=Cplt=Cplt) A,V Fi-(Mvt Man-Tj-Tj)
3 FAMAT £ SN+SV(V=Cplt=Cpl) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
4 FAMRTAEAEL SN+SV(V=Cplt=Cpl) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
5 $Hitd SN+SV(V=Cplt=Cpl) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
6 MEFaATE SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
7 RS ARTA SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(Mvt Man. Tj-Tj-Tj)
8 ek SN+SV(V=Cplt=Cplt) AV Fi-(Mvt.Tj-Tj)
9 kAHETA SN+SV(Vcomposé=Cplt=Cplt) 0,V Fi-(Mvt.Man.Tj-Tj-Tj)
10 ZABETA SN+SV(Vcomposé=Cpl=Cpl) 0,V Fi-(Mvt.Man.Rés-Tj-Tj)
11 lm& Bk RRAR L kL SN+SP+SV(V1+V2=Cplt=Cplt) 0,B,V Fi-Tj-(Mvt.Man-Tj-Tj-Tj)
12
13 REBAFEPHEAT PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A8,V Fi-Fd-(Mvt. Tj-Tj)
14 A EETE PRON+SP+SV(V=Cplt=Cplt) A,BV Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj-Tj)
15 SERENTAP RIS PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé) ALV Fi-Fd-(Tj-Mvt.Man)
16 EHART T RDRLHN SN+SP+SV(ADV+Vcomposé) 0,LV Fi-Fd-(Tj-Mvt)
17 KREARERBTRET £ SN+SP+SV(ADV+V=Cplt=Cplt) 0,8,V Fi-Fd-(Mvt. Tj-Tj)
18 KEF LR ARTATHREISH  |(SN=Loc)+SN+SP+SV LA LV Fd-Fi-Fd-(Mvt.Man)
19
BN EEVET PRON+SV(V=Cplt)}+SN A,V,B Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
21 BERRART L —FX—%#  |PRON+SV(ADV+V=Cpl)}+SN A V,L Fi-(Myt-Tj)-Fd
22 kBl MR B R SN+SV(V=Cpli)}+SN 0,V,B Fi-(Mvt.FiMan-Tj)-Fd
23 gEdaikEEenkat SN+SV(V=Cplty+SN 0,V,B Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
24
25 BT 4 PRON+SV(V=Cplt)}+SN A, V,0 Fi-(Mvt.Man. Tj-Tj)-Fi(Body part)

% RFFOCHETAATIER

PRON+SV(V+SN=Cpl=Cplt)

A, V, O(Comtatif), B

Fi-(Mvt.Cau)-Fi-Tj-Tj

27

32

28 | BIMERAT IR G o, (SN=Loc)+SV(V=Cplt)+SN S,V,0 Fd-(Mvt.Tj-Tj)-Fi

29 #EDPREAL AN GELE  |(SN=LocySV(V=Cpl)+SN S,V,0 Fd-(Mvt.Man-Tj-Tj)-Fi
0 kEMRELEHTR (SN=Loc)+SV(V=Cpl)+SN LV,0 Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi

31 BPRRRBAFTARGER (SN=Loc)+SV(Vcomposé)+SN LV,0 Fd-(Mvt.Tj)-Fi

33 Ak H Bk PRON+JIANG+SN+SV(V=Cplt=Cpl) (A, 0, V, -Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
U BEA BN THHLE PRON+BA+SN+SV(V=Cplt=Cplt) A0,V @-Fi-(Mvt.Cau. Tj-Tj-Tj)
35 AAREF A KT SN+JITANG+SN+SV(V=Cplt) A0,V g-Fi-(Mvt.Cau-Rés)

Tableau 11 :

Description SE-SS-SI des énoncés a 1’ordre de SI

En résumé, 1’objectif de cette étape de déploiement de notre corpus est de nous

fournir des sources pour la description et la modélisation des constructions de

mouvement en chinois contemporain, que nous présenterons dans les chapitres 4 et 5.

Le premier tableau a trois dimensions SE-SS-SI peut nous aider a décrire les

constructions de mouvement a trois niveaux : le niveau de la structure syntaxique (SE),

le niveau de la structure sémantique (SS) et le niveau de la structure conceptuel (SI).

Les trois sous-tableaux ¢laborés supra peuvent nous aider a observer et comparer les

différents modeles de structure que les constructions de mouvement présentent a chaque

dimension, en vue d’élaborer une modélisation a trois dimensions des constructions de

mouvement en chinois contemporain, comme nous le ferons au chapitre 7.
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3.2.6 Etape 6 : Extrait des scénes d’action

A la sixiéme étape, nous avons extrait des paragraphes des romans et des scénarios des
films, ou une suite des constructions de mouvement se présentent. Nous les définissons
comme Scenes d’actions.

L’objectif de cette étape est d’¢élargir la description d’une construction isolée a une
série de constructions de mouvement qui forment une scéne d’action compléte. Cette
étape nous permet d’esquisser un cadre conceptuel (Frame) de mouvement pour chaque
scene d’action selon la théorie de Fillmore présentée au chapitre 1.5. Chaque scéne
d’action congoit un mini-cadre de mouvement.

Voici deux exemples ci-dessous suivis de graphiques 16 et 17 de scénes d’action :

Scéne d’action 1 :

Texte original :

e A % 2 A Asenvrisure HE mve i A T AP 1 Fond/Bu 89 BT AE , ° 2 B apene B A ™ canse A1)
Patient/Figure 22 Ti 4% Myt T Myt Man ZE A AR H )6 Fona/Locait, 75 )6 F A experient ¥ A L T <A1
%5 3 FondLocatit 5. 25 Man vt Man 3L T JUAN B K acentFionre, K A K KIIER b L, #—
K, IBA AgenvFigureE Myt Man e 1 T — AN Brronaut, A MvtManZl 1 B Fond/Locarit A9 B
%, T2 8 cenFiower R A AUH ManALyvt1 TR Deixis K B ™ cause & A patientFigwer 5 11
wveTi, HEH AP agenFiowe B G — AN B v Ti 1M B Fonassource AT BT 1E, WLiTHEG K F R K
Mo (Ice Fantasy - p. 28)

Traduction littérale :

Par exemple, quand “nous sommes entrées dans la _montagne, *Xing Gui nous a

demandeé tout a coup de tourner a gauche et de nous cacher derriere les arbres. Et puiis,

nous avons vu que ‘quelgues servantes sont passées a coté de nous. Leurs cheveux

étaient trop longs et ils descendaient jusqu’a terre. Une autre fois, ‘nous sommes

entrées dans une vallée. °A mi-chemin, "Xing Gui s est levée tout & coup en se débattant

et nous a crié fort de nous reculer. Quand #Yue Shen est sortie de la vallée la derniére,

une avalanche a éclaté.

78



Theories et Méthodes

Agent Mvt= Tj Fond
Figure

% # |= | A\ |« entrer »a\
A 2l «

« no N But
s JEYES

« marcher=entrer »

ontagne »

B «vallée »
d. But
g. Source

# |= | #| |« marcher=arriver »

a

« servgn »

)

ilieu »

47 4] « au

# |= |if |« marcher=passer » Locatif

A 4¢ g
«Yu M
ik [= | & |« reculer=sortir »

Figure 16 : Graphique d’action de la scéne d’action 1

«a droite »

Scéne d’action 5 :
Scénario du film! :
25 24k Agent 3% Mmféli Locatif
b 3T ovjet T Muman it i T
REKAF
HATTI AL R AR Hr B
4T TAH
S Agent H M)a,MwnT )
TaE B wumen T
FA YRR = A agent F) BN yiuman T 1

Traduction :
Qin Fen : Tu tires par la
Mets une main dedans
Pas la téte, la main
Nous allons deviner qui va gagner
Pierre, feuille, ciseaux
Es-tu prét
M. Fan: Oui

Qin Fen: Je compte a trois et aprés nous 1’ouvrirons en méme temps
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Mouvement

Fond .
i — |1 A «
«ici» « tirer »

allocuteur

R

fh=i=2e_b cau.
« mettre=entrm (3

B

« sortir »

BF o ' .

S « tirer=ouyrir » -

-
-
-

e T

Figure 17 : Schéma d’action de la scéne d’action 5

Dans chaque Scene d’action, nous marquons en premier lieu les constructions de
mouvement dans le texte original a I’aide de lettres en minuscule, affichées en exposant.
Ensuite, nous marquons les Roles Sémantiques (RS) et les concepts fondamentaux de
mouvement en index de chaque élément. La traduction francaise est a la fin. Nous avons
en deux lieux construit une description graphique (ou schéma) d’action de chaque scéne
d’action en vue d’¢lucider les relations entre les différents éléments de mouvement dans
la scéne d’action.

Cette étape nous permet de mettre en évidence la description d’une série de
constructions de mouvement qui forment une scene d’action complete. Elle nous
permet également d’esquisser un cadre (Frame) conceptuel de mouvement pour chaque
sceéne d’action. Nous allons étudier dans le chapitre 6, d’une fagon plus concreéte,

chaque scene d’action dans notre corpus, qui congoit un mini-cadre de mouvement.

3.3 Modzé¢le de glose

La segmentation des énoncés dans cette thése adopte en général « Les reégles de gloses
de Leipzig » (Leipzig glossing roles) du Max Planck Institut*?.

Etant donné que notre sujet vise a étudier la complexité des relations Sens-Forme

des constructions de mouvement, notre recherche se déploie sur trois niveaux d’analyse :

42 ¢f. https://www.eva.mpeg.de/lingua/resources/glossing-rules.php.
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le niveau syntaxique, le niveau sémantique et le niveau conceptuel, qui correspondent
a notre approche tridimensionnelle SE-SS-SI, que nous avons présentée dans le
chapitre précédent. En vue de mieux servir a notre objectif, nous décidons de déployer

les gloses sur sept lignes :

Ligne 1 : La premiere ligne présente 1’énoncé original en chinois.

Ligne 2 : La deuxiéme ligne montre la transcription en Pinyin en italique.

Ligne 3 : La troisieme ligne marque 1’équivalent francais mot-a-mot.

Ligne 4 : La quatrieme ligne illustre les étiquettes morpho-syntaxiques correspondant
a chaque segment.

Ligne 5: La cinquieme ligne explicite les étiquettes sémantiques: les Roles
Sémantiques (RS) des actants.

Ligne 6 : La sixieéme ligne démontre les étiquettes conceptuelles qui sont les concepts
fondamentaux des événements de mouvement.

Ligne 7 : La septieme ligne est la traduction frangaise de 1’énoncé.

Un exemple est illustré ci-dessous, en (20) :

(20) HLIEIEHEMARZ GG 3 kit kK 2| KA B B

yinghuahuaban cong-hényuan-de-difang féi-guo-lai luo-dao

pétale de cerise depuis-loin voler-passer-venir  tomber-arriver
SN SP V1-Cplt.Dir-Cplt.Dir V2-Cplt.Dir
Ag Src

Fi Tj Mvtl.Man-Tj-Tj Mvt2.Tj-Tj

wo-de-jianbdang-shang
mon épaule-dessus
SN-Loc

But

Fd

11y avait parfois des pétales de cerisier qui venaient de loin et tombaient sur mon épaule
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Dans I’exemple (20) présenté ci-dessus, le tiret « - » signifie que des mots
indépendants forment un syntagme. Le signe égal « = » indique les clitiques venant
s’attacher aux verbes. Le signe point « . » désigne la fusion de plusieurs concepts de
mouvement dans le verbe de mouvement décrit.

En conclusion, les six étapes de traitement de notre corpus que nous venons de
présenter ci-dessus correspondent a nos besoins de poser nos problématiques et de
vérifier nos hypotheses. Comme nous I’avons déja évoqué, I’un des objectifs de cette
thése est d’observer la relation Sens-Forme, plus précisément, d’analyser la structure
de surface et la structure profonde des constructions de mouvement en chinois. A cette
fin, nous avons propos¢ cette méthode progressive de traitement de notre corpus en
fonction de 1’objectif visé, en choisissant délibérément de diversifier et mettre en
profondeur de champ les niveaux d’analyse, ainsi que de déployer un éventail de gloses,
a des fins de visualisation, mais aussi pour ¢laborer de cadres analytiques aussi fins et
exhaustifs que possible. Ainsi, afin de saisir le parcours complexe Sens-Forme, ces six
¢tapes de traitement de corpus nous permettront de décrire et analyser les constructions

de mouvement en chinois contemporain étape par étape dans les chapitres suivants.
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CHAPITRE 4
La Structure Externe (SE) des constructions de

mouvement en chinois contemporain
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4.1 Introduction

L’objectif de ce chapitre est de contribuer a découvrir 1’'univers Sens-Forme des
constructions de mouvement en chinois contemporain. Nous allons appliquer notre
approche tridimensionnelle SE-SS-SI présentée dans le chapitre 2 pour décrire les
constructions de mouvement a trois niveaux : le niveau de la structure externe (SE), le
niveau de la structure sémantique (SS) et celui de la structure interne (SI).

Il y aura donc trois sous-chapitres correspondant a ces trois dimensions de notre
approche. Premieérement, nous allons présenter dans la section 4.2 les différentes formes
syntaxiques des constructions de mouvement en chinois au niveau de la Structure
Externe (SE). Deuxiémement, nous allons démontrer dans la section 4.3 les divers
cadres sémantiques des constructions de mouvement au niveau de la Structure
Sémantique (SS) en nous appuyant sur 1’approche des Rdles Sémantiques (RS)
proposée par Fillmore (1968, 1971) dans sa théorie de la Grammaire Casuelle.
Troisiémement, nous allons présenter dans la section 4.4 les différents types des
structures conceptuelles des constructions de mouvement au niveau de la Structure
Interne (SI) en ayant recours a des concepts primitifs du mouvement proposés par
Talmy (2000) dans sa théorie de Systeme de Structure Conceptuel.

Ainsi, une description a trois dimensions SE-SS-SI donne acces a une meilleure
compréhension du bindme Sens-Forme, a la fois sur le niveau de la surface et aussi sur
le niveau profond. Cette approche nous permet de découvrir d’'une facon globale la
représentation de la relation Sens-Forme a travers des constructions de mouvement en
chinois contemporain.

Du point de vue de la structure de surface, les constructions de mouvement sont de
nature constructionnelle (des constructions verbales). Chez les linguistes frangais, elles
sont définies comme une sorte de syntagme verbal. Dans la littérature anglophone, le
terme « verb compound » ou « composé verbal » est employ¢ pour décrire ce genre de
construction complexe (Li & Thompson, 1989 ; Li Yafei, 1990 ; Tai James, 2003 ;
McDonald Edward, 1994 ; Chung K.S. 2006). Les linguistes chinois utilisent une
notion traditionnelle pour ce type de constructions, 3h %k 4 #) (dongbii jiégou)
« construction verbe-complément » (Shen Jiaxuan, 2003 ; Shi Yuzhi, 2002 ; Dong
Xiufang, 2007). Quant aux compléments verbaux dans les constructions de mouvement,
les linguistes chinois les nomment # @& #h 3% (quxiang buyi) « complément

directionnel » (Liu Yuehua, 1998 ; Lu Jianming, 2002 ; Li Baiyi, 2007 ; Cai Li, 2005).
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Les constructions de mouvement en chinois standard se composent d’un verbe
principal et d’un ou plusieurs compléments directionnels. Le verbe principal encode
généralement le concept du [MOUVEMENT] alors que les compléments directionnels
indiquent notamment le concept de la [TRAJECTOIRE]. Le verbe principal peut
encoder, outre le concept du [MOUVEMENT], d’autres concepts primitifs du
mouvement. En ce cas, les concepts peuvent fusionner dans un seul verbe. Nous allons
présenter ce phénoméne de « fusion » conceptuelle dans le chapitre 5.

Dans les pages suivantes, nous allons présenter une description au niveau de la
structure externe (SE) des constructions du mouvement en fonction de la composition
des ¢léments de surface: constructions a un morphéme, constructions a deux
morphémes, constructions a trois morphémes, construction a quatre morpheémes,
constructions en BA/JIANG.

L’emploi du terme « morphéme » sert ici a indiquer les ¢léments de surface dans
une construction de mouvement : verbe principal et compléments verbaux. C’est pour
nous un terme neutre, malgré 1’absence de morphologie en chinois, cela nous permet
de proposer une description des constructions de mouvement d’une fagon homogene a
trois niveaux, surtout la description de la correspondance complexe entre I’échelle
syntaxique des ¢léments de surfaces, les roles s€émantiques, et les concepts primitifs du
mouvement qui sont incorporés dans les verbes ainsi que les compléments verbaux.

Pour chacune des catégories de constructions de mouvement au niveau externe, les
constructions seront distinguées en deux sous-catégories selon le critére de la
causativité d’événement : constructions causatives et constructions non-causatives.
D’aprés Talmy (2000), il distingue trois types d’événements de mouvement (Motion
Events), Agentif, Non-Agentif et Causitif. La distinction entre Agentif et Non-Agentif
est selon le trait sémantique [+ Animé]. Dans les deux cas, la Figure (I’objet qui se
déplace) est le sujet de I’énoncé. Du point de vue syntaxique, la structure de surface de
ces deux types des constructions sont identiques. En ce cas, il nous semble plus clair et
concis de réaliser une distinction dichotomique de la causativité du verbe principal des

constructions du mouvement.

4.2 Constructions de mouvement a un morphéme verbal
Les constructions de mouvement a un morphéme verbal se composent d’un seul verbe
de mouvement. Dans les constructions non-causatives, le verbe de mouvement est

souvent suivi d’un syntagme nominal (SN) qui indique le lieu. La structure externe (SE)
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se présente comme SV+SN. Dans les constructions causatives, le verbe de mouvement
est généralement transitif et le premier actant remplit le Role Sémantique (RS) d’Agent,
tandis que le deuxiéme assume le RS d’Objet, qui encode souvent la Figure du
mouvement. La structure externe (SE) se présente sous forme d’une séquence
syntagmatique SN+SV+SN.

Nous allons montrer dans les pages suivantes quelques exemples de ce type de

construction en réalisant la distinction dichotomique de la causativité du verbe.

4.2.1 Constructions Non-causatives :

Dans les énoncés qui incluent une construction de mouvement non-causative (agentif
ou non-agentif), le sujet de I’énoncé, un SN ou un pronom joue le Réle Sémantique
(RS) d’Agent. Ce SN encode en général la Figure de mouvement. Si le verbe de
mouvement est suivi d’un objet, il indique souvent le Fond qui désigne un objet

référentiel par rapport a la Figure. Observons les exemples ci-dessous :

Q1) KA RS T

wo dou dao yalongwan le

je déja  arriver baie de Yalong CRS#
Isg ADV SV SN ASP
Agent But

Fi MvtTj*  Fd

Je suis déja arrivée a la Baie de Yalong.

(22) A —4I)LE KT

wo yihui-er hui béijing le

je tout a I’heure  rentrer Pékin CRS
Isg ADV SV SN ASP
Agent But

Fi Mvt. Tj Fd

3 Li et al (1981) considére le morphéme LE qui se trouve a la fin d’un énoncé comme un marqueur
de Currently Relevent State. A la différence du morphéme LE qui se trouve aprés un verbe comme un
clitique qui marque 1’aspect accompli, ce LE a la fin d’un énoncé posséde une valeur aspectuelle liée
au présent. Xu Dan (2010) le considére comme un marqueur aspectuel accompli présent.

4 Rappelons que le point € « . » indique la fusion des éléments conceptuels dans un seul élément de
surface.
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Je vais rentrer a Pékin tout a [’heure.

(23) THEHEEZ B TR

xia-loutt wo ziji lai
descendre les escaliers  je moi-méme faire
V-SN Isg Pron.Réf. \Y
Locatif Agent

Mvt.Tj-Fd Fi

Je vais descendre les escaliers moi-méme.

(24) AR A i

na jingcha hui lai zhe ma
alors  la police AUX venir  icl interrogation
CONJ SN MOD .Epistémique SV ADV  Mode

Agent But

Fi Mvt.Tj Fd

Est-ce que la police va venir ici ?

Dans les exemples ci-dessus, il y a quatre constructions de mouvement : %] %,
& dao yaléngwan « arriver a la Baie de Yalong » dans 1’énoncé (21), ®Idb % hui
béijing « rentrer a Pékin » dans (22), T #:#4# xia louti « descendre les escaliers » dans
(23) et & iX Idi zhé « venir ici » dans (24). Nous pouvons constater selon ces gloses
que la structure externe de ces constructions de mouvement se présente en général
comme SV+SN.

Iy a quatre verbes dans ces constructions de mouvement : 2| dao « arriver » dans
I’énoncé (21), ® hui « rentrer » dans (22), T xia « descendre » dans (23), et %k ldi
« venir » dans (24). Ces verbes de mouvement encodent non seulement le concept de
[MOUVEMENT], mais ¢galement celui de la [TRAJECTOIRE].

Dans les énoncés présentés ci-dessus, le sujet de chaque énoncé encode la Figure
(I’objet qui se déplace) du mouvement, qui est [+Animé]. Le SN qui suit le verbe de

mouvement encode le Fond, qui désigne une entité référentielle par rapport a la Figure.
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4.2.2 Constructions causatives

Dans les constructions de mouvement causatives, le verbe de mouvement est souvent
transitif. La structure externe (SE) se présente en général comme SN+SV+SN. Le
premier actant joue le role sémantique (RS) de 1’Agent alors que le deuxiéme actant
joue le RS de I’Objet. Dans le cas du causatif, c’est plutdt I’Objet qui encode la Figure

du mouvement. Observons quelques exemples ci-dessous :

(25) AR Z

ni dou yao réeng la
tu déja  AUX jeter exclamation
2sg ADV  MOD.Dynamique V Mode
Agent

Mvt.Cau.Man

Tu veux déja (le) jeter.

(26) #H —AxfE| A4

qing erwei dao xiangbin
s’il vous plait ~ vous deux  verser le champagne
ADV 2pl \Y% SN

Agent Objet

Mvt.Cau.Tj Fi

Sablez le champagne, s’il vous plait !

(27) ... HHTF B T (FR)F R

youpingzi ddo-le dou bu fu

la bouteille de I’huile tomber-ASP méme si NEG relever

SN V1-Accompli ADV NEG V2

Agl/0bj2

Fil Mvtl.T).Tj Mvt2.Cau.Man

Meéme si la bouteille d’huile tombait, (je ne m’en occuprais pas.)

Les exemples (25)-(27) sont des énoncés qui comportent des constructions du
mouvement causatives dont le verbe de mouvement encode principalement les concepts

[MOUVEMENT] et [CAUSE].
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Dans les constructions causatives, la Figure du mouvement est souvent le Patient
du verbe de mouvement, qui subit un déplacement causé par I’Agent du verbe. Au
niveau de la structure de surface, le verbe principal est en général transitif, dont 1’objet
correspond a la Figure et le sujet a I’Agent de I’action.

Dans I’exemple (25), la Figure du mouvement « jeter » est omise au niveau de la
structure de surface mais elle est impliquée au niveau sémantique par le verbe #3 réng
«jeter » qui encode les concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la
[MANIERE]. Néanmoins, dans I’exemple (26), le verbe de mouvement 4] ddo
«verser » est suivi d’un objet direct « champagne » qui encode la Figure de ce
mouvement causatif effectué par le verbe 18| ddo « verser » qui encode les concepts
du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [TRAJECTOIRE].

Dans I’exemple (27), il y a deux constructions du mouvement qui s’enchainent :
WMIALT B T youpingzi ddio-le « la bouteille d’huile est tombée » et k. fii « relever ».
La premiere construction est une construction non-causative, plus précisément, non-
agentive, alors que la deuxiéme est une construction causative.

Dans la premiére construction non-agentive, le SN i1 #F ydupingzi « la bouteille
d’huile » encode la Figure [-Animé]. Le verbe de mouvement 48] ddo « tomber »
encode le concept du [MOUVEMENT] et celui de la [TRAJECTOIRE]. Alors que dans
la deuxiéme construction causative, le verbe de mouvement causatif 4k fii « relever »
encode le concept du [MOUVEMENT], de la [MANIERE] et de la [CAUSE]. L’ Agent
« je » de cet énoncé est omis au niveau de la structure de surface. Pourtant, le SN & #&
¥ youpingzi «la bouteille d’huile » qui joue le RS d’Agent dans la premicre
construction non-causative joue le role d’Objet du verbe # fii « relever » dans la
deuxiéme construction et ce SN encode la Figure de ce mouvement causatif.

En conclusion, les constructions de mouvement a un morphéme verbal
(monoverbales) en chinois standard comportent en général un seul verbe de mouvement
qui encode soit les concepts de [MOUVEMENT] et de [TRAJECTOIRE] pour
exprimer un mouvement non-causatif, soit il encode les concepts de [MOUVEMENT]
et de [CAUSE] pour exprimer un mouvement causatif. La structure externe (SE) des
constructions non-causatives se présentent comme SN+SV dont le SN joue le RS
d’Agent qui encode la Figure du mouvement. Alors que la SE des constructions
causatives se présentent comme SN+SV+SN dont le premier SN joue le RS d’Agent et

le deuxieme joue le RS d’Objet qui encode souvent la Figure de mouvement. Nous

92



Description et Catégorisation

récapitulons la description SE-SS-SI des constructions de mouvement a un morphéme

verbal dans le tableau ci-dessous :

SE SS SI
Constructions
SN+SV(+SN) AouA-B Fi+Mvt. Tj(+Fd)
non-causatives
Constructions
SN+SV+SN A-O Mvt.Cau(.Tj/.Man)+Fi
causatives

Tableau 12 : Description SE-SS-SI des constructions de mouvement

a un morpheéme verbal

4.3 Constructions de mouvement a deux morphémes verbaux
Les constructions de mouvement a deux morphémes verbaux se composent d’un verbe
de mouvement et d’un complément directionnel. Dans les constructions non-causatives,
le verbe de mouvement est souvent intransitif. La structure externe (SE) se présente
comme SN+V+Cplt.Dir. Dans les constructions causatives, le verbe de mouvement est
généralement transitif et le premier actant joue le Role Sémantique (RS) d’Agent, tandis
que le deuxieéme joue le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. La structure
externe (SE) se présente comme SN+V+Cplt.Dir+SN.

Nous allons présenter quelques exemples de ce type de construction en précisant

la distinction dichotomique de la causativité du verbe dans les pages suivantes.

4.3.1 Constructions Non-Causatives

Les constructions de mouvement a deux morphémes verbaux qui sont non-causatives
(agentif ou non-agentif) se composent d’un verbe principal qui encode le concept du
[MOUVEMENT] et d’un complément verbal directionnel qui encode le concept de la
[TRAJECTOIRE]. La structure externe (SE) des constructions de bi-morphéme non-
causatives se présente comme V+Cplt.Dir (+SN). Le sujet de 1’énoncé encode souvent
la Figure de mouvement. Si le SV de mouvement (V-Cplt.Dir) est suivi d’un objet, il
indique souvent le Fond qui désigne un objet référentiel par rapport a la Figure.

Regardons les exemples ci-dessous :

93



La Structure Externe (SE) des constructions de mouvement

(28) #/E 2%k = T

ni zénme pdo-lai sanya la
tu pourquoi  courir-venir Sanya interrogation
2sg ADV V-Cplt.Dir SN Mode
Agent But
Fi Mvt.Man-Tj Fd
Pourquoi es-tu venue a Sanya ?
(29) ... RIRR B A IEZit &
shi ni kii-zhe hdn-zhe feiyao
c’est  toi pleurer-ZHE crier-ZHE AUX
2sg ADV MOD.Dynamique
Agent
Fi Man

C’est toi qui voulais absolument entrer (dans le temple)

BO) (R)yHAT, REREA

(ni) kuai  zuo-xia, wo qu zhdo

(tu) vite s’asseoir-descendre je aller  chercher
2sg ADV  V-Cplt.Dir Isg V1 V2

Agent Mvt.Man-Tj

Assieds-toi vite, je vais chercher un médecin

(1) (AP T RBAREI KRB

(ni) gankuai xia-lai hé ni-de
(tu) vite descendre-venir boire 2sg-DE
2sg ADV V1-Cplt.Dir V2

Agent Mvt. Tj-Tj

Descends vite pour boire ton alcool de riz !

Jjin-qu
entrer-aller

V-Cplt.Dir

Mvt.Tj-Tj

yisheng
médecin

SN

mijiti

I’alcool de riz

Pron.Poss SN

Les exemples (28)-(31) présentés ci-dessus sont autant d’énoncés qui contiennent

une construction du mouvement a deux morphémes verbaux et non-causatives. Nous

pouvons observer selon ces énoncés que les constructions de mouvement a deux

morphémes verbaux se composent d’un verbe principal qui encode principalement le
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concept du [MOUVEMENT] et d’un complément directionnel qui encode le concept
de la [TRAJECTOIRE]. La structure externe (SE) des constructions de mouvement
non-causatif se présente en général comme SN+V+Cplt.Dir, dont le SN joue le Role
Sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure du mouvement.

Dans 1’énoncé (28), la construction de mouvement est ¥k = I pdoldi sanya
« venir a Sanya ». Le verbe principal est ¥, pdo « courir », mais ici, il perd son sens
propre de « courir ». Il se généralise dans le sens de « venir de loin » ou « (effectuer)
une visite inattendue ». Ce verbe encode donc les concepts du [MOUVEMENT] et de
la [MANIERE]. Le morphéme -3 -Idi « -venir » qui suit le verbe principal est un
complément directionnel déictique. Plus précisément, il indique la trajectoire de la
Figure du mouvement aupres du locuteur.

Il en va de méme pour 1’énoncé (31), dans la construction de mouvement T 3k
xidlai « descendre », ou le morphéme - -lai « -venir », qui suit le verbe principal T
xia « descendre », est aussi un complément directionnel déictique. Il indique que la
Figure se déplace vers le locuteur. Le verbe principal T xia « descendre » encode en
méme temps le concept du [MOUVEMENT] et celui de la [TRAJECTOIRE].

Par ailleurs, il existe une construction de verbes sériels dans 1’énoncé (31), T &
"B AR 89 KB xia-lai hé ni-de-mijiti « descendre et boire ton alcool de riz ».
Construction 1 F 3k xialai « descendre » est un verbe complexe (verb compound) qui
exprime un événement de mouvement alors que la Construction 2 B4R 69K hé ni-
de-mijiti « boire ton alcool de riz » est un syntagme verbal qui exprime un événement
d’activité. La relation sémantique entre ces deux constructions reste a 1’ordre
chronologique : Construction 2 survient apres Construction 1.

Il faut distinguer ces deux phénoménes grammaticaux : verbe complexe (£ 43
3], verbe compound) contre construction de verbe sériel (% 3h 4 #5, serial verbs
construction, SVC, cf. Li Rong, 1952 ; Lii Shuxiang, 1979 ; Zhang Zhigong, 1952 ;
Ding Shengshu, 1961, Chan, A.Y.X., 2002 ; Gao Zengxia, 2003 ; Hong Miao, 2004 ;
Stewart, O.T., 2013). Quant au verbe complexe, il se compose d’un verbe et d’un ou
plusieurs complément(s) verbal(aux). Dans un verbe complexe de mouvement, il s’agit
d’une transcatégorisation pour les compléments directionnels. Plus précisément, ce
phénomene de la transcatégorisation du verbe a un complément verbal révele le
processus de la grammaticalisation des « verbes directionnels » (# %) 3§73 quxiang
dongci, cf. Xiao Peiyi, 2009 ; Xu Dan, 2004 ; Jiang Hua, 2003 ; Liang Yinfeng, 2007).

Or, dans une construction de verbe sériel, on observe souvent deux constructions
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verbales qui possédent le méme poids grammatical, c’est-a-dire que ces deux
constructions verbales occupent toutes les deux la position prédicative dans un énoncé.
Une construction de verbe sériel exprime deux événements qui se réalisent 1’un apres
I’autre et qui partagent le méme sujet. La relation sémantique entre ces deux
événements reste en général d’ordre chronologique.

Dans I’énoncé (30), la construction de mouvement est 4 T zuoxia « s’asseoir »
dont le verbe principal est 2 zuo qui encode le concept du [MOUVEMENT] et de la
[MANIERE]. Le morphéme -TF -xid «-descendre » dans cette construction est
différent du verbe de trajectoire T xia « descendre » dans I’énoncé (31). Ce morphéme
est un complément directionnel ici, et il indique la trajectoire du mouvement. Il s’agit
ici d’une transcatégorisation du verbe au complément verbal pour le morphéme - T -
xia «-descendre ». Ce phénoméne de la transcatégorisation d’un verbe en un
complément verbal révéle le processus de la grammaticalisation des « verbes
directionnels ».

Dans 1’énoncé (29), la construction du mouvement # % jingu « entrer » se
compose de deux morphémes : le verbe principal #f jin « entrer » et le complément
déictique -k -qu «-aller » qui désigne que le mouvement effectué par la Figure
s’éloigne du locuteur. Le syntagme adverbial ¥ %% kiizhe hdnzhe « en pleurant et
en criant » encode le concept de la [MANIERE] du mouvement.

Dans ces constructions du mouvement non-causatives, le sujet de 1’énoncé, un SN

ou un pronom, joue le RS d’Agent qui encode la Figure de mouvement.

4.3.2 Constructions Causatives
Les constructions de mouvement a deux morphémes verbaux qui sont causatives se
composent d’un verbe principal et d’un complément directionnel. Le verbe principal
est transitif, et encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [CAUSE]. Le
complément directionnel encode le concept de la [TRAJECTOIRE)] et parallélement, il
prend souvent la forme d’un complément résultatif qui exprime le changement d’état
de I’objet direct, qui encode la Figure de mouvement.

Selon Liu Yuehua (1998), les compléments directionnels possedent trois fonctions
sémantiques : la fonction directionnelle, qui indique la trajectoire du mouvement, la
fonction résultative, qui indique le résultat causé par le verbe principal du mouvement,

et le changement d’état de la Figure du mouvement.
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Distinguer entre ces trois fonctions des compléments directionnels n’est pas
toujours aisé, surtout dans le cas des constructions causatives, dans la mesure ou la
fonction directionnelle et celle résultative se réunissant souvent dans un méme
morphéme directionnel.

La structure externe (SE) des constructions de bi-morphéme causatives se présente

comme SN/PRON+V+Cplt.Dir+SN. Regardons les exemples ci-dessous :

(32) &Kem,— ==~ A4H R BT HF

wo hdn yi er san zanlia tongshi la-kai

je crier undeuxtrois nousdeux en méme temps tirer-ouvrir

Isg V NBR Ipl ADV V-Cplt.Dir
Agent

Mvt.Cau.Man-Tj

Je compte jusqu’a trois et nous (le) tirerons en méme temps

(33) AR FLETHITAHE R

ta méitianzdoshang xing-le fan-kai kanyiydn

elle chaque matin se réveiller-ASP tourner-ouvrir  jeter un coup d’ceil
3sg ADV V1-Accompli V2-Cplt.Dir SV3

Agent

Fi Mvt.Cau.Man-Tj

Quand elle se réveille chaque matin, elle ouvre (son journal) et y jette un coup d’ceil

(34) BLEZ T e iR E

Shi hudnhudn  zhdi-xia ta-de-yanzhao
Shi lentement  enlever-descendre  sa bande des yeux
SN ADV V-Cplt.Dir SN
Agent Objet

Man Mvt.Cau.Man-Tj Fi

Shi enleve lentement sa bande des yeux.
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(35) MAIFRIERT

ta bei zhadan zha-fei le

il BEI bombe bombarder-voler LE
3sg PREP SN V-Cplt.Dir CRS
Obj(Patient) Agent

Fi Mvt.Cau.Man-Tj

1l a été pulvérisé par une bombe

Les quatre ¢énoncés présentés ci-dessus comportent des constructions du
mouvement causatives. Ces constructions se composent de deux morphémes verbaux :
un verbe, un complément directionnel. Le verbe principal encode le concept du
[MOUVEMENT] et de la [CAUSE] alors que le complément directionnel encode la
[TRAJECTOIRE] et dans certains cas, il exprime le sens résultatif, qui exprime le
changement d’état de I’entité. Le premier SN ou un pronom assume le réle sémantique
(RS) d’Agent, tandis quele deuxieme SN remplit le RS d’Objet qui encode la Figure de
mouvement.

Dans 1’énoncé (32), le SN qui assume le RS de Patient ou d’Objet qui encode la
Figure de mouvement est certes omis dans cet énoncé, mais indiqué dans le contexte,
qui nous informe qu’il s’agit d’un tube plastique qui peut se séparer en deux picces. La
construction du mouvement est donc 327 (& ) la-kai (guinzi) « ouvrir le tube », dont
le verbe principal 4= Ila «tirer » encode le [MOUVEMENT], la [CAUSE] et la
[MANIERE] du mouvement et le complément directionnel Ff -kdi « -ouvrir » encode
la [TRAJECTOIRE] et en outre, il exprime le résultat du mouvement : 1’état de I’objet
(la Figure) « le tube » a changé apres le mouvement, de I’état fermé a 1’état ouvert.
C’est’Agent "A4% zdnlia « nous deux » qui effectue I’action indiquée par le verbe de
mouvement /a « tirer » et c’est le Patient (la Figure) qui subit le résultat kai « ouvert »,
et qui indique en méme temps la trajectoire du mouvement causé par 1’ Agent.

Il en de méme pour I’exemple (33) dans lequel le Patient ou 1’Objet qui encode la
Figure de mouvement est omis dans cet énoncé mais indiqué dans le contexte, c’est un
journal. La construction de mouvement dans cet énoncé est donc #17F ( B 1&.K) fan-kai
rijibén «ouvrir son journal », dont le verbe #} fan «tourner» encode le

[MOUVEMENT], la[CAUSE] et la[MANIERE] et le complément directionnel F kai

« -ouvrir » encode la [TRAJECTOIRE)] et d’ailleurs, il est également un complément
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résultatif qui montre le résultat du mouvement : le Patient ou 1’Objet, son journal
porte le résultat « ouvert » causé par I’Agent « elle ».

En effet, les deux compléments directionnels 7 -kai « -ouvrir » dans (32) et (33)
révelent les trois fonctions d’un complément directionnel réunies : fonction
directionnelle, fonction résultative et changement d’état (Liu Yuehua, 1998).

Dans 1’énoncé (34), la construction de mouvement est 4% T # 690 F zhdixia
tadeydnzhao « enlever sa bande des yeux » dont la structure externe (SE) se présente
comme V+Cplt.Dir+SN. Le premier SN # Shi est le sujet d’énoncé qui remplit le RS
d’Agent alors que le deuxiéme SN 89 Bk & td-de-ydnzhao « sabande des yeux » joue
le RS d’Objet qui encode la Figure de ce mouvement. Le verbe principal de mouvement
% zhai « enlever » encode les concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la
[MANIERE]. En plus, la [MANIERE] est également encodée dans 1’adverbe %% %%
hudnhudn « lentement » qui se trouve avant le syntagme verbal. Le complément
directionnel T -xia « -descendre » encode la [TRAJECTOIRE] du mouvement.

L’exemple (35) est un énoncé de diathese passive qui comporte une construction
en BEI, qui est un marqueur passif en chinois standard. Dans une construction en BEI,
le sujet grammatical au niveau de surface joue cependant le réle sémantique (RS) de
Patient ou d’Objet au niveau profond.

La construction du mouvement dans cet énoncé est ¥f & zhd-fei « bombarder-
voler ». Le sujet de cet énoncé est & ta « il ». Différent d’un énoncé de diathése active
dont le sujet joue généralement le RS d’Agent, le sujet dans cet énoncé passif assume
le RS de Patient qui subit le résultat d’étre pulvérisé, et il encode la Figure du
mouvement. Le morphéme directionnel & -féi « -voler » encode la [ TRAJECTOIRE]
du mouvement et il exprime ¢galement le résultat de cet événement de mouvement. Le
SN Y3 zhadan « bombe » joue le RS d’Agent. La structure externe (SE) de cette
construction de  mouvement  causatif se  présente donc  comme
SN+BE+SN+V+Cplt.Dir.

En conclusion, les constructions du mouvement a deux morphémes verbaux se
constituent en général d’un verbe principal et d’'un complément directionnel. Dans les
constructions non-causatives, le verbe principal est intransitif, qui encode le concept
[MOUVEMENT] tandis que le complément directionnel encode le concept
[TRAJECTOIRE]. La structure externe (SE) de ce genre des constructions se présente
comme SN+V+Cplt.Dir. Dans les constructions causatives, le verbe principal de

mouvement est transitif et encode les concepts [MOUVEMENT] et [CAUSE], alors
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que le complément directionnel encode le concept [TRAJECTOIRE]. La fonction
sémantique du complément directionnel dans les constructions du mouvement
causatives est complexe : il peut €tre en méme temps le complément résultatif qui
exprime le résultat du mouvement et montre le changement d’état de la Figure. Dans
les constructions non-causatives, le sujet assume le role sémantique (RS) d’Agent qui
encode la Figure du mouvement tandis que dans les constructions causatives, 1’objet
direct remplit le RS de Patient ou d’Objet qui encode la Figure du mouvement. La
structure externe (SE) de ce type des constructions se présente comme
SN+V+Cplt.Dir+SN.

Nous récapitulons la description SE-SS-SI des constructions de mouvement a deux

morphémes verbaux dans le tableau ci-dessous :

SE SS SI
Constructions
SN+V+Cplt.Dir A Fi+Mvt. Tj+Tj
non-causatives
Constructions
SN+V+Cplt.Dir+SN A-O Mvt.Cau(Man)+Tj+Fi
causatives

Tableau 13 : Description SE-SS-SI des constructions de mouvement

a deux morphéme verbaux

4.4 Constructions de mouvement a trois morpheémes verbaux

Les constructions de mouvement a trois morphémes verbaux se composent d’un verbe
de mouvement et de deux compléments directionnels : le premier est un directionnel
non-déictique qui encode la trajectoire du mouvement et le deuxiéme est un directionnel
déictique qui indique la deixis par rapport a I’entité¢ de référence, souvent par rapport
au locuteur dans les dialogues, plus précisément, il indique que la Figure se déplace
vers le locuteur ou s’¢éloigne du locuteur.

Dans les constructions non-causatives, le verbe de mouvement est intransitif
comme dans les deux autres types de constructions présentés en haut. La structure
externe (SE) se présente comme SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Dans les constructions causatives, le verbe de mouvement est transitif ; le premier
actant joue le Role Sémantique (RS) d’Agent et le deuxieme assume le RS d’Objet qui
encode la Figure du mouvement. Cependant, la structure externe (SE) des constructions

causatives a trois morphemes se distingue de celle des constructions non-causatives en
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ceci que les constructions de mouvement causatif a trois morphémes impliquent un
changement de la position de la Figure encodée par le deuxiéme actant qui joue le RS
d’Objet. 11 y a deux possibilités de configuration, ou position, syntaxique du SN
exprimant la Figure : la position préverbale et la position postverbale.

Dans le premier cas, le SN de Figure se trouve placé avant le SV de mouvement ;
ce cas se présente généralement dans les constructions en BA et BEI (infra : 4.2.3.2).
Dans le deuxiéme cas, il s’agit de I’incorporation du SN de Figure dans le syntagme
verbal de mouvement. Plus précisément, le SN de Figure peut se trouver entre deux
compléments directionnels, en ce cas, la SE se présente comme SN+V+Cplt.Dir+SN
(F1)+Cplt.Dir. Le SN de Figure peut également se trouver aprés le deuxiéme
complément directionnel, en ce cas, la SE se forme comme
SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir+SN (Fi).

Dans les pages qui vont suivre, nous allons présenter quelques exemples de ce type

de construction selon la distinction dichotomique de la causativité du verbe..

4.4.1 Constructions Non-Causatives

Les constructions de mouvement a trois morphémes verbaux qui sont non-causatives
(agentif ou non-agentif) se composent d’un verbe principal qui encode le concept du
[MOUVEMENT] et de deux compléments verbaux, dont le premier directionnel
encode le concept de la [TRAJECTOIRE] et le deuxiéme est un directionnel déictique.
La structure externe (SE) des constructions bimorphémiques non-causatives se présente
comme SN+V+Cplt.Dir. Le sujet de I’énoncé encode souvent la Figure de mouvement.

Observons les exemples ci-dessous :

(36) X= L @A =FIat &

tiankongshangmian you yunduo piao-guo-lai

dans le ciel avoir nuage flotter-passer-venir
SP Impers. SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Locatif Agent

Fd Fi Mvt-Tj-Tj

1l y avait des nuages qui flottaient dans le ciel.

L’exemple (36) comporte une construction de mouvement non-agentif dont la

Figure est [-Animée]. La construction de mouvement est = Zx 23t %k yiunduo pido-

101



La Structure Externe (SE) des constructions de mouvement

guo-lai « les nuages passent en flottant ». Le SN = 2t yundud « les nuages » joue le
role sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure de mouvement. Le SV de
mouvement est IR it Sk yundud pido-guo-lai « passer en flottant » dont le verbe
principal est ZK piao « flotter » qui encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la
[MANIERE]. Les deux éléments qui suivent le verbe principal sont les deux
compléments directionnels dont le premier i¥ -guo « -traverser» encode la
[TRAJECTOIRE] et le deuxiéme sk-lai « -venir » est un directionnel déictique qui
indique que le mouvement de la Figure se déplace vers le locuteur. La structure externe
(SE) de cette construction se présente donc comme SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Les exemples (37)-(39) présentés ci-dessous comportent des constructions de

mouvement agentif.

(37) EEBT X09rT4%...
xiaoxiao tiao-xia-qu-de-shihou

Xiaoxiao sauter-descendre-aller-DE-moment

SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent
Fi Mvt.Man-Tj-Tj

Quand Xiaoxiao a plongé (dans la mer)...

(38) AAr A 24T k...

yueshén hé huangtuo hui diin-xia-lai

Yueshen et Huangtuo MOD accroupir-descendre-venir
SN Epistémique  V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent

Fi Mvt-Tj-Tj

Yue shen et Huang tuo se sont accroupis (pour jouer avec ces enfants).

(39) HptshAe R, WFAATPE &

Diéche zhan-qi-lai, shuangshou xiang-qian shen-chu-qu
Dieche se lever-lever-venir les mains  vers-devant  tendre-sortir-aller
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agentl Agent2 But

Fil Mvtl.Man-Tj-Tj Fi2 Tj Mvt2.Man-Tj-Tj
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Die che s’est levée et elle a étendu ses bras.

Dans I’énoncé (37), la construction de mouvement est % % ¥t F & Xidoxiao
tiaoxiaqu « Xiaoxiao saute », et elle est donc agentive. Dans cette construction, I’ Agent
est le sujet SN % % Xiaoxiao, qui encode la Figure du mouvement. Le SV de
mouvement est Bk F & fido-xia-qu « sauter-descendre » dont le verbe principal de
mouvement est ¥ tido « sauter », qui encode les concepts du [MOUVEMENT] et de
la [MANIERE]. Le premier complément directionnel F -xid « -descendre » encode la
[TRAJECTOIRE], alors que le deuxiéme complément directionnel % -qu « -aller »
indique que le mouvement s’¢éloigne de 1’endroit initial ou se trouve la Figure. Le Fond
du mouvement est « la mer », qui est omis dans cet énoncé, mais suggéré par le contexte.
La structure externe (SE) de cette construction se présente comme
SN-+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

La construction de mouvement dans 1’énoncé (38) est H 4% f» 2 #7 ¥ T %
yueshén hé hudngtuo dinxialai « Yueshen et Huangtuo s’accroupissent », qui est
¢galement agentif. Le role d’Agent est rempli par le SN « Yueshen et Huangtuo », qui
encode la Figure du mouvement. Le SV de mouvement est ¥ F & din-xia-lai
« s’accroupir-descendre-venir », dont le verbe principal est ¥ diin « s’accroupir », qui
encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Le premier
complément directionnel T -xia « -descendre » encode la [TRAJECTOIRE] et le
deuxiéme complément indique que le mouvement de la Figure s’approche de I’entité
de référence (ce sont « les enfants » ici, dans ce contexte). La structure externe (SE) de
cette construction se présente donc comme SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Dans I’énoncé (39), on observe deux constructions de mouvement : 3 shA2 &k
Diéche zhangilai « Dieche se 1éve » et X F %) A W B & shudngshou xiangqidan
shenchuqu « (elle étend) ses bras devant elle ». La premigre construction de mouvement
est agentive. Le SN « Dieche » revét le role sémantique (RS) d’Agent, qui encode la
Figure du mouvement. Le SV 3k#42 & zhan-qi-lai « se lever -lever-venir » dont le verbe
principal est 3k zhan « se lever », qui encode les concepts du [MOUVEMENT] et de
la[MANIERE]. Les deux compléments directionnels sont #2 3 -gi-lai « -lever-venir »,
dont le premier encode la [TRAJECTOIRE] et la deuxiéme est un directionnel déictique.
La structure externe (SE) de la premiere construction de mouvement est

SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.
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La deuxieme construction de mouvement, du point de vue de la structure de surface,
est une construction de mouvement agentive, dont le sujet SN X5 shuangshou « les
mains » encode la Figure du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel (SP) 1) AT
xiangqidn « vers-devant », qui se trouve avant le SV 4% i1 % shén-chu-qu « étendre-
sortir-aller ». Ce SP encode la [TRAJECTOIRE] du mouvement. Dans le SV 1# 1 %
shén-chu-qu « étendre-sortir-aller », le verbe principal est 1% shén « étendre », qui
encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Le premier
complément directionnel 3 -chu « -sortir » encode la [TRAJECTOIRE], alors que le
deuxiéme complément directionnel est déictique, et indique que le mouvement
s’¢loigne de I’entité de référence, le sujet de 1’énoncé (31) « Dieche ». La structure
externe (SE) de cette construction de mouvement se présente comme
SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Cependant, du point de vue de la structure profonde, la deuxiéme construction de
mouvement n’en est pas moins causative. La Figure SN X5 shuangshou « les mains »
est [-Animée], le mouvement de la Figure est effectué par le sujet « Dieche » qui remplit
le RS d’Agent dans 1’énoncé (39). Par ailleurs, le SN de Figure X5 shuangshou « les
mains » de la deuxiéme construction de mouvement est une partie de corps du SN
exprimant la Figure « Dieche ». En ce cas, il y a une relation sémantique de causativité
entre les deux SN de Figure dans ces deux constructions de mouvement.

Les exemples (40) et (41) présentés ci-dessous comportent des constructions de
mouvement non-causatif contenant un syntagme prépositionnel, qui encode le Fond du
mouvement. La structure externe (SE) de ces constructions se réalise donc comme

SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

(40) (R)... AHt L42 T &

(wo)  cong shu-shang diao-xia-lai
(je) depuis arbre-sur tomber-descendre-venir
Isg SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent Source
Fi Fd Mvt-Tj-Tj

Je suis tombée par terre d’un arbre.
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(41) —ERBMRE AL LR ART &

yi-di-ydnlei cong wo-fuhuang-de-yanjido liv-xia-lai

une goutte de larme depuis mon-pere-DE-les yeux couler-descendre-venir
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Source

Fi Fd Mvt-Tj-Tj

Une larme tombait des yeux de mon pere.

Dans 1’énoncé (40), la construction de mouvement est (& )MAA& L4 F & (wo)
cong shushang diaoxialai « je suis tombée d’un arbre ». Le pronom « je » remplit le
role sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure du mouvement. Le syntagme
prépositionnel M# £ cong-shu-shang « depuis un arbre » assume le RS de Source, et
il encode le Fond du mouvement. Le syntagme verbal est # F & dido-xia-lai
« tomber-descendre-venir », dont le verbe principal # dido « tomber » encode les
concepts du [MOUVEMENT] et de la [TRAJECTOIRE]. Le premier complément
directionnel T -xia «-descendre » encode la [TRAJECTOIRE], alors que le
deuxiéme complément est déictique et indique que la Figure se meut vers le lieu de
référence — c’est ici « la terre », dans cet énoncé, suggérée par le contexte. La structure
externe (SE) de cette construction se présente comme une chaine syntagmatique
PRON+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Dans 1’énoncé (41), la construction de mouvement est — i A% 7B M 3%, X 2 69 IR /A
AT & yidri yanléi cong wofithudngdeydnjido livixialai « Une larme tombait des yeux
de mon pére ». Le SN — /@R 7B yidi yanléi, littéralement « une goutte de larme »,
assume le RS d’Agent, et il encode la Figure du mouvement. Le syntagme
prépositionnel MK X L2 # IR A  cong-wofihudng-de-ydnjido « depuis les yeux de
mon pere » revét le RS de Source, et il encode le Fond du mouvement. Le syntagme
verbal est & T sk liixialai « couler-descendre-venir » dont le verbe principal est &
liti « couler », encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Le
premier complément directionnel T -xia « -descendre », comme celui dans 1’énoncé
(32), encode la [TRAJECTOIRE] alors que le deuxiéme complément est déictique,
indiquant que la Figure se meut vers le lieu de référence, a savoir « la terre » dans cet
énonce, indiquée par le contexte. La structure externe (SE) de cette construction se

présente donc comme chaine SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.
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Nous pouvons remarquer qu’il existe un syntagme prépositionnel dans ces deux
constructions de mouvement présenté ci-dessus : M £ cong-shii-shang « depuis un
arbre » dans I’énoncé (40) et AKX L8R A cong-wofihudng-de-ydnjido « depuis
les yeux de mon pere » dans (41). La téte syntaxique de ces deux SPs est la préposition
M cong «depuis », qui marque la Source du mouvement. Le SN qui suit cette
préposition encode le Fond qui indique 1’endroit d’ou la Figure commence a se mouvoir.
Nous pouvons donc considérer la préposition A\ cong « depuis » comme un marqueur
de Source. En outre, le syntagme prépositionnel qui encode le Fond de mouvement se

trouve toujours avant le syntagme verbal de mouvement.

4.4.2 Constructions causatives

Les constructions de mouvement causatif a trois morphémes verbaux se composent
¢galement d’un verbe principal et de deux compléments directionnels. Le verbe
principal est transitif, et encode principalement les concepts du [MOUVEMENT] et de
la [CAUSE]. Le premier complément directionnel encode le concept de la
[TRAJECTOIRE], tandis que le deuxieme est déictique, indiquant que le mouvement
de la Figure se déplace par rapport a I’entité de référence.

La structure externe (SE) des constructions causatives a trois morphémes verbaux,
comme évoqué au début de la section 4.2.3, est assez variée, en fonction de la position
syntaxique de SN qui encode la Figure. Il y a deux possibilités en ce qui concerne la
positon syntaxique du SN de Figure : (A) position préverbale ; (B) position postverbale.

Dans le premier cas, le SN de Figure se trouve avant le SV de mouvement. Les
constructions de mouvement de ce genre se présentent généralement dans les
constructions en BA, et dans celles en BEI. En outre, il y a une autre situation dans ce
cas, c’est que le SN de Figure fonctionne comme le fopic d’énoncé (exemples 34 et 35),
qui est placé avant le SV de mouvement et qui se trouve souvent a la téte d’un énoncé.

Dans le deuxiéme cas, il s’agit de I’incorporation de SN de Figure dans le syntagme
verbal de mouvement. Plus précisément, le SN de Figure peut se trouver entre deux
compléments directionnels, en ce cas, la SE se présente comme SN+V+Cplt.Dir+SN
(F1)+Cplt.Dir. Le SN de Figure peut également étre placé aprés le deuxiéme
complément  directionnel, en ce cas, la SE se forme comme

SN+V-+Cplt. Dir+Cplt.Dir+SN (Fi).
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4.4.2.1 Position préverbale de SN de Figure

Nous allons présenter trois situations a propos de la position préverbale de Figure - Al :
Constructions disposales (Constructions en BA4) ; A2 : Constructions en BEI ; A3 : SN
de Figure comme topic d’énoncé. Dans ces trois cas, le SN de Figure se place avant le
SV de mouvement. Nous allons expliciter ces trois cas en présentant quelques exemples

dans les pages suivantes.

4.4.2.1.1 Constructions disposales :

Une construction « disposale »* en chinois standard présente la diathése active d’un
énoncé qui est syntaxiquement marqué. La préposition 4& bd est ’un des marqueurs de
la diathése active. La construction en BA est définie comme 4 & X chii zhi shi «
construction disposale » (Disposal Construction) par les linguistes chinois (Wang Li,
1943 ; He Yanan, 2001 ; Shen Jiaxuan, 2002 ; WU Fuxiang, 2003 ; Shi Yuzhi, 2006).
Dans la construction en BA, le verbe est toujours transitif.

Dans les énoncés actifs non-marqués en chinois standard, 1’ordre des mots se
présente comme SVO. Alors que dans la construction en BA, en fonction du marqueur
32 bd, I’ordre des mots se transforme en SOV. Le marqueur & bd déplace 1’Objet
direct avant le verbe. En ce cas, la structure de surface de 1’énoncé change de SVO a
SOV. Sur le plan actantiel, les deux actants sont placés avant le prédicat : le premier
actant est le sujet qui assume le réle sémantique (RS) d’Agent, alors que le deuxiéme
actant est I’objet, qui remplit le RS d’Objet ou Patient. Le prédicat se trouve a la fin de
I’énoncé.

Dans une construction de mouvement comportant une construction disposale, la
structure de surface se présente comme SN+BA4+SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Le premier
SN joue le RS d’Agent et le deuxiéme SN remplit le RS d’Objet et encode la Figure du
mouvement. Sur le plan sémantique, étant donné que le verbe est toujours transitif dans
une construction disposale, la structure sémantique de ce genre de construction de
mouvement se présente donc comme A-O. Sur le plan conceptuel, en ce qui concerne
la construction disposale, il y a une relation causative entre I’Agent et ’Objet. Cette
relation de la causativité est encodée par le verbe transitif, qui est le verbe de

mouvement consacré, dans ce genre de construction de mouvement. Plus précisément,

45 Nous nous contenterons de ce calque terminologique, car ce concept a été trés développé en
linguistique chinoise : il se référe a un haut degré de transitivité, ou transitivité accrue, liée au
mouvement ou a un brusque changement d’état d’un des arguments du verbe transitif.
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le verbe de mouvement dans une construction disposale encode principalement les
concepts du [MOUVEMENT] et de la [CAUSE]. Et les deux compléments
directionnels encodent le concept de la [TRAJECTOIRE].

Observons quelques exemples présentés ci-dessous :

(42) Q) de & TR T &
(ta) ba chuanglian zhuai-xia-lai
3sg BA rideau tirer-descendre-venir
PRON PREP SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

(Elle) a enlevé le rideau en le tirant.

(43) o9l b At R

ba waibian-de-rén tdi-jin-lai
BA la personne de I’extérieur porter-entrer-venir
PREP SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet
Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Emmene la personne de [’extérieur a la maison.

(44) fetee B3| HER 2 X

ta ba ta sai-dao kudai-li-qu
il BA le fourrer-a poche-dedans-aller
3sg PREP  PRON.PERS V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir
Agent Objet But
Figure Mvt.Cau.Man-Tj Fond-Tj

1l I’a mise dans sa poche.

Les exemples (42)-(44) sont des constructions de mouvement a trois morphemes
sous la forme dite « disposale ».

Dans [I’énoncé (42), la structure externe (SE) se présente comme
PRON+BA+SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Le pronom 4 ta «elle » est le sujet qui

remplit le role sémantique (RS) d’Agent. La préposition 42 bd est le marqueur de la
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diathése active. Le SN & 4 chuanglidn « rideau » est 1’objet direct qui assume le RS
d’Objet. Le SV de mouvement se trouve a la fin de I’énoncé. La structure sémantique
de cet énoncé se présente donc comme A-O. Au niveau de la structure interne (SI),
I’objet direct SN & & chuanglidn « rideau » qui revét le RS d’Objet encode la Figure
du mouvement. Le verbe de mouvement % zhudi « tirer » encode d’abord les concepts
du [MOUVEMENT] et de la [CAUSE] ; en outre, il implique que le mouvement est
effectué par la main de I’Agent. Autrement dit, le verbe % zhuai « tirer » implique
I’Instrument sur le plan sémantique, qui se référe implicitement a cette partie du corps
de I’Agent, dans cet énoncé. L’instrument se référe a la maniere du mouvement sur le
plan conceptuel. En ce cas, le verbe 4% zhudi « tirer » encode également le concept de
la [MANIERE]. Les deux compléments directionnels - F & -xig-lai « -descendre-
venir » encodent le concept de la [TRAJECTOIRE].

L’exemple (43) est un énoncé¢ impératif comportant une construction disposale. La
structure externe (SE) de cet énoncé ressemble a celle de 1’énoncé (34), a ceci prés que
le sujet est omis. La SE se présente donc comme BA+SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Sur le
plan sémantique ; méme si le sujet qui remplit le RS d’Agent est omis sur le plan
syntaxique, I’ Agent est impliqué par le verbe transitif. Le SN 4} 3% 89 A waibian-de-
rén « la personne de I’extérieur » est 1’objet direct qui joue le RS d’Objet ou le Patient.
La structure sémantique (SS) se présente encore comme (A)-O. Sur le plan conceptuel,
le SN de Patient i &) A waibian-de-rén « la personne de I’extérieur » encode la
Figure du mouvement. Le verbe 3% tdi «porter» encode les concepts du
[MOUVEMENT] et de la [CAUSE]. En outre, il indique I’Instrument qui exprime la
maniére du mouvement. Le verbe encode donc également le concept de la[MANIERE)].
Les deux compléments directionnels - #t % -jin-lai « -entrer-venir » encodent le
concept de la [TRAJECTOIRE].

L’énoncé (44) comporte également une construction disposale. Le pronom & ta
« il » est le sujet qui assume le RS d’Agent alors que le pronom personnel & fa « le »
est ’objet direct qui joue le RS d’Objet.

Ce qui est différent dans cet énoncé par rapport aux €noncés (42) et (43) réside
dans le SV de mouvement. Dans les énoncés (42) et (43), le SV de mouvement se
présente comme V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Cependant, dans 1’énoncé (44), nous pouvons
remarquer a travers cette glose que le SV de mouvement se présente d’une fagon
discontinue : V+Cplt.Dir+SP+Cplt.Dir. Le SN # 4R ¥ kudai-li « poche-dedans » ici

joue le RS de But qui encode le Fond du mouvement. Le verbe % sai « fourrer »
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encode les concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE] qui
indique que le mouvement est effectué¢ avec la main de I’ Agent. Le premier complément
directionnel -%| -dao « -a » encode la [TRAJECTOIRE] qui indique la destination ou
la Figure est déplacée. Il peut donc étre considéré comme un marqueur de But, qui est
représenté par le SN # 4% ¥ kudai-li « poche-dedans » dans cet énoncé. Le deuxiéme
complément directionnel -2 -qu « -aller » est un déictique qui encode également la
[TRAJECTOIRE].

Observons maintenant les exemples (45) et (46) proposés ci-dessous, afin d’affiner
encore notre exploration de ce type de constructions dans notre corpus : ces exemples
comportent également des constructions de mouvement sous forme disposale. La
structure externe (SE) et la structure sémantique (SS) se présentent de la méme fagon
que celles des exemples (42)-(44) présentés en haut : la SE fait combiner la structure
de construction disposale SN+BA4+SN avec la SV de mouvement a trois morphémes
V+Cplt.Dir+Cplt.Dir, et la SS se présente comme A-O.

Ce qui est différent dans les énoncés (45) et (46) réside en la structure interne (SI).
Plus précisément, il se trouve que le verbe dans la construction de mouvement n’est pas
un verbe de mouvement.

Observons ces deux exemples :

(45) %, Fetw]dk

laogu  ne, bd ta Jjiao-chu-lai

Laogu Mode BA le appeler-sortir-venir
SN.Top Interrogation PREP 3sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet Objet

Figure Figure Action.Cau-Tj-Tj

Ou est Laogu ? laisse-le sortir !

L’exemple (45) est un énoncé impératif qui comporte une construction disposale.
Le SN %M « Laogu » est I’expression coréférentielle du pronom personnel & ta
«le ». 11 s’agit d’une dislocation pour le SN £ il « Laogu », qui posséde une fonction
pragmatique, le Topic, pour souligner le théme pragmatique de cet énoncé. En ce cas,
étant donné que le SN £ il « Laogu » et le pronom personnel # 1a « le » co-référent
a la méme entité, ils revétent le méme RS d’Objet. Le sujet est omis sur le plan

syntaxique mais le RS d’Agent que le sujet assume est exprimé par le contexte sur le
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plan sémantique. La structure externe (SE) de cet énoncé se forme donc comme
SN.Top+BA+PRON+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir, tandis que la structure sémantique (SS) se
présente toujours comme (A)-O.

Sur le plan conceptuel, en ce qui concerne la structure interne (SI), il y a une
différence dans le SV de mouvement dans I’énoncé (45) par rapport aux énoncés (42)
et (43) : c’est que le verbe ™ jido « appeler » n’est pas un verbe de mouvement au
méme titre que % zhuai « tirer » dans 1’énoncé (42), ou ¥ tdi « porter » dans
I’énoncé (43), ou encore % sai « fourrer » dans 1’énoncé (44). Le verbe ™ jido
« appeler » se définirait plutot un verbe d’action qui exprime la relation causative entre
I’ Agent et I’Objet. Dans ce cas, le verbe ™| jido « appeler » qui méne a un événement
de mouvement n’encode pas les concepts fondamentaux comme [MOUVEMENT],
[TRAJECTOIRE] ou [MANIERE] comme le font les autres verbes de mouvement. En
tant que verbe d’action dans une construction disposale qui présente un événement de
mouvement, il n’encode que le concept de la [CAUSE]. Le concept essentiel de la
[TRAJECTOIRE] du mouvement de la Figure est encod¢ par les deux compléments

directionnels - & -chu-lai « -sortir-venir ».

(46) HATEBIIeATET &

women xidng xian bd tamen hong-xia-lai

nous vouloir d’abord BA elles  amadouer-descendre-venir
1pl MOD.Dynamique PREP 3pl V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent Objet

Figure Action.Cau-Tj-Tj

Nous voulions d’abord les convaincre de descendre.

I en va de méme pour 1’énoncé (46). Le premier pronom KAl women « nous »
est le sujet qui joue le RS d’Agent alors que le deuxiéme pronom %47 tamen « elles »
est ’objet direct qui assume le RS d’Objet, et qui encode la Figure du mouvement. La
structure externe (SE) de cet énoncé se réalise donc comme celle des derniers énoncés :
PRON+BA+PRON+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Et la structure sémantique (SS) se présente
¢galement comme A-O.

Le SV dans cet énoncé présente une construction de mouvement dont le verbe w4t
hong « amadouer » n’est pas un verbe de mouvement, étant donné qu’il n’encode pas

le concept du [MOUVEMENT]. C’est un verbe d’action qui n’encode que le concept
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de la [CAUSE] du mouvement de la Figure %117 tamen « elles » effectué par I’ Agent
#£A11 women «nous ». La [TRAJECTOIRE] est encodée par les deux compléments
directionnels - T & -xia-lai « -descendre-venir ».

Pour conclure, la premiére situation de la position préverbale de Figure dans les
constructions de mouvement a trois morpheémes sont les Constructions disposales
(Constructions en BA). Dans ce cas de figure, le marqueur de la diathese active est la
préposition 4& bd qui transporte I’objet direct encodant la Figure de mouvement devant
le syntagme verbal.

La structure externe (SE) élémentaire des constructions de mouvement a trois
morphémes sous forme disposale se présente en général comme
SN+BA4+SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Le premier SN est le sujet qui joue le RS d’Agent,
tandis que le deuxiéme SN est ’objet direct qui remplit le RS d’Objet ou Patient, qui
encode la Figure du mouvement. La structure sémantique (SS) de ce genre de
constructions se présente donc comme A-O. Sur le plan conceptuel, la structure interne
(SI) ¢élémentaire de ce genre de constructions se présente en général comme

Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Tj.

4.4.2.1.2 Construction en BE/
La deuxiéme situation relative a la position préverbale de la Figure dans les
constructions de mouvement a trois morpheémes est la construction en BEI.

La construction en BEI implique la diathése passive d’un énoncé. Autrement dit,
la préposition #% béi est un marqueur de diathése passive. Le verbe dans la construction
en BEI est toujours transitif. L’ordre des mots dans ce genre de constructions devient
OSV : I’objet direct est déplacé depuis sa position postverbale vers la téte de I’énoncé.
Le sujet est placé aprés le marqueur #% béi, voire il est souvent omis dans une telle
construction. Le prédicat se trouve a la fin d’un énoncé comme dans la construction
disposale. La structure externe (SE) de ce genre de construction de mouvement se
présente en général comme une séquence syntagmatique
SN+BEI[+SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Sur le plan sémantique, 1’objet direct assume le role sémantique (RS) d’Objet ou
de Patient. Le sujet remplit le RS d’Agent. La structure sémantique (SS) (la structure
profonde) se présente comme A-O.

Sur le plan conceptuel, étant donné que la construction en BEI exprime une relation

causative entre 1’Agent et le Patient (ou 1’Objet), le verbe de mouvement encode
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principalement les concepts du [MOUVEMENT] et de la [CAUSE]. Les deux
compléments directionnels encodent la [TRAJECTOIRE].

Observons deux exemples présentés ci-dessous :

(47) #AT89 P AR E 3483 &

Zhén-de-shiti bei chongxin wa-chu-lai

le cadavre de Zhen BEI de nouveau exhumer-sortir-venir
SN PREP ADV V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Objet

Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Le cadavre de Zhen a été exhumé de nouveau.

(48) AAARAT LB AA NI R F EITF R T
na-gen-zhen yijing  béi Yueshén cong-Liaojian-shenshang

la-CL-aiguille d¢ja BEI Yueshen  de chez Liaojian

SN ADV PREP SN SP
Objet Agent Source
Figure Fond
qu-xia-lai le

enlever-descendre-venir LE
V-Cplt.Dir-Cplt.Dir CRS
Mvt.Cau.-Tj-Tj

L’aiguille a été déja enlevée de chez Liaojian par Yueshen.

Les exemples (47) et (48) comportent une construction de mouvement sous
diathese passive marquée par BEI. Le sujet de 1’énoncé (47) est omis, tandis que celui
de I’énoncé (48) est présent.

Dans 1’énoncé (47), le SN 4149 P IRk Zhén-de-shiti « le cadavre de Zhen » est
I’objet direct du verbe 42 wa « exhumer ». En fonction du marqueur passif #% béi,
I’objet direct est placé a la téte de I’énoncé. Le sujet de cet énoncé est omis
syntaxiquement. La structure externe (SE) de cet énoncé se réalise donc comme une

chaine syntagmatique SN+ BE[+V+Cplt.Dir.Cplt.Dir.
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Sur le plan sémantique, le SN 4149 P 4k Zhén-de-shiti « le cadavre de Zhen »
remplit le réle sémantique (RS) d’Objet qui encode la Figure de mouvement. Méme si
le sujet est omis au niveau de la structure de surface, il est impliqué au niveau de la
structure profonde, ou il revét le RS d’Agent. La structure sémantique (SS) de cet
énoncé se présente comme (A)-O.

Sur le plan conceptuel, I’objet direct 4t 49 P 4k Zhén-de-shiti « le cadavre de
Zhen » encode la Figure de mouvement. Le verbe 32 wa « exhumer » encode les
concepts du[MOUVEMENT] et de la [CAUSE]. En outre, le verbe 4% wa « exhumer »
implique I’Instrument, soit avec les mains (partie du corps), soit avec un outil. En ce
cas, le verbe encode également la [MANIERE] du mouvement. La [TRAJECTOIRE]
est encodée par les deux compléments directionnels -3 & -chu-lai « -sortir-venir »,
dont le premier est non-dé€ictique, et le deuxieme déictique.

Dans I’énoncé (48), similaire a 1’énoncé (47), le SN A} #% 4t nageénzhen
« I’aiguille » est I’objet direct du verbe J gui « enlever ». En raison du marqueur passif
#& béi, le SN A4t nagénzhén « I’aiguille » est placé a la téte de I’énoncé. Ce qui
differe ici de 1’énoncé (47), c’est que le sujet dans 1’énoncé (48) est réalisé, par le SN
H#¥ « Yueshen ». Il y a, en outre, un syntagme prépositionnel il #% & E cong-
Lidojian-shénshang « depuis chez Liaojian », placé avant le prédicat. Et le prédicat se
trouve a la fin de I’énoncé. La structure externe (SE) de I’énoncé (48) se présente donc
comme une chaine SN+BE+SN+SP+V+Cplt.Dir.Cplt.Dir.

Au niveau de la structure sémantique (SS), le premier SN #RAR 4T nagénzhen
« I’aiguille », qui est I’objet direct, assume le RS d’Objet, alors que le deuxiéme SN H
A« Yueshen », qui est le sujet, remplit le RS d’Agent. Le SP i ¥k % £ cong-
Lidojian-shénshang « depuis chez Liaojian » exprime le RS de Source, qui est marquée
par la préposition A cong « depuis ». En ce cas, la SS de cet énoncé se présente comme
A-O-S.

Au niveau de la structure interne (SI), le premier SN | 4% 4t nagénzhen
« Paiguille » encode la Figure du mouvement. Le SP M il #& & L cdng-Lidojian-
shénshang « depuis chez Liaojian » qui joue le RS de Source encode le Fond du
mouvement. Le verbe 3 qu « enlever » encode les concepts du [MOUVEMENT] et de
la [CAUSE]. Et les deux compléments directionnels encodent la [TRAJECTOIRE].

Pour conclure, dans les constructions de mouvement sous forme de diathése
passive marquée par la préposition #% béi, la structure externe (SE) fondamentale se

présente comme SN+BEI(+SN)+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir. La structure sémantique (SS)
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¢lémentaire se présente comme A-O. La structure interne (SI) fondamentale se présente

comme Fi+Mvt.Cau.+Tj+Tj.

4.4.2.1.3 Le SN de Figure fonctionne comme le fopic d’énoncé
La troisieme situation de la position préverbale de Figure dans les constructions de
mouvement a trois morphémes advient lorsque le SN de Figure fonctionne comme le

topic d’énoncé. Observons les deux exemples présentés ci-dessous :

(49) k& H KA &

toufa bang  wo la-chu-lai

cheveux aider moi tirer-sortir-venir
SN.Top \Y Isg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Fi Mvt.Cau.Man-Tj-T]

Aide-moi a sortir mes cheveux

(50) .. R4 AL kA FHH 2

wo  hui Jian-qi-lai fang-jin zui-li

je MOD ramasser-lever-venir mettre-entrer  bouche-dedans
Isg  Epistémique V1-Cplt.Dir-Cplt.Dir V2-Cplt.Dir SN

Agent But

Myvt.Cau.Man-Tj-Tj Mvt.Cau-Tj Fond

Je ramassais (les pétales de fleurs de cerisier) et les mettais dans ma bouche.

L’exemple (49) est un énoncé impératif qui comporte une construction de
mouvement a trois morphémes #.3 & [G-chu-lai « tirer-sortir-venir ».

Le SN 3k & toufa « les cheveux » est I’objet direct du verbe 3= 1a « tirer ». Ce qui
est différent dans cet énoncé, comparé aux deux premicres situations (construction
disposale et construction en BEI), c’est qu’il n’y pas de marqueur qui cause le
déplacement de I’objet direct depuis derriére du verbe a la téte de 1’énoncé. Le SN &
&_toufa « les cheveux » est donc ici le Topic, qui porte une fonction pragmatique : le
locuteur veut souligner 1’objet direct comme le Topic de I’énoncé. 1l se trouve donc a
la té€te de I’énoncé. La structure externe (SE) de cet énoncé se présente donc comme

SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir.
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Sur le plan sémantique, le SN 3k & tdufa « les cheveux » revét le role sémantique
(RS) d’Objet, qui encode la Figure du mouvement. L’ Agent est omis au niveau de la
structure de surface. Cependant, du point de vue de la structure profonde, I’ Agent est
exprimé par le contexte, qui est jou¢ par ’interlocuteur. La structure sémantique (SS)
de cet énoncé se présente comme A-O.

Sur le plan conceptuel, le SN 3k & tdufa « les cheveux » encode la Figure du
mouvement. Le syntagme verbal de mouvement est 4 it % [a-chu-lai « tirer-sortir-
venir », dont le verbe principal 35 a « tirer » encode les concepts du [MOUVEMENT],
de la [CAUSE] et de la [MANIERE]. Les deux compléments directionnels 3 -chulai
« -sortir-venir » encodent la [TRAJECTOIRE], dont le premier est non-déictique, et le
deuxiéme, déictique.

Dans I’énoncé (50), le contexte est que le héro du roman aime regarder les pétales
de fleurs de cerisier tomber au sol ; il les ramasse et en met dans sa bouche. Dans
I’exemple (50),le SN « les pétales de fleurs de cerisier » est I’objet direct des verbes &
jidn « ramasser », et 7X fang « mettre » se déplace devant le prédicat sans aucun
marqueur. Le SN est donc le Topic de 1’énoncé et il est le théme que I’auteur veut
souligner. Le pronom K wo « je » est le sujet de I’énoncé. 1l y a deux syntagmes
verbaux qui présentent deux mouvements dans 1’énoncé (50), # A& &k jidn-qi-lai
« ramasser-lever-venir » et X" 2 fang-jin-zui-li « mettre dans la bouche », dont
le syntagme nominal *% ¥ zui-li « dans la bouche » qui marque le but du mouvement.
La structure externe (SE) de [D’énoncé (50) se forme donc comme
SN+SV1(V1+Cplt.Dir+Cplt.Dir.)+SV2(V2+Cplt.Dir)+SN.

Auniveau de la structure sémantique (SS), le SN « les pétales de fleurs de cerisier »
remplit le role sémantique (RS) d’Objet. Le pronom K wo «je» assume le RS
d’Agent. Le SN "% 2 zui-li « dans la bouche » détient le RS de But. La SS de ’énoncé
(50) se présente comme A-O-B.

Au niveau de la structure interne (SI), le SN « les pétales de fleurs de cerisier »
encode la Figure du mouvement. Le premier verbe #& jidn « ramasser » encode les
concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE] (avec la main)
alors que le deuxiéme verbe 7X fang « mettre» encode les concepts du
[MOUVEMENT] et de la [CAUSE)]. Le verbe #& jidn « ramasser » est suivi de deux
compléments directionnels - A& %k  -gi-lai «-lever-venir» qui encodent la
[TRAJECTOIRE] du premier mouvement, dont le premier est non-déictique, et le

deuxiéme, déictique. Le verbe 7t fang « mettre » est suivi d’un seul complément
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directionnel -3 -jin « -entrer » qui encode la [TRAJECTOIRE] et qui est un marqueur
de But qui encode le Fond du mouvement. Dans cet énoncé, le But est joué par le SN
"% ¥ zui=li « dans la bouche » qui encode le Fond du deuxiéme mouvement.

En conclusion, en ce qui concerne les constructions de mouvement causatives a
trois morpheémes, on observe trois situations, en fonction de la position syntaxique
préverbale du SN qui encode la Figure de mouvement : Al. la construction disposale ;
A2. la construction en BEIl; A3. une construction dans laquelle le SN de Figure
correspond au Topic d’un énoncé. Les deux premiers cas sont des énoncés marqués,
tandis que le troisiéme cas est non-marqué. Nous récapitulons la description SE-SS-SI
de ces trois situations pour les constructions de mouvement causatif a trois morphémes

dans le tableau ci-dessous (Tableau 14) :

L’ordre
SE SS SI
des mots
Construction
disposale SN+BA+SN+
Al SOV A-O | Fi+tMvt.Cau.Man+Tj+Tj
(Construction V+Cplt.Dir+Cplt.Dir
en BA)
Construction SN+BEH+SN+
A2 oSV A-O | Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Tj
en BEI V+Cplt.Dir+Cplt.Dir
Le SN de
A3 | Figure estle O(S)V | SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir | A-O | Fi+tMvt.Cau.Man+Tj+T]
Topic

Tableau 14 : Description SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif a trois

morpheémes : la position syntaxique préverbale du SN de Figure

4.4.2.2 Position postverbale de SN de Figure : L’incorporation de SN de Figure
dans SV de mouvement
Nous avons analysé les diverses situations préverbales du SN de Figure dans les pages
précédentes ; nous allons ensuite observer la situation postverbale du SN de Figure dans
les pages suivantes.

Quant a la position postverbale du SN de Figure, il s’agit de I’incorporation du SN

de Figure dans le syntagme verbal de mouvement. Il y a deux cas différents : B1. le SN
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de Figure se trouve entre le verbe principal de mouvement et les deux compléments
directionnels ; B2. le SN de Figure se trouve entre les deux compléments directionnels.

Nous allons présenter quelques exemples de ces deux cas dans les pages suivantes.

4.4.2.2.1 SN de Figure entre le verbe principal de mouvement et les compléments
directionnels

Dans la premicere situation de la position postverbale du SN de Figure, le SN de Figure
est incorporé entre le verbe principal de mouvement et les deux compléments
directionnels. La structure externe (SE) se présente comme

SN+V+SN(Fi)+Cplt.Dir+Cplt.Dir. Observons trois exemples présentés ci-dessous :

(51) 2 RAX#E T AL TE R

Loutaitai  you di=le liangtongchdaye -guo-lai
Mme Lou encore passer=ASP deux bouteilles de thé -traverser-venir
SN ADV V=Accompli SN -Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Mvt.Cau.Man Figure -Tj-Tj

Madame Lou a donné encore deux bouteilles de thé (a Madame Li).

Dans I’exemple (51), le SN #A#4rt lidangtongchdye « deux bouteilles de thé »
qui est I’objet direct du verbe de mouvement i# di « passer » encode la Figure du
mouvement. Il est incorporé entre le verbe de mouvement % di « passer » et les deux
compléments directionnels it % -guo-lai « -traverser-venir ». La structure externe
(SE) se présente comme SN+V+SN(Fi)+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Cet énoncé comporte une construction de mouvement causatif. Le sujet SN 2= X
X« Mme Lou » joue le role sémantique (RS) d’Agent alors que 1’objet direct SN %
MErt liangtongchdye « deux bouteilles de thé » assume le RS d’Objet. La structure
sémantique (SS) se présente donc comme A-O.

Sur le plan conceptuel, le deuxiéme SN @ 4 & vt lidngtongchdye « deux
bouteilles de thé » encode la Figure du mouvement. Le verbe i# di « passer » encode
les concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE]. Et la
[TRAJECTOIRE] est encodée par les deux compléments directionnels it % -guo-lai
« -traverser-venir » dont le premier est non-dé€ictique et le deuxiéme déictique. La

structure interne (SI) de cet énoncé se réalise comme Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj.
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(52) AAIT Rtk

Liusu  la=le ta -jin-lai
Liusu tirer=ASP elle -entrer-venir
SN V=Accompli  3sg -Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet/Patient
Mvt.CauMan  Figure -Tj-T;

Liusu [’a tirée a [’intérieur.

Dans 1’énoncé (52), le pronom #& ta « elle », qui est 1’objet direct du verbe de
mouvement #3 [a « tirer » encode la Figure de mouvement. Il est incorporé entre le
verbe de mouvement et les deux compléments directionnels # & -jin-lai « -entrer-
venir ». La SE de cet énoncé se présente comme SN+V+PRON(F1)+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Sur le plan sémantique, cet énoncé donne lieu a une construction de mouvement
causatif. Le sujet SN & 7~ « Liusu » remplit le RS d’Agent alors que le pronom & ta
«elle » joue le RS d’Objet (Patient). La SS de cet énoncé se présente toujours comme
A-O.

Sur le plan conceptuel, le pronom #& ta@ « elle » encode la Figure de mouvement.
Le verbe i la « tirer » encode les concepts du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et
de la [MANIERE]. La [TRAJECTOIRE] est encodée par les deux compléments
directionnels # & -jin-lai « -entrer-venir » dont le premier est non-déictique et le

deuxiéme est déictique. La SI de cet énoncé apparit comme Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj.

(53) FILZEHT —F BBk

Gé’érda péng=le vibolipénbing  -jin-qu
Ge’erda tenir=ASP un pot de glace -entrer-aller
SN V=Accompli SN -Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet
Mvt.Cau.Man  Figure -T3-Tj

Ge’erda est entré en tenant un pot de glace.

Dans 1’énoncé (53), le SN — 3535 &k yibolipénbing « un pot de glace » qui est
I’objet direct du verbe de mouvement #- péng « tenir » encode la Figure. Il est incorporé
entre le verbe de mouvement et les deux compléments -3t & -jin-qu « -entre-aller ».

La SE de cet énoncé se présente comme SN+V+PRON(F1)+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

119



La Structure Externe (SE) des constructions de mouvement

Au niveau de la structure sémantique (SS), étant donné que la construction de
mouvement apparue dans cet énoncé est causative, la SS se présente donc comme A-O.
Le sujet SN < JLi&Z « Ge’erda» joue le RS d’Agent et le SN — 3% 35 & 7k
yibolipenbing « un pot de glace » qui est I’objet direct joue le RS d’Objet.

Au niveau de la structure interne (SI), le SN — 3% 3% &7k yibolipénbing « un pot
de glace » encode la Figure. Le verbe # péng « tenir » encode les concepts du
[MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE]. Les deux compléments
directionnels -3t % -jin-qu « -entre-aller » encodent la [TRAJECTOIRE], dont le
premier est non-déictique et le deuxiéme est déictique. La SI de cet énoncé se présente
comme Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj.

Nous avons remarqué que dans ces trois exemples qui montrent la position
postverbale du SN de Figure, il y a toujours un clitique 7 =/e, qui suit le verbe de
mouvement. C’est un marqueur aspectuel qui exprime ’aspect accompli d’un proces,
dans ces trois énoncés. Cela ne signifie pas pour autant que le clitique un est élément
obligatoire dans ce genre de construction de mouvement. Il peut ne pas se présenter
apres le verbe de mouvement, par exemple, dans un énoncé impératif, qui exprime un
mouvement non effectué. En ce cas, nous ne pouvons pas appliquer le clitique 7T =le

apres le verbe.

4.4.2.2.2 SN de Figure entre les deux compléments directionnels

Dans la deuxiéme situation de la position postverbale de SN de Figure, le SN de Figure
est incorporé entre deux compléments directionnels. La structure externe (SE) apparait
comme SN+V+Cplt.Dir+SN(F1)+Cplt.Dir. Observons trois exemples présentés ci-

dessous :

(54) (#)#E £ AR X F 1T (Love in a Fallen City)

(ta) tao-chu -yaoshi-lai kai-mén

il fouiller-sortir ~ -clé-venir ouvrir-la porte
3sg V-Cplt.Dir -SN-Cplt.Dir SV

Agent Objet

Mvt.Cau.Man-Tj -Figure-Tj

1l a sorti la clé pour ouvrir la porte.
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Dans I’exemple (54), le SN 4A=¢ yaoshi « la clé » qui est I’objet direct du verbe
de mouvement #] tdo « fouiller » encode la Figure de mouvement. Il est incorporé
entre les deux compléments directionnels i -chu « -sortir » et & -lai « -venir ». La
structure externe (SE) se présente comme SN+V+Cplt.Dir+SN(F1)Cplt.Dir.

Cet énoncé comporte une construction de mouvement causatif. Le sujet pronom 4
ta « il » assume le role sémantique (RS) d’Agent alors que 1’objet direct SN 4 A&t
yaoshi «la clé » joue le RS d’Objet. La structure sémantique (SS) se montre donc
comme A-O.

Sur le plan conceptuel, le SN 4R & yaoshi «la clé» encode la Figure du
mouvement. Le verbe 3 tao « fouiller » encode les concepts du [MOUVEMENT], de
la [CAUSE] et de la [MANIERE]. Et la [TRAJECTOIRE] est encodée par les deux
compléments directionnels 3 -chu « -sortir » et & -lai « -venir » dont le premier est
non-dé€ictique et le deuxieme déictique. La structure interne (SI) de cet énoncé se

présente comme Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+Tj.

(55) SHRMBEREE R o FHER

Diibdo cong-kudai-it mo-chu-kouxiangtang-lai
Dubao depuis-la poche-dedans tatonner-sortir-chewing-gum-venir
SN SP V-Cplt.Dir -SN -Cplt.Dir
Agent Source -Objet

Fond Mvt.Cau.Man-Tj-Figure -Tj

Dubao a sorti en tatonnant un chewing-gum de sa poche.

Dans I’exemple (55), le SN 2 &# kouxiangting « le chewing-gum » qui est
’objet direct du verbe de mouvement # ma « fouiller » encode la Figure de mouvement.
Il est incorporé entre les deux compléments directionnels 3 -chu « -sortir » et & -lai
« -venir ». La structure externe (SE) se présente comme
SN+V+Cplt.Dir+SN(Fi)Cplt.Dir.

Sur le plan sémantique, cet énoncé comporte une construction de mouvement
causatif. Le SN de sujet Z & « Dubao » revét le role sémantique (RS) d’Agent alors
que le SN d’objet direct @ & #% kouxiangting « le chewing-gum » assume le RS
d’Objet. La structure sémantique (SS) apparait donc comme A-O.

Sur le plan conceptuel, le SN & F#& kouxiangting « le chewing-gum » encode la

Figure du mouvement. Le verbe de mouvement #% ma « fouiller » encode les concepts

121



La Structure Externe (SE) des constructions de mouvement

du [MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE] ; la [TRAJECTOIRE] est

encodée par les deux compléments directionnels ¥ -chu « -sortir » et & -lai «-
venir » dont le premier est non-déictique et le deuxieme dé€ictique. La structure interne

(SI) de cet énonce se réalise comme Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+Tj.

(56) & KFALT 3644 T R AR

Cdodanian yebumidan tdi-qi-xiuzi-lai ca-yanjing

Cao Danian aussi lever-lever-la manche-venir  essuyer-les yeux
SN ADV V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir SV

Agent Objet

Mvt.Cau.Man-Tj-Figure-Tj

Cao Danian a levé sa manche pour essuyer ses yeux.

Dans I’exemple (56), le SN #h-F xiuzi « la manche » qui est 1’objet direct du verbe
de mouvement #% tdi « lever » encode la Figure de mouvement. Il est incorporé entre
les deux compléments directionnels #2 -gi « -lever » et sk -lai « -venir ». La structure
externe (SE) se présente comme SN+V+Cplt.Dir+SN(Fi1)Cplt.Dir.

Au niveau de la structure sémantique (SS), cet énoncé comporte également une
construction de mouvement causatif. Le SN de sujet & X ¥ « Cao Danian » assume
le réle sémantique (RS) d’Agent alors que le SN de ’objet direct #h F xinzi « la
manche » joue le RS d’Objet. La SS de cet énoncé est donc comme A-O.

Au niveau de la structure interne (SI), le SN 44§ xiuzi « la manche » encode la
Figure du mouvement. Le verbe de mouvement #% tdi « lever » encode les concepts du
[MOUVEMENT], de la [CAUSE] et de la [MANIERE]. Et la [TRAJECTOIRE] est
encodée par les deux compléments directionnels # -gi « -lever » et & -lai « -venir »
dont le premier est non-déictique et le deuxieme déictique. La SI de cet énoncé devient
Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+Tj.

Pour conclure, il s’agit de I’incorporation du SN de Figure dans le syntagme verbal
de mouvement pour la position postverbale de SN de Figure. Il y a deux cas différents :
B1: le SN de Figure se trouve entre le verbe principal de mouvement et les deux
compléments directionnels ; B2 : le SN de Figure intervient entre les deux compléments
directionnels. Dans la premiére situation de la position postverbale de SN de Figure, le
SN de Figure est placé entre le verbe principal de mouvement et les deux compléments

directionnels. La structure externe (SE) se forme comme
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SN+V+SN(Fi)+Cplt.Dir+Cplt.Dir. La structure interne (SI) se présente comme
Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj. Dans la deuxieme situation de la position postverbale de SN
de Figure, le SN de Figure est incorporé entre deux compléments directionnels. La
structure externe (SE) prend forme comme SN+V+Cplt.Dir+SN(Fi)+Cplt.Dir.
Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+Tj. Dans les deux cas, la structure sémantique (SS) se montre
comme A-O.

Une récapitulation de la description SE-SS-SI de ces deux situations pour les
constructions de mouvement causatif a trois morphémes est présentée dans le tableau

ci-dessous (Tableau 15) :

SE SS SI
Entre
le verbe de
mouvement SN+V+SN+ o
B1 ] ) A-O | Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj
et Cplt.Dir+Cplt.Dir
les compléments
directionnels
Entre les deux
SN+V+ o
B2 compléments ) | A-O | Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+T]
Cplt.Dir+SN+Cplt.Dir
directionnels

Tableau 15 : Description SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif a trois

morpheémes : la position syntaxique postverbale du SN de Figure

4.5 Constructions de mouvement a quatre morphémes verbaux

En chinois contemporain, il existe également des constructions de mouvement a quatre
morphémes verbaux. Ce genre de construction de mouvement sont appliqué souvent
dans les ceuvres littéraires au lieu d’étre appliqué a I’oral.

Les constructions de mouvement a quatre morphémes verbaux se composent d’un
verbe de mouvement principal et de trois compléments directionnels : les deux premiers
compléments directionnels sont non-déictiques et le troisiéme est un directionnel
déictique qui indique la deixis par rapport a I’entité¢ de référence, souvent par rapport
au locuteur dans les dialogues, plus précisément, il indique que la Figure se déplace
vers le locuteur ou s’¢loigne du locuteur. Il y a une redondance de 1’encodage du

concept essentiel de la [TRAJECTOIRE] dans ce type de constructions. Le deuxieéme
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complément directionnel encode la [TRAJECTOIRE] de mouvement ainsi que le
troisieme et le quatrieme complément directionnel. Dans la plupart des cas, les deux
derniers compléments directionnels peuvent étre supprimés sans altérer le sens de la
construction de mouvement.

Les constructions de mouvement a quatre morphémes verbaux sont en général des
constructions non-causatives ; le verbe de mouvement est intransitif comme dans les
trois autres types de constructions de mouvement présentés plus haut. La structure
externe (SE) de ce genre de construction de mouvement se réalise comme
SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir. La structure sémantique (SS) fondamentale se
décrit comme +[_A]ou+[ A, S].

Observons quelques exemples présentés ci-dessous :

(57) BRIA K BRI 2R %k ok
yanlei  dakedakéde cong-ydnjing-limian guin-luo-chu-lai

larme goutte a goutte depuis-les yeux-dedans rouler-tomber-sortir-venir

SN ADV SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Source
Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj-Tj

Ses larmes tombaient goutte a goutte de ses yeux.

L’exemple (57) comporte une construction de mouvement a quatre morpheémes
verbaux : &% b %k giin-luo-chu-lai « rouler-tomber-sortir-venir ». Cet énoncé donne
lieu a une construction de mouvement non-causatif. La structure externe (SE) de cet
énonceé apparait comme SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Sur le plan sémantique, le SN de sujet BX 7B ydnléi «larme » joue le role
sémantique (RS) d’Agent. Le SP M IRBF 2 & cong-ydnjing-limian « depuis les yeux »
remplit le RS de Source. La structure sémantique (SS) de cet énoncé est donc comme
A-S.

Sur le plan conceptuel, le SN B 78 ydnleéi « larme » encode la Figure du mouvement.
Le SP M ERBF ¥ # cdng-ydnjing-limian « depuis les yeux » encode le Fond du
mouvement. Le verbe principal du mouvement & giin « rouler » encode les concepts
du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Le premier complément directionnel -/uo
« -tomber » encode la [TRAJECTOIRE] du mouvement de la Figure : de haut vers le

bas. Le deuxiéme complément directionnel i -chu « -sortir » encode également la
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[TRAJECTOIRE], mais de I’intérieur a 1’extérieur, par rapport au Fond « les yeux ».
Le dernier complément directionnel 5k -lai « -venir » est déictique. La structure interne
(SI) de cet énoncé devient Fi+Fd+Mvt.Man+Tj+Tj+Tj. Si nous enlevons les deux
derniers compléments directionnels £ & -chu-lai « -sortir-venir », le sens de la
construction ne change en rien. L’énoncé est toujours valable sur le plan syntaxique et

sémantique.

(58) REHAMBT Lk % Tk

ranhou yourén cong-widing-shang dié-luo-xia-lai

ensuite quelqu’un depuis-le toit-dessus tomber-tomber-descendre-venir

ADV SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Source

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj-Tj

Ensuite il y a eu quelqu’un qui est tombé du toit.

Dans I’exemple (58), la construction de mouvement est # % T %k die-luo-xia-lai
« tomber-tomber -descendre-venir ». La structure externe (SE) de cet énoncé est
semblable a celle de ’exemple (57) : SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Au niveau de la structure sémantique (SS), le RS d’Agent est tenu par le SN A A
yourén « (il y a) quelqu’un ». Le SP M ETI £ cong-wiiding-shang « depuis le toit »
assume le RS de Source. La SS de I’énoncé (58) se présente comme A-O.

Au niveau de la structure interne (SI), la Figure du mouvement est encodée par le
SN A A yourén « (il y a) quelqu’un ». Le SP A E TR _E céng-wiiding-shang « depuis
le toit » qui détient le RS de Source et encode le Fond du mouvement. Le verbe principal
du mouvement ¥ dié « tomber » encode les concepts de [MOUVEMENT] et de
[MANIERE]. Le deux premiers compléments directionnels % -luo « -tomber » et T
-xia « -descendre » encodent la [TRAJECTOIRE] du mouvement de la Figure : du haut
vers le bas. Le dernier complément directionnel % -lai « -venir » est déictique. La
structure interne (SI) de cet énoncé se présente comme Fi+Fd+Mvt.Man+Tj+Tj+Tj. Si
nous enlevons les deux derniers compléments directionnels % F -luo-xia « -tomber-
descendre », le sens de la construction ne change pas. L’énoncé est toujours recevable

sur le plan syntaxique ainsi que sur le plan sémantique.

125



La Structure Externe (SE) des constructions de mouvement

(59) bt EHAE T &
yinghua ru-xué-ban piao-luo-xia-lai

Les fleurs de cerisier comme la neige flotter-tomber-descendre-venir

SN ADV V-Cplt.Dir-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent
Figure Mvt.Man-Tj-Tj-Tj

Les fleurs de cerisier tombaient en flottant comme de la neige.

L’exemple (59) exprime une construction de mouvement non-causatif : 2% T &k
piao-luo-xia-lai « flotter-tomber-descendre-venir ». La structure externe (SE) de cet
énonce se forme comme SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir.

Au niveau de la structure profonde, le SN # 1% yinghua « les fleurs de cerisier »
joue le RS d’Agent. La structure sémantique (SS) se définit donc comme A.

Au niveau conceptuel, le SN #7% yinghua « les fleurs de cerisier » encode la
Figure du mouvement. Le verbe principal de mouvement X pido « flotter » encode les
concepts du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Les deux premiers compléments
directionnels % -luo « -tomber » et F -xia « -descendre », comme dans 1’énoncé (59),
encodent la [TRAJECTOIRE] du mouvement de la Figure : de haut vers le bas. Le
troisiéme complément directionnel & -lai « -venir » est déictique. La structure interne
(SI) de I’énoncé (58) se présente donc comme Fi+Mvt.Man+Tj+Tj+Tj. Si nous
enlevons les deux derniers compléments directionnels % TF -luo-xia « -tomber-
descendre », le sens de la construction ne change pas. L’énoncé est toujours recevable
sur le plan syntaxique, ainsi que sur le plan sémantique.

Pour conclure, les constructions de mouvement a quatre morphémes verbaux se
composent d’un verbe de mouvement principal et de trois compléments
directionnels dont les deux premiers sont non-déictiques et le troisiéme est déictique.
La structure externe (SE) de ce genre de constructions de mouvement se présente
comme SN+V(+SP)+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir. La structure sémantique (SS)
fondamentale se décrit comme +[ A]ou+[ A, S]. Il y aune redondance de I’encodage
du concept essentiel de la [TRAJECTOIRE] dans ce type de constructions. Dans la
plupart des cas, les deux derniers compléments directionnels peuvent étre supprimés
sans changer le sens de la construction de mouvement. La structure interne (SI) de ce

type de constructions de mouvement se définit comme Fi(+Fd)+Mvt.Man+Tj+Tj+Tj.
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Nous récapitulons les caractéristiques des constructions de mouvement a quatre

morphémes verbaux sur le plan SE-SS-SI dans le tableau présenté ci-dessous (Tableau

16) :

Constructions de mouvement a quatre morphémes verbaux

Constructions

non-causatives

SE SN+V(+SP)+Cplt.Dir+Cplt. Dir+Cplt.Dir
SS +_Alou+[ _A,S]
SI Fi(+Fd)+Mvt.Man+Tj+Tj+Tj

Tableau 16 : Description SE-SS-SI des constructions de mouvement

a quatre morpheémes verbaux
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CHAPITRE 5

La structure sémantique (SS) des constructions de

mouvement en chinois contemporain
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5.1 Introduction
L’objectif de ce chapitre est de proposer une description de la structure sémantique (SS)
des constructions de mouvement en chinois contemporain.

D’apres Fillmore (1970), un énoncé se dérive de structure profonde a structure de

surface selon un processus de réalisation tel que celui présenté ci-dessous :

Structure profonde - Hiérarchie du choix de sujet = Structure de surface

Figure 18 : Processus de réalisation des énoncés proposé par Fillmore (1970)

Comme nous 1’avons expliqué plus haut dans le chapitre 2, la dimension Structure
Sémantique (SS) de toute description se situe au niveau du sens, 1a ou la structure
profonde se réalise. Dans cette dimension, nous étudions la structure sémantique des
constructions du mouvement par le biais des relations profondes, plus précisément, les
relations « casuelles » qui caractérisent les actants dans une construction du mouvement.

Nous allons décrire la structure sémantique (SS) des constructions de mouvement
extraits de notre corpus, en nous appuyant sur la théorie de la Grammaire Casuelle de
Fillmore (1968, 1971), surtout sur les concepts de Roles Sémantiques (RS) et des
Cadres Sémantiques (CS). Pour ce faire, nous avons choisi d’adopter, dans ces modéles
successifs, le systéme des cas de Fillmore 1971. Les Roles Sémantiques (RS) sont
Agent (A), Objet (O), Expérient (E), Bénéficiare (Béf), Source (S), But (B), Locatif (L),
Temps (T).

Parmi ces RSs, ceux qui sont li€és au concept du mouvement comportent 1’ Agent
(A), ’Objet (O), le Locatif (L), la Source (S), le But (B) et I’Instrument (I). Dans le
cadre sémantique d’un énoncé ou d’une construction verbale, le verbe est considéré
comme le centre. Les roles sémantiques assignés aux arguments par le verbe principal
s’agencent entre eux selon une hiérarchie de choix de sujet (Fillmore, 1971) : A-E-I-O-
S-B-L-T-Béf. La hiérarchie du choix du sujet dans les constructions de mouvement se
présente donc comme A-I-O-S-B-L.

Les RSs peuvent former différents Cadres Sémantiques (CS), qui se distinguent en
deux genres : les CSs fondamentaux ou primaires, qui ne comprennent que le RS
d’Agent et celui d’Objet ; les CSs secondaires, qui sont des combinaisons du RS
d’Agent ou celui d’Objet et un ou plusieurs autres RSs comme L, S, B ou I. Les Cadres

Sémantiques (CS) concernant les constructions du mouvement sont illustrés ci-dessous :
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Cadres Sémantiques fondamentaux : +[ A], +[ O], +[_A, O].
Cadres Sémantiques secondaires : +[ A, S], +[ A, B],+[ A, L], +[ O, S], +[_O,
B], #[_LO, L], +[_A, I, O], +[_A, O, B], +[_A, O, L].

La formule +[ _ Role Sémantique] présente un Cadre Sémantique. Les signes « + »
et «[ ]» déterminent que ce cadre est un caractere sémantique du verbe. Le tiret bas
« _ » signifie que ce cadre présente un environnement sémantique du verbe. Ce qui suit
le tiret bas, ce sont des Roles Sémantiques assignés aux arguments par le verbe.

Dans ce chapitre, nous essaierons, dans un premier temps, de décrire en nous
appuyant sur les rdéles sémantiques (RS) les énoncés extraits de notre corpus qui
comportent des constructions de mouvement. Dans un deuxiéme temps, nous allons

catégoriser les constructions de mouvement selon leurs cadres sémantiques.

5.2 Constructions de mouvement a cadres sémantiques fondamentaux

Il y a trois types de cadres sémantiques fondamentaux : +[ A], +[ O] et +[ A, O]. Les
deux premiers types révelent du mouvement non-causatif. Le cadre +[ A] représente le
mouvement agentif dont la Figure correspond a 1’Agent alors que le cadre +[ O]
désigne le mouvement non-agentif, dont la Figure correspond a I’Objet. Le type +[_A,
O] exprime le mouvement causatif dont la Figure correspond a 1’Objet et I’ Agent est la

cause du mouvement de la Figure. Observons quelques exemples ci-dessous :

5.2.1 Constructions de mouvement en +|[_A]

(60) Z A3tk
hudngtuo  pdo-guo-qu

huangtuo  courir-traverser-aller

SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent
Fi Mvt.Man-Tj-Tj

Huangtuo a couru (vers qqn).

132



Description et Catégorisation

(61) Hu kb &
ta chii-lai
il sortir-venir

3sg V-Cplt.Dir
Agent
Fi Mvt. Tj-Tj

1l est sorti.

Les deux énoncés ci-dessus illustrent le méme cadre sémantique +[ A]. Ce sont
deux constructions du mouvement agentif. Les Figures de ces deux mouvements 2 #f
hudangtuo « Huangtuo » et # fa « il » correspondent respectivement a un nom propre
et un pronom qui jouent le role de 1’ Agent.

Le syntagme verbal $2it % pdo-guo-qu « passer en courant » dans 1’énoncé (60)
se compose de trois morphémes : un verbe principal ¥, pdo « courir » et deux
compléments verbaux it -guo-qu « -passer-aller ». Le verbe principal encode a la
fois le concept [MOUVEMENT] et celui de [MANIERE]. C’est un phénoméne de
lexicalisation qui montre que deux concepts fusionnent dans un méme verbe*®. Alors
que les deux compléments verbaux encodent le concept [TRAJECTOIRE], dont le
deuxieme exprime la deixis _— plus précisément, il indique que le mouvement s’¢loigne
de I’énonciateur.

Le syntagme verbal sk chii-lai « sortir » dans 1’énoncé (61) est formé de deux
morphémes : un verbe principal # chii « sortir » et un complément verbal % -lai « -
venir ». Les concepts [MOUVEMENT] et [TRAJECTOIRE] fusionnent dans le verbe
principal. Le complément directionnel déictique encode le concept [TRAJECTOIRE]

et il indique que le mouvement se déplace vers 1’énonciateur.

46 Ta notion de lexicalisation remonte, entre autres auteurs selon les domaines de recherche, a Gruber
(1965), dans sa théorie de la Structure prélexicale, ou Hypolexicale, qu’il dénomma « Prelexical
Structure », selon laquelle un verbe est considéré comme une unité lexicale qui recéle des structures
sous-jacentes. A la suite de Gruber, Fillmore (1971) propose la notion de rdles sémantiques sous-
jacents (covert case) dont existe un genre défini comme « lexicalized case roles » qui peuvent étre
incorporé dans un verbe. Quant a Talmy (2000), il utilise la notion « conflation », qui exprime la fusion
de plusieurs éléments conceptuels dans un verbe.
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5.2.2 Constructions de mouvement en +[ O]

(62) kEZAHET X

toufa sanluo-xia-lai

cheveux tomber-descendre-venir
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Fi Mvt.Man.Tj-Tj-Tj

Ses cheveux tombaient jusqu’a la terre.

L’exemple (62) exprime une construction du mouvement de cadre sémantique
+[_0O], qui engendre un mouvement non-agentif. La Figure du mouvement est le nom
3k & téufa « cheveux » qui assume le role d’Objet. Le syntagme verbal # % TF %
sanluo-xia-lai « tomber » se compose de quatre morphémes: le verbe # san
« disperser » qui encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [MANIERE]. Le
deuxiéme morphéme % [uo « tomber » encode la [TRAJECTOIRE]. Les deux
premiers morphémes peuvent €tre considérés comme un verbe composé. Les deux
derniers morphémes T & -xia-lai « -descendre-venir » encodent également la
[TRAJECTOIRE] dont le premier est non-dé€ictique et le deuxieéme est déictique (vers
le lieu de référence : la terre).

En résumé, les trois énoncés présentés ci-dessus partagent la méme structure
externe (SE) : SN+SV. Les trois énoncés relevent du cadre sémantique fondamental,
dont les deux premiers sont +[ A], et le troisieme est +[ O]. Cette différence sur le plan
de la structure sémantique (SS) distingue le type de mouvement : agentif ou non-agentif.
Sur le plan de la structure interne (SI), il y a une différence d’encodage lexical dans le
syntagme verbal. Le contenu sémantique varie selon chaque verbe, ainsi que selon la
composition et la combinaison des ¢léments d’un syntagme verbal.

La présentation SE-SS-SI de ces trois €énoncés est résumée dans le tableau ci-

dessous (Tableau 17):
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SE SS SI
(60) SN+SV(V-Cplt.Dir-Cplt.Dir) +[ A] Fi-(Mvt.Man-Tj-Tj)
(61) SN+SV(V-Cplt.Dir-Cplt.Dir) +[ A] Fi-(Mvt.Tj-Tj)
SN+SV(Vcomposé-Cplt.Dir- _ o
(62) _ +[ O] | Fi-(Mvt.Man.Tj-Tj-Tj)
Cplt.Dir)

Tableau 17: Constructions du mouvement relevant du cadre sémantique fondamental

L AJet+[ O]

5.2.3 Constructions de mouvement en +[_A, O]

(63) Wl T %

ta fui-xia shén
il se pencher-descendre corps
3sg V-Cplt.Dir SN
Agent Objet
Mvt.Man.Tj-Tj Fi

1l s est penche.

(64) toiaie Tt 45

ta kou-qi wumingzhi
il plier-lever annulaire
3sg V-Cplt.Dir SN

Agent Objet

Mvt.Man-Tj Fi

1l a plié son annulaire.

Les énoncés (63) et (64) relevent du cadre +[ A, O]. En général, le cadre
sémantique +[_A, O] exprime un mouvement causatif. Dans 1’énoncé (63), au niveau
de la structure externe, le pronom « il » est le sujet, qui détient le role d’Agent, alors
que le substantif « corps » est I’objet direct, qui assume le role d’Objet. Cependant, au
niveau sémantique, ces deux €éléments posseédent une relation co-référentielle. Plus
précisément, 1’objet direct « corps » est une partie du sujet « il ». En ce cas, il est
¢galement légitime de considérer cet énoncé comme un mouvement autonome qui fait

partie du mouvement agentif.
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La définition du type de mouvement de cet énoncé réside dans son centre
sémantique : si on consideére le sujet « il » qui remplit le role d’Agent de centre
sémantique, I’agentivit¢ est donc soulignée, et cet énoncé présente un mouvement
plutot agentif. En revanche, si I’on considere 1’objet direct « le corps », qui détient le
role d’Objet en qualité de centre sémantique, la causativité est donc soulignée, si bien
que cet énoncé exprime alors plutdt un mouvement causatif.

A P’instar de 1’énoncé (63), I’énoncé (64) présente le méme phénomeéne de co-
référenciation. Le sujet « il », qui détient le role d’ Agent, et I’objet direct « 1’annulaire »
qui revét le role d’Objet, s’averent étre co-référentiels : 1’objet « I’annulaire » fait partie
du sujet « il ». Si on considere le sujet « il » comme le centre sémantique de cet énoncé,
c’est la nature autonome du mouvement qui est soulignée, on a donc a faire a un
mouvement plutdt agentif. Alors que si on considere 1’objet « I’annulaire » comme le
centre s€émantique, c’est la dimension causative du mouvement qui est alors soulignée,
et nous avons plutot a faire & un mouvement causatif.

Au niveau de la structure interne, le verbe 4 fii « se pencher » dans 1’énoncé (63)
encode les concepts de [MOUVEMENT], [MANIERE] et [TRAJECTOIRE]. Le
complément directionnel T -xia « -descendre » encode la [TRAJECTOIRE]. Dans
I’énoncé (64), le verbe 4= kou « plier » encode les concepts de [MOUVEMENT] et
[MANIERE]. Le complément directionnel #2-gi « -lever » encode la[TRAJECTOIRE].
Le concept [MANIERE] encodé dans les deux verbes principaux indique la maniére du
mouvement de la Figure ; plus précisément, il implique un changement d’état de la

Figure.

(65) HodF ok 21 3 # A ke &

ta jiang bingjian gaogao ju-qi-ldi

il JIANGY  épée glacée haut ¢lever-lever-venir
3sg PREP N ADV V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Fi Man Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj

1l a levé son épée glacée.

47 La construction en JIANG ainsi que la construction en BA s’appellent également &t & X, chii zhi
shi « la forme disposale » (Wang Li, 1943) qui expriment la causativité. La syntaxe de la construction
en JIANG/BA se présente comme Sujet + JIANG/BA + Objet + Verbe. La fonction syntaxique de
JIANG/BA est de remonter 1’objet direct avant le verbe. Par conséquent, I’ordre des mots change de
SVO a SOV.
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L’exemple (65) est également un énoncé de cadre +[ A, O]. Etant donné qu’il
comporte une construction en JIANG, qui est un marqueur causatif, cet énoncé exprime
un mouvement causatif. La préposition JIANG fait remonter 1’objet direct 7k 4|
bingjian « épée glacée » avant le syntagme verbal & & & # & gdogdo ji-qi-lai
« lever haut ». Par conséquent, la structure externe de cet énoncé se présente comme
PRON+HJIANG+SN+SV (V-Cplt-Cplt). Cependant, il n’influence pas la structure
sémantique de cet énoncé.

Au niveau de structure interne, le verbe principal % jii « lever » encode trois
¢léments conceptuels du mouvement: [MOUVEMENT] [CAUSE] et
[TRAJECTOIRE]. Les deux compléments directionnels encodent la [ TRAJECTOIRE].

Pour conclure, les énoncés de cadre sémantique fondamental +[ A, O] représentent
en général le mouvement causatif au niveau de la structure sémantique (SS). Cependant,
il faut compter avec une nuance parmi les divers types d’événement de mouvement,
quand 1l s’agit de la relation co-référentielle entre le sujet et 1’objet direct dans un
énoncé, surtout quand 1’objet est une partie du corps. La définition du type du
mouvement dépend du choix du centre sémantique par les lecteurs : si I’Agent est
souligné, ¢’est un mouvement agentif ou autonome ; si 1I’Objet est souligné, en revanche,
c’est un mouvement causatif qui peut étre retenu pour 1’interprétation. Leurs structures
externes (SE) se présentent souvent, dans ce paradigme, comme PRON/SN+SV+SN ou
PRON/SN + Construction en JIANG/BA.

Au niveau de la structure interne (SI), la Figure correspond a I’objet direct du verbe
principal, qui revét le role sémantique d’Objet. Quant aux éléments conceptuels
encodés dans le syntagme verbal, il y a une différence d’encodage lexical qui dépend
du contenu sémantique de chaque verbe et de la combinaison des ¢léments d’un
syntagme verbal.

La description et la comparaison a trois niveaux des énoncés (63)-(65) en dessus

du cadre +[_A, O] sont présentées dans le Tableau 18, ci-dessous :

137



La Structure Séemantique (SS) des constructions de mouvement

SE SS SI
(63) PRON+SV(V-Cplt.Dir)+SN + A,0O] | (Mvt.Man.Tj-Tj)-Fi
(64) PRON+SV(V-Cplt.Dir)+SN +_A, O] (Mvt.Man-Tj)-Fi
PRON-HJIANG+SN+SV(V-Cplt.Dir- Fi-(Mvt.Cau.Tj-Tj-
(65) . A, O] .
Cplt.Dir) Tj)

Tableau 18 : Constructions relevant du mouvement de cadre sémantique

fondamental+[ A, O]

5.3 Constructions de mouvement non-causatif a cadres sémantiques secondaires

Dans les cadres sémantiques secondaires, les deux rdles sémantiques
fondamentaux (Agent et Objet) se combinent avec un réle sémantique secondaire
(Instrument, Source, But, etc.).

Les cadres sémantiques secondaires qui contiennent deux roles sémantiques (RS) a
un seul role sémantique fondamental (Agent ou Objet) et un seul role secondaire
illustrent les constructions du mouvement non-causatif. Par ailleurs, les cadres qui
comprennent trois RSs dotées de deux réles sémantiques fondamentaux (Agent et Objet)
et d’un role sémantique secondaire, illustrent les constructions du mouvement causatif.
Nous avons donc pu explorer dans ce qui précede jusqu’a sept cadres secondaires de
constructions du mouvement non-causatif : +[ A, S]; +[ A, B];+[ A, L];+[ O, S];
+[_ O, B];+[ O, L] et+[ O, S]. Ces cadres sont bien attestés par notre corpus.

Nous allons analyser dans les pages qui suivent les énoncés de chaque cadre
sémantique secondaire analysé jusqu’a maintenant, en nous appuyant sur le modele
descriptif SE-SS-SI, pour ensuite les exposer dans des tableaux en vue de mieux décrire

et comparer des différents types de constructions du mouvement.
5.3.1 Constructions de mouvement en +|[_A, S]

Commencons par I’exemple (66), dont les relations de mouvement et trajectoire sont

particuliérement intriquées :
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(66) HELZMABFH T HET

ta yijing  cong-mengjing-zhong chi-lai le

il déja depuis-le réve-dedans sortir-venir LE
3sg ADV SP V-Cplt.Dir CRS
Agent Source

Fi Fd Mvt. Tj-Tj

1l est déja sorti de son réve.

L’énoncé (66) révele le cadre sémantique +[ A, S]. La construction du mouvement
M3 P Bk cong-meéngjing-zhong chii-lai « sortir de son réve » exprime un
mouvement agentif dont la Figure est le pronom & ta qui joue le réle d’Agent. Ce qui
est différent ici des cadres fondamentaux, c’est qu’un syntagme prépositionnel — mais
a résolution postpositionnelle — M35 cong-meéngjing-zhong « depuis le réve » se
présente dans la construction, pour indiquer la Source du mouvement. Plus précisément,
la préposition M cong « depuis » assigne le role sémantique de Source au SN qui suit.
En ce cas, il est raisonnable de considérer la préposition A cong « depuis » comme
un marquage casuel de Source. Au niveau de la structure interne, le syntagme
prépositionnel correspond au Fond, qui désigne 1’objet de référence par rapport a la
Figure.

Le syntagme verbal # % chii-lai « sortir » comporte un verbe principal qui
encode les concepts du [MOUVEMENT] et de la [TRAJECTOIRE] et un complément
directionnel déictique qui encode la [TRAJECTOIRE] et qui indique que le mouvement

est endophorique®.

5.3.2 Constructions de mouvement en +|[ A, B]

(67) oy a8 T 2

ta Xiang-hou ddo-xia-qu

il vers-arriere tomber-descendre-aller
3sg SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent But

Fi Fd Mvt. Tj-Tj-Tj

1l est tombé sur le dos.

4 Le mouvement endophorique indique que le mouvement se déploie vers 1’énonciateur. Almeida, M.
E., (2000), La deixis en portugais et en frangais (Vol. 41), Peeters Publishers, pp. 6-7.
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L’¢énoncé (67) démontre le cadre sémantique +[ A, B], qui indique également un
mouvement agentif.

A P’instar de I’énoncé (66) au niveau externe, la structure syntaxique de ’énoncé
est PRON+SP+SV. Ce qui est différent cette fois-ci, c’est que le syntagme
prépositionnel dans 1’énoncé (67) & & xiang-hou « vers-arriére » indique le But du
mouvement. Plus précisément, la préposition © xiang « vers» assigne le rdle
sémantique de But au SN de locatif /& hou « arriére » qui suit. Par conséquent, la
préposition ] xiang « vers » peut étre considérée comme un marquage casuel de But.
Au niveau interne, le SP correspond au concept de Fond.

Le syntagme verbal 12 T &% ddo-xia-qu « tomber » se compose d’un verbe
principal 48] ddo « tomber » qui encode [MOUVEMENT] et [TRAJECTOIRE] et de
deux compléments directionnels F % -xia-qu « -descendre-aller » qui encodent
[TRAJECTOIRE]. Le morphéme 2 -qu «aller » indique que le mouvement est

exophorique®.

(68) &A= F] T E IR

women hui-dao renxuechéng
nous rentrer-arriver la ville de Renxue
Ipl V-Cplt SN

Agent But

Fi Mvt.Tj-Tj Fd

Nous sommes rentrés a la ville de Renxue

L’énoncé (68) révele également le cadre sémantique +[ A, B]. Cependant, il differe
de I’énoncé (67) au niveau externe : la structure syntaxique de (67) est PRON+SP+SV,
alors que celle de (68) est PRON+SV+SP. La raison pour laquelle les deux énoncés
partagent le méme cadre sémantique réside dans leurs structures profondes identiques.

Observons les structures profondes ci-dessous (Figures 19 et 20) :

4 Le mouvement exophorique indique que le mouvement s’éloigne de 1’énonciateur. Almeida, M. E.,
(2000), La deixis en portugais et en frangais (Vol. 41), Peeters Publishers, p. 6.
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P
|
|

A% A B

\
| |
SV PR{le SP

x//N\x

8T & A ) B
tomber=descendre il vers=arriére
=aller

Figure 19 : Structure profonde de (67)

| | |

SV. PRON SN

| \

= F] #A1 77 T 3,
rentrer=arriver nous la ville de
Renxue

Figure 20 : Structure profonde de (68)

Selon la hiérarchie de choix du sujet de Fillmore (1971), la structure profonde de
I’énoncé (67) ainsi que (68) est A-B. Leurs structures profondes sont identiques, méme
si leurs structures de surface ne se présentent pas dans le méme ordre. Par conséquent,

ils partagent le méme cadre sémantique +[ A, B].

5.3.3 Constructions de mouvement en +|[ A, L]
(69) &RAF XA T E WY R DI

wo méitian zai-renxuéchéng-zhong ldihuide duobu

je chaque jour alaville de Renxue-dedans aller et retour ~ se promener
Isg ADV SP ADV Vcomposé
Agent Locatif

Fi Fd Tj Mvt.Man

Je me suis promené dans tous les sens chaque jour dans la ville de Renxue.
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(70) £ RALE T i — & X — £

wo zongshi_bao-zhe-Shi chuan-guo vitidoyouyitido-jié
je toujours prendre Shi dans mes bras  traverser-passer les rues

Isg ADV V-Cplt.Dir SN

Agent Locatif

Fi Man Mvt.Tj-Tj Fd

J’ai toujours traversé les rues avec Shi dans mes bras.

A Dinstar des exemples (69) et (70), les énoncés (69) et (70) partagent le méme
cadre sémantique +[ A, L], mais ils présentent des structures externes différentes :
I’énoncé (69) se  manifeste en surface comme une  chaine
PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé), alors que 1’énoncé (70) se présente comme
PRON+SV(ADV+V-Cplt)+SN. Selon la hiérarchie de choix du sujet de Fillmore
(1970), la structure profonde de ces deux énoncés est identique, comme présentée ci-

dessous dans la Figure 20 :

P

|

| \
V IT I|~
SV PRON SP

rmBy A EATRF
S€ promener je dans la ville
de Renxue
dans tous

les sens

Figure 21 : Structure profonde de (69)
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il
Emee
0

|
SV PRON SN

it K —HX—FH

traverser Je les rues

Figure 22 : Structure profonde de (70)

Les deux figures ci-dessus illustrent la structure profonde des énoncés (69) et (70).
Dans 1’énoncé (69), c’est le syntagme prépositionnel & 7] FIRF zai rénxuéchéng-
zhong « dans la ville de Renxue » qui assume le réle Locatif, et qui est placée avant le
syntagme verbal. En revanche, dans I’exemple (70), ¢’est le syntagme nominal — 4%
X —5&H87 yitidoyouyitido-jié « les rues » qui revét le role Locatif, et qui est placé aprés
le syntagme verbal, en tant qu’objet direct.

Au niveau de la structure interne, dans le syntagme verbal = ¥.3%% F ldihuide
dudbu « se promener dans tous les sens », dans 1’énoncé (69), I’adverbe % = 3
laihuide « dans tous les sens » indique la trajectoire du mouvement, alors que le verbe
disyllabique 3§ % ducbi « se promener » encode [MOUVEMENT] et [MANIERE].
Le syntagme verbal % it chudan-guo « traverser-passer » se compose de deux
morphémes dont le premier est le verbe principal, qui encode [MOUVEMENT] et
[TRAJECTOIRE] alors que le deuxieéme encode [TRAJECTOIRE].

En conclusion, au niveau de structure sémantique (SS), les énoncés de cadres
sémantiques secondaires +[ A, S], +[ A, B] et +[ A, L] révelent diverses
manifestations du mouvement agentif. Leurs structures externes (SE) varient selon la
position syntaxique du SP ou du SN de lieu, qui assume le role sémantique de Source,
But ou Locatif. Au niveau de la structure interne (SI), il y a toujours une Figure et un
Fond qui se trouvent dans les constructions du mouvement. La Figure est encodée par
un pronom ou un syntagme nominal de la structure externe, et elle joue le role d’ Agent.
Le Fond est encodé¢ par un syntagme prépositionnel ou un syntagme nominal qui
indique le lieu, et il assume le réle de Source, But ou Locatif. Quant aux ¢léments

conceptuels encodés dans le syntagme verbal, il y a une différence d’encodage lexical
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qui dépend du contenu sémantique de chaque verbe, ainsi que de la composition et la
combinaison des ¢léments d’un syntagme verbal

La description a trois niveaux des énoncés (66)-(70) est résumée dans le tableau ci-
dessous (Tableau 19) :

SE SS SI

(66) | PRON+SP+SV(V-Cplt.Dir-Cplt.Dir) | +[ A, S] | Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj)

(67) | PRON+SP+SV(V-Cplt.Dir-Cplt.Dir) | +[_A, B] | Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj-Tj)

(68) PRON+SV(V-Cplt.Dir)+SN +[_A,B] | Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd

(69) | PRON+SP+SV(ADV+Vcomposé¢) | +[ A,L] | Fi-Fd-Tj-Mvt.Man

Fi-Man-(Mvt.Tj-Tj)-
Fd

(70) | PRON+SV(ADV+V-Cplt.Dir)+SN | +[ A, L]

Tableau 19 : Constructions du mouvement de cadre sémantique secondaire

+_ A,S],+H[ A, B]et+[ A, L]

5.3.4 Constructions de mouvement en +[_O, S|

Les exemples (71) et (72) sont des énoncés de cadre sémantique +[ O, S]. Ils
expriment deux mouvements non-agentifs. Ils different au niveau de structure externe :
celle de I’énoncé (71) présente comme SN+SP+SV(ADV+V-Cplt-Cplt), alors que celle
de I’énoncé (72) se présente comme une chaine (SN-Loc)+SV(V-Cplt)+SN. Cependant,
ils partagent la méme structure profonde, qui est présentée dans les Figures (23-24) ci-

apres.

(71) KEME LR 3ET &
daxué cong-tian-shang buduande  jiang-xia-lai

la neige depuis-ciel-dessus  sans arrét  tomber-descendre-venir

SN SP SV
Objet  Source
Fi Fd Mvt. Tj-Tj-Tj

La neige tombait sans arrét du ciel.
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(72) #AJE D P RETR $ kG & ik

chaoyd kou-zhong buduan yong-chu-lai baisexueye
dans la bouche de Chaoya continuellement jaillir-sortir-venir sang blanc
SN ADV V-Cplt.Dir-Cptl.Dir SN

Source Objet

Fd Mvt.Man-Tj-Tj Fi

Le sang blanc sortait sans arrét de la bouche de Chaoya.

fE T & E MR E
tomber=descendre la  depuis le ciel
=venir neige

Figure 23 : Structure profonde de (71)

P
. |
A\ O
Sy s¥ N
i A ES aé BIE T P
jaillir=sortir=venir SIS la bouche
le sang de Chaoya
blanc

Figure 24 : Structure profonde de (72)
Nous pouvons constater que leur structure profonde est O-S. Dans 1’énonceé (71),

le syntagme prépositionnel M K £ cong-tian-shang « depuis le ciel » encode le Fond

du mouvement qui indique la Source marquée par la préposition M cong « depuis ».
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Tandis que dans 1’énoncé (72), c’est le syntagme nominal #J& 2 ¥ chdoyd kou-zhong
« la bouche de Chaoya » qui encode le Fond et qui indique la Source du mouvement.

Au niveau de la structure interne, le verbe principal % jiang « tomber » dans
I’énoncé (71) encode les concepts de [MOUVEMENT] et [TRAJECTOIRE], tandis
que les deux compléments directionnels F & -xia-lai « -descendre-venir » encodent
la [TRAJECTOIRE], dont le choix du premier morphéme directionnel T -xia
« descendre » est restreint par le contenu sémantique du verbe ¥ jiang « tomber » .
Plus précisément, il est restreint par le concept de la [TRAJECTOIRE] encodé dans le
verbe.

Le verbe principal /f] yong « jaillir » dans 1’énoncé (72) encode les concepts de
[MOUVEMENT], [MANIERE] et [FIGURE]. Le verbe & yong « jaillir » porte une
implication que le sujet de ce verbe doit étre liquide, comme I’eau, le sang, etc. Les
deux compléments directionnels i & -chu-lai « -sortir-venir » encodent la
[TRAJECTOIRE]. Le morphéme i -chu «sortir», en tant qu’un complément
directionnel peut étre considéré comme un marqueur casuel de Source.

Par ailleurs, la trajectoire de ce mouvement est coupée en deux parties par le

morphéme ¥} -chu « sortir ». Observons le schéma ci-dessous :

t
« =s0rtir »
1

Fond

« la bouche »

N

Tjl Tj2

1
I

- - 1 - -
]

Figure 25 : Le schéma de la trajectoire du mouvement

78 B & yong-chu-lai « jaillir-sortir-venir»

La premicre partie de la trajectoire de ce mouvement Tj1 se réalise dans le Fond
(la Source) ; la deuxieme partie Tj2 continue des le moment ou la Figure quitte le Fond
(la Source). La borne entre ces deux parties de la trajectoire est marquée par le
morphéme #{ -chu « sortir ». La ligne verticale en pointillé au milieu du schéma
représente la borne de ces deux parties de la trajectoire marquée par le morphéme 3 -

chu « sortir ».
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La comparaison de ces deux énoncés a trois niveaux SE-SS-SI est présentée dans

le tableau ci-dessous :

SE SS SI
SN+SP+SV(ADV+V-Cplt.Dir- , o
(71) +{ 0,S] | Fi+Fd+(Mvt.Tj-Tj)
Cplt.Dir)

Fd+(Mvt.Man.Fi-Tj-

(72) (SN-Loc)+SV(V-Cplt.Dir)+SN + O, S] o
Tj)+Fi

Tableau 20 : Constructions du mouvement de cadre sémantique secondaire

+[ O, S]

5.3.5 Constructions de mouvement en +[_ O, B]

(73) IFREG KA RAR G kit

Yazhao-de-toufa tiuran xiang-shang feiyang-qi-ldi
Yazhao-DE-cheveux soudain vers-le haut flotter-lever-venir
SN ADV SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet But

Fi Fd Mvt.Man.Tj-Tj-Tj

Les cheveux de Yazhao ont flotté tout a coup dans [’air.

L’exemple (73) présente une construction de mouvement relevant du cadre
sémantique +[ O, B]. Il s’agit d’'un mouvement non-agentif. La structure de surface de
cet énoncé se présente comme SN+SP+SV(Vcomposé-Cplt-Cplt). Le syntagme
nominal 1F BB &k & Ydazhao-de-téufa « Les cheveux de Yazhao » est la Figure [-
Animé] du mouvement, qui remplit le role d’Objet. Le syntagme prépositionnel &) _E
xiang-shang « vers le haut » se compose de la préposition © xidng « vers », qui
réalise un marquage casuel de But, et un nom locatif £ shang « le haut ». Le SP
désigne donc le Fond du mouvement, qui assume le role de But. Le syntagme verbal
kA feiyang-qi-lai « flotter dans Iair » se compose de quatre morphémes, dont
les deux premiers forment un verbe disyllabique, tandis que les deux dernier sont deux
compléments directionnels. Le premier morphéme & féi « flotter » du verbe composé
indique la maniére du mouvement, alors que le deuxiéme % ydng « soulever » indique

la trajectoire « vers le haut » qui restreint le choix du complément directionnel. Les
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compléments directionnels doivent étre coordonnés avec la trajectoire encodée par le

verbe principal.

(T4) skAB] ) ALY Fh %

bingjian ci-ru ta-de-xiongtang
épée glacée enfoncer-entrer sa poitrine

SN V-Cplt.Dir SN

Objet But

Fi Mvt.Man-T] Fd

L’épée glacée s’est enfoncée dans sa poitrine.

(75) &g % 3 ZEaga b

Baise-de-xuéyé luo-dao héise-de-dimian-shang
sang blanc tomber-arriver la terre noire-dessus
SN V-Cplt.Dir SN

Objet But

Fi Mvt. Tj-Tj Fd

Le sang blanc s’est égoutté sur la terre noire.

Les exemples (74) et (75) sont également de cadre +[ O, B] et expriment deux
mouvements non-agentifs. Ils différent de 1’énoncé (73) au niveau de la structure de
surface : la structure externe des énoncés (74) et (75) se présente comme SN+SV(V-
Cplt)+SN, alors que celle de (73) est SN+SP+SV(Vcomposé-Cplt-Cplt). Cependant,
leurs structures profondes sont identiques. Observons les deux structures présentées ci-

dessous :
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P
|
| I
\Y (l) B
SV SN SP
/\ //\
Mﬁé ;k {ﬁ.‘ﬂe\ % % &. \é] .J_-
flotter=laver=venir les cheveux vers le haut
de Yazhao

Figure 26 : Structure profonde de (73)

P
i
SV SN SN
I K4 H B B g
enfoncer=dans I’épée glacée sa poitrine

Figure 27 : Structure profonde de (74)

Selon la hiérarchie de choix du sujet de Fillmore (1971), la structure profonde des
énoncés (73), (74) et (75) se décrit comme O-B. Méme si leurs structures de surface ne
se présentent pas dans le méme ordre (le SP qui indique le But dans 1’énoncé (73) est
placé avant le SV, alors que le SN qui indique le But dans (74) et (75) se trouve apres
le SV), leurs structures profondes sont identiques. Par conséquent, ils partagent le méme
cadre sémantique +[_O, B].

Au niveau de la structure interne (SI), dans I’énoncé (73), c’est un syntagme
prépositionnel qui encode le Fond du mouvement et qui indique le But marqué par la
préposition &) xidng « vers ». Tandis que dans 1’énoncé (74) et (75), ¢’est un syntagme
nominal qui encode le Fond et en méme temps indique le But du mouvement. Dans le

syntagme verbal #| A\ ci-ru « enfoncer » de 1’énoncé (74), le verbe principal F| ci
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« enfoncer » encode les concepts [MOUVEMENT], [MANIERE] et [FIGURE].
L’encodage du concept [FIGURE] dans le verbe #)| ci « enfoncer », est lié au contenu
sémantique du verbe. Le verbe #| ci « enfoncer » suggére une implication, telle que le
sujet de surface de ce verbe est une sorte d’outil pointu, par exemple, un couteau, une
épée, une fleche ou une aiguille, etc.

Le complément directionnel X -ru « entrer » encode la [TRAJECTOIRE] et peut
étre considéré comme un marqueur casuel de But. Par ailleurs, la trajectoire du
mouvement de « I’épée glacée entrée dans la poitrine » est coupée par le morphéme

directionnel X\ -ru « entrer ». Observons le schéma ci-dessous (Figure 28) :

M
« =entrer »
1 Fond (But)
: P
| sa poitrine »
< >
[
. PR o
™ - = ™ - 1 Yo -
1
Tj1 y  Ti2

Figure 28 : Schéma de la trajectoire du mouvement

#I N ci-ru « enfoncer-entrer »

La premicre partie de la trajectoire de ce mouvement Tj1 se déroule avant que la
Figure n’atteigne le Fond (le But) ; la deuxiéme partie est Tj2, ou la Figure continue a
se mouvoir dans le But. La borne entre ces deux parties de la trajectoire est marquée
par le morphéme N\ -ru « entrer » qui fonctionne comme un marqueur casuel de But.
La ligne verticale en pointillé au milieu du schéma présente la borne de ces deux parties
de la trajectoire, marquée par le morphéme A\ -ru « entrer ».

Dans le syntagme verbal % 2| [uo-dao « tomber a » de 1’énoncé (75), le verbe
principal % [uo «tomber» encode les concepts [MOUVEMENT] et
[TRAJECTOIRE]. Le complément directionnel 2%| -ddo « arriver » indique la
[TRAJECTOIRE] et en méme temps, il est suivi en général par un SN de lieu qui
assume le role de But. Par conséquent, le %| -ddo « arriver » peut légitimement étre

considéré comme un marqueur casuel de But.
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La présentation a trois niveaux des exemples (14)-(16) est résumée dans le tableau

ci-dessous :
SE SS SI
(73) | SN+SP+SV(Vcomposé-Cplt-Cplt) | +[ O, B] | Fi-Fd-(Mvt.Man.Tj-Tj-Tj)
(74) SN+SV(V-Cplt)+SN +[_0O, B] Fi-(Mvt.Fi.Man-Tj)-Fd
(75) SN+SV(V-Cplt)+SN +[ O, B] Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd

Tableau 21 : Constructions du mouvement de cadre sémantique secondaire

+[_ O, B]

5.3.6 Constructions de mouvement en +[ O, L]

(76) EAITERE T =R

gongdéng  zai-fengxué-zhong ldaihuide huangdong
lanterne dans le vent et la neige-dedans dans tous les sens  se balancer
SN Sp ADV Vcomposé
Objet Locatif

Fi Fd Mvt.Man

Les lanternes se balangaient sous [’effet du vent et de la neige.

(77) kKkugee £ L% T

changchangde-jiémado-shang luo-man xuéhud
longs-cils-dessus tomber-rempli  flocons de neige
SP V-Cplt.Dir SN

Locatif Objet

Fd Mvt.Tj-Rés SN

Les flocons de neige tombaient sur ses longs cils.

Les deux énoncés ci-dessus releévent du cadre sémantique +[ O, L] qui démontre
un mouvement non-agentif. Ces deux énoncés se présentent différemment au niveau de
la structure de surface: la structure de surface de [D’énoncé (76) est
SN+SP+SV(ADV+Vcompos¢), alors que celle de 1’énoncé (77) est SN(SN-

Loc)+SV(V-Cplt)+SN. Néanmoins, leurs structures profondes sont identiques.
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|
5

P
|
l |
s

AR
L3 A7 AR
se balancer les lanternes  dans la neigne

Figure 29 : Structure profonde de (76)

P
|
| | |
T 0
SV SN SN
& it i ' E W
tomber=rempli les flocons sur ses cils
de neige

Figure 30 : Structure profonde de (77)

Sur les deux figures ci-dessus (Figures 29 et 30), nous pouvons constater que la
structure profonde des énoncés (76) et (77) peut se décrire comme O-L, selon la
hiérarchie de choix du sujet. Cependant, leurs structures de surface sont respectivement
O-L-V et L-V-O. Dans I’énoncé (76), le syntagme nominal & T gongdeng
« lanternes », qui assume le réle sémantique d’Objet, est placé avant le syntagme verbal.
Le syntagme prépositionnel qui remplit le rdle de Locatif se trouve apres le syntagme
verbal. Au contraire, dans ’énoncé (77), le syntagme nominal & % xuéhud « flocons
de neige » qui détient le role d’Objet se trouve apres le syntagme verbal et le syntagme
prépositionnel, qui revét le role Locatif, et se trouve placé avant le syntagme verbal.

Au niveau de la structure interne (SI), le verbe de mouvement £.3) huangdong
« se balancer » dans I’énoncé (76) est un verbe disyllabique qui encode les concepts de
[MOUVEMENT] et [MANIERE]. Le syntagme verbal du mouvement 3% i#% luo-mdn

« tomber-rempli » dans 1’énoncé (77) se compose du verbe % [uo « tomber» qui
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encode les concepts de [MOUVEMENT] et [TRAJECTOIRE] et d’un complément
résultatif % -mdn « -rempli » qui encode le [RESULTAT].

Le syntagme prépositionnel &£ K E ¥ zdi-fengxué-zhong « dans le vent et la
neige » dans I’énoncé (76) encode le Fond du mouvement qui joue le réle sémantique
du Locatif. La préposition /£ zai « dans » et le nom locatif ¥ -zhong « dedans »
peuvent étre considérés comme un marqueur casuel de Locatif. Tandis que dans
I’énoncé (77), c’est le syntagme nominal B £ b jiémdo-shang « sur les cils » qui
encode le Fond et qui assume le role du Locatif. Le nom locatif E -shang « dessus »
ici peut €tre considéré comme un marqueur casuel de Locatif.

L’¢éventail de structures SE-SS-SI impliquée par ces deux énoncés est décrit dans

le tableau ci-dessous :

SE SS SI
(76) |  SN+SP+SV(ADV+Vcomposé) | +[ O,L] | Fi-Fd-Tj~(Tj-Mvt.Man)
(77) SP+SV(V-Cplt.Dir)+SN +[ O,L] Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi

Tableau 22 : Constructions du mouvement de cadre sémantique secondaire

+[ O, L]

Pour résumer, les énoncés de cadres sémantiques secondaires +[_O, S], +[ O, B]
et +[_O, L] révelent un mouvement non-agentif au niveau de la structure sémantique
(SS). Leurs structures externes (SE) varient selon la position syntaxique du SP ou du
SN de lieu, qui revét le réle sémantique de Source, But ou Locatif. Au niveau de la
structure interne (SI), il y a toujours une Figure et un Fond qui se présentent dans les
constructions du mouvement. La Figure est encodée par un syntagme nominal de la
structure externe, et elle remplit le rdle d’Objet. Le Fond est encodé par un syntagme
prépositionnel ou un syntagme nominal qui indique le lieu, et il assume le role de Source,
But ou Locatif. Quant aux éléments conceptuels encodés dans le syntagme verbal, il y
a une différence d’encodage lexical qui dépend du contenue sémantique de chaque
verbe, ainsi que de la composition et la combinaison des ¢léments d un syntagme verbal.

La description des énoncés (71)-(77) selon les trois niveaux SE-SS-SI est résumée

dans le Tableau 23, ci-dessous :
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SE SS SI
SN+SP+SV(ADV+V-Cplt.Dir- ' o
(71) ‘ +_ 0O, S] Fi-Fd-(Mvt.Tj-Tj)
Cplt.Dir)

(72) (SN-Loc)+SV(V-Cplt.Dir)+SN +[ O, S] Fd-(Mvt.Man-Tj-Tj)-Fi
SN+SP+SV(Vcomposé-Cplt.Dir-

(73) ChleDin +[ 0,B] | Fi-Tj-(Mvt.Man.Tj-Tj-Tj)
(74) SN+SV(V-Cplt.Dir)+SN +[ 0,B] | Fi-(Mvt.Fi.Man-Tj)-Fd
(75) SN+SV(V-Cplt.Dir)+SN +[ 0O, B] Fi-(Mvt.Tj-Tj)-Fd
(76) |  SN+SP+SV(ADV+Vcomposé) | +[ O,L] | Fi-Fd-Tj~(Tj-Mvt.Man)
(77) | (SN-Loc)+SV(V-Cplt.Dir)+SN | +[ O, L] Fd-(Mvt.Tj-Rés)-Fi

Tableau 23 : Constructions du mouvement de cadre sémantique secondaire

+ O,S],+[ O,B]et+[ O, L]

Comme nous I’avons mentionné plus haut dans ce chapitre, les cadres sémantiques
secondaires qui contiennent deux roles sémantiques (RS), dont un seul réle sémantique
fondamental (Agent ou Objet) et un seul role secondaire, illustrent les constructions du
mouvement non-causatif. Les exemples (65) — (77) présentent des énoncés qui
comportent des constructions de mouvement non-causatif, et qui composent des cadres
sémantiques secondaires a deux RSs: +[ A, S], +[ A, B], +[_A, L], +[ O, S], +[_O,
Blet+[ O, L].

5.4 Constructions de mouvement causatif a cadres sémantiques secondaires

Les constructions du mouvement causatif possedent trois roles sémantiques (RSs) : les
deux roles sémantiques fondamentaux (Agent et Objet) et un role sémantique
secondaire.

Lors du traitement de notre corpus, nous avons découvert quatre cadres secondaires
des constructions du mouvement non-causatif présenté dans notre corpus : +[ A, I, O] ;
+ A,0O,S];+[ A, O,B]et+ A, O, L]

Nous allons analyser dans les pages suivantes les énoncés de chaque cadre
sémantique secondaire présentés en nous appuyant sur le modéele descriptif SE-SS-SI,
pour ensuite les exposer dans des tableaux synthétiques, afin de mieux décrire et

comparer des différents types de constructions du mouvement.
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5.4.1 Constructions de mouvement en +[_A, I, O]

(78) BAVEF 5~ B vk A GG #%k

chaoyd yong  qinshéng  zhaohuan-chu  wushude- hudié

Chaoya avec  instrument appeler-sortir  un grand nombrede papillon

SN SP V-Cplt SN
Agent Instrument Objet
Man Mvt.Cau-Tj Fi

En jouant son instrument musical, Chaoya en faisait sortir un grand nombre de

papillons.

L’exemple (78) présente une construction de mouvement de cadre sémantique
+[_A, I, O] qui illustre un mouvement causatif. La structure de surface de cet énoncé
se présente comme SN+SP+SV(Vcomposé-Cplt)+SN. La structure profonde de cet
énonce se présente comme A-I-O. Néanmoins, comme c’est un énoncé complexe ; pour
la commodité de I’analyse, nous 1’avons divisé en deux sous-énoncés, tels que (78a) et

(78b):

(78a) #IER F7F Bk

chaoyd yong ginshéng zhaohuan

Agent Instrument A%
Maniere Mvt.Cau

(78b) FEAGEIHE (k)

wushude-hudié chii-lai
Objet \Y
Figure Trajectoire

Nous pouvons constater que 1’énoncé (78) est une union des deux structures
profondes : (A-I)+(O). L’énoncé (78a) est la cause de 1’énoncé (78b). Observons la

structure profonde complexe de I’énoncé (78) présenté ci-dessous :
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P

J A 5
| | —

CAUSE v A 1 v 0
VAN | |
B #E HES H S

appeler Chaoya =sortir Papillon

en jouant son
instrument
musical

Figure 31 : Structure profonde de (78)

Le nom propre #JE Chdoyd joue le role sémantique d’Agent. Le syntagme
prépositionnel J 2 # yong qinshéng « en jouant son instrument musical » joue le role
d’Instrument qui encode la Maniére du mouvement de I’ Agent. Le syntagme verbal &
we b zhaohuan-chii « appeler-sortir » se compose du verbe disyllabique & & zhaohuan
« appeler » qui encode le concept de [CAUSE] et du complément directionnel i -chii
«sortir » qui encode les concepts de [MOUVEMENT] et [TRAJECTOIRE]. Le
syntagme nominal Jo 4k #9818 wishude- hudié « un grand nombre de papillons »

joue le role d’Objet et il encode la Figure du mouvement.

5.4.2 Constructions de mouvement en +[_A, O, S]

(79) ALK FEE — R a5

ta cong-zhentoubian ~ mo-chu yizhi-kougin
elle depuis-oreiller chercher-sortir un harmonica
3sg SP V-Cplt.Dir SN
Agent Source Objet

Fond Mvt.Cau.Man-Tj Figure

Elle a sorti un harmonica de son oreiller.

L’exemple (79) présente une construction du mouvement de cadre sémantique
+[_A, O, S] qui montre un mouvement causatif. La structure de surface de cet énoncé
se présente comme PRON+SP+V+Cplt.Dir+SN. La structure profonde de cet énoncé

se présente comme A-O-S. A Dinstar de I’exemple (78), ¢’est un énoncé complexe qui,
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pour I’illustration, peut se diviser en deux sous-énoncés qui relévent de la structure
profonde qui préside a cette séquence morphosyntaxique. Observons (79a) et (79b)

présentés ci-dessous® :

(79a) HAH 4 2

ta cong-zhentoubian ~ mo
Agent Source A%
Fond Mvt.Cau.Man

(79b) —R A (R)
yizhi-kougin chii-lai
Objet \%

Figure Trajectoire

Nous pouvons constater que 1’énoncé (79) est une union des deux structures
profondes : (A-S)+(O). Le mouvement dans (79a) cause le mouvement dans (79b). Le

schéma suivant représente la structure profonde complexe de 1’énoncé (79) :

P
| | |
A% A S
| ] |
CAUSE v A V O SP
% o o o 5 itk it
chercher elle =sortir harmonica depuis son

oreiller
Figure 32 : Structure profonde de 1’énoncé (79)
D’apres la structure profonde de cet énoncé, le prénom «elle » joue le role

sémantique d’Agent. Le syntagme nominal — 2 2 3% yizhi-kéugin « un harmonica »

assume le role d’Objet et encode la Figure du mouvement. Le syntagme prépositionnel

30 Rappel de la traduction de 1’énoncé (79), analysé plus haut : « Elle a sorti un harmonica de son
oreiller ».
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MAk 3k cong-zhéntoubian « depuis son oreiller » remplit le role de Source, qui
encode le Fond du mouvement. Le syntagme verbal est 3£} mo-chu « chercher-
sortir », dont le verbe de mouvement # mo « chercher » encode le concept du
Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Le complément directionnel i -chi
« sortir » encode la Trajectoire. La construction de mouvement causatif présenté dans

I’énoncé (79) possede donc le cadre sémantique de +[ A, O, S]

5.4.3 Constructions de mouvement en +[_A, O, B]

(80) EAafhF 23 &L agH 2k

xidaobo shén-shou-dao shafabian-de-yuanzhuo-shang

Xiaobo tendre-la main-arriver  pres du canapé-DE-la table ronde-dessus
SN V-SN-Cplt.Dir SP

Agent -Objet But

Mvt.Cau.Man-Figure-Tj Fond

Xiaobo a tendu la main jusqu'a la table ronde pres du canapé.

L’exemple (80) présente une construction du mouvement de cadre sémantique
+[_A, O, B] qui montre un mouvement causatif. La structure de surface de cet énoncé
se présente comme SN+V+SN+Cplt.Dir+SP. La structure profonde de cet énoncé
apparait comme A-O-B. A I’instar des exemples (78) et (79), cet énoncé peut également
se diviser en deux sous-énoncés qui révele la structure profonde de cet énoncé.

Observons (80a) et (80b) présentés ci-dessous :

(80a) ZAAfHF

xidobo shén-shou

Agent V-Objet
Mvt.Cau-Figure

(80b) FF|y A agH % b
shou-dao shafabian-de-yuanzhuo-shang
Objet-V But

Figure-Trajectoire ~ Fond
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Nous pouvons constater que I’énoncé (80) illustre une union de deux structures
profondes : (A-B)+(O). Le mouvement dans (80a) cause le mouvement dans (80b). La

figure ci-dessous représente la structure profonde complexe de 1’énoncé (80) :

P

| | | |
Vv A B

| ] |
CAUSE v A Vv 0 SPp

| | PN
o ﬁlﬂé 5| %la T
tendre Xiaobo =arriver la main Surnl]z:];ﬂ)lc

Figure 33 : Structure profonde de 1’énoncé (80)

D’apres la structure profonde de cet énoncé, le SN « Xiaobo » joue le role
sémantique d’Agent. Le syntagme nominal ¥ shou « la main » revét le role d’Objet et
il encode la Figure du mouvement. Le verbe principal de mouvement 4¥ shéen
« tendre » encode les concepts du Mouvement et de la Cause. Le complément
directionnel -%| -ddo « -arriver » encode la Trajectoire. La Figure « la main » est
incorporée entre le verbe principal de mouvement et le complément directionnel. Le
syntagme prépositionnel ¥ & i# 89 | = & shafabian-de-yudnzhuo-shang « sur la
table ronde pres du canapé » joue le réle de But, qui encode le Fond du mouvement. La
construction de mouvement causatif présenté dans 1’énoncé (80) possede donc le cadre

sémantique de +[_A, O, B].

5.4.4 Constructions de mouvement en +[_A, O, L]

(81) #HETTH ERTa B4R

ta zai-menbeéihou qu-xia baiwéiqun-lai
elle a-derriére la porte  prendre-descendre  un tablier blanc-venir
3sg SP V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir
Agent Locatif Objet
Fond Mvt.Cau-Tj Figure-Tj

Elle a pris le tablier blanc derriere la porte.
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L’énoncé (81) présente une construction de mouvement de cadre sémantique +[ A,
O, L], qui illustre un mouvement causatif. La structure de surface de cet énoncé se
présente comme PRON+SP+V+Cplt.Dir+SN+Cplt.Dir. La structure profonde de cet
énoncé se décrit comme A-O-L. A instar des trois derniers énoncés causatifs présentés
plus haut, cet énoncé peut également se diviser en deux sous-énoncés qui révelent la
structure profonde de cette séquence syntaxique. Observons (81a) et (81b) présentés ci-

dessous :

(8la) HAETTH BH

ta zai-menbeihou  qi
Agent Locatif \Y
Fond Mvt.Cau

(81b) B E4B T &

baiwéiqun xialai
Objet \%
Figure Trajectoire

Nous pouvons constater que 1’énoncé (81) accomplit une union des deux structures
profondes : (A-L)+(O). Le mouvement dans (81a) cause le mouvement dans (81b). Le

schéma ci-dessous représente la structure profonde complexe de I’énoncé (81) :

P
| | |
\Y% A L
| | | |
CAUSE Vv A Vv 0 SP
| | | | =
b1 ¥, T 42 EIHE
prendre elle =descendre tablier derriére la porte

Figure 34 : Structure profonde de 1’énoncé (81)
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D’apres la structure profonde de cet énoncé, le pronom « elle » remplit le role
sémantique d’Agent. Le syntagme nominal & B #& bdiwéiqun « le tablier blanc »
assume le role d’Objet et encode la Figure du mouvement. Le verbe principal de
mouvement B gu « prendre » encode les concepts du Mouvement et de la Cause. I1
est suivi de deux compléments directionnels - F-%& -xia-lai « -descendre-venir » dont
le premier encode la Trajectoire du mouvement et le deuxieme est déictique. Ces deux
compléments directionnels se présentent d’une fagon discontinue avec 1’incorporation
de la Figure « le tablier blanc » entre eux. Le syntagme prépositionnel £ [1H B zdi-
ménbéihou « derriere la porte » assume le role de Locatif, qui encode le Fond du
mouvement. La construction de mouvement causatif présent¢ dans I’énoncé (81)
possede donc le cadre sémantique de +[ A, O, L].

Nous récapitulons la présentation trois dimensionnelle SE-SS-SI des constructions

de mouvement causatif dans le tableau ci-dessous (Tableau 24) :

SE SS SI
(78) SN+SP+V+Cplt.Dir+SN +[ A, L, O] Man+Mvt.Cau+Tj+Fi
(79) PRON+SP+V+Cplt.Dir+SN + A, 0,S Fd+Mvt.Cau.Man+Tj+Fi

(80) SN+V+SN+Cplt.Dir+SP +

]
A, O, B] Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Fd
]

(81) | PRON+SP+V+Cplt.Dir+SN+Cplt.Dir | +[ A, O, L Fd+Mvt.Caut+Tj+Fi+Tj

Tableau 24 : Constructions du mouvement causatif de cadre sémantique secondaire
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6.1 Introduction

Nous avons vu que la dimension de la Structure Interne (SI) se révéle au niveau du Sens
ou la structure conceptuelle prend forme. Dans cette dimension, nous découvrons les
compositions conceptuelles des constructions du mouvement et la structure
conceptuelle du verbe de mouvement qui comporte une complexité conceptuelle (supra.
2.1).

Nous avons évoqué dans I’introduction et dans le chapitre 4 la proposition de
Talmy (2000) a propos de la typologie des langues sur le plan de la lexicalisation des
événements de mouvement. Selon lui, les langues peuvent étre groupées selon deux
types en fonction de I’encodage du concept de la Trajectoire (supra : 1.5.1): langues a
cadrage verbal (verb frame) et langues a cadrage satellitaire (satellite frame), dont la
langue chinoise fait partie. Pour les langues a cadrage verbal, la Trajectoire est encodée
par le verbe de mouvement. Pour les langues a cadrage satellitaire, la Trajectoire est
encodée par les ¢éléments satellitaires, par exemple, les compléments verbaux
directionnels en chinois.

En nous appuyant sur la théorie de lexicalisation des événements de mouvement
de Talmy (2000), nous observons, d’un c6té, la structure interne (SI) des constructions
du mouvement comme un syntagme verbal. D’un autre co6té, nous observons la
structure interne (SI) du verbe principal dans une construction du mouvement qui porte
un contenu assez complexe sur le plan conceptuel.

Pour décrire la structure interne (SI), nous nous servons des concepts primitifs du
mouvement proposés par Talmy (2000) : Mouvement (Mvt), Trajectoire (Tj), Figure
(F1), Fond (Fd), Mani¢re (Man) et Cause (Cau). Ces concepts qui relévent des
événements de mouvement sont des concepts fondamentaux. Hormis les concepts de la
Figure et du Fond, les autres concepts sont encodés en général par la partie prédicative
des constructions du mouvement, plus précisément, par les verbes et les morphémes
verbaux directionnels.

Dans cet ordre d’idées, nous définissons la structure conceptuel des constructions
de mouvement comme Macro Structure Interne (MaSI) et la structure interne des verbes
de mouvement comme Micro Structure Interne (MiSI). Dans la description de MaSlI,
nous observons 1’encodage des concepts primitifs du mouvement dans les différents
types de syntagmes alors que dans la description de MiSI, nous observons I’encodage
des concepts dans un seul verbe qui est le verbe principal d’une construction de

mouvement. Pour le niveau de la MaSI, il y a une interaction entre le niveau de la
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structure externe (SE) et celui de la structure sémantique (SS). Au niveau de la MiSI, il
y aun phénomeéne important a noter : le phénomene de la « fusion » (conflation) (Talmy,
2000) des concepts primitifs. Ce phénomene est signalé notamment en chinois standard.
Les verbes de mouvement en chinois y possédent un contenu trés dense sur le plan
conceptuel. Un verbe de mouvement peut encoder les concepts du Mouvement (Mvt),
de la Trajectoire (Tj), de la Manieére (Man) et de la Cause (Cau). Nous classifierons,
dans le prochain chapitre, les différentes catégories des verbes du mouvement.

Dans les pages suivantes, nous allons décrire la macro structure interne (MaSI) des
différents types de constructions du mouvement en réalisant la distinction dichotomique
de la causativité : constructions de mouvement non-causatif et constructions de

mouvement causatif.

6.2 La Macro Structure Interne (MaSI) des constructions de mouvement non-
causatif

Dans les constructions de mouvement non-causatif, comme ce que nous avons présenté
dans le chapitre 4, leurs structures externes (SE) se présentent, selon la composition des
morphémes verbaux, comme SN+V(+SN) ou SN+SP+V (un morpheme verbal),
SN+V+Cplt.Dir  ou  SN+SP+V+Cplt.Dir  (deux  morphémes  verbaux),
SN+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir ou SN+SP+V+Cplt.Dir+Cplt.Dir (trois morpheémes verbaux)
et SN+V(+SP)+Cplt.Dir+Cplt.Dir+Cplt.Dir (quatre morphémes verbaux). La structure
interne (SI) des constructions de mouvement non-causatif se présentent en deux types :
cadre sémantique ¢lémentaire comme +[ A] et cadre sémantique secondaire comme
+[ _A,L],+[ _A,B],+[_A,S].

Le SN dans les constructions de mouvement non-causatif joue le Role Sémantique
(RS) d’Agent et il encode le concept de la Figure de mouvement. Si le verbe de
mouvement est suivi d’un autre SN comme complément d’objet direct, il indique
souvent le Fond qui désigne un objet référentiel par rapport a la Figure. Le Fond peut
étre encodé¢ par un SP qui se trouve avant le verbe principal de mouvement (supra :
4.2.5). En ce cas, la structure interne (SI) ¢lémentaire des constructions de mouvement
se présente comme Fi+Mvt+T]. Il y a des formules variantes de cette macro structure
interne selon les composants externes des constructions de mouvement. Nous allons
décrire ci-aprés neuf formules de macro structure interne (MaSI) des constructions de

mouvement non-causatif.
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6.2.1 Fi+Mvt

(82) R AR 4

ta b ujiush i xi ang lin me
il juste vouloir s’esquiver Mode
3sg Mod.Déontique SV

Agent

Figure Mvt.Man

1l voulait juste s ’esquiver.

(83) & — & LifME K shER

wo yi hui-shanghdi bian qu  jiuzhi

je des que rentrer-Shanghai tout de suite aller au travail
Isg ADV V-SN ADV Sv2

Agent -But

Figure Mvt.Tj-Fond

Une fois rentré a Shanghai j'irai au travail tout de suite.

Les deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement non-causatif a un seul morphéme verbal dont la Macro Structure Interne
(MaSI) se présente comme Fi+Mvt. Dans I’énoncé (82), I’ Agent est joué par le pronom
«il » qui encode la Figure du mouvement « s’esquiver ». Le verbe de mouvement
lin «s’esquiver » encode le concept du Mouvement et celui de la Maniere. Dans
I’énoncé (83), ’Agent est endossé par le pronom «je» qui encode la Figure du
mouvement « rentrer a Shanghai ». Le verbe & hui « rentrer » encode les concepts du
Mouvement et de la Trajectoire. Le SN « Shanghai » revét le role sémantique (RS) de

But qui encode le Fond du mouvement.
6.2.2 Fi+tMvt+Tj

L’exemple (84) présente une construction de mouvement agentif a deux morphémes

verbaux dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Mvt+Tj.
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B4Rk &

nimen  Xian shang-qu
vous  d’abord monter-aller
2pl ADV V-Cplt.Dir
Agent

Figure Mvt. Tj-Tj

Vous montez d’abord.

L’Agent est assumé par le pronom « vous » qui encode la Figure du mouvement

« montez les escaliers ». Le verbe principal _E shang « monter » encode le concept du

Mouvement et celui de la Trajectoire. Il est suivi d’'un complément directionnel

déictique * -qu « aller ».

6.2.3 Fi+tFd+Mvt+Tj
Les deux exemples présentés ci-dessous montrent deux constructions de mouvement
non-causatif dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Fd+Mvt+Tj.

Le concept du Fond est encodé par un SP qui se trouve devant le verbe de mouvement.

(85) M#AL.. N F LA K

fengyi xiang-neishi-Ii Zou-qu
Fengyi vers-intérieur-dedans marcher-aller
SN SP V-Cplt.Dir
Agent But

Figure Trajectoire Mvt.Man-Tj

Fengyi est allé a l'intérieur.

(86) Yo F )L#AX A 4k

paozier chao-zhebian  she-lai

les balles  vers-ce coté tirer-venir
SN SP V-Cplt.Dir
Objet But

Figure Trajectoire Mvt.Man-Tj

On a fait feu vers ici
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Dans I’énoncé (85), I’ Agent est joué par le SN « Fengyi » qui encode la Figure du
mouvement « marcher ». Le SP %) W £ ¥ xiang-néishi-Ii « vers I’intérieur » assume
le role sémantique (RS) de But qui encode le Fond du mouvement. Le verbe principal
#£ zou « marcher » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére. 1l est suivi
d’un complément directionnel - -qu « -aller » qui encode la Trajectoire déictique.

Dans 1’énoncé (86), I’Objet est joué par le SN J& 5 )U paozier « les balles » qui
encode la Figure du mouvement. Le SP #iX i chdo-zhébian « vers-ce cOté » revét
le role sémantique (RS) de But qui encode le Fond du mouvement. Le verbe principal
de mouvement 4t shé « tirer » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére. 11
est suivi d’'un complément directionnel- 5k -lai « -venir » qui encode la Trajectoire

déictique.

6.2.4 Fi+Mvt+Tj+Fd

Les deux exemples présentés ci-dessous comportent deux constructions de mouvement
non-causatif dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Mvt+Tj+Fd.
Le concept du Fond est encodé par un SN qui se place derriere le complément

directionnel.

(87) RZFHHEE

milan cai kua-jin-keshi

Milan a peine  franchir-entrer-le salon
SN ADV V-Cplt.Dir -SN

Agent But
Figure Mvt.Man -Fond

Milan est a peine entrée dans le salon

(88) YASTF th ¥4 R

yimidn kai-chu-lujian
pour éviter conduire-sortir-la bande de la route
ADV V-Cplt.Dir-SN

-Locatif

Mvt.Man-Tj-Fond

pour éviter de sortir de la route
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Dans I’énonce (87), I’ Agent est joué par le SN « Milan » qui encode la Figure du
mouvement. Le verbe principal de mouvement % kua « franchir » encode les concepts
du Mouvement et de la Manicére. 1l est suivi d’un complément directionnel -# -jin « -
entrer » qui encode la Trajectoire. Le SN & F késhi « le salon » joue le r6le sémantique
(RS) de But qui encode le Fond du mouvement.

Dans I’énoncé (88), I’ Agent est omis au niveau de la structure externe mais indiqué
dans le contexte, le conducteur. Le verbe de mouvement Jf kai « conduire » encode le
Mouvement et de la Maniére. Il est suivi d’un complément directionnel -3 -chu « -
sortir » qui encode la Trajectoire du mouvement. Le SN ¥/ lujian « la bande de la

route » assume le role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond du mouvement.

6.2.5 Fi+tMvt+Tj+Tj
Les exemples présentés ci-dessous comportent trois constructions de mouvement non-

causatifs dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Mvt+Tj+Tj.

(89) Ml H 69 ¥ 3t &

tda qiaoqiaode liti-jin-lai

il tout doucement se glisser-entrer-venir
3sg ADV V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Figure

Fi Mvt.Man-Tj-Tj

1l s’est glissé tout doucement (dans la chambre).

(90) KW EET £

wushude-xué Jjiang-xia-lai
nombreux-neige tomber-descendre-venire
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Figure Mvt. Tj-Tj-Tj

La neige tombait abondamment (du ciel).
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91) &AL X
wo Z0u-guo-qu
je marcher-traverser-aller

Isg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent
Figure Mvt.Man-Tj-Tj

J'y suis allée.

L’énoncé (89) présente une construction de mouvement agentif dont I’Agent est
assumé par « il » qui encode la Figure. Le verbe de mouvement # liii « se glisser »
encode les concepts du Mouvement et de la Maniere. 11 est suivi de deux compléments
directionnels dont le premier -# -jin « -entrer » encode la Trajectoire et le deuxiéme
-3k -lai « -venir » est déictique.

L’énoncé (90) exprime une construction de mouvement non-agentif. Le SN &
xué «la neige » joue le role sémantique (RS) d’Objet qui encode la Figure du
mouvement « tomber ». Le verbe principal de mouvement 4 jiang « tomber » encode
les concepts du Mouvement et de la Trajectoire. Il est suivi de deux compléments
directionnels dont le premier - T -xia «-descendre » encode la Trajectoire et le
deuxiéme -% -xia « -venir » est déictique.

L’énoncé (91) présente une construction de mouvement agentif dont I’Agent est
joué par le pronom « je » qui encode la Figure du mouvement « aller en marchant ». Le
verbe de mouvement 7 zou « marcher » encode les concepts du Mouvement et de la
Maniére. Il est suivi de deux compléments directionnels dont le premier -iT -guo « -

traverser » encode la Trajectoire et le deuxiéme -k -qu « -aller » est déictique.
6.2.6 Fi+tFd+Mvt+Tj+Tj

Les exemples présentés ci-dessous comportent trois constructions de mouvement non-

causatifs dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Fd+Mvt+Tj+Tj.
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(92) K AR E B A& LRtk

taiyangguang  cong-bdajidaojinwén-Ii lou-jin-lai

le soleil depuis-les feuilles du bananier s’infiltrer-entrer-venir
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet Source

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

Le soleil s’infiltrait a travers les feuilles du bananier.

(93) HEGKRMBE LB TRT

ta-de-dayt cong-jian-shang lin-xia-lai le

son manteau depuis-son épaule glisser-descendre-venir Accompli
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Objet Source

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

Son manteau a glissé depuis son épaule.

(94) P AZ AT

shi chao=zhe-yudnchu pdo-guo-qu

Shi vers=ASP.Progressif-lointain courir-traverser-aller
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent But

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

Shi s’est élogné en courant.

L’énoncé (92) exprime une construction de mouvement non-agentif. Le SN X 8
X taiyangguang « le soleil » revét le role sémantique (RS) d’Objet qui encode la
Figure du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel I & Z £ &L 2 cong-
principal de mouvement. Ce SP joue le réle sémantique (RS) de Source qui encode le
Fond du mouvement. Le verbe de mouvement /& lou « s’infiltrer » encode les concepts
du Mouvement et de la Trajectoire. Il est suivi de deux compléments directionnels dont
le premier -3t -jin « -entrer » encode la Trajectoire et le deuxiéme - -lai « -venir »

est déictique.
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L’énoncé (93) comporte ¢galement une construction de mouvement non-agentif.
Le SN #.89 K R td-de-dayr « son manteau » assume le role sémantique (RS) d’Objet
qui encode la Figure du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel /g Lt cdng-
Jjian-shang « depuis-son €épaule » qui se trouve avant le verbe principal de mouvement.
Ce SP joue le RS de Source qui encode le Fond du mouvement. Le verbe principal de
mouvement ¥ liii « se glisser » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére.
Il est suivi de deux compléments directionnels dont le premier - T -xia « -descendre »
encode la Trajectoire et le deuxiéme - -lai « -venir » est déictique.

L’énoncé (94) présente une construction de mouvement agentif dont I’Agent est
joué par le SN « Shi » qui encode la Figure du mouvement « courir ». Il y a un syntagme
prépositionnel & &4 chdo=zhe-yudnchu « vers le loin » qui se trouve avant le
verbe principal de mouvement. Ce SP assume le RS de But qui encode le Fond du
mouvement. Le verbe de mouvement . pdo « courir » encode le Mouvement et la
Maniére. Les deux compléments directionnels -it % -guo-qu  « -traverser-aller » qui

se trouvent apres le verbe principal de mouvement encodent la Trajectoire.

6.2.7 Fi+Mvt+Tj+Fd+Tj
Les exemples présentés ci-dessous comportent deux constructions de mouvement non-

causatifs dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme Fi+Mvt+Tj+Fd+Tj.

(95) el THEF, #Hyed 1k
ta zhua-qi=le maozi, Jiu pdo-chu-mén-qu

elle saisir-lever=Accompli le chapeau, puis courir-sortir-la porte-aller

SN V-Cplt.Dir SN V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -Source
Fil Mvt2.Man-Tj2 Fi2 Mvtl.Man-Tj1-Fd-Tjl

Elle a saisi son chapeau et puis elle est sorti en courant.

L’énoncé (95) comporte deux constructions de mouvement dont la premicre est
causative et la deuxieme est agentive. Dans la premiére construction de mouvement
causatif, I’ Agent est joué par le pronom « elle » et I’Objet est joué par le SN 1§ F maozi
« le chapeau » qui encode la Figure du premier mouvement « saisir le chapeau ». Le
verbe de mouvement Y\ zAua « saisir » encode le Mouvement et de la Manieére. Il est

suivi d’un complément directionnel -# -gi « -lever » qui encode la Trajectoire.
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Dans la deuxiéme construction de mouvement qui est agentif dont 1’Agent est
assumé par le méme pronom « elle » dans la premiere construction. Cet Agent encode
la Figure du deuxiéme mouvement « courir ». Le verbe principal de mouvement ¥
pdo « courir » dans la deuxiéme construction encode le Mouvement et la Maniere. 11
est suivi de deux compléments directionnels dont le premier -3 -chu « -sortir » encode
la Trajectoire et le deuxiéme -3 -qu « -aller » est déictique. Il y a SN |7] mén « la
porte » qui est incorporé entre les deux compléments directionnels. Ce SN revét le role

sémantique (RS) de Source qui encode le Fond du mouvement.

(96) AAAMRIBME F A T #E

lidng=ge-rén yijiu wdnzheshou
deux=CL.-personne tout de méme  la main dans la main
SN ADV ADV

Agent

Figure

zou-xia-lou-qu
marcher-descendre-escalier-aller
V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir

Locatif
Mvt.Man-Tj-Fd-Tj

Les deux personnes sont descendues les escaliers la main dans la main.

L’énoncé (96) exprime une construction de mouvement agentif dont I’Agent est
joué par le SN #A~ A lidng=ge-rén « deux personnes » qui encode la Figure du
mouvement « descendre les escaliers ». Le verbe principal de mouvement # zou
« marcher » encode les concepts du Mouvement et de la Maniere. Il est suivi de deux
compléments directionnels dont le premier - T -xia «-descendre» encode la
Trajectoire et le deuxiéme - -qu « -aller » est déictique. Il y a un SN # [du « les
escaliers » qui est incorporé entre les deux compléments directionnels. Ce SN joue le

role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond du mouvement.
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6.2.8 Fi+Mvt+Tj+Tj+Tj
L’exemple (97) présente une construction de mouvement non-agentif a quatre
morphémes verbaux dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme

FitMvt+Ti+Tj+Tj.

97) LAk

chentii fei-yang-qi-lai

les poussieres  s’envoler-lever-lever-venir
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Figure Mvt.Man-Tj-Tj-Tj

Les poussieres se sont envolées partout.

Dans cet énoncé présenté ci-dessus, 1’Agent est joué par le SN £+ chéntii « les
poussieres » qui encode la Figure du mouvement « voler ». Le verbe principal & fei
« s’envoler » encode les concepts du Mouvement et de la Maniere. Il est suivi de trois
compléments directionnels dont les deux premiers -% -yang « -lever » et -# -qi « -
lever » encodent la Trajectoire du mouvement alors que le dernier -3k -lai « -venir »

est déictique.

6.2.9 Fi+tFd+Mvt+Tj+Tj+Tj

L’exemple (98) présente une construction de mouvement non-agentif a quatre
morphémes verbaux dont la Macro Structure Interne (MaSI) se présente comme
Fi+Fd+Mvt+Tj+Tj+Tj. Le Fond est encodé¢ par un syntagme prépositionnel qui se

trouve avant le verbe principal de mouvement.

(98) ARIE K B K HUb MR E @R % ok

yanlei dakedakéde cong-ydnjing-limian guin-luo-chu-lai

les larmes  une par une depuis-les yeux-dedans couler-tomber-soritr-venir
SN ADV SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet Source

Figure Maniere Fond Mvt.Man-Tj-Tj-Tj

Les larmes tombaient une par une de ses yeux.
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Dans 1’énoncé (98), 1’Agent est joué par le SN ERJE ydnlei « les larmes » qui
encode la Figure du mouvement « tomber des yeux ». Il y a un syntagme prépositionnel
MR BT 2 /) cong-yanjing-limian « depuis ses yeux » qui se trouve avant le verbe
principal de mouvement. Ce SP joue le RS de Source qui encode le Fond du mouvement.
Le verbe principal /& giin « couler » encode les concepts du Mouvement et de la
Maniére. 11 est suivi de trois compléments directionnels dont les deux premiers -% -
luo « -tomber » et % -chu « -sortir » encodent la Trajectoire du mouvement alors que

le dernier -k -lai « -venir » est déictique.

6.3 La Macro Structure Interne (MaSI) des constructions de mouvement causatif
Dans les constructions de mouvement causatif, la structure sémantique (SS) se
présentent en deux types : cadre sémantique €lémentaire comme +[ A, O] et cadre
sémantique secondaire comme +[ A, O, L], +[ A, O, B],+[ _A, O, S].

Sur le plan de la structure interne (SI), le verbe principal de mouvement encode le
concept de la Cause.

Sur le plan de la structure externe (SE), les constructions de mouvement causatif
se présentent sous deux formes : les constructions de mouvement causatif non marqué
et les constructions de mouvement causatif marqué. Les constructions de mouvement
causatif marqué se présentent en construction disposale comme les constructions en B4
ou JIANG qui marquent la relation de la causativité entre I’ Agent et le Patient ou I’Objet.

Nous allons présenter respectivement en 6.3.1 et 6.3.2 la macro structure interne

(MaSI) de ces deux cas dans les pages qui suivent.

6.3.1 La Macro Structure Interne (MaSI) des constructions de mouvement
causatif non marqué

Dans les constructions de mouvement causatif non marqué, le Role Sémantique (RS)
d’Agent est joué par un SN ou un prénom qui se trouve toujours avant le verbe principal
de mouvement. Le Patient ou 1’Objet est assumé par un autre SN qui encode la Figure
de mouvement. La Figure se trouve toujours apres le verbe principal de mouvement.
La position de la Figure change selon la composition des morphémes verbaux dans les
constructions de mouvement : elle peut se trouver apres le complément directionnel
(deux morpheémes verbaux), ou elle peut étre incorporée entre deux compléments

directionnels (trois morphémes verbaux).
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Si une telle construction de mouvement comporte le concept du Fond, le Fond est
encodé¢ par un SN ou un SP qui revét le role sémantique (RS) de Source, de But ou de
Locatif. Le SN qui encode le Fond se trouve apres le complément directionnel alors que
le SP qui encode le Fond se trouve avant le verbe principal de mouvement.

Dans une telle construction, le verbe principal de mouvement encode
principalement une fusion des concepts primitifs du Mouvement et de la Cause. Il peut
encoder ¢galement d’autres concepts comme Maniere ou Trajectoire.

Nous allons présenter dans les pages suivantes sept formes de macro structure interne

(MaSI) des constructions de mouvement causatif non marqué :

- Mvt.Cau+Fi

- Mvt.Cau+Tj+Fi1

- Mvt.Caut+Fi+Tj+Tj

- Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj

- Mvt.Cau+Fi+Tj+Fd

- Fd+Mvt.Caut+Tj+Fi

- Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi+T]j

6.3.1.1 Mvt.Cau+Fi

(99) # —A5f8) FAz

qing erwei dao xiangbin
s’il vous plait  vous deux verser le champagne
ADV 2pl \Y% SN

Agent Objet

Mvt.Cau.Tj Fi

Sablez le champagne, s’il vous plait !

Dans I’exemple (99), le verbe principal de mouvement est 18] dao « verser » qui
encode une fusion des concepts du Mouvement et de la Cause. L’ Agent est assumé par
« vous deux » et ’Objet est joué par le SN F-4% xiangbin « le champagne » qui encode
la Figure du mouvement « verser ». Il se trouve apres le verbe de mouvement. En ce

cas, la macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente comme Mvt.Cau+Fi.
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6.3.1.2 Mvt.Cau+Tj+Fi

(100) # A I Kie

wo Jjié-kai changpao
je défaire-ouvrir robe

Isg V-Cplt.Dir SN
Agent Objet

Myvt.Cau.Man-Tj Figure

Jai défait ma robe.

(101) L% T ey iRE

shi hudnhudn  zhdai-xia ta-de-yanzhao
Shi lentement  enlever-descendre  sa bande des yeux
SN ADV V-Cplt.Dir SN

Agent Objet

Mvt.Cau.Man-Tj Figure

Shi a enlevé lentement sa bande des yeusx.

Les deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement causatif non marqué : # I K4 jié-kai changpdo « défaire la robe » et
B TR ZE zhdi-xia td-de-ydinzhdo « enlever sa bande des yeux ». Ces deux
constructions de mouvement sont a deux morphémes verbaux.

Dans le premier énoncé, le verbe de mouvement f# jié « défaire » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est suivi d’'un
complément directionnel -7 -kai « -ouvrir » qui encode la Trajectoire du mouvement.
L’Agent est assumé par « je » et I’Objet est joué par le SN K4 chdngpdo « la robe »
qui encode la Figure du mouvement « défaire ». Il se trouve apres le complément
directionnel. La macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente donc comme
Mvt.Cau.Man+Tj+Fi.

Dans le deuxiéme énoncé, le verbe de mouvement 4% zhdi « enlever » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est suivi d’un
complément directionnel - T -xia «-descendre » qui encode la Trajectoire du
mouvement. L’ Agent est endossé par « il » et I’Objet est joué par le SN #uaG IR F 1a-

de-ydnzhao « sa bande des yeux » qui encode la Figure du mouvement « enlever ». Il
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se trouve apres le complément directionnel. La macro structure interne (MaSI) de cet

énonce se forme donc comme Mvt.Cau.Man+Tj+Fi.

6.3.1.3 Mvt.Cau+Fi+Tj+Tj

(102) 2R AX#E T mAR LR

loutaitai you di=le liangtongchaye -guo-lai

Madame Lou  encore passer=ASP deux boites de thé-traverser-venir
SN ADV  V-Accompli SN-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent Objet

Mvt.CauMan  Figure-Tj-Tj

Madame Lou a donné encore deux boites de thé (a [’autre dame).

(103) 4532 7 45t &
ama song=le liicha -jin-lai

Madame apporter=ASP  thé vert-entrer-venir

SN V-Accompli SN-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet
Mvt.Cau Figure-Tj-Tj

Madame a apporté du thé vert.

Les deux ¢énoncés présentés ci-dessus contiennent deux constructions de
mouvement causatif: # T #H et itk di=le lidngtongchdye-guo-lai « passer
deux boites de thé » et % T 2k 5 #t & song=le liichd -jin-lai « apporter du thé vert ».
Ces deux constructions de mouvement sont a trois morphémes verbaux et elles
montrent le phénomene de I’incorporation de la Figure.

Dans le premier énoncé, le verbe de mouvement i# di « passer » encode une fusion
des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniere. Il est suivi d’un marqueur
aspectuel T =le qui indique I’aspect d’accompli. Il y a deux compléments directionnels
dans cette construction qui se trouvent a la fin de I’énoncé : -it & -guo-lai « -traverser-
venir » dont le premier encode la Trajectoire du mouvement et le deuxieme déictique.
Le SN 4% % vt lidngtongchdye « deux boites de thé » encode la Figure qui est

incorporée entre le verbe principal de mouvement et les deux compléments
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directionnels. La macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente donc comme
Mvt.Cau.Man+Fi+Tj+Tj.

Dans le deuxiéme énoncé, le verbe de mouvement i% song « apporter » encode
une fusion des concepts du Mouvement et de la Cause. Il est suivi d’un marqueur
aspectuel T =le, comme dans le premier énoncé, qui indique 1’aspect d’accompli. Il y
a deux compléments directionnels dans cette construction qui se trouvent a la fin de
I’énoncé : -3t 5k -jin-lai « -entrer-venir » dont le premier encode la Trajectoire du
mouvement et le deuxiéme déictique. Le SN %k % lichd «thé vert» encode la
Figure qui est incorporée entre le verbe principal de mouvement et les deux
compléments directionnels. La macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se

présente donc comme Mvt.Cau+Fi+Tj+Tj.

6.3.1.4 Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj

(104) (H)3d Fhak

(ta) tdo-chu shoupa -lai

@) chercher-sortir mouchoir-venir
3sg V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir
Agent Objet

Mvt.Cau.Man-Tj Figure-Tj

1l a sorti son mouchoir.

(105) ()BT &

(ta) qu-chu xidojingzi-lai

(elle)  prendre-sortir  petit miroir-venir

3sg V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir

Agent Objet
Mvt.Cau-Tj Figure-Tj

Elle a sorti le petit miroir.

Les exemples (104) et (105) contiennent deux constructions de mouvement
causatif : ¥ F Mk tao-chu-shoupa-lai « sortir son mouchoir » et J i N5 F &
qu-chu-xidojingzi-ldi « sortir le petit miroir ». Ces deux constructions de mouvement

sont également a trois morphémes verbaux et elles démontrent le phénomene de
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I’incorporation de la Figure, mais la position d’incorporation de la Figure dans ces deux
énonces est différente de ceux dans 6.3.1.3.

Dans 1’énoncé (104) , le verbe de mouvement 4 fdo « sortir en cherchant » encode
une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniere. 11 est suivi d’un
complément directionnel -3 -chu « -sortir » qui encode la Trajectoire du mouvement.
I1 y a un deuxiéme complément directionnel déictique % -lai « -venir » qui se trouve
a la fin de la construction. Néanmoins, le SN 1 shoupa « le mouchoir » qui encode
la Figure est incorporé entre les deux compléments directionnels. En ce cas, la macro
structure interne (MaSI) de cet énoncé apparait comme Mvt.Cau.Man+Tj+Fi+Tj.

Dans 1’énoncé (105), le verbe de mouvement X qii « prendre » encode une fusion
des concepts du Mouvement et de la Cause. Il est suivi immédiatement d’un
complément directionnel -#{ -chu « -sortir » comme dans la premiére construction, qui
encode la Trajectoire du mouvement. Il y a un deuxieéme complément directionnel
déictique % -lai « -venir » qui se trouve a la fin de la construction. Le SN /]84 -F
xidojingzi « le petit miroir » encode la Figure qui est incorporé entre les deux
compléments directionnels. La macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se

présente donc comme Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj.

6.3.1.5 Mvt.Cau+Fi+Tj+Fd

(106) ()£ T — R R 2| 2 &

(ta) diii=le yizhthongzdo -dao-limian
(elle)  jeter=ASP un jujube-arriver-1’intérieur
3sg V=Accompli SN-Cplt.Dir-SN

Agent Objet -Locatif

Mvt.CauMan  Figure-Tj-Fond
Elle a jeté un jujube dedans.

L’énoncé (106) présente une construction de mouvement causatif a deux
morphémes verbaux : verbe principal de mouvement et un complément directionnel.
Dans cette construction, le verbe principal de mouvement est % dii « jeter » qui
encode une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Manicre. Le SN
— R 4L yizhihéngzdo « un jujube » remplit le role sémantique (RS) d’Objet qui

encode la Figure du mouvement. Le complément directionnel -3|] -dao « -arriver »
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encode la Trajectoire. Le SN de Figure est incorporé entre le verbe principal et le
complément directionnel. Le SN 2 & [imian « ’intérieur » qui suit le complément
directionnel encode le Fond du mouvement. La macro structure interne (MaSI) de cet

énonce se présente donc comme Mvt.Cau+Fi+Tj+Fd.

6.3.1.6 Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi

(107) R BHIK A L3R T A4

ranhou ta cong-toufa-shang ba-xia fachai
ensuite elle depuis-cheveux-dessus arracher-descendre épingle a cheveux
ADV  3sg SP V-Cplt.Dir SN
Agent Source Objet
Fond Myvt.Cau.Man-Tj Figure

Elle a ensuite enleveé son épingle a cheveux.

(108) o R W7 it R 2 AAL & AL

ta buduande  dui=zhe-tiankong  ji-qi luoxingzhang
elle sans arrét ~ vers=ASP-le ciel lever-lever baton de Luoxing
3sg ADV SP V-Cplt.Dir SN
Agent But Objet

Fond Mvt.Cau.Tj-Tj  Figure

Elle levait sans arrét son baton de Luoxing vers le ciel.

Les deux exemples présentés ci-dessus montrent deux constructions de mouvement
causatif & deux morphémes verbaux : & T X4 bd-xia fachai « arracher 1’épingle a
cheveux » et %A% 2 M ji-qi luoxingzhang « lever le baton de Luoxing ». Ces deux
énoncés comportent également un syntagme prépositionnel qui encode le Fond du
mouvement.

Dans le énoncé (107), le verbe de mouvement est 4% bd « arracher » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est suivi d’un
complément directionnel - T -xia «-descendre » qui encode la Trajectoire du
mouvement. Le SN & 40 fachai « I’épingle a cheveux » assume le role sémantique
d’Objet qui encode la Figure du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel M 3k

& L cong-toufa-shang « depuis les cheveux » qui joue ici le RS de Source et qui
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encode le Fond du mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet
énonce se présente comme Fd+Mvt.Cau.Man+Tj+Fi.

Dans I’énoncé (108), le verbe de mouvement est %~ jii « lever » encode une fusion
des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. Il est suivi d’un
complément directionnel -# -gi « -lever » qui encode la Trajectoire du mouvement.
Le SN % Z . [luoxingzhang « le baton de Luoxing » remplit le role sémantique
d’Objet qui encode la Figure du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel %
R = dui=zhe-tiankong « vers le ciel » qui joue le RS de But ici et qui encode le Fond
du mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente

comme Fd+Mvt.Cau.Tj+Tj+Fi.

6.3.1.7 Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj

(109) FRM MR ZEGE U E T &

diinfeng cong-wangdai-Ii qu-chu Jjikeélizi -lai
Dunfeng  depuis-sac-dedans  prendre-sortir  quelques marrons-venir
SN SP V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir
Agent Source Objet
Fond Mvt.Cau-Tj Figure-Tj

Dunfeng a sorti quelques marrons de son sac.

(110) HrE Mzt LBOE — 8T 1642 % &

Jidorui cong-wanchu-Ii qu-chu yiguanzi-hudashéengjiang -lai
Jiaorui depuis-placard-dedans prendre-sortir  un pot du beurre d’arachide-venir
SN SP V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir

Agent Source Mvt.Cau-Tj Figure-Tj

Jiaorui a sorti un pot de beurre d’arachide depuis le placard de cuisine.

Les deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement causatif a trois morphémes verbaux : B JUB £ F %k qii-chu jikélizi-lai
« sortir quelques marrons » et Bk —#EF A &k qui-chu yiguanzi-hudashéngjiang
-lai « sortir un pot de beurre d’arachide ». Ces deux énoncés comportent également un
syntagme prépositionnel qui encode le Fond du mouvement comme les deux énoncés

dans 6.3.1.6.
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Dans 1’énoncé (109), le verbe de mouvement X qii « prendre » encode une fusion
des concepts du Mouvement et de la Cause. Il est suivi d’un complément directionnel -
i -chu «-sortir » qui encode la Trajectoire du mouvement. Il y a un deuxiéme
complément directionnel déictique % -lai « -venir » qui se trouve a la fin de la
construction. Néanmoins, le SN JUF £ T jikeélizi « quelques marrons » qui encode la
Figure est incorporé entre les deux compléments directionnels. Il y a un syntagme
prépositionnel I M & 2 cong-wdngdai-lIi « depuis le sac » qui joue ici le RS de
Source et qui encode le Fond du mouvement. En ce cas, la macro structure interne
(MaSI) de cet énoncé se présente comme Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj.

De méme, dans 1’énoncé (110), le verbe de mouvement I gui « prendre » encode
une fusion des concepts du Mouvement et de la Cause. Il est suivi d’un complément
directionnel -3 -chu « -sortir » qui encode la Trajectoire du mouvement. Il y a un
deuxiéme complément directionnel déictique & -lai « -venir » qui se trouve a la fin
de la construction. Néanmoins, le SN — £ ¥ ¢, 4 # yiguanzi-huashéngjiang « un pot
de beurre d’arachide » qui encode la Figure est incorporé entre les deux compléments
directionnels. Il y a un syntagme prépositionnel &M 2 cong-wdanchi-Ii « depuis le
placard de cuisine » qui revét le RS de Source ici et qui encode le Fond du mouvement.
En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet €noncé se présente comme

Fd+Mvt.Cau+Tj+Fi+Tj.

6.3.2 La Macro Structure Interne (MaSI) des constructions de mouvement
causatif marqué

Les constructions de mouvement causatif marqué se présentent en construction
disposale comme les constructions en BA ou JIANG qui marque la relation de la
causativité entre 1’Agent et le Patient ou 1’Objet.

Dans une construction de mouvement causatif marqué, en fonction du marqueur
disposal BA ou JIANG qui change ’ordre des mots de SVO a SOV, les Rdles
Sémantique (RS) d’Agent ainsi que d’Objet ou Patient sont joués par un SN ou un
prénom qui se trouvent avant le verbe principal de mouvement. C’est le Patient ou
I’Objet qui encode la Figure de mouvement. Dans ce genre de construction de
mouvement, la position de la Figure ne change pas selon la composition des morphémes
verbaux dans les constructions de mouvement, elle se trouve toujours avant le verbe de

mouvement.
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Si une telle construction de mouvement comporte le concept du Fond, le Fond est
encodé¢ par un SN ou un SP qui joue le réle sémantique (RS) de Source, de But ou de
Locatif. Le SN qui encode le Fond se trouve apres le complément directionnel alors que
le SP qui encode le Fond peut se trouver avant et apres le verbe principal de mouvement.

Le verbe principal de mouvement dans une telle construction, comme celui dans
une construction causative non marqueé, encode principalement une fusion des concepts
primitifs du Mouvement et de la Cause. Il peut encoder également d’autres concepts
comme Maniére ou Trajectoire.

Nous allons présenter dans ce qui suit huit formes de macro structure interne (MaSI)

des constructions de mouvement causatif marqué :

- CautFi+Mvt.CautFd

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+Fd

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+T)j

- CautFi+Mvt.Cau+Tj+Fd+T)j

- CautFi+Fd+Mvt.Cau+Tj

- CautFi+Fd+Mvt.Cau+Tj+Tj

- CautFd+Fi+Mvt.Cau+Tj+T)j

- CautFd+Fi+tMvt.Cau+Tj+Fd+T]j

6.3.2.1 Cau+Fi+Mvt.Cau+Fd

(111) Hofek iR L

ta ba wo bao zai-hudi-li
il Aux  moi prendre dans les bras dans-les bras-dedans
3sg Aux Isg A% SP
Agent Patient Locatif
Cause Figure Mvt.Cau.Man Fond

1l m’a pris dans ses bras.
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(112) (J)deF o T A2 45 K

(ta) ba shoupa guo zai-zhijian
(elle) Aux  mouchoir entourer a-le bout du doigt
3sg Aux SN \Y% SP
Agent Objet Locatif
Cause Figue Mvt.CauMan Fond

Elle a entouré le bout de son doigt avec un mouchoir.

Les exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de mouvement
causatif marqué par le marqueur disposal #& BA. Ces deux constructions sont a un
morphéme verbal qui est le verbe de mouvement.

Dans I’énoncé (111), le verbe de mouvement est 4. bao « prendre dans les bras »
encode une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est
suivi d’un syntagme prépositionnel R E zai-hudi-li « dans les bras » qui joue le
role sémantique (RS) de Locatif. Le SP encode le Fond du mouvement. Le pronom
« 1l » qui se trouve avant le marqueur causatif BA joue le role sémantique (RS) d’Agent
alors que le pronom « moi » qui se trouve apres le marqueur endosse le RS de Patient
qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de
cet énoncé se présente comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Fd.

Dans 1’énoncé (112), le verbe de mouvement est ¥ gud « entourer » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Manigre. Il est suivi d’un
syntagme prépositionnel f£35 K zdi-zhijian « au bout du doigt » qui assume le role
sémantique (RS) de Locatif. Le SP encode le Fond du mouvement. Le pronom « elle »
qui se trouve avant le marqueur causatif BA joue le role sémantique (RS) d’Agent alors
que le SN F#8 shoupa « le mouchoir » qui se trouve aprés le marqueur joue le RS
d’Objet qui encode la Figure du mouvement. La macro structure interne (MaSI) de cet

énoncé se présente donc comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Fd.
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6.3.2.2 Cau+Fi+Mvt.Cau+Tj+Fd
(113) Hodek 3 &3 Aad kT

ta ba  wo gaogaode  jii-guo touding
il Aux moi en haut lever-dépasser le sommet de téte
3sg Aux lsg ADV V-Cplt.Dir SN
Agent Patient Locatif
Cause Figure Mvt.Cau.Tj-T; Fond

Il m’a levé au dessus de sa téte.

(114) &4 4] R 2B 51K

wo jiang  jian ci-jin shi-de-shénti
Je Aux épée  piquer-entrer  le corps de Shi
lsg Aux SN V-Cplt.Dir SN

Agent Objet But

Cause Figure Mvt.Cau.Man-TjFond

J’ai piqué avec mon épée dans le corps de Shi.

Les exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de mouvement
causatif marqué par le marqueur causatif & BA et ¥ JIANG. Ces deux constructions
sont a deux morphemes verbaux dont le premier est le verbe principal de mouvement
et le deuxiéme est un complément directionnel.

Dans I’énoncé (113), le verbe de mouvement est %= jii « lever » encode une fusion
des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. Il est suivi d’un
complément directionnel - if -guo «-dépasser» qui encode la Trajectoire du
mouvement. Il y aun SN kTl tduding « le sommet de téte » qui suit le complément
directionnel. Ce SN joue le role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond du
mouvement. Le pronom « il » qui se trouve avant le marqueur causatif BA endosse le
role sémantique (RS) d’Agent alors que le pronom « moi » qui se trouve apres le
marqueur joue le RS de Patient qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro
structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente comme Cau+Fi+Mvt.Cau. Tj+Tj+Fd.

Dans I’énoncé (114), le verbe principal de mouvement est #| ci « piquer » encode
une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniere. 11 est suivi d’un
complément directionnel -# -jin « -entrer » qui encode la Trajectoire du mouvement.

Il y aun SN #89 & 1K shi-de-shénti «le corps de Shi» qui suit le complément
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directionnel. Ce SN joue le role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond du
mouvement. Le pronom « je » qui se trouve avant le marqueur causatif JIANG assume
le role sémantique (RS) d’Agent alors que le SN 41 jian « 1’épée » qui se trouve apres
le marqueur joue le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro

structure interne (MaSI) de cet énoncé se forme comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Fd.

6.3.2.3 Cau+Fi+Mvt.Cau+Tj+Tj

(115) HIetbiaiek
wo ba ta bao-qi-lai
je Aux lui prendre dans les bras-lever-venir
Isg Aux 3sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Patient
Cause Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Je l'ai pris dans mes bras.

(116) (F)de X RMLTF &
(ta) ba dayr tuo-xia-lai
elle Aux  manteau enlever-descendre-venir
3sg Aux SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Cause Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Elle a enleveé son manteau.

Les exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de mouvement
causatif marqué par le marqueur causatif 2 BA. Ces deux constructions sont a trois
morphémes verbaux dont le premier est le verbe principal de mouvement et les deux
derniers sont des compléments directionnels.

Dans 1’énoncé (115), le verbe principal de mouvement est 4. bdo « prendre dans
les bras » encode une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Manicre.
Il est suivi de deux compléments directionnels dont le premier -#2 -gi « -lever » encode
la Trajectoire et le deuxiéme -3k -lai « -venir » est déictique. Le pronom « je » qui se
trouve avant le marqueur causatif BA assume le role sémantique (RS) d’Agent alors

que le pronom « lui » qui se trouve apres le marqueur remplit le RS de Patient qui
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encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet
énoncé se présente comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Tj.

Dans I’énoncé (116), le verbe principal de mouvement est il tuo « enlever »
encode une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est
suivi de deux compléments directionnels dont le premier - T -xia « -descendre »
encode la Trajectoire et le deuxiéme -3k -lai « -venir » est déictique. Le pronom
« elle » qui se trouve avant le marqueur causatif BA endosse le role sémantique (RS)
d’Agent alors que le SN X R dayr « manteau » qui se trouve apres le marqueur joue
le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro structure interne

(MaSI) de cet énoncé se présente comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Tj.

6.3.2.4 Cau+Fi+Mvt.Cau+Tj+Fd+Tj

(117) Gbyfe X R LB &

(ta) ba dayr dou-shang-jian-lai
elle Aux  manteau porter-monter-les épaules-venir
3sg Aux SN V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -Locatif
Cause Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Fd-Tj

Elle a remonté son manteau sur ses épaules.

L’¢énoncé (117) présente une construction de mouvement causatif marqué par
I’auxiliaire #& BA. Cette construction de mouvement est a trois morphémes verbaux
comme ceux dans 6.3.2.3. Cependant, il y a une incorporation de Fond entre les deux
compléments directionnels.

Dans cet énoncé, le verbe principal de mouvement est ¥, dou « porter » encode
une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est suivi
immédiatement d’un complément directionnel - £ -shang « -monter » qui encode la
Trajectoire du mouvement. Il y a un deuxiéme complément directionnel -3 -lai « -
venir » qui est déictique mais qui ne suit pas directement le premier complément. Le
SN J& jian « les épaules » joue le role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond
du mouvement. Ce SN est incorporé entre les deux compléments directionnels. Le
pronom « elle » qui se trouve avant le marqueur causatif BA assume le réle sémantique

(RS) d’Agent alors que le SN K R dayr « manteau » qui se trouve apres le marqueur
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remplit le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro structure

interne (MaSI) de cet énoncé se forme comme Cau+Fi+Mvt.Cau.Man+Tj+Fd+Tj.

6.3.2.5 Cau+Fi+Fd+Mvt.Cau+Tj

(118) EZEAABE, FeLrZdk/G wiel1Hr £

binkemen nahdan=zhe, ba héngliizhixie

les invités crier=ASP Aux des confettis en couleur
SN V=Progressif = Aux SN

Agent Objet

Cause Figure

xiang-tamen zhi-qu

Vers-eux jeter-aller

SP V-Cplt.Dir

But

Fond Mvt.Cau.Man-Tj

Les invités jettaient des confettis en couleur vers eux en criant.

L’¢énoncé (118) présente une construction de mouvement causatif marqué par
l’auxiliaire #& BA. Cette construction de mouvement est & deux morphémes verbaux.
Dans cet énoncé, le verbe principal de mouvement est #f zhi « jeter » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniere. Il est suivi
immédiatement d’un complément directionnel - & -qu «-aller» qui encode la
Trajectoire déictique du mouvement. Il y a un syntagme prépositionnel &4 xiang-
tamen « vers eux » qui se trouve avant le verbe principal de mouvement. Ce SP endosse
le role sémantique (RS) de But qui encode le Fond du mouvement. Le SN & &A1
binkemen « les invités » qui se trouve avant le marqueur causatif BA remplit le role
sémantique (RS) d’Agent alors que le SN £02k4K 5 hongliizhixié « les confettis en
couleur » qui se trouve apres le marqueur joue le RS d’Objet qui encode la Figure du
mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet énoncé se présente

comme CautFi+Fd+Mvt.Cau+Tj.
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6.3.2.6 Cau+Fit+Fd+Mvt.Cau+Tj+Tj
(119) (Gb)fetia ik 42T &

(ta) ba qipao cong-tou-shang

Elle Aux  robe traditionnelle chinoises depuis-la téte-dessus

3sg Aux SN SP
Agent Objet Source

Cause Figure Fond
tui-xia-lai

enlever-descendre-venir
V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Elle a enlevé sa robe traditionnelle chinoise depuis sa téte.

L’énoncé (119) présente une construction de mouvement causatif marqué par
I’auxiliaire #& BA. Cette construction de mouvement est a trois morphémes verbaux.
Dans cet énoncé, le verbe principal de mouvement est #& ful « enlever » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Manicre. Il est suivi de deux
compléments directionnels dont le premier - T -xia «-descendre» encode la
Trajectoire du mouvement et le deuxiéme - -lai « -venir » qui est déictique. Il y a un
syntagme prépositionnel Mk £ cong-tou-shang « depuis la téte » qui se trouve avant
le verbe principal de mouvement. Ce SP assume le role sémantique (RS) de Source qui
encode le Fond du mouvement. Le pronom « elle » qui se trouve avant le marqueur
causatif BA endosse le role sémantique (RS) d’Agent alors que le SN 3548 gipdo « la
robe traditionnelle chinoise » qui se trouve apres le marqueur joue le RS d’Objet qui
encode la Figure du mouvement. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet

énoncé se présente comme Cau+Fi+Fd+Mvt.Cau.Man+Tj+Tj.
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6.3.2.7 Cau+Fd+Fi+Mvt.Cau+Tj+Tj(+Fd)
(120) HATBMHA) 2 ¥ oG T ek

women yaozuodeshi jiang  dishang-de-xué

Ce que nous allons faire est que Aux par terre-DE-la neige

Ipl Aux  SN-DE-SN
Agent Locatif-Objet
yang-qi-lai

jeter en I’air-lever-venir
V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj Cause Fond-Figure

Ce que nous allons faire est de faire disperser la neige par terre.

L’exemple (120) présente une construction de mouvement causatif marqué par
l’auxiliaire # JIANG. Cette construction de mouvement est a trois morphémes
verbaux.

Dans cet énoncé, le verbe principal de mouvement est 4% ydng « jeter en I’air »
encode une fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. En
outre, il implique le But du mouvement qui encode le Fond « en I’air ». Ce verbe de
mouvement est suivi de deux compléments directionnels dont le premier -# -gi « -
lever » encode la Trajectoire du mouvement et le deuxiéme -3k -lai « -venir » qui est
déictique. Le pronom « nous » qui se trouve avant le marqueur causatif JIANG endosse
le role sémantique (RS) d’Agent alors que le SN 3b_E89F  dishang-de-xué « la neige
par terre » qui se trouve apres le marqueur assume le RS d’Objet qui encode la Figure
du mouvement. Dans ce SN, il comporte un SN de lieu #v £ dishang « par terre » qui
remplit le réle sémantique (RS) de Source qui encode également le Fond. En ce cas, la
macro structure interne (MaSI) de cet ¢énoncé se présente comme

Cau+Fd+Fi+Mvt.CautTj+Tj(+Fd).
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6.3.2.8 Cau+Fd+Fi+tMvt.Cau+Tj+Fd+Tj
(121) & 4emf oy % rt ek 2| R AF 50 8 &

Jidorui bd zuili-de-chaye ti-dao

Jiaorui Aux dans la bouche-DE-les feuilles de thé cracher-arriver

SN SN-DE-SN V-Cplt.Dir
Agent Source-Objet
Cause Fond-Figure Mvt.Cau.Man-Tj

langanwaimian-qu

en dehors de la rambarde-aller
SN-Cplt.Dir

But

Fond-Tj

Jiaorui a craché les feuilles de thé de sa bouche jusqu’en dehors de la rambarde.

L’exemple (121) exprime une construction de mouvement causatif marqué par
l’auxiliaire # JIANG. Cette construction de mouvement est a trois morphémes
verbaux. Il y a une incorporation du SN de Fond entre deux compléments directionnels.
Dans cet énoncé, le verbe principal de mouvement est vt 1 « cracher » encode une
fusion des concepts du Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. Il est suivi de deux
compléments directionnels dont le premier -2 -dao « -arriver » encode la Trajectoire
du mouvement et le deuxiéme - -qu « -aller » qui est déictique. Le SN A AF4
langanwaimian « en dehors de la rambarde » joue le role sémantique (RS) de But qui
encode le Fond du mouvement. Le SN « Jiaorui » qui se trouve avant le marqueur
causatif BA joue le role sémantique (RS) d’Agent alors que le SN "% 2 6975t zuili-
de-chaye « les feuilles de thé dans la bouche » qui se trouve aprés le marqueur assume
le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. Dans ce SN, il comporte un SN de
lieu "% ¥ zuili « dans la bouche » qui remplit le réle sémantique (RS) de Source qui
encode également le Fond. En ce cas, la macro structure interne (MaSI) de cet énoncé

se forme comme Caut+Fd+Fi+Mvt.Cau+Tj+Fd+Tj.
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6.4 Le gabarit syntaxique de la Figure et de Fond dans les constructions de
mouvement

Dans le chapitre 6, nous avons abordé¢ la Macro Structure Interne (MaSI) des
constructions de mouvement en chinois contemporain. Nous les avons décrites en les
regroupant en deux types de constructions selon la causativité : les constructions de
mouvement non-causatif (supra: 6.2) et les constructions de mouvement causatif
(supra : 6.3).

Les syntagmes verbaux de mouvement peuvent se composer soit d’un seul
morphéme verbal qui est le verbe de mouvement, soit de deux morphémes verbaux :
I’un est un verbe principal de mouvement et 1’autre un complément directionnel, soit
de trois morphémes verbaux composés d’un verbe principal de mouvement et deux
compléments directionnels dont le premier encode la Trajectoire du mouvement et le
deuxiéme est déictique.

Dans les constructions de mouvement non-causatif, le role sémantique d’ Agent est
joué par un SN ou un pronom qui encode la Figure du mouvement. Alors que dans les
constructions de mouvement causatif, c’est le Patient ou 1’Objet assumé par un SN ou
un pronom qui encode la Figure. Et le concept du Fond est souvent encodé par un SN
ou un SP dont la position syntaxique se varient selon le type des constructions.

Nous pouvons remarquer parmi les exemples présentés dans 6.2 et 6.3, que la
position syntaxique de la Figure et du Fond se varient beaucoup dans les deux sortes
des constructions de mouvement. Dans cette partie, nous allons observer la position
syntaxique a travers les exemples cités dans les chapitres précédents et essayer de tirer
un gabarit syntaxique pour la Figure et pour le Fond dans des constructions de

mouvement.

6.4.1 Le gabarit syntaxique de la Figure dans les constructions de mouvement
Il y a en gros deux possibilité de la position syntaxique de la Figure : la position
préverbale et la position postverbale.

Comme nous avons évoqué plus haut dans ce chapitre, dans les constructions de
mouvement non-causatif, le role sémantique d’Agent est endossé par un SN ou un
pronom qui encode la Figure du mouvement. Alors que dans les constructions de
mouvement causatif, c’est le Patient ou I’Objet joué par un SN ou un pronom qui encode

la Figure. En outre, dans les constructions de mouvement causatif, selon la composition
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des morphémes verbaux (un morphéme, deux morphémes ou trois morpheémes), il y a
un phénomeéne de I’incorporation de la Figure dans le syntagme verbal de mouvement.
A présent, nous allons expliquer en détail les différentes situations de la position

syntaxique de la Figure dans des constructions de mouvement.

6.4.1.1 La position préverbale de la Figure dans les constructions de mouvement

Il y a deux cas ou la Figure se trouve avant le syntagme verbal de mouvement :
premicrement, dans les constructions de mouvement non-causatif ; deuxiémement,
dans les constructions de mouvement causatif marqué, comme les constructions en BA

ou JIANG. Reprenons quelques exemples déja cités dans les chapitres 6.2 et 6.3 :

(122) te st 22808 4

ta bujiushixiang  lii me

il juste vouloir s’esquiver Mode
3sg Mod.Déontique SV

Agent

Figure Mvt.Man

1l voulait juste s ’esquiver.

(123) REWEET £

wushude-xué jiang-xia-lai
nombreux-neige tomber-descendre-venire
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Figure Mvt. Tj-Tj-Tj

La neige tombent abondamment du ciel.

(124) & Fetbioix
wo ba ta bao-qi-lai
je Aux lui prendre dans les bras-lever-venir
Isg Aux 3sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Patient
Cause Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Tj

Je l'ai pris dans mes bras.
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Les trois exemples présentés ci-dessus montrent trois constructions de mouvement
dont les deux premiers sont non-causatifs et le dernier est causatif. Dans ces trois
constructions de mouvement, la Figure se trouve avant le syntagme verbal.

L’énoncé (122) comporte une construction de mouvement agentif. L’ Agent est
assum¢ par le pronom «il» qui encode la Figure du mouvement « s’esquiver ».
L’énoncé (123) montre une construction de mouvement non-agentif. Le SN &
xué « la neige » joue le rdle sémantique (RS) d’Objet qui encode la Figure du
mouvement « tomber ». L’énoncé (124) présente une construction de mouvement
causatif marqué par le marqueur BA. Le pronom « je » qui se trouve avant le marqueur
causatif BA endosse le role sémantique (RS) d’Agent alors que le pronom « lui » qui
se trouve apres le marqueur remplit le RS de Patient qui encode la Figure du mouvement.
Le marqueur BA transmet ’objet direct du verbe #. bdo « prendre dans les bras » a la
position préverbale. L’ordre des mots de cet énoncé devient SOV au lieu de SVO.

Pour conclure, il y a deux cas ou la Figure se trouve en position préverbale :
premicerement, dans les constructions de mouvement non-causatif ; deuxiémement,

dans les constructions de mouvement causatif marqué par BA ou JIANG.

6.4.1.2 La position postverbale de la Figure dans les constructions de mouvement
Les situations dans lesquelles la Figure se trouve en position postverbale sont plus
compliquées que celles dans lesquelles la Figure se trouve en position préverbale. La
Figure qui se trouve en position postverbale apparait dans les constructions de
mouvement causatif non-marqué.

Dans les constructions de mouvement causatif qui comporte un seul verbe, la
Figure se trouve apres le verbe de mouvement. Dans les constructions de mouvement
causatif a deux morphémes verbaux, la Figure se trouve apres le complément
directionnel. Dans les constructions de mouvement causatif a trois morphémes verbaux,
il y a une incorporation de la Figure. Elle est incorporée soit entre le verbe principal de
mouvement et le premier complément directionnel, soit entre les deux compléments

directionnels. Reprenons quelques exemples dans 6.3 :
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(125) ## — A58 A%

qing erwei
s’il vous plait  vous deux
ADV 2pl

Agent

dao xiangbin
verser le champagne
\Y% SN

Objet

Mvt.Cau.Tj Fi

Sablez le champagne, s’il vous plait !

(126) #& T Kt
wo Jjié-kai
je défaire-ouvrir
Isg V-Cplt.Dir
Agent

Mvt.Cau.Man-Tj

J'ai défait ma robe.

changpao
robe

SN

Objet

Figure

(127) 2RAX#E T mAER LR

loutaitai  you di=le liangtongchaye -guo-lai

Mme Lou encore passer=ASP deux boites de thé-traverser-venir
SN ADV  V-Accompli SN-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent Objet

Mvt.CauMan  Figure-Tj-Tj

Madame Lou a donné encore deux boites de thé (a [’autre dame).

(128)  (He)¥ ok
(ta) tao-chu
@il) chercher-sortir
3sg V-Cplt.Dir
Agent

Mvt.Cau.Man-Tj

1l a sorti son mouchoir.

shoupa -lai
mouchoir-venir
SN-Cplt.Dir
Objet

Figure-Tj
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Les quatre exemples repris ci-dessus montrent quatre constructions de mouvement
causatif non-marqués. Dans les quatre constructions de mouvement, la Figure se trouve
apres le verbe principal de mouvement.

L’énoncé (125) comporte une construction de mouvement a un seul verbe 4| dao
« verser ». L’Agent est endossé par « vous deux » et I’Objet est joué par le SN F4£
xiangbin « le champagne » qui encode la Figure du mouvement « verser ». Il se trouve
apres le verbe de mouvement.

L’énoncé (126) présente une construction de mouvement a deux morpheémes
verbaux fEJf jié-kai « défaire ». L’ Agent est assumé par « je » et I’Objet est rempli
par le SN K74& changpdo « la robe » qui encode la Figure du mouvement « défaire ».
Il se trouve apres le complément directionnel. Les derniers deux énoncés montrent deux
constructions de mouvement a trois morpheémes verbaux.

Dans 1’énoncé (127), il y a deux compléments directionnels dans cette
construction qui se trouvent a la fin de I’énoncé : -iT %k -guo-lai « -traverser-venir »
dont le premier encode la Trajectoire du mouvement et le deuxieme déictique. Le SN
FAE At lidngtongchdye « deux boites de thé » encode la Figure qui est incorporée
entre le verbe principal de mouvement et le premier complément directionnel.

Néanmoins, dans 1’énoncé (128), le verbe de mouvement #] tdo « sortir en
cherchant » est suivi d’un complément directionnel -#; -chu « -sortir » qui encode la
Trajectoire. Il y a un deuxiéme complément directionnel déictique sk -lai « -venir »
qui se trouve a la fin de la construction. La Figure est encodée par le SN 1 shoupa
« le mouchoir » qui est incorporé entre les deux compléments directionnels.

Pour conclure, La Figure qui se trouve a la position postverbale apparait dans les
constructions de mouvement causatif non-marqué. Sa position se varie selon la
composition des morphémes verbaux. Dans les constructions de mouvement a un seul
verbe, la Figure intervient apres le verbe de mouvement. Dans les constructions de
mouvement a deux morphemes verbaux, la Figure se place apres le complément
directionnel. Dans les constructions de mouvement a trois morphémes verbaux, il y a
une incorporation de la Figure. Elle est incorporée soit entre le verbe principal de
mouvement et le premier complément directionnel, soit entre les deux compléments
directionnels.

Nous allons maintenant tirer un gabarit syntaxique de la Figure dans les

constructions de mouvement en chinois contemporain selon trois parametres :
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préverbale/postverbale, non-causatif/causatif, compositions des morphémes. Le gabarit

syntaxique de la Figure est illustré dans le graphe ci-dessus :

Position : =) -1 0 1 2 3

Non-causatif

|
| SNPron + SV |

Préverbale
Causatil [p \JIANG +SN/Pron + SV |
Figure 1 morphéme verbal
V + SN/Pron
Postverbale 2 morphémes verbaux
V + Cplt.Dir + SN/Pron
Causatif
V + SN/Pron + Cplt.Dir +Cplt.Dir
3 morphémes verbaux

V + CpltDir + SN/Pron + Cplt.Dir

Figure 35 : Le gabarit syntaxique de Figure dans les constructions de mouvement

Dans le schéma présenté ci-dessus, nous avons appliqué I’approche de gabarit
morphologique a ce gabarit syntaxique pour proposer une description plus claire de la
position syntaxique de Fond.

Les numéros -2, -1, 0, 1, 2, 3 sont pour marquer la position syntaxique dont la
position 0 attribuée au verbe de mouvement comme une position radical. Les positions
qui se placent a gauche de la position radical 0 sont des positions préverbales. Les
positions qui se trouvent a droite de la position radical 0 sont des positions postverbales.
D’apres ce gabarit syntaxique, nous pouvons remarquer que la Figure peut occuper trois
positions syntaxiques : position -1, 1 et 2.

La position -1 correspond a la position préverbale de la Figure dans les deux cas :
dans les constructions de mouvement non-causatif et dans les constructions de
mouvement causatif marqué par BA ou JIANG qui occupe la position -2.

La position 1 correspond a la position postverbale de la Figure dans les deux cas
suivants : premierement, dans les constructions de mouvement causatif a un seul verbe ;
deuxiemement, dans les constructions de mouvement causatif a trois morphémes
verbaux ou la Figure est incorporée entre le verbe principal de mouvement et le premier

complément directionnel.
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La position 2 correspond a la position postverbale de la Figure dans les deux
situations suivantes : premicrement, dans les constructions de mouvement causatif a
deux morpheémes verbaux ou la Figure est placée apres le complément directionnel ;
deuxiemement, dans les constructions de mouvement causatif a trois morphémes

verbaux ou la Figure est incorporée entre les deux compléments directionnels.

6.4.2 Le gabarit syntaxique de Fond dans les constructions de mouvement
La position syntaxique du Fond est moins compliquée que celle de la Figure. Il y a
¢galement deux possibilités de la position syntaxique du Fond : la position préverbale
et la position postverbale. La raison pour laquelle la position syntaxique du Fond est
moins compliquée que celle de la Figure est que la causativité n’est plus un facteur qui
influence la position. La, il ne s’agit plus de la relation causative entre I’Agent et le
Patient ou I’Objet, mais il s’agit des roles sémantiques (RS) de Locatif, de But et de
Source.

Comme nous avons présenté plus haut dans ce chapitre, le concept du Fond est
encodé par un SN ou un SP. Le SN ou le SP joue le role sémantique (RS) de Locatif,
de But ou de Source. Nous allons expliquer en détail les différentes situations de la

position syntaxique de la Figure dans les pages suivantes.

6.4.2.1 La position préverbale du Fond dans les constructions de mouvement

Il n’y a qu’une seule situation ou le Fond se trouve avant le syntagme verbal de
mouvement : quand le Fond est encodé par un syntagme prépositionnel qui se trouve
avant le syntagme verbal de mouvement. Reprenons quelques exemples cités dans les

chapitres 6.2 et 6.3 :

(129) B Az Hd &

shi chao=zhe-yudnchu pdo-guo-qu

Shi vers=ASP.Progressif-lointain courir-traverser-aller
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent But

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

Shi s’est éloigné en courant.
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(130) AR BHIK A LR T A4

ranhou ta cong-toufa-shang ba-xia fachai
ensuite elle depuis-cheveux-dessus arracher-descendre épingle a cheveux
ADV  3sg SP V-Cplt.Dir SN
Agent Source Objet
Fond Myvt.Cau.Man-Tj Figure

Elle a ensuite enleveé son épingle a cheveux.

Les deux exemples repris ci-dessus montrent deux constructions de mouvement
dont le Fond est encod¢ par un syntagme prépositionnel qui se trouve avant le syntagme
verbal de mouvement. Le premier énoncé présente une construction de mouvement
agentif. Le syntagme prépositionnel 35 i& &t chdo=zhe-yudnchii « vers le loin » joue
le role sémantique (RS) de But qui encode le Fond du mouvement. Ce SP se trouve
avant le verbe principal de mouvement. Le deuxiéme énoncé montre une construction
de mouvement causatif. Le syntagme prépositionnel M 3k & L cong-toufa-shang
« depuis les cheveux » assume le RS de Source ici et il encode le Fond du mouvement.

Ce SP se trouve également avant le syntagme verbal de mouvement.

6.4.2.2 La position postverbale du Fond dans les constructions de mouvement
Les situations dans lesquelles le Fond se trouve a la position postverbale sont plus
compliquées que celles dans lesquelles le Fond se trouve a la position préverbale.

Dans les constructions de mouvement qui comportent un seul verbe de mouvement,
le Fond se trouve apres le verbe de mouvement. Dans les constructions de mouvement
a deux morphémes verbaux, le Fond se trouve apres le complément directionnel. Dans
les constructions de mouvement a trois morphemes verbaux, le Fond est incorporé entre
deux compléments directionnels.

Reprenons quelques exemples cités dans 6.2 et 6.3 :
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(131) & — =& L2 F 3030

wo yi hui-shanghdi bian qu  jiuzhi

je des que rentrer-Shanghai tout de suite aller au travail
Isg ADV V-SN ADV SV2

Agent -But

Figure Mvt.Tj-Fond

Une fois rentré a Shanghai j’irai au travail tout de suite.

(132) Here K i E IR L

ta ba wo bao zai-hudi-li
il Aux  moi prendre dans les bras dans-les bras-dedans
3sg Aux Isg \% SP
Agent Patient Locatif
Cause Figure Mvt.Cau.Man Fond

1l m’a pris dans ses bras.

Les deux exemples repris ci-dessus montrent deux constructions de mouvement a
un seul morphéme verbal. Le premier présente une construction agentive et le deuxieme
présente une construction causative marquée par BA.

Dans la premiére construction de mouvement W £ hui-shanghdi « rentrer a
Shanghai », le SN « Shanghai » remplit le réle sémantique (RS) de But qui encode le
Fond du mouvement.

Dans la deuxiéme construction de mouvement % & #R 2 bdo zdi-hudi-li
« prendre dans les bras », le syntagme prépositionnel /£ % zai-hudi-li « dans les
bras » endosse le role sémantique (RS) de Locatif qui encode le Fond du mouvement.

Le SN et le SP dans ces deux constructions se trouvent apres les verbes de mouvement.

(133) R2ZABHEE

milan cai kua-jin-keshi

Milan a peine  franchir-entrer-le salon
SN ADV V-Cplt.Dir -SN

Agent But
Figure Mvt.Man -Fond

Milan est a peine entrée dans le salon
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(134) 25 &) ) 2 69 & 4K

wo jiang  jian ci-jin shi-de-shénti
Je Aux épée  piquer-entrer  le corps de Shi
Isg Aux SN V-Cplt.Dir SN

Agent Objet But

Cause Figure Mvt.Cau.Man-TjFond

J’ai piqué avec mon épée dans le corps de Shi.

Ces deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement a deux morpheémes verbaux. Le premier présente une construction agentif
et le deuxiéme causatif marqué par JIANG.

Dans la premiére construction de mouvement ¥% #t & 'F kua-jin-késhi « entrer
dans le salon », le SN & F késhi « le salon » assume le role sémantique (RS) de But
qui encode le Fond du mouvement. Il suit le complément directionnel -3t -jin « -
entrer » qui encode la Trajectoire.

Dans la deuxiéme construction de mouvement #§| 3t %49 & 4K ci-jin shi-de-shenti
« piquer dans le corps de Shi », le SN # 89 & 1Kk shi-de-sheénti « le corps de Shi » qui
suit le complément directionnel -3 -jin « -entrer » remplit le rdle sémantique (RS) de

Locatif qui encode le Fond du mouvement.

(135) #eifA2 THET, #Iadh &
ta zhua-qi=le maozi, Jiu pdo-chu-mén-qu

elle saisir-lever=Accompli le chapeau, puis courir-sortir-la porte-aller

SN V-Cplt.Dir SN V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -Source
Fil Mvt2.Man-Tj2 Fi2 Mvtl.Man-Tj1-Fd-Tjl

Elle a saisi son chapeau et puis elle est sorti en courant.

(136) (¥)de K R LA &

(ta) ba dayr dou-shang-jian-lai
elle Aux  manteau porter-monter-les épaules-venir
3sg Aux SN V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -Locatif
Cause Figure Mvt.Cau.Man-Tj-Fd-Tj
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Elle a remonté son manteau sur ses épaules.

Les deux exemples repris ci-dessus montrent deux constructions de mouvement a
trois morphémes verbaux. Le premier présente une construction agentif et le deuxieéme
causatif marqué par BA.

Dans la premiére construction de mouvement ¥ i |12 pdo-chu-mén-qu « sortir
de la porte en courant », le SN |'] mén « la porte » remplit le role sémantique (RS) de
Source qui encode le Fond du mouvement. Ce SN est incorporé entre les deux
compléments directionnels - ¥ -chu «-sortir» qui encode la Trajectoire du
mouvement et - -qu « -aller » qui est déictique.

Dans la deuxiéme construction de mouvement #, ‘& &k dou-shang-jian-lai
« remonter sur ses épaules », le SN J& jian « les épaules » assume le role sémantique
(RS) de Locatif qui encode le Fond du mouvement. Ce SN est incorporé entre les deux
compléments directionnels - £ -shang « -monter » qui encode la Trajectoire du
mouvement et -3 -lai « -venir » qui est déictique.

Pour conclure, il y a trois situations ou le Fond occupe une position postverbale :
premicerement, dans les constructions de mouvement qui comporte un seul verbe de
mouvement, le Fond se trouve apres le verbe de mouvement ; deuxiémement, dans les
constructions de mouvement a deux morphemes verbaux, le Fond se trouve apres le
complément directionnel ; troisitmement, dans les constructions de mouvement a trois
morphémes verbaux, le Fond est incorporé entre les deux compléments directionnels.

Nous allons maintenant tirer un gabarit syntaxique de Fond dans les constructions
de mouvement en chinois contemporain selon deux parameétres : préverbale/postverbale
et compositions des morphémes. Le gabarit syntaxique de Fond est illustré dans le

graphe ci-dessus :
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Position : -1 0 1 2 3

Préverbale SP + SV

Fond tmobie Ty + SN
\" + SP

2 morphémes
verbaux

Postverbale

\Y% + Cplt.Dir + SN

3 morphémes

vebax 4y 4+ Cplt.Dir + SN + Cplt.Dir

Figure 36 : Le gabarit syntaxique de Fond dans les constructions de mouvement

Dans le graphe présenté ci-dessus, nous avons appliqué 1’approche de gabarit
morphologique a ce gabarit syntaxique afin de proposer une description plus claire de
la position syntaxique de Fond.

Les numéros -1, 0, 1, 2, 3 sont pour marquer la position syntaxique dont la position
0 attribuée au verbe de mouvement comme une position radical. Les positions qui se
trouvent a gauche de la position radical 0 sont des positions préverbales. Les positions
qui se trouvent a droite de la position radical 0 sont des positions postverbales.

D’apres ce gabarit syntaxique, nous pouvons remarquer que le Fond peut occuper
trois positions syntaxiques : position -1, 1 et 2.

La position -1 correspond a la position préverbale de Fond encodé par un syntagme
prépositionnel dans les constructions de mouvement non-causatif et causatif.

La position 1 correspond a la position postverbale de Fond dans les constructions
de mouvement a un seul morphéme verbal. Il se trouve apres le verbe de mouvement.

La position 2 correspond a la position postverbale de Fond dans les deux situations
suivantes : premierement, dans les constructions de mouvement a deux morphemes
verbaux ou le Fond se trouve apres le complément directionnel ; deuxiémement, dans
les constructions de mouvement a trois morphémes verbaux ou le Fond est incorporée

entre les deux compléments directionnels.
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7.1 Introduction

Dans le chapitre précédent, nous avons présenté une description a trois dimensions des
constructions de mouvement en chinois contemporain : la structure externe, la structure
sémantique et la structure interne (SE-SS-SI). Au niveau de la structure externe (SE),
nous analysons la structure de surface des compositions syntaxiques des constructions
de mouvement (supra : chapitre 4). Au niveau de la structure sémantique (SS), nous
¢tudions le cadre sémantique des constructions de mouvement en nous appuyant sur les
Roles Sémantiques (RS) (supra : chapitre 5). Au niveau de la structure interne (SI),
nous observons la structure conceptuelle des constructions de mouvement (supra :
chapitre 6).

Dans ce chapitre, nous allons étudier la complexité sémantique des verbes de
mouvement sur le plan conceptuel, autrement dit, au niveau de la structure interne (SI).
En nous basant sur les concepts primitif (Mouvement (Mvt), Trajectoire (Tj), Figure
(F1), Fond (Fd), Maniére (Man) et Cause (Cau)) du mouvement, proposés par Talmy
(2000), nous pouvons décrire la structure interne (SI) des constructions de mouvement
en deux niveaux : la structure conceptuelle des constructions de mouvement et la
structure conceptuelle des verbes de mouvement. Pour le premier cas, nous définissons
comme Macro Structure Interne (MaSI) (supra : 6.1) et pour le deuxiéme cas, nous
définissons comme Micro Structure Interne (MiSI) (supra : 6.1).

Dans la description de la Macro Structure Interne (MaSI), nous faisons resortir
I’encodage des concepts primitifs du mouvement dans les différents types de syntagmes
alors que dans la description de la Micro Structure Interne (MiSI), nous observons
I’encodage des concepts dans un seul verbe qui est le verbe principal d’une construction
de mouvement. Nous constatons que le niveau de la Macro Structure Interne (MaSI) a
une interaction avec le niveau de la structure externe (SE) et celui de la structure
sémantique (SS). Au niveau de la Micro Structure Interne (MiSI), il y a un phénomeéne
important a souligner : le phénoméne de la « fusion » (conflation) (Talmy, 2000) des
concepts primitifs des verbes de mouvement. Ce phénomene est signalé notamment en
chinois standard. Les verbes de mouvement en chinois possédent un contenu trés dense
sur le plan conceptuel. Un verbe de mouvement peut encoder a la fois les concepts du
Mouvement (Mvt), de la Trajectoire (Tj), de la Maniere (Man) et de la Cause (Cau).

Dans ce chapitre, nous allons classifier les différentes catégories des verbes du

mouvement selon leurs modéeles de fusionnement des concepts (infra : 7.2).
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7.2 La Micro Structure Interne (MiSI) des verbes de mouvement en chinois
contemporain

Comme nous avons signalé plus haut, les verbes de mouvement en chinois dispose d’un
contenu conceptuel trés dense. D’ou leur complexité. Talmy propose trois catégories
principales des verbes de mouvement sur le plan typologique en fonction de leurs
fusions des composants sémantiques®' : Mouvement + Co-événement®?, comme en
finno-ougrien, ojibwa etc., Mouvement + Trajectoire, comme en japonais, coréen,
semitique etc., et Mouvement + Figure comme en Atsugewi, Navaho etc., (supra :
1.5.2). Néanmoins, en ce qui concerne le chinois, le cas est encore plus complexe. Les
modeles de la fusion des concepts (conflation patterns) dans les verbes de mouvement
en chinois sont trés variés. Nous avons tiré plusieurs modeles de fusionnement en
traitant notre corpus. Nous en avons classifié huit catégories des verbes de mouvement

selon leurs types de fusionnement :

- Catégorie I Mouvement + Trajectoire

- Catégorie Il Mouvement + Maniére

- Catégorie III Mouvement + Maniére + Trajectoire
- Catégorie IV Mouvement + Maniere + Fond

- Catégorie V Mouvement + Cause

- Catégorie VI Mouvement + Cause + Manicre

- Catégorie VII Mouvement + Cause + Trajectoire

- Catégorie VIII Verbe d’activité + Cause

A présent, nous allons étudier les divers modeles de fusion dans chaque catégorie

en présentant des exemples tirés de notre corpus.

7.2.1 Catégorie I Mouvement + Trajectoire
La premicre catégorie englobe les verbes qui comportent une fusion des concepts du
Mouvement et de la Trajectoire.

En général, dans les constructions de mouvement en chinois, ce sont les

compléments directionnels qui encodent le concept de la Trajectoire. D’apres LIU

31 Talmy, L., 2000, Toward a cognitive semantics (Vol. 2). MIT press, p. 21.
2 En remplacement du terme « supporting event» proposé par Talmy (1991) qui désigne

généralement sois la maniére, sois la cause d’un événement de mouvement.
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Yuehua (1998), il y a onze compléments directionnels en chinois. Ces compléments

directionnels forment une classe fermée. Nous les récapitulons dans le tableau ci-

dessous :

% | -% | -k -F | -# | -m At i S R
Complément
-lai -qu | -shang -Xia -jin -chu -hui -guo -kai -qi -dao
Directionnel
L’équivalent se arriver
venir | aller | monter | descendre | entrer | sortir | rentrer | traverser | ouvrir
francais lever | jusqu’a
across,
L’équivalent
come | go up down, off in out back over, away up to
anglais
through

Tableau 25 : Classe fermée des compléments directionnels en chinois standard

Néanmoins, ces compléments directionnels peuvent fonctionner indépendamment

comme un verbe principal de mouvement qui encode les concepts du Mouvement et de

la Trajectoire. Reprenons quelques exemples du chapitre 4.2 :

(137) ZHAF LS T

wo dou dao yalongwan

je déja arriver baie de yalong
Isg ADV SV SN

Agent But

Fi Mvt.Tj Fd

Je suis déja arrivée a la Baie de Yalong.

(138) TH#H& B Tk

xia-loutt wo ziji
descendre les escaliers  je moi-méme
\Y -SN
Locatif Agent
Mvt.Tj-Fd Fi

Isg Pron.Réf.

Je vais descendre les escaliers moi-méme.

7

lai

le

CRS
ASP

faire
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Dans les deux exemples repris ci-dessus, les verbes %] dao « arriver » et F xid
« descendre » encodent les concepts du Mouvement et de la Trajectoire.

Il y a également des verbes de mouvement qui ne se trouvent pas dans la classe
fermée des compléments directionnels. Ces verbes sont lexicaux qui forment une classe
ouverte. Par exemple, les verbes 4 dido « tomber», % [uo « tomber», 18 ddo
« tomber », I+ shéng « (se) lever », % jiang « baisser », etc. Ce genre de verbes de
mouvement peuvent se présenter indépendamment sans se combiner avec un
complément directionnel, comme les deux exemples ci-dessus. Mais ils peuvent
¢galement étre suivis des compléments directionnels, en ce cas, il y a une redondance
de la présence du concept de la Trajectoire dans la construction de mouvement.

Regardons les exemples présentés ci-dessous :

(139) K—mFR#kBETET

wo yi song-shou ni  jiu diao-xia-qu le
je desque lacher-la main tu tout de suite tomber-descendre-aller LE
Isg ADV V1-SN 2sg ADV V2-Cplt.Dir-Cplt.Dir CRS
Agentl -Objetl Agent2

Mvtl.Cau.Man-Fil Fi2 Mvt2.Man-Tj-Tj

Des que j’ai ldché ma main, tu es tombée

(140) B £ XK e dsbd b

shi ddo zai xuanwiiyan-de-dimian-shang
Shi tomber sur le basalte-DE-terre-dessus
SN SV SP

Agent Locatif

Figure Mvt.Tj Fond

Shi est tombé par terre en basalte

Dans les deux exemples présentés ci-dessus, les verbes de mouvement #¥ dido
« tomber » dans le premier énoncé et 12| ddo « tomber » dans le deuxiéme encodent les
concepts du Mouvement et de la Trajectoire. Les deux verbes de mouvement indiquent
une trajectoire du haut vers le bas.

Dans 1’énoncé (139), il y a deux constructions de mouvement : A5 song-shou

« lacher-la main » et # F % dido-xia-qu « tomber-descendre-aller ». La premiére
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construction est causative dont le verbe #* song encode les concepts du Mouvement,
de la Cause et de la Manicre. Alors que la deuxiéme est non-causative. La deuxiéme
construction est le résultat de la premiére. Les Figures de ces deux constructions de
mouvement sont différentes.

Dans 1’énoncé (140), le verbe 42| ddo «tomber» encode les concepts du
Mouvement et de la Trajectoire. Il est suivi d’un syntagme prépositionnel &3 £
zai-dimianshang « par terre » qui encode le concept du Fond du mouvement.

Comme nous avons mentionné plus haut, les verbes de mouvement qui encodent
la Trajectoire forment une classe de lexique ouverte alors que les compléments
directionnels forment une classe grammaticale fermée. La configuration de ces deux

classes est présentée dans le graphe ci-dessous :

Classe ouverte:
Verbes de mouvement
qui encodent la
Trajectoire

Classes fermée:
Compléments
directionnels

Figure 37 : Le chevauchement des verbes de mouvement qui encodent la Trajectoire

et des compléments directionnels en chinois standard

7.2.2 Catégorie 11 Mouvement + Maniére
La deuxiéme catégorie des verbes de mouvement contiennent les verbes qui présentent
une fusion des concept du Mouvement et de la Maniére. La langue chinoise comporte
une quantité riche de ce genre des verbes de mouvement.

Ce genre de verbes de mouvement sont souvent suivis des compléments
directionnels qui encodent le concept de la Trajectoire. Observons quelques exemples

ci-dessous :
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(141) ARMIFRE LT

réen shi cong  na hud-guo-qu le
la personne étre depuis la-bas glisser-traverser-aller ASP
SN Aux SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir CRS
Agent Source

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

C’est par la-bas que la personne s’est glissée.

(142) 4b—shm it 5k

ta yilu nit-jin-fang-qu

elle tout droit  rouler les hanches-entrer-la chambre-aller
3sg ADV V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir

Agent -But

Figure Mvt.Man-Tj-Fond-Tj

Elle est entrée dans la chambre en roulant les hanches.

(143) ZHAKITF A S &

xingjiu cong-dameén-zhong zou-chu-lai

Xingjiu depuis-la porte-dedans  marcher-sortir-venir
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Source

Figure Fond Mvt.Man-Tj-Tj

Xingjiu est sorti par la porte.

(144) % CF p L&

nijiang fei-dao talianshang-lai
la boue voler-arriver son visage-venir
SN V-Cplt.Dir SN-Cplt.Dir
Objet But

Figure Mvt.Man-T] Fond

La boue a éclaboussé son visage.
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Les quatre exemples que 1’on vient de voir comportent des constructions de
mouvement non causatif dont les trois premicres sont agentives et la derniere est non-
agentive, plus précisément, les Figures des trois premiéres constructions sont
[+Animées] alors que la Figure de la derniére est [-Animée]. Les verbes /H hud
« glisser », L niii « rouler les hanches », 7% zou « marcher » et & féi « voler » sont
des verbes de mouvement qui encodent a la fois le concept du Mouvement et celui de
la Manicére.

Dans 1’énoncé (141), le verbe de mouvement & hud « se glisser » est suivi des
compléments directionnels dont le premier indique la Trajectoire et le deuxiéme
déictique.

Dans I’énoncé (142), le verbe de mouvement 2 niii « rouler les hanches » est suivi
d’un complément directionnel # -jin « -entrer » qui encode la Trajectoire. Il y a
incorporation du Fond dans cette construction de mouvement .3t 5 % niti-jin-fang-
qu « entrer dans la chambre en roulant les hanches ». Le SN 5 fing « la chambre »
qui encode le Fond du mouvement est incorporé entre les deux compléments
directionnels #t % -jin-qu « -entrer-aller » (supra : 4.6).

Dans 1’énoncé (143), le verbe de mouvement & zou « marcher » montre une
fusion des concepts du Mouvement et de la Maniére. Il est suivi de deux compléments
directionnels # & -chu-lai « -sortir-venir » dont le premier encode la Trajectoire et le
deuxiéme déictique.

Dans I’énoncé (144), le verbe de mouvement principal & fei « voler » est suivi de
deux compléments directionnels 2| -dao « arriver » qui indique la Trajectoire non
déictique et & lai « venir» qui indique la Trajectoire déictique. Un SN f & E
talianshang « sur son visage » est incorpor¢ entre ces deux compléments directionnels.

Ce SN joue le role sémantique de But et il encode le Fond du mouvement.

7.2.3 Catégorie III Mouvement + Maniére + Trajectoire
Cette catégorie des verbes de mouvement implique une fusion de trois
concepts primitifs du mouvement : le Mouvement, la Manicre et la Trajectoire.

Observons les exemples suivants :
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(145) H38 T &

ta gui-xia-lai

il se mettre a genoux-descendre-venir
3sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent

Figure Mvt.Man.Tj-Tj-Tj

1l s’est mis a genoux.

(146) (5% )]~ BHAZ e At 69 B4 . .
(wo) xidoshihou pa-shi-de-shihou

je  pendant mon enfance  grimper-arbre-DE-le moment

Isg ADV V-SN
Agent -Locatif
Figure Mvt.Man.Tj-Fd

Quand j étais petite, je grimpais sur un arbre...

(147) 2 HHGEKEEETILET L

Xingjiu yinbdise-de-toufa chuiluo=le-jilii-xia-lai

Xingjiu blanche-DE-cheveux retomber-tomber-Accompli-CL.-descendre-venir
SN Vcomposeé-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir

Objet

Figure Mvt.Man.Tj-Tj-Fi-Tj

Quelques cheveux blancs de Xingjiu retombaient.

Les trois énoncés présentés ci-dessus contiennent trois constructions de
mouvement non causatif dont les deux premicres sont agentives et la derni¢re est non-
agentive. Les verbes de mouvement dans ces trois constructions sont respectivement
¥& gui « se mettre a genoux », J€ pd « grimper » et un verbe composé ¥ % chuiluo
« retomber ».

Le premier verbe ¥& gui « se mettre 4 genoux » est un verbe de posture s’il est
suivi du marqueur aspectuel duratif % zhe. Il exprime un état de posture a genou. Alors
que dans 1’énoncé (145), le verbe 3 gui « se mettre a genoux » se combine avec des
compléments directionnels T & -xia-lai « -descendre-venir» qui encodent la

Trajectoire du mouvement. La construction & F & gui-xia-lai « se mettre & genoux »
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exprime donc un proceés de mouvement. Ce verbe encode les concepts du Mouvement,
la Maniére et de la Trajectoire (du haut vers le bas). En outre, le verbe ¥t gui « se
mettre a genoux » implique également une partie du corps, les genoux.

La deuxiéme construction de mouvement J# pd-shu « grimper sur un arbre »
dont le verbe de mouvement J& pd « grimper » encode les concepts du Mouvement, de
la Maniere et de la Trajectoire. Dans cette construction, le verbe principal de
mouvement indique la fagon avec laquelle la Figure se meut : avec les mains et les pieds.
La Trajectoire du mouvement qu’il indique est du bas vers le haut sur 1’arbre. Le SN
#t shu « arbre » qui suit le verbe de mouvement joue le role sémantique de Locatif et
il encode le concept du Fond du mouvement.

Dans la troisiéme construction de mouvement kX &% 7 JU4 T & tdufa
chuiluo=le-jilii-xia-lai « quelques cheveux retombent», le verbe principal de
mouvement est un verbe composé & % chuiluo « retomber ». Ce verbe encode
¢galement les concepts du Mouvement, de la Maniére et de la Trajectoire. Le concept
de la Maniére est encodé par le premier morphéme verbal & chui « pendre » et le
concept de la Trajectoire est encodée par le deuxiéme morphéme verbal % [uo
« tomber ». Le verbe # chui « pendre » indique en général des objets en longueur
comme des cordes, des rideaux, des branches des arbres, etc. Le verbe composé est
suivi de deux compléments directionnels F %k -xia-lai « -descendre-venir » qui

encodent la méme Trajectoire que celle le verbe principal encode, du haut vers le bas.

7.2.4 Catégorie IV Mouvement + Maniére + Figure
Cette catégorie des verbes encodent les concepts du Mouvement, de la Maniére et de la
Figure.

Observons quelques exemples présentés ci-dessous :

(148) G & & % 09 fu 35 25 7 RIT A H &

baisejingying-de-xué cong-zhifeng-zhong buduan liv-chu-lai
blanc-DE-sang depuis-doigts-dedans sans cesse  couler-sortir-venir
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet Source

Figure Fond Mvt.Man.Fi-Tj-Tj

Le sang blanc coulait sans cesse depuis les doigts.
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(149) R A — bt 5 4509 ik

zhiyou yixiée shen-jin-shifeng-de-xuéye
iln’y aque unpeu s’infiltre-entrer-la fissure d’un rocher-DE-le sang
V-Cplt.Dir-SN
-But -Objet
Mvt.Man.Fi-Fond -Figure

Il n’y a qu’un peu de sang qui s’est infiltre dans les fissures d'un rocher.

Les deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement non-agentif dont les Figures sont [-Animées]. Les verbes de mouvement
dans ces énoncés sont respectivement 7 liti « couler » et % shén « s’infiltrer » qui
encodent non seulement les concepts du Mouvement et de la Maniere, mais également
de la Figure. Ils impliquent les objets spécifiques qui doit étre le liquide comme la
Figure du mouvement. Comme illustrés dans les deux énoncés ci-dessus, la Figure du
mouvement « couler » dans 1’énoncé (148) et celle du mouvement « s’infiltrer » dans
I’énoncé (149) est le SN iz xué « sang ». Ces deux verbes de mouvement sont suivis
d’un ou deux compléments directionnels dont le premier encode la Trajectoire, ¥ i
% liti-chu-lai « couler-sortir-venir » indique la Trajectoire de I’ intérieur vers I’extérieur
alors que %3t shén-jin « s infiltrer-entrer » indique la Trajectoire de I’extérieur vers

I’intérieur.

7.2.5 Catégorie V Mouvement + Maniére + Fond
Les verbes de mouvement dans la catégorie V sont des verbes qui présentent une fusion
des concepts du Mouvement, de la Maniére et du Fond.

Observons les exemples ci-apres :

(150) JF Uik 4 A Jeik Bt iik KN — e ks

géérdaxianshéng bd beidan zhéntao cheénshan ku daxidomaojin  yiqi
Monsieur Geerda ~ Aux.  tous ses linges ensemble
SN SN
Agent Objet

Figure

218



Description et Catégorisation

pao zai-xizdogang-Ii

tremper dans I’eau  dans-la baignoire-dedans

Vv SP
Locatif
Mvt.Man.Fd Fond

Monsieur Geerda a trempé tous ses linges dans [’eau de la baignoire.

(151) G R F VR T H#EA2CE)R

(ta yong cai) shao=le tang lao-qi(-cai)-lai

(elle avec des légumes) faire=ASP une soupe repécher-lever(-des 1égumes)-venir

(3sg SP) V=Accompli SN V-Cplt.Dir(-SN)-Cplt.Dir

(Agent Instrument) (-Objet)
Mvt.Man.Fd-Tj(-Fi)-Tj

Elle a fait une soupe avec des légumes et a repéché les légumes apres.

(152) x5 FHETHTE
qigido bd shou tong zai=le-xiuzi-li

Qigiao Aux. lesmains mettre dans les manches a=ASP-les manches-dedans

SN SN \Y% SP
Agent Objet Locatif
Figure Mvt.Man.Fd Fond

Qigiao a mis ses mains dans ses manches.

Les trois exemples présentés ci-dessus montrent trois constructions de mouvement
causatif. Les verbes de mouvement dans ces trois constructions sont respectivement ¢,
pao «tremper dans I’eau», # [ldo «repécher» et ¥ fong « mettre dans les
manches ». Ces trois verbes encodent non seulement les concepts du Mouvement et de
la Maniere, mais ¢également le concept du Fond. Ils désignent certains genres
particuliers d’objets comme le Fond du mouvement. Les deux premiers verbes & pao
« tremper dans 1’eau » et #% lao « repécher » indiquent que le Fond du mouvement doit
étre le liquide.

Par exemple, dans I’énoncé (150), le Fond est « de I’eau » impliquée dans le verbe
de mouvement pao « tremper dans I’eau » alors que dans 1’énoncé (151), le Fond est

« la soupe » indiquée par le verbe de mouvement # ldo « repécher ». Néanmoins, le
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Fond « de I’eau » de la construction de mouvement dans 1’énoncé (150) est omis mais
le Fond de la construction de mouvement dans 1’énoncé (151) est présenté¢ dans le
contexte par le SN /% tang « la soupe ». Le verbe 4 tong « mettre dans les manches »
dans I’énoncé (152) encode également la Maniere et le Fond, qui doit étre un endroit
en profondeur. 11 s’agit d’une transcatégorisation du morphéme %] fong : du morphéme
nominal « tube » au morphéme verbal « mettre qqch dans un tube ». Ici dans cet
exemple, le verbe & tong encode le Fond « les manches » et la Maniére du mouvement

« mettre les deux mains en se croisant dans les manches ».

7.2.6 Catégorie VI Mouvement + Cause

Cette catégorie de verbes de mouvement encode les concepts du Mouvement et de la
Cause. Ces verbes s’integrent bien évidemment dans des constructions de mouvement
causatif.

Observons quelques exemples ci-dessous :

(153) 4o iRt 3] 5 2 £
ta ba zdofan song-dao-fangli-qu

elle Aux. le petit-déjeuner transporter-arriver-la chambre-aller

3sg SN V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -Locatif
Figure Mvt.Cause-Tj-Fd-Tj

Elle a apporté le petit-déjeuner dans la chambre.

(154) ¥ BE&TH T T &
ta jiang  sihézi xie=le-xia-lai

elle Aux. laboite de dessert  décharger=ASP-descendre-venir

3sg SN V=Accompli-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet
Figure Mvt.Cau-Tj-Tj

Elle a dechargé la boite de dessert.
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(155) mIntriee 4334 2%

madfan ni ba ta reng-dao-hdili-qu
S’il vous plait  Aux. le jeter-arriver-la mer-aller
PRON.PERS  V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir
Agent Objet -But
Figure Mvt.Cau-Tj-Fd-Tj

Jetez-le dans la mer s’il vous plait.

Les trois exemples présentés ci-dessus comportent trois constructions de
mouvement causatif dont les verbes principaux de mouvement sont respectivement i%
song « transporter », #7 xié « décharger » et #5 réng «jeter ». Ces trois verbes
encodent les concepts du Mouvement et de la Cause. Les trois énoncés ci-dessus
présentent une construction disposale qui montre la relation causative entre 1’ Agent et
I’Objet/le Patient (supra : 4.4.2).

Dans 1’énoncé (153), I’Agent du verbe de mouvement % song « transporter » est
le pronom « elle » et I’Objet SN 4K zdofan « le petit-déjeuner » encode la Figure du
mouvement causatif. Le verbe 1% song « transporter » est suivi de deux compléments
directionnels dont le premier -3 -dao « -arriver » encode la Trajectoire et indique le
But du mouvement alors que le deuxiéme -2 -qu « -aller » est déictique. Le Fond du
mouvement est encodé par le SN 5 fing « la chambre » qui est incorporé entre les
deux compléments directionnels.

Dans I’énoncé (154), I’Agent du verbe de mouvement # xié « décharger » est le
pronom « elle » et I’Objet SN Bk & F sizhézi « la boite de dessert » encode la Figure du
mouvement causatif. Ce verbe est suivi de deux compléments directionnels dont le
premier - T -xia « -descendre » encode la Trajectoire du mouvement et le deuxiéme
-lai « -venir » est déictique.

Dans 1’énoncé (155), I’Agent du verbe de mouvement #3 réng- « jeter » est le
pronom « tu» et 1’Objet est le pronom personnel «le » qui encode la Figure du
mouvement causatif. Le verbe #5 réng- «jeter » est suivi de deux compléments
directionnels dont le premier -%|] -dao « -arriver » encode la Trajectoire et indique le
But du mouvement alors que le deuxiéme % -qu « -aller » est déictique. Le SN % -
hai «la mer» encode le Fond du mouvement et il est incorporé entre les deux

compléments directionnels.
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7.2.7 Catégorie VII Mouvement + Cause + Maniére

Les verbes de mouvement dans la catégorie VII présentent une fusion des concepts du
Mouvement, de la Cause et de la Manicre. Ces verbes introduisent également les
constructions de mouvement causatif.

Observons quelques exemples :

(156) 443 T K, AR EHLET F4L

ta Jji-diao=le-shui,

elle essorer-tomber=ASP-de I’eau
3sg V-Cplt.Dir=Accompli-SN
Agent -Objetl

Mvtl.Cau.Man-Tj-Figurel

ba nashuangxie gua-zai-chuanghunit-shang

Aux. les chaussures accrocher-a-la poignée de la fenétre-dessus

SN V-Sp
Objet2 -Locatif
Figure2 Mvt.Cau.Man.-Fd

Elle a essoré les chaussures et les a suspendu a la poignée de la fenétre.

(157) #09E RLIF e 2 69 Kid

chaoyd shudi-kai ruyun-de-changxiu

Chaoya lancer-ouvrir comme les nuages-DE-la manche longue
SN V-Cplt.Dir SN

Agent Objet

Mvt.Man.Tj-Tj Figure

Chaoya a lancé ses manches longues comme des nuages

Les deux exemples présentés ci-dessus montrent trois constructions de mouvement
causatif dont les verbes principaux encodent les concepts du Mouvement, de la Cause
et de la Maniere.

L’énoncé (156) comportent deux constructions de mouvement, %54+ T 7K 1d ji-
diao=le-shui «elle a essoré (les chaussures) » et AN FEH £ H F 4 L ba

nashuangxié gua-zai-chuanghuniii-shang « elle a accroché les chaussures a la poignée
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de la fenétre ». Ces deux constructions de mouvement causatif partagent le méme Agent
«elle », mais elles ont des Objets différents qui encodent la Figure du mouvement.
Dans la premiére construction, le verbe #f ji « essorer » encode a la fois la Cause et la
Maniére du mouvement. Il exprime la fagon de faire sortir I’eau. Le SN 7K shui « de
I’eau » encode la Figure du mouvement qui joue le réle sémantique d’Objet. Dans la
deuxiéme construction qui est une construction disposale, le verbe 4 gua « accrocher »
encode également la Cause et la Maniére du mouvement. L’Objet du verbe # gua
« accrocher » sont « les chaussures » qui encode la Figure de la deuxiéme construction
de mouvement. Il exprime I’état « suspendues/accrochées » de la Figure «les
chaussures » apres le mouvement.

Dans I’énoncé (157), la construction de mouvement se présente comme # /& B JF
4o = 89 K Ah chdoyd shudi-kai riyun-de-chdngxin « Chaoya a rejeté ses manches
longues comme des nuages » dont le verbe principal de mouvement est & shudi
« lancer ». Ce verbe encode la Cause et la Maniere. L’Agent du verbe est le SN
« Chaoya » et I’Objet est « les manches longues » qui encode la Figure du mouvement.
Le verbe de mouvement est suivi d’un complément directionnel -7f-kai « -ouvrir » qui

encode la Trajectoire du mouvement.

7.2.8 Catégorie VIII Mouvement + Cause + Trajectoire

Les verbes de mouvement dans la catégorie VIII illustrent une fusion des concepts
primitifs du Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. Ces verbes se trouvent dans
des constructions de mouvement causatif.

Observons quelques exemples ci-dessous :

(158) FJ/Njeie T kakid &

axido  bad kuaizitou héng-guo-qu
axiao Aux. le bout des baguettes tourner horizontalement-traverser-aller
SN SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet
Figure Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj

A Xiao a tourné a horizontal les baguettes.
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(159) Ho¥r £ F 52| & 09 @ A

ta jiang  zuoshou Ju-dao wo-de-miangian
il Aux. lamain gauche lever-arriver devant moi
3sg SN V-Cplt.Dir SN
Agent Objet Locatif
Figure Mvt.Cau.Tj Fond

1l a levé sa main gauche devant moi.

(160) - 3b v 49 AL 47 A2 R

ta jiang  dimian-de-yinghudaban yang-qi-lai

elle Aux.  par terre-DE-les pétales de cerisier disperser-lever-venir
3sg SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Figure Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj

Elle a dispersé les pétales de cerisier par terre.

(161) JeR ftfetiénit £

ruguo xiong  bd ni fan-guo-lai
si IPours Aux. toi tourner-traverser-venir
SN 2sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Patient
Figure Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj

Si 'ours se tourne vers toi...

Les quatre exemples présentés ci-dessus comportent des constructions de
mouvement causatif. Ces quatre énoncés se présentent tous en construction disposale
qui exprime une relation causative entre ’Agent et 1’Objet/le Patient. Les verbes
principaux de mouvement dans ces quatre constructions sont respectivement A% héng
« tourner a horizontal », %= jii « lever », % ydng « disperser » et i fan « tourner ».
Ils encodent les concepts du Mouvement, de la Cause et de la Manicre.

Dans I’énoncé (158), I’ Agent est joué par le SN A4 Xiao et I’Objet est assumé par le
SN & F 3k kuaizitéu « les baguettes » qui encode la Figure du mouvement. Le verbe
de mouvement #% héng « tourner horizontalement » encode a la fois la Cause et la

Maniére du mouvement. Il indique 1’état d’étre horizontal de 1’Objet SN £ F 3k
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kuaizitou « les baguettes » apres le mouvement effectué par I’Agent 4 Xiao. Les deux
compléments directionnels it % -guo-qu « -traverser-aller » encodent la Trajectoire
du mouvement.

Dans I’énoncé (159), I’ Agent du verbe de mouvement %~ jii « lever » est le pronom
«il » et I’Objet est le SN £ F zudshou « la main gauche » qui encode la Figure du
mouvement. Le verbe principal du mouvement % jii « lever » encode la Cause et la
Maniére. Le complément directionnel -%| -dao « -arriver » qui suit le verbe principal
encode la Trajectoire et il indique le But du mouvement joué par le SN 2 #9 & 7] wo-
de-miangian « devant moi » qui encode le Fond du mouvement.

Dans 1’énoncé (160), I’ Agent du verbe de mouvement 3% ydng « disperser est le
pronom « il » et I’Objet est le SN #BILHF yinghuaban « les pétales de cerisier » qui
encode la Figure du mouvement. Le verbe principal du mouvement 3% ydng
« disperser » encode la Cause et la Manicre. Il indique I’état de flottement en 1’air de la
Figure #L103# yinghuaban « les pétales de cerisier » aprés le mouvement 4% ydng
« disperser » effectué par 1’Agent. Le verbe de mouvement est suivi de deux
compléments directionnels -#2-3& -gi-lai « -lever-venir » qui encodent la Trajectoire
du mouvement.

Dans I’énoncé (161), I’ Agent est le SN & xidng « I’ours » et ’Objet est le pronom
« toi » qui encode la Figure du mouvement. Le verbe principal de mouvement #4 fan
« tourner » encode la Cause et la Manicre. Il indique le résultat d’étre tourné de la
Figure apres le mouvement « tourner » effectué par I’Agent. Le verbe de mouvement
est suivi de deux compléments directionnels -if-% -guo-lai « -traverser-venir » qui

encodent la Trajectoire du mouvement.

7.2.9 Catégorie VIIII Verbe d’activité + Cause

Les verbes de catégorie VIIII ne sont pas des verbes de mouvement typique comme
ceux dans les autres catégories. Ces verbes n’encodent pas de concept du Mouvement.
Ce sont des verbes d’activité qui peuvent se combiner avec les compléments
directionnels pour formuler une construction de mouvement. Ce genre de verbes se
trouve dans les constructions de mouvement causatif.

Observons quelques exemples :
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(162) AARZTARARF AT idk

shibushi  keyi bd xiadai hé chiinzi Jjiao-guo-lai

est-ce que pouvoir Aux. xiadai et chunzi appeler-traverser-venir
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Patient
Figure V.act.-Tj-Tj

Est-ce que vous pouvez demander a Xiandai et Chunzi de venir ?

(163) &I Eiesem =k

wo mdshang ba ta Jjiao-hui-lai

je tout de suite Aux. lui appeler-rentrer-venir
Isg ADV 3sg V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Patient

Figure V.act.-Tj-Tj

Je lui dirai de rentrer.

(164) &A1 A R FedeiTt T &

women xidng  xian ba tamen hong-xia-lai

nous vouloir d’abord Aux. elles amadouer-descendre-venir
1pl Mod.dynamique 3pl V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Patient

Figure V.act.-Tj-Tj

Nous voulions d’abord les convaincre de descendre.

Les exemples présentés ci-dessus montrent trois constructions de mouvement
causatif. Les verbes principaux ™ jido « appeler » et Bt hong « amadouer » dans ces
constructions de mouvement ne sont pas des verbes typiques de mouvement. Sur le plan
conceptuel, les deux verbes n’encodent pas de concept primitif du Mouvement.
Cependant, ils se trouvent dans des constructions de mouvement en tant qu’un verbe
d’activité qui révele la relation causative du mouvement.

Dans les deux premiers énoncés, le verbe | jido « appeler » est un verbe d’activité.
Il est suivi de deux compléments directionnels -it -3k -guo-lai « -traverser-venir »
dans I’énoncé (162) et - -k -hui-lai « -rentrer-venir » dans 1’énoncé (163), qui

encodent la Trajectoire de la Figure du mouvement. Le verbe ™| jido « appeler »
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n’encode pas de concept du Mouvement, néanmoins, en se combinant avec des
compléments directionnels, il introduit une construction de mouvement causatif. Dans
I’énoncé (162), I’Agent est « vous » qui est omis dans 1I’énoncé et le Patient est le SN
« Xiadai et Chunzi » qui encode la Figure du mouvement causatif. Dans I’énoncé (163),
I’Agent est « je » et le Patient est « lui » qui encode la Figure du mouvement causatif.
Dans 1’énoncé (164), le verbe d’activité Wt hong « amadouer » n’encode pas de
concept du Mouvement et il se combine avec deux compléments directionnels - F -5k
-xia-lai « -descendre-venir » pour former une construction de mouvement causatif. Les
compléments directionnels encodent la Trajectoire de la Figure du mouvement.

L’Agent est « nous » et 1’Objet est « elles » qui encode la Figure du mouvement causatif.
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Intitulée « Analyse et Modélisation », la troisieme partie comporte plusieurs aspects
originaux de cette thése : de la description a la modélisation en passant par 1’analyse
multidimensionnelle des sceénes d’action tirés de notre corpus. Il y a deux chapitres dans

cette partie : chapitre 8 et chapitre 9.

8.1 Introduction

Ce chapitre propose une analyse a trois dimensions SE-SS-SI appliquées a des
paragraphes de romans et de scénarios de films qui comportent une suite des
constructions de mouvement que nous définissons comme Scenes d’action. L’objectif
de ce chapitre est de concrétiser les théories de la Sémantique des Cadres (Frame
Semantics, 1982, 2001, 2010) et des Réseaux des Cadres (FrameNet, 1998, 2012) de
Fillmore, en analysant les scénes d’action en chinois.

Dans ce chapitre, au lieu d’analyser les énoncés isolés qui comportent une
construction de mouvement, nous procédons par I’analyse de scénes d’action ou d’une
masse de constructions de mouvement que nous extrayons a 1’étape 6 du traitement du
corpus.

L’idée est d’¢largir la description d’une seule construction de mouvement a une
multitude de constructions de mouvement en vue d’extraire un cadre conceptuel (Frame)
congu dans chaque sceéne d’action. Nous exposons apres 1’analyse des scenes d’action
un ensemble d’observations sur trois plans : le plan syntaxique, I le plan sémantique et
le plan conceptuel.

Au terme de cette exploration, nous €laborons une configuration mixte pour chaque
scene d’action, qui combine les €léments a trois niveaux : les éléments syntaxiques, les
¢léments sémantiques et les éléments conceptuels. Ce genre de description figurative
nous donne les moyens de révéler le microcosme complexe de chaque scene d’action,
et d’extraire les relations d’interface entre les ¢léments, a chaque niveau de structure

(SE-SS-SI), en vue d’aboutir a des mod¢les d’interface.
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8.2 Analyse des scénes d’action dans les deux romans

8.2.1 Analyse et observations de Scene d’action 1

Texte original :

Hodm 3 2 AT AgenvFigure HE mveti A 11 AL FonaBue AT BTAE, © Z 3 Agent R R ™ Cause £
A1 patientFigure Z Ti 3% MveTi 25 MviMan ZERERE JE Fond/Locatif, R )& F AT Expérient A T
T CBAE A FondLocatit B2 Man & MvtMan 3L 11 JUAN B K AgenvFigure, Sk A KK HHEZ]
Wb, A=Kk, 4BAT AgenvFigure £ MvtMan ZE 1) T =AML B Fond/But, © A MyiMan 2 1
¥ 18] Fond/Locatit # BT 4%, T Z 3 agenvrigurel RARIFILAE Man A2 Mvt1.1i K Deixis K& ™ Cause
& HZA patientFigured J& 11 1B My, 2 & A AV AgenvFigure 3B — AR mviri o1 Db B
Fond/Source A BT 4%, WL TREI KT RR AR, (Ice Fantasy : p. 28)

Traduction littérale :

Par exemple, quand “nous sommes entrées dans la _montagne, *Xing Gui nous a

demandeé tout a coup de tourner a gauche et de nous cacher derriere les arbres. Et puis,

nous avons vu que ‘quelques servantes sont passées a coté de nous. Leurs cheveux
étaient trop longs et ils descendaient jusqu’a terre. Une autre fois, ‘nous sommes

entrées dans une vallée. °A mi-chemin, 'Xing Gui s est levée tout d coup en se débattant

et nous a crié fort de reculer. Quand 8Yue Shen est sortie de la vallée la derniere, une

avalanche a eclate.

Dans le texte original, nous présentons les constructions de mouvement en
indiquant les roles sémantiques et les concepts fondamentaux du mouvement, sous
forme d’index >, en vue de fournir une vision générale qui corresponde aux
constructions du mouvement au niveau de la structure sémantique (SS) et au niveau de
la structure interne (SI).

Dans cette scéne d’action, il y a sept constructions du mouvement (a-g) dont deux
sont causatives (b et f) et les autres (a, c, d, € et g) sont non-causatives, plus précisément,
agentives.

Observons en premier lieu les constructions non-causatives. Nous extrayons les
constructions non-causatives en dessous sous forme de gloses pour mieux présenter et

comparer les constructions a trois niveaux : structure externe (SE) qui montre les

* L’idée d’indexer le texte vient de I’article de Jean-Léonard Léonard et Anne Hénault « Parcours de la
Linguistique et de la Sémiotique : de la continuité a 1’aliénation, vers une « nouvelle alliance » et une

désaliénation » (volume collectif, a apparaitre).
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composants syntaxiques des constructions, structure sémantique (SS) qui illustre les

roles sémantiques que les actants des verbes jouent dans les constructions et structure

interne (SI) qui révele les concepts fondamentaux du mouvement.

8.2.1.1 Constructions du mouvement non-causatif : a, ¢, d, e et g.

a

PRON SV
AN #EAN
women jinru
nous entrer
Agent

Figure Mvt.Tj

SN

APl
shénshan

la montagne
But

Fond

Nous sommes entrées dans la montagne

SN

EMAEZ
womenyoubian
a notre droite
Locatif

Fond

Y% SN
SE AL JUAE 4
huanhudn zou-guo Jjigé gongnii

lentement marcher-traverser quelques servantes
Agent
Man Mvt.Man-T] Figure

Quelques servantes sont passées a coté de nous

PRON SV
&M As

women zou-jin

SN
— A%

yige shangu

nous marcher-entrer une vallée

Agent

But

Figure Mvt.Man-T] Fond

Nous sommes entrées dans une vallée
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e PRON SV SN
(&) A2 el
(women) zou-dao zhong jian

nous marcher-arriver au milieu
Agent Locatif
Figure Mvt.Man-T] Fond

Quand nous étions a mi-chemin

g SN Y% SN
A AP e —A B NI
yue shén  zuthouyige tui-chu shangt

Yue Shen la derniere reculer-sortir la valée
Agent Source
Figure Mvt.Tj-Tj Fond

Quand Yue Shen est sortie de la vallée la derniére

Les énoncés présentés ci-dessus sont des constructions de mouvement non-causatif,
plus concrétement, il s’agit de constructions de mouvement agentives. Nous pouvons
constater a travers les gloses qu’au niveau de la structure externe, 1’organisation
syntaxique de ces énoncés se présente pour tous comme SN/PRON+SV+SN, dont le
SN/PRON assume le réle d’Agent au niveau de la structure sémantique, tandis que le
deuxiéme SN qui est en général un SN de lieu, assume le role de But (index a, d, dans
la traduction ci-dessus), Source (index g) ou Locatif (index c, €). En fonction des rdles
sémantiques présentés dans chaque construction du mouvement, nous pouvons tirer
leurs cadres sémantiques : A-B>* (a, d), A-L (c, e) et A-S (g).

Au niveau de la structure interne ou conceptuelle, I’ Agent, sous forme syntaxique
de SN, correspond au concept de la Figure, qui conduit a un mouvement autonome dans
les constructions agentives. Le SN de lieu illustre le concept du Fond qui indique
I’endroit ou la Figure se déplace. Quant au syntagme verbal de ces constructions du
mouvement, il fusionne dans les verbes du mouvement les concepts du noyau du
mouvement : Mouvement, Trajectoire et Manicre. Ces syntagmes verbaux ci-dessus

comportent toujours un verbe principal du mouvement qui encode certainement le

3% Dans la description des cadres sémantiques, la forme A-B est la forme succincte de +[_A, B].
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concept du Mouvement, et un complément directionnel qui indique notamment le
concept de la Trajectoire. Néanmoins, le verbe principal fusionne probablement et
souvent d’autres concepts que le Mouvement. Par exemple, dans les énoncés indexés
(a) et (g) dans la traduction de I’extrait supra, les verbe principaux #t jin « entrer » et
1B tui « reculer » encodent a la fois le concept du Mouvement et celui de la Trajectoire.
Dans les énoncés (c), (d) et (), le verbe principal 7% zou « marcher » encode en méme
temps les concepts du Mouvement et de la Maniére.

Un récapitulatif de la description aux trois niveaux structure externe (SE), structure
sémantique (SS) et structure interne (SI) des constructions du mouvement agentif — est

présenté dans le tableau ci-dessous (Tableau 26) :

Structure
Constructions Structure Structure
Traduction Sémantique
de mouvement Externe (SE) Interne (SI)
(SS)
Nous sommes
. Fi+Mvt.Tj+Tj+
HAVFEANAT L entrées dans la | PRON+SV+SN A-B
Fd
montagne
quelques
HANA A% L% £ | servantes sont Fd+(Man+Mvt.
. SN+SV+SN A-L
TIUAE & passées & coté Man)+Tj+Fi
de nous
d Nous sommes
HEMAZE D Fi+Mvt.Man+
R entrées dans SN+SV+SN A-B
b Tj+Fd
une vallée
. (Fi)+Mvt.Man+
A& 3| ) a mi-chemin (SN)+SV+SN (A)-L
Tj+Fd
Yue Shen est
AAP i B —ANE | sortie de la Fi+Mvt. Tj+Tj+
R SN+SV+SN A-S
Hah A vallée la Fd
derniére

Tableau 26 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement non-causatif

dans scéne d’action 1
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Les gloses de chaque énoncé et le tableau récapitulatif de ces énoncés nous
permettent de décrire et de comparer séparément les fragments variés de ces
constructions du mouvement a trois niveaux : SE-SS-SI. En vue de fournir un angle de
vision globale pour tous les énoncés qui forment ensemble une scene d’action, nous
tacherons de créer un schéma pour chaque sceéne d’action englobant I’ensemble des
énoncés qui comportent une construction du mouvement. A 1’aide de ce type de schéma,
nous avons la possibilit¢ d’observer non seulement de quelle fagon les unités
linguistiques dans chaque énoncé fonctionnent, mais également d’apercevoir dans
I’ensemble la relation entre les éléments linguistiques de chaque énoncé ou de chaque
construction dans la scéne d’action enticre.

Observons maintenant le schéma ci-dessous construit pour la scéne d’action 1 :

Fond

a

« entrer » \
>

« marcher=entrer »

lée »

d. But
g. Source

S

« marcher=arriver »

« marcher=passer » Locatif

« reculer=sortir » «a droite »

Figure 38 : Cadre SE-SS-SI des constructions de mouvement non-causatif

dans la scéne d’action 1

Le schéma ci-dessus englobe les cing énoncés (a, ¢, d, e, g) qui présentent une
construction du mouvement agentif. Les ¢léments dans ’ellipse a gauche sont des
syntagmes nominaux ou de pronom qui jouent le role d’Agent et qui présentent la

Figure du mouvement. Les ¢léments dans D’ellipse a droite sont également des
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syntagmes nominaux qui jouent les roles sémantiques tels que But, Source ou Locatif
et qui expriment le concept du Fond du mouvement. Les éléments dans les deux
rectangles au milieu montrent le noyau des constructions du mouvement ne sont autres
que les syntagmes verbaux. Le rectangle a gauche présente les verbes principaux du
mouvement, qui encodent le concept le plus fondamental : le Mouvement. Le rectangle
a droite affiche les compléments directionnels, qui encodent la Trajectoire. Les fleches
représentent 1’organisation syntaxique de chaque énoncé. La fleche en pointillé
représente la relation sous-jacente de I’agentivité.

Par le biais de ce schéma, nous pouvons constater, premiérement, que
I’organisation syntaxique de ces constructions du mouvement est en gros homogéne
hormis I’énoncé (c), I’orientation des fleches se distingue tout au contraire des autres.
En comparant avec les autres énoncés, nous pouvons constater que cette construction
ne présente aucune différence par rapport aux autres, au niveau de la structure externe
(SE) et de la structure sémantique (SS). Toutefois, la distinction apparait au niveau de
la structure interne : dans 1’énoncé (c), le concept du Fond se présente au début de la
construction et la Figure se trouve a la fin, alors que c’est le contraire dans les autres
énonces.

Deuxiémement, le role sémantique d’Agent est distribué plusieurs fois au pronom
&A1 women « nous ». Cependant, dans I’énoncé (e), la fleche en pointillé montre qu’il
y a une relation d’agentivité sous-jacente : le pronom « nous » qui joue le role d’Agent
est omis syntaxiquement, mais impliqué sémantiquement dans 1’énoncé précédent.
Troisiemement, parmi les syntagmes nominaux qui encodent le Fond dans I’ellipse a
droite, celui de b % shan gii « vallée » remplit deux rdles différents dans deux
constructions du mouvement.

Dans I’énoncé (d), le SN 11 &~ shan gii « vallée » revét le role de But en fonction
du complément directionnel # -jin « -entrer » qui encode la Trajectoire « entrer dans
un endroit » et suivi d’un SN de lieu qui marque le But du mouvement. Par conséquent,
le complément directionnel # -jin « -entrer » peut donc étre considéré comme un
marqueur de But.

Néanmoins, dans 1’énoncé (g), le SN b & shan g «vallée » qui encode
également le Fond assume le role de Source en fonction du complément # -chu « -
sortir ». Ce complément directionnel est I’antonyme du complément directionnel # -

Jjin « -entrer ». Il encode la Trajectoire « sortir d’un endroit » et il est suivi d’un SN de
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lieu qui marque la Source du mouvement. En ce cas, le complément directionnel 3 -
chu « -sortir » peut se décrire comme un marqueur de Source.

Pour conclure, a ’appui des gloses des énoncés et du schéma de scéne d’action,
nous aboutissons aux constatations suivantes : au niveau de la structure externe (SE),
les constructions du mouvement agentif dans la scéne d’action 1 présentent une
organisation syntaxique se décrivant sur le plan morphosyntaxique comme
SN/PRON+SV+SN. Au niveau de la structure sémantique, les SNs/PRONSs prennent le
role d’Agent. Tandis que les SNs de lieu qui se trouvent en général apres les SVs, sauf
I’énonceé (c¢) dans lequel le SN de lieu se trouve avant le SV, remplit le réle de But (a,d),
Source (g) ou Locatif (c, e).

En fonction des réles sémantiques présentés dans ces constructions, nous pouvons
détecter leurs cadres sémantiques : A-B (a, d), A-L (c, e) et A-S (g). Au niveau de la
structure interne (SI), la Figure correspond a I’ Agent, sous la forme syntaxique d’un
SN. Le Fond correspond au SN de lieu, qui indique 1’endroit ou la Figure se déplace.
Le syntagme verbal présente les concepts du noyau du mouvement : Mouvement,
Trajectoire et Maniere. Le SV comporte toujours un verbe principal, qui encode le
concept du Mouvement, et qui fusionne souvent un autre concept comme la Manicre
ou la Trajectoire, et un complément directionnel, qui indique notamment le concept de
la Trajectoire. En ce cas, les structures internes des constructions du mouvement dans
la scéne d’action 1 se présentent comme ci-dessous : Fi+Mvt. Tj/Mvt.Man+Tj+Fd (a, d,
e et g) et Fd+(Man+Mvt.Man)+Tj+Fi (¢).

Observons en second lieu les constructions du mouvement causatif. Nous
extrayons les constructions causatives en dessous sous forme de gloses, comme nous
I’avons fait précédemment pour les constructions non-causatives, afin de mieux décrire
et comparer chaque construction en trois niveaux : structure externe (SE) qui montre
les composants syntaxiques des constructions, la structure sémantique (SS) qui illustre
les réles sémantiques que les actants des verbes jouent dans les constructions, et la

structure interne (SI) qui révele les concepts fondamentaux du mouvement.
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8.2.1.2 Constructions du mouvement causatif : b et f.

b SN SV1 [PRON SV2 SV3 SP]
2 K 7 HAT A% 23 £ HAEE
xinggui tiuran  jido women zuozhudn duo zai shumubeihou

Xing Gui  soutain appeler nous  tourner a gauche se cacher derriere les arbres

Agent Vaciion  Patient Locatif
Causatif Figure Mvtl.Tj Mvt2.Man Fond
Xing Gui nous a demandé tout a coup de tourner a gauche et de nous cacher derriere
les arbres.
f. SN Svi SV2  [PRON SV3]
2H  RR #HiA Rk XF ME KM EE
xinggui tiuran zhéengzhazhe qilai  dashéng jiaozhe women houtui
Xing Gui soudain en se débattant se lever crier fort nous  reculer
Agent Patient
Fil Man Mvtl.Tj  Vaction Fi2 Mvt2.Tj

Tout a coup, Xing Gui s est levée en se débattant et nous a criés fort de nous reculer.

Les deux énoncés présentés ci-dessus sont des constructions de mouvement
causatives. L’organisation syntaxique de ces deux énoncés se présente respectivement
comme SN+SVI+[PRON+SV2+SV3+SP] et SN+SV1+SV2+[PRON+SV3]. Nous
pouvons constater qu’ils sont deux énoncés complexes étant donné qu’il y a deux
constructions qui s’enchainent 1’une dans I’autre. Mais ce qui est différent dans
I’enchainement des constructions, ¢’est que dans I’énoncé (b), SV2 et SV3 forment une
série verbale qui se trouve dans la construction enchassée dans la proposition principale
SN+SV1+[ ]. Mais dans I’énoncé (f), SV1 et SV2 forment une série verbale qui se
trouve dans la proposition principale SN+SV1+SV2+[ ].

En ce qui concerne 1’analyse au niveau de la structure sémantique (SS) et de la
structure interne (SI), nous pouvons nous appuyer sur le schéma de description de la

scéne d’action :
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f
4 3L 4 « en se débattant » _>1€;1t « se lever »

MAN MVT+T]
f
£
« Xing Gui » , % 4% « tourner & gauche »

Agent 1‘{ MVTL.T]
. b, f PR,
~ 370  appeler y ——— 1 D> ik «secacher i Hb RAKE

vl Causatif " ey MVT2.MAN+TJ « derricre les arbres »
d"action Patient/ e
FIGURE &1k «sereculer »
MVT3.T]

Figure 39 : Cadre SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif
dans la scéne d’action 1

Au niveau de la structure sémantique, nous pouvons constater a travers le schéma
que les deux énoncés partagent le méme SN £ 2t xinggui qui endosse le role d’ Agent
dans la construction causatif. De plus, le pronom %17 women « nous » dans les deux
énoncés assume le méme rdle de Patient (Objet)’> qui subit la relation de causativité
causée par I’Agent £ b xinggui.

Dans 1’énoncé (b), il y a un syntagme prépositionnel marqué par la préposition &
zai « a », qui joue le role de Locatif. Par ailleurs, dans les propositions subordonnées,
le pronom #A7 women « nous », en tant que le Patient d’une action causative menée
par "Agent 2 3 xinggui, réalise un mouvement agentif. Etant donné la complexité
des relations sémantiques de ces deux €noncés, leurs cadres sémantiques se présentent
par conséquent d’une facon complexe.

Dans I’énoncé (b), il se compose de deux événements : un événement d’action
causative exprimé dans la proposition principale et un événement du mouvement
complexe, en fonction de la série verbale, exprimé dans la proposition subordonnée. En

ce cas, I’énoncé (b) possede deux cadres sémantiques. Le cadre sémantique de

55 Le terme d’Objet proposé par Fillmore (1982) englobe toutes les entités qui subissent une action de
I’ Agent. Ici puisque le pronom A1 women « nous » est [+Animé] et [+Humain], nous adoptons le
terme du Patient qui convient mieux a ce cas et qui peut se différencier d’autres roles qui sont [-Animé]
ou [-Humain]. Mais dans la description des cadres sémantiques, nous gardons +[ A, O] qui peut
englober tous les événements causatifs dont 1I’objet direct joue soit le role de Patient soit celui d’Objet.
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I’événement causatif se présente comme A-O alors que celui de 1I’événement du
mouvement se présente comme O/A-L.

Dans I’énoncé (f), il se compose de trois €événements: un événement du
mouvement effectué par ’Agent £ #u xinggui ; un événement d’action causative
concernant I’Agent 2 #. xinggui et le Patient % 1] women «nous» ; un autre
événement du mouvement réalisé par le Patient #%17 women « nous » et il se retrouve
dans la proposition subordonnée.

En conséquence, le cadre sémantique du premier événement du mouvement se
révele comme A ; le cadre sémantique de 1’événement causatif se montre comme A-O ;
le cadre sémantique du deuxieme événement du mouvement se présente comme O/A.
Au niveau de la structure interne (SI) ou conceptuelle, la structure interne de I’énoncé

(b) se présente comme ci-dessous :

Agent+Cause+Patient/Fi+Mvt1. Tj+Mvt2. Man+Fd

Nous pouvons constater que dans I’événement du mouvement causé par 1’Agent
2 #. xinggui, le Patient #& I women «nous » encode la Figure. Le syntagme
prépositionnel ZE# AR F & zai shumii béihou « derriére les arbres » illustre le concept
du Fond qui indique le but de ce mouvement. Quant aux syntagmes verbaux de I’énonceé
(b), SV1 ™ jido « appeler » est un verbe d’action qui exprime une action causative
sans produire un mouvement réel. Le SV2 £ %% zudzhudn « tourner a gauche » encode
le concept du Mouvement et de la Trajectoire. Le SV3 #& dud « se cacher » fusionne
le concept du Mouvement et de la Maniére. La structure interne de I’énoncé (f) se

présente comme ci-dessous :

Fil/Agent+Man+Mvt. Tj+Cause+Patient/Fi2+Mvt. Tj

Nous pouvons voir que la proposition principale de 1’énoncé (f) se compose de
deux événements : un événement du mouvement agentif et un événement causatif. Dans
I’événement du mouvement agentif, I’Agent £ #u xinggui est la Figure, le SV1 #3U
% # % zhéngzhdzhe qi-lai « se lever en se débattant » encode la Maniére du
mouvement présentée par 1%3L% zhéngzhdzhe « en se débattant ». C’est une Maniére
externe qui reste en dehors du verbe de mouvement. Le verbe de mouvement # gi

« se lever » encode le Mouvement et la Trajectoire alors que & -lai « venir » est un
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complément de la deixis. Dans I’événement causatif, 1’Agent est toujours £ #L
xinggui, le pronom K] women « nous » joue le role du Patient. Le SV2 kX & ™ %
dashéng jiaozhe « crier fort » exprime la relation causative entre I’Agent et le Patient.
Le SV3 se trouve dans la proposition subordonnée #1115 i& women houtui « nous
nous reculons » dont %117 women « nous » qui joue le role du Patient dans 1’événement
causatif encode la Figure. Le SV Jgi& houtui « se reculer » fusionne le concept du
Mouvement et de la Trajectoire.

Le tableau ci-dessous récapitule 1’analyse de ces €noncés qui expriment des
mouvements causatifs aux trois niveaux : structure externe (SE), structure sémantique

(SS) et structure interne (SI) :

Constructions de mouvement Structure
Structure Structure Interne
Sémantique
Chinois Francais Externe (SE) (SD
(SS)

Xing Gui nous a
ZHM EA] | demandés  de | SN+SVI+
b| AZ#EMA |touner a gauche | [PRON+SV

Agent+Causet+
A-O Patient/Fi+Mvt
(O/A)-L | 1.Tj+Mvt2.Man

HE et se cacher | 2+SV3+SP]
+Fd
derriére les arbres
Tout un coup,
Xing Gui s’est Fil/Agent+Man
EHRARHFI |levée en  se | SNHSVI+S A +Mvt. Tj+Cause
f| HAR%kKF™ | debattantetnousa | V2+[PRON A-O +
% %A | criés fort pour | +SV3] O/A Patient/Fi2+Mv
nous dire qu’il t.Tj

fallait nous reculer

Tableau 26 : SE-SS-SI des constructions du mouvement causatif

dans scéne d’action 1

Ces deux ¢énoncés sont des énoncés complexes du point de vue syntaxique et
sémantique. Il y a trois syntagmes verbaux dans chaque énoncé. En ce cas, chaque
énoncé peut étre divisé en trois sous-constructions du mouvement. Par exemple, pour

I’énoncé (b), ses trois sous-constructions du mouvement sont présentées ci-dessous :
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bl 24 X ¥ M (Causatif)
xXinggui tiran  jiao women
Agent SV1.Causatif  Patient

b2 (&) £ (Agentif)

women zuozhudn
Patient SV2
Figure Mvtl.Tj

b3 (&A1) #k £ HMATE (Agentif)
women duo zai shumubéihou
Patient SV3 Locatif
Figure Mvt2.Man Fond

Parmi ces trois sous-constructions du mouvement, la construction (bl) est la
construction principale qui exprime la relation de causativité entre I’Agent £ #L
xinggui et le Patient %A1 women « nous » en fonction du SV1 ®| jido « appeler »
qui provoque une action causative. Les constructions (b2) et (b3) expriment deux
mouvements agentifs réalisé par le pronom #X1I7 women « nous » qui joue le role du
Patient dans la construction (bl), et qui encode la Figure du mouvement. Par ailleurs,
SV2 et SV3 forment une série verbale qui montre I’ordre des deux mouvement de suite :
d’abord £ #% zuczhudn « tourner a gauche », ensuite #& dud « se cacher ». En un
mot, les constructions (b2) et (b3) sont les résultats causatifs de la construction (b1). La

relation interne de 1’énoncé (b) est illustrée dans le schéma ci-dessous :

cause
bl ——> b2+b3 (série verbale)

Figure 40 : Relation interne de 1’énonceé (b)

Pour I’énoncé (f), il peut également étre segmenté en trois sous-constructions du

mouvement :

245



Analyse multidimensionnelle des scenes d’action

fl ZHh KR HHAAE kR (Agentif)
xinggui tiran  zhéngzhazhe qilai
Agent SVi
Figure Maniere Mvtl.Tj

2 (2% xFE A &M (Causatif)

xinggui dashéng jiaozhe women
Agent SV2.Causatif ~ Patient
3 &M B (Agentif)

women houtui
Patient SV3
Figure Mvt2.Tj

Parmi ces trois sous-constructions ci-dessus, les constructions (f1) et (f2) partagent
le méme Agent £ # xinggui. SV1 et SV2 forment une série verbale qui exprime deux
mouvements successifs de I’Agent: le premier mouvement est agentif, mais le
deuxiéme est causatif. Dans la construction (f3), la Figure du mouvement joue le role
du Patient dans la deuxiéme construction du mouvement (f2). Nous pouvons constater
a travers ces trois constructions que (f3) est un mouvement agentif causé par (f1) et (2).

La relation interne de I’énoncé (f) est présentée dans le schéma ci-dessous :

cause
fl+2 —> 3
(série verbale)

Figure 41 : Relation interne de 1’énoncé (f)

En conclusion, dans cette scéne d’action, il y a sept constructions du mouvement
(a-g) dont deux sont causatives (b et f) et les autres (a, c, d, e et g) sont agentives.

Les constructions du mouvement agentif se présentent d’une fagon homogene au
niveau de la structure externe (SE). Au niveau de la structure sémantique, leurs cadres
sémantiques sont des cadres secondaires qui comportent un rdle sémantique
fondamental comme Agent ou Objet et un réle secondaire comme But, Source ou
Locatif. Auniveau de la structure interne (SI), les constructions agentives se composent

en général d’une Figure, un Fond et une Trajectoire encodés respectivement par un SN
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ou un pronom, un SN de lieu et un complément directionnel. Les verbes du mouvement
encodent certainement le concept fondamental du Mouvement et en plus, ils fusionnent
souvent un autre concept comme Maniere ou Trajectoire.

En ce qui concernent les constructions du mouvement causatif, ils sont plus
complexes aux trois niveaux (SE-SS-SI) par rapport aux constructions agentives. Les
deux ¢énoncés dans cette scéne d’action présentent une organisation syntaxique
complexe qui constitue une proposition principale et une proposition subordonnée. La
proposition principale exprime souvent un événement causatif dont la relation causative
est déclenchée par un verbe d’action. La proposition subordonnée présente souvent un
événement du mouvement agentif réalisé par le Patient de I’événement causatif.

Chaque niveau d’analyse illustre un microcosme syntaxique, sémantique ou
conceptuel. Par ailleurs, les trois niveaux SE-SS-SI établissent un réseau linguistique
qui révele I’interaction entre le niveau syntaxique, le niveau sémantique et le niveau
conceptuel. Pour mieux cerner I’interaction de ces trois niveaux SE-SS-SI dans la scéne
d’action 1. Un schéma global de la scene d’action 1 peut étre €laboré en réunissant et

en modifiant les schémas précédents. Le schéma est présenté ci-dessous :
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Scéne d’action causative

Fond

« derriére les
arbres »

AAH B A¢|@

Agent

ZH

b

Mvt.

AR <
L (fourner 2 g

MVTIL.T]

< se ommmﬂ a
MVT2.MAN
5k vd
« se reculer »

MVT3.TJ
b

« Xing Gui »

HalA A A
« se lever e
Man+Mvt.T]
Action 1

" « appeler »

1 verbe

d’action 2
Cause

se débattant »
j+T)

Scéne d’action non-causative / Agentive

Mvt =Tj

« entrer » /
>

« marcher=entrer »

« marcher=arriver »

« marcher=passer »

« reculer=sortir »

a

Fond

LA «v
d. But
g. Source

/an.g «au

Locatif

#.1; « thontagne »

lée »

milieu »

«a droite »

Figure 42 : Cadre SE-SS-I de Scene d’action 1
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8.2.2 Analyse et observations de Scene d’action 2

Texte original :

HH B —ARARRRET, ENTEAA—FTGHET, 4 2 EAT Aren £ MyvtMan
B 11712 FondiLocait 8 AT 4E, ® ) FondiSource A% MytMan K Deinis B 37 89 5 5 objevFigure,
it ¢ AR Z £ FondiSource BLAEAKE Man 10 T mweti, X AFM SR A Aok F — 5 —
MATk. ‘BT objevrigwe RARD D HHH Man B MyviMan A 1) K Deinis, ] B 89
BIA E Fondssource T 48 TR MyviMan 5 1i L AT FEIF objevrigure, AP ELFEIF Objevrigure 1R
H I MviMan B 1 £ BT T Fonasw, 2KV E AT 4R IT — LI A9 BT,

Traduction littérale :
Le palais de Po Tian Zhu Que se trouve de l’autre coté de la mer. Il ressemble a un

Gugqin’®. Quand *nous sommes arrivés a [’entrée du palais, ®il y avait un son trés doux

du Gugin venant du palais. C’était un son limpide, “comme s il descendait du ciel ou

du coeur. YLa neige par terre s est soulevée tout a coup, et ¢les fleurs des cerisiers ont

commencé a tomber. ‘Les fleurs se sont massés d nos pieds et ils ont formé un tapis des

pétales devant nous.

Dans le texte original, nous présentons les constructions du mouvement en
indiquant les roles sémantiques et les concepts fondamentaux du mouvement, sous
forme d’index, comme ce que nous avons fait pour la scéne d’action 1, en vue de fournir
une vision générale et correspondante des constructions du mouvement au niveau de la
structure sémantique (SS) et au niveau de la structure interne (SI).

Dans cette scene d’action, il y a six constructions du mouvement (a-f). Ce qui est
différent de la scene d’action 1, c’est que les constructions dans cette scéne sont tous
non causatifs dont la premicre est agentive et le reste sont non-agentives.

Nous extrayons les constructions non-causatives ci-dessous sous forme de gloses
pour mieux présenter et comparer les constructions en trois niveaux : structure externe
(SE) qui montre les composants syntaxiques des constructions, structure sémantique
(SS) qui illustre les rdles sémantiques que les actants des verbes jouent dans les
constructions et structure interne (SI) qui révele les concepts fondamentaux du

mouvement. Observons les énoncés et les gloses présentés ci-dessous :

56 Gugin un instrument de musique traditionnel chinois a cordes pincées.
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PRON SV SN
HM A h=i
women zou-dao ménkou
nous  marcher-arriver 1’entrée
Agent Locatif
Figure Mvt.Man-T] Fond

Nous sommes arrivés a [’entrée (du palais).

SP Y
(‘5 R)E & GES

gongdian-limian

R
tiirdn
dans le palais
Locatif

Fond

chuan-lai

soudain passer-venir douce

Mvt.Man-Tj.

SN

1 5 7
youyangde qinshéng
le son de Guqin
Objet

Figure

1l y avait un son tres doux du Gugqin venant du palais

SN SP

(2 7) MR = L
qinshéng cong tiankong-shang
le son de Guqin depuis le ciel

Objet Source

Figure Fond

SV
HEHEMT
zhijié pokongérxia

directement descendre

Mvt.Man.Tj

Comme si le son de Guqin descendait du ciel

SN SV

EmegE R AR DY HHH AR
dimiande-xué  tiaran fenfenyangyangde  judn-qi-lai

la neige par terre soudain ADV se soulever-lever-venir
Objet

Figure Maniere Mvt.Man-Tj-Tj

La neige par terre s’est soulevée tout a coup
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e SP Y% SN
J a9 A pt b Vi W% PR SR
zhouwéide-yinghuashu-shang kaishi piao-luo wushude-huaban
sur les cerisiers commencer flotter-tomber nombreux pétales
Locatif Objet
Fond Mvt.Man-Tj Figure

Les fleurs de cerisier ont commencé a tomber.

f SN Y% SP
AR 2 1 9% TREE e 3% BN T
naxié huaban  hénzhéngqide  piao-luo zai womenjidoxia
les pétales ADV flotter-tomber a  nos pieds
Objet Locatif
Figure Maniere Mvt.Man-T] Fond

Les fleurs se sont massées a nos pieds

L’énoncé (a) présente une construction de mouvement agentif dont 1’Agent est
endossé par le pronom « nous » qui encode la Figure. Le SN |12 ménkou « I’entrée »
remplit le RS de Locatif qui encode le Fond. Le verbe 7 zdu « marcher » encode les
concepts du Mouvement et de la Manicere. Il est suivi d’un complément directionnel -
#| -dao « -arriver » qui encode la Trajectoire du mouvement.

Les énoncés (b), (c), (d), (e) et (f) comportent des constructions de mouvement
non-agentif. Les SNs du sujet jouent le roles sémantiques (RS) d’Objet qui encode la
Figure de mouvement.

L’¢énoncé (b) présente une construction de mouvement abstrait ou fictif (Talmy,
1985 ; Langacker, 1986 ; Matsumoto, 1996) dont le SN % # ginshéng « le son de
Gugin » revét le RS d’Objet qui encode la Figure. Il y a un syntagme prépositionnel (‘&
B)E @ gongdian-limian « dans le palais » qui se trouve a la téte de I’énoncé. Ce SP
remplit le RS de Locatif qui encode le Fond. Le verbe 4% chudn « passer » encode les
concepts du Mouvement et de la Manicere. Il est suivi d’un complément directionnel -
% -lai « -venir » qui encode la Trajectoire déictique.

L’énoncé (c) montre également une construction de mouvement fictif dont le SN
Z 7 qginshéng « le son de Gugin » prend le RS d’Objet qui encode la Figure. Il y a un

syntagme prépositionnel M X =t cdng tiankong-shang « depuis le ciel » qui se
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trouve apres le SN de Figure. Ce SP joue le RS de Source qui encode le Fond. Le verbe
=@ F pokongérxia « descendre en traversant le ciel » encode une fusion des
concepts du Mouvement, de la Maniere et de la Trajectoire.

L’énoncé (d) comporte une construction de mouvement non-agentif dont le SN 3,
W #9E dimiande-xué « laneige par terre » assume le RS d’Objet qui encode la Figure.
Le verbe % judn « se soulever » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére.
Il est suivi de deux compléments directionnels dont le premier -#2 -gi « -lever » encode
la Trajectoire et le deuxiéme -3 -lai « -venir » qui est déictique.

L’énoncé (e) présente une construction de mouvement non-agentif dont la structure
externe (SE) est pareil que celle dans 1’énoncé (b), SP+SV+SN. Le SN T4k 89 ¢ %
wushude-huaban « nombreux pétales » revét le RS d’Objet qui encode la Figure. Le SP
JA B a9 LR B zhouwéide-yinghuashii-shang « sur les cerisiers » qui se trouve a la
téte de I’énoncé joue le RS de Locatif qui encode le Fond. Le verbe composé Zi.%
pidoluo « tomber en flottant » exprime le mouvement dont le premier morpheéme
encode le Mouvement et la Maniere alors que le deuxieme encode la Trajectoire.

L’énoncé (f) montre une construction de mouvement non-agentif dont le SN 7 2k
13 naxiée huaban « les pétales » assume le RS d’Objet qui encode la Figure. 11y a un
syntagme prépositionnel E &R A T zdai womenjidoxia « a nos pieds » qui se trouve
apres le syntagme verbal de mouvement. Ce SP joue le RS de Locatif et il encode le
Fond. Le verbe composé Z % pidoluo « tomber en flottant », comme celui dans
I’énoncé (e), exprime le mouvement dont le premier morpheéme encode le Mouvement
et la Maniere alors que le deuxiéme encode la Trajectoire.

Le tableau ci-dessous récapitule 1’analyse de ces énoncés qui expriment des
mouvements non-causatifs aux trois niveaux : structure externe (SE), structure

sémantique (SS) et structure interne (SI) :
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Constructions de mouvement Structure
Structure Structure Interne
Sémantique
Chinois Francais Externe (SE) (ShH
(SS)
Nous sommes
) PRON+SV Fi+Mvt.Man+
HMAEF T2 arrivés a l'entrée A-L
+SN Tj+Fd
(du palais).
1l y avait un son
(BR)Em R R trés doux du Fd+Mvt.Man+
SP+SV+SN O-L
1 RAEIH I F Gugin venant du Tj+Fi
palais
. Comme si le son
(BFINKE L (SN)+SP+ (Fi)+Fd+Mvt.
o de Gugin O-S
HEHZMT SV Man.Tj
descendait du ciel
. La neige par terre
HmagE R Ry Fi+Mvt.Man+
X s est soulevée tout SN+SV O
Btk ‘ Tj+Tj
a coup
" Les fleurs de
J B a9 fumt b
N cerisiers ont Fd+Mvt.Man.
T 46 3% AR SP+SV+SN O-L
" commencé d Tj+Fi
Vi S
tomber
AR o e SR F Les fleurs se sont
n Fi+Mvt.Man.Tj
W ELE RN M | massésanos | SN+SV+SP O-L B
+
T pieds

Tableau 27 : SE-SS-SI des constructions du mouvement causatif

Dans la scéne d’action 2

Pour conclure, les énoncés dans la scéne d’action 2 présentent des constructions de
mouvement non-causatif dont le premier est agentif et les autres sont non-agentifs. Leur
structure externe (SE) se présente a base de SN+SV. Dans certains énoncés, il y a un
SP qui joue le RS de Locatif ou de Source. Sur le plan de la structure sémantique (SS),
vu que ces constructions de mouvement sont non-causatif posseédent le cadre

sémantique a base du cadre sémantique ¢lémentaire +[ A] et +[ O]. Dans certaines
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constructions qui comportent un SP jouent le RS de Locatif ou de Source, leur cadre
sémantique se présente comme +[ A, L], +[ O, L] ou +[_O, S]. Au niveau de la
structure interne (SI), dans ces énoncés non-causatifs, la Figure est encodé¢ par le SN
qui endosse le RS d’Agent dans les constructions de mouvement agentif. Alors que
dans les constructions de mouvement non-agentif la Figure est encodé par le SN qui
joue le RS d’Objet. Les concepts du mouvement et de la Manieére sont encodé
principalement par le verbe de mouvement. Certains verbes encode également la
Trajectoire. Le concept de la Trajectoire est encodée principalement par les
compléments directionnels. Le Fond est encodé par un SN ou un SP.

Pour mieux décrire 1’interaction de ces trois niveaux SE-SS-SI dans la scene
d’action 2, nous avons ¢laboré un schéma qui englobe tous les énoncés présentés dans
cette scéne d’action. Ce schéma présenté ci-dessous global illustre les trois niveaux
d’analyse (SE-SS-SI) qui correspondent aux niveaux syntaxique, sémantique et
conceptuel. Par ailleurs, les trois niveaux SE-SS-SI établissent un réseau linguistique
qui révele I’interaction entre les éléments primitifs aux niveaux syntaxique, sémantique

et conceptuel.

Ag/Obj Mvt Tj Fond

a N L #| k marcher-arriver» —&
Mvt
Mar

=

b 2 # |k passer-venir »
Vv

«lesond /Mar c

Guqin »

¥ # « dedans »

MEZE L

« depuis le ciel »

Mvt
Tj

> B #2 % « se soulever-
Mt lever-venir »
Mar

A B
. « sur les cerisiers/»
b1, 74| « fomHer en flottant »

MvtMan \ ;A
f

Figure 43 : Cadre SE-SS-SI des constructions de mouvement non-causatif

dans la scéne d’action 2
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Le schéma ci-dessus englobe les six énoncés (a, b, c, d, e et f) qui présentent une
construction du mouvement non-causatif. Les fleches représentent 1’organisation
syntaxique de chaque énoncé. Les éléments dans 1’ellipse a gauche sont des syntagmes
nominaux ou de pronom qui jouent le réle d’Agent ou d’Objet. Ces SNs encodent la
Figure du mouvement. Les ¢léments dans 1’ellipse a droite sont des syntagmes
nominaux ou des syntagmes prépositionnels qui assument les roles sémantiques comme
But, Source ou Locatif. Ces SNs et SPs encodent le concept du Fond du mouvement.
Les ¢éléments dans les deux rectangles au milieu montrent le noyau des constructions
du mouvement : les syntagmes verbaux. Le rectangle a gauche présente les verbes
principaux du mouvement, qui encodent une fusion des concepts du Mouvement, de la
Maniére ou de la Trajectoire. Le rectangle a droite affiche les compléments

directionnels qui encodent la Trajectoire.
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8.2.3 Analyse et observations de Scéne d’action 3

Texte original :

AL BR Agent A Man/instrument T Mvt.Ti.Cause I Objet/Figure, ° L7 AgentFigure — B Mvtl.Tj
17 LocatifFond R WA 71 B 2 BwZ I 11 A& MvieMan 3L Tj 5 Deixis, AP AN 5 8] 4%
B EE, A TE— RS, AFEG, BRI HEE obevrigre, FLIK MytMan
3 1 AW L Burond, T TOIALARELET. I HE source BAPBR pu i8: “F8T
Obiet/Figure FuAX Mvt.Cause Z= AR IE AT LocatifFond. ¢ i Expérient/AgentFigurel U1 V.perception H35t,
89 7 & objet AT AT IR T Locatit, T E T — E MveMan, B mveti i 11 B Figure(partie
du corps) K Deixiss, 2 I TAPBR Agent B2 W mweti ¢ Deixis 1, B I13EA K=, eHR
AgentFigure T & V.Posture B B Locatif/Fond, 1P MvtMan 3B 11 — R F Figure(partic du corps) K Deixis 4%
MviMan ZE BT E LocatitFond, #54E THAGALE, RE ZHHME, " AR Acenvrigure

/ﬁ& Mvt.Tj 'F ﬂ% Figure(partie du corps)i\h Deixiso (ﬁﬁiﬁxiff} « Love in afallen Cil)/ », P- 9)

Traduction :

aLe boy ouvrit la porte avec sa clef. et "Lio-su, dés qu’elle fut entrée, spontanément,

alla droit a la fenétre : la chambre tout entiere semblait la pour mettre en valeur,
comme un encadrement jaune foncé, le grand tableau qui s’y inscrivait. “Avec cette mer

écumante, le bleu des vagues éclaboussait jusqu’aux bordures des rideaux. *Liu-yuan

dit au boy :

-——- Les malles, vous les déposerez devant [’armoire.

¢Lorsque Lio-su entendit ces mots, prononcés si pres de son oreille, elle sursauta

d’instinct, détourna la téte, et vit que’le boy avait déja quitté la chambre, sans refermer

la porte toutefois. $Liu-yuan, appuyé sur le rebord de la fenétre, tendit une main qu’il

posa sur le carreau pour intercepter la vue aux yeux de Lio-su, qui sans cesser de la

regarder avec un sourire. "Lio-su baissa la téte. (Un amour dévastateur, 2005, traduit

par Emmanuelle Péchenart, pp. 83-84)
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Dans le texte original, les constructions du mouvement sont indiquées en ordre
alphabétique et les ¢léments des constructions sont indexés par les roles sémantiques
(RS) et les concepts fondamentaux du mouvement en vue de fournir une vision générale
et correspondante des constructions du mouvement au niveau de la structure sémantique
(SS) et au niveau de la structure interne (SI).

Dans cette scéne d’action, il y a huit constructions du mouvement (a-h). Certaines
constructions, par exemple, (b), (d), (e) et (g) sont des constructions complexes qui
comportent plusieurs sous-constructions de différentes types (causatif ou non-causatif).
En ce cas, nous allons les présenter en les divisant en plusieurs sous-constructions afin
de mieux décrire les différents types des événements de mouvement : b-b1+b2 ; d-
dl+d2; e-el+e2+e3; g-gl+g2+g3. Finalement, il y a au total quatorze sous-
constructions du mouvement dans cette scéne d’action.

Parmi ces quatorze constructions du mouvement, il y en a sept non-causatives (b1,
b2, c, el, e2, fet gl) et sept causatives (a, d1, d2, e3, g2, g3 et h).

Nous extrayons premierement les constructions non-causatives ci-dessous sous
forme de gloses pour mieux présenter les constructions en trois niveaux : structure
externe (SE) qui montre les composants syntaxiques des constructions, structure
sémantique (SS) qui illustre les roles sémantiques que les actants des verbes assument
dans les constructions et structure interne (SI) qui révele les concepts fondamentaux du
mouvement.

Deuxiémement, apres la description a 1’aide des gloses, nous allons récapituler les
trois types des structures de ces énoncés dans un tableau pour mieux comparer ces
constructions du mouvement en trois niveaux SE-SS-SI.

Troisiémement, nous allons présenter la scéne d’action en entier sous forme de
schéma pour que nous puissions observer toutes les constructions du mouvement d’un

point de vue globale dans cette scene d’action.

8.2.3.1 Constructions du mouvement non-causatif : b1, b2, c, el, e2, f, g1 et g3.
Observons en premier lieu les constructions non-causatives.
La construction (b) se constitue de deux sous-constructions du mouvement (b1l) et

(b2). Les gloses de ces deux énoncés sont présentées ci-dessous :
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bl AAH—#IT
SN Y%
liusu  yijin-mén
liusu  une fois entrer-la porte
Agent -Locatif
Figure Mvt.Tj -Fond

Deés que Lio-su fut entrée...

b2 (AAVEREGAMBERELEALAT X

(SN) SP SV

(liusii) bianbuyoude xiang chuangkou  bizhi ZOu-guo-qu

Lio-su spontanément vers la fenétre tout droit  marcher-traverser-aller
(Agent) But

(Figure) Fond Mvt.Man-Tj-Tj

(Lio-su) spontanément, alla droit a la fenétre

Dans I’énoncé (b), il y a deux événements de mouvement (bl et b2) #t 7 jin-mén
« entrer-la porte » et A& it % zou-guo-qu « aller en marchant » qui s’enchainent I’un
apres D’autre. Au niveau de la structure externe (SE), c’est une série de syntagmes
verbaux qui exprime les deux événements. IlIs partagent le méme syntagme nominal %
7 Lio-su comme Agent. Dans (bl), le nom |7 mén «la porte » remplit le rdle
sémantique Locatif alors que dans (b2), ¢’est un syntagme prépositionnel # & 2 xiang
chuangkou « vers la fenétre » indiquant I’endroit vers ou I’ Agent se déplace qui revét
le role sémantique de But. Le prépositionnel ] xidng « vers » est un marqueur de but.
Par conséquent, la structure sémantique (SS) des énoncés (bl) et (b2) se présentent
respectivement comme A-L et (A)-B.

Au niveau de la structure interne (SI), le SN i 7~ Lio-su est la Figure du
mouvement. Le verbe #t jin « entrer » dans (b1) encode le concept du Mouvement et
de la Trajectoire. Le nom ] mén « la porte » encode le Fond du mouvement. Tandis
que dans ’énoncé (b2), le SN & 7 xidng chuangkou « la fenétre » encode le Fond du
mouvement. Le verbe & zou « marcher » fusionne deux concepts : Mouvement et
Maniére. La Trajectoire est encodée respectivement par trois éléments : la préposition
) xiang « vers », ’adverbe 2 B bizhi « tout droit » et les compléments directionnels

it % -guo-qu « -traverser-aller ». En conséquence, la structure interne de ces deux
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énoncés  se  présentent  respectivement comme = Fi+Mvt.Tj+Fond et
(F1)+Tj+Fd+Tj+Mvt.Man+Tj+Tj.

L’énoncé (c) présente un événement du mouvement abstrait. C’est une perception
de I’auteur au lieu d’un mouvement réel. La glose de I’énoncé (c) est présentée ci-

dessous :

c  FREEEERY, MANEHR, LRIFEF L

SN SV SP
na yanyande, yanyande hditdo, zhi jian-dao chuanglian-shang
¢cumante, lumineuse les vagues ¢éclabousser sur les rideaux
Objet Locatif
Figure Mvt.Man-Tj Fond

Avec cette mer écumante, le bleu des vagues éclaboussait jusqu’aux bordures des

rideaux

La structure externe (SE) de cet énoncé se présente comme SN+SV+SP. Le nom
#F % hditdo «les vagues » joue le rOle sémantique (RS) Objet. Le SP & % L
chuanglian- shang « sur les rideaux » revét le RS de Locatif. En ce cas, la structure
sémantique (SS) de I’énoncé (c) se présente comme A-L. Au niveau de la structure
interne (SI), le SN #%% hditdo « les vagues » et le SP & 7 & chuanglidn- shang « sur
les rideaux » encodent respectivement les concepts de la Figure et du Fond du
mouvement. Le verbe #& jian « éclabousser » encode le Mouvement et la Maniére et
le complément directionnel 2| -ddo « -a » encode la Trajectoire. Par conséquent, la
structure interne (SI) de 1’énoncé (c) se présente comme Fi+Mvt.Man+Tj+Fd.

L’énoncé (e) est constitué de trois sous-constructions du mouvement (el, e2 et e3).
La construction (e2) indique un mouvement agentif et celle de (e3) indique un
mouvement causatif que je vais présenter dans la partie suivante. En ce qui concerne le
fragment (el), il s’agit d’un mouvement abstrait effectué par un verbe de perception.

Les gloses de 1’énoncé (e1) et (e2) sont présentées ci-dessous :
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el AATHFEENFFTHETFRTRET

SN Y% SN SP

liusii ting tashuohua-de-shéngyin  jiu zai érgeénzi dixia,

Lio-su entendre sa voix pres de son oreille

Expérient Objet Locatif
V.Perception  Figure Fond

Lorsque Lio-su entendit ses mots, prononcés si pres de son oreille...

2 (RAF)FHEET K

SV
(liusii) bujué zheénleyizhen
Lio-su d’instinct  trembler
(Agent)
(Figure) Mvt.Man

(elle) sursauta d’instinct

Dans la construction (e1), le verbe T ting « entendre » est un verbe de perception.
Au niveau de la structure sémantique (SS), le premier SN 7 Lio-su endosse le rdle
sémantique (RS) d’Expérient. Le seconde SN #3349 7 & tashuohuadeshéngyin
« sa voix » assume le RS d’Objet. La construction #4369 # 5 3£ F-4-F & T
tashuohuadeshéngyin jiu zai ergénzi dixia « sa voix est si pres de son oreille » est
I’objet direct du verbe de perception T fing « entendre ». Le SP EFAF KT zai
érgenzi dixia « prés de son oreille » joue le RS de Locatif. La préposition £ zadi « a»
est un marqueur de Locatif.

Au niveau de la structure interne (SI) ou conceptuelle, 1’énoncé (el) implique un
mouvement abstrait dont la Figure est le SN {31549 & & tashuchuadeshéngyin
« savoix » et le Fond est le SP 2 B-4%-F J& T zai érgenzi dixia « prés de son oreille ».
Cependant, les concepts du Mouvement et de la Trajectoire ne sont pas présentés par
les éléments de surface dans la construction. Effectivement, le verbe de perception "7
ting « entendre » établit un lien entre I’Expérient et le mouvement abstrait : la Figure
« sa voix » passe de 1’endroit dans I’imagination de I’Expérient a 1’endroit réel « pres
de son oreille ». Ce mouvement abstrait cause une surprise chez I’Expérient et il en

résulte le mouvement autonome du corps présenté par la construction (e2).
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La construction (e2) qui est le résultat causé par I’événement présenté dans (el)
présente un mouvement réel : un mouvement du corps. L’Expérient dans (el),
cependant, joue le RS d’Agent dans (e2) qui est la Figure du mouvement & 7 — &
zhénleyizhén « sursauter » présenté par le syntagme verbal. Le SV E 7 — E
zhenleyizhen « sursauter » encode le concept du Mouvement et de la Maniére.

Pour conclure, la structure externe (SE) de (e1) et (e2) se présentent respectivement
comme SN+SV+SN+SP et (SN)+SV. La structure sémantique (SS) de ces deux
énoncés sont E-O-L et A. La structure interne (SI) ou conceptuelle de ces deux
constructions s’analyse comme Fi+Fd et Fi+Mvt.Man.

L’énoncé (f) est typiquement une construction du mouvement agentif. La glose de

I’énoncé (f) est présenté ci-dessous :

f ArREzHET
SN SV
puou  yijing  chii-qu le
le boy déja sortir-aller CRS
Agent
Figure Mvt.Tj-Tj

le boy avait déja quitté la chambre

Dans la construction (f), la structure externe (SE) se présente comme SN+SV. Au
niveau de la structure sémantique (SS), le SN 1FBR puou « gargon » joue le role
sémantique d’Agent. Au niveau de la structure interne (SI), I’Agent 1} BX puou
« gargon » encode la Figure du mouvement. Le SV # 2 chii-qu « sortir-aller » encode
le concept du Mouvement et de la Trajectoire. En ce cas, la SS de cet énoncé se présente
comme A(gent) et la SI se montre comme Fi+Mvt.Tj+Tj.

L’¢énoncé (g) est un énoncé complexe qui se constitue de trois constructions (gl,
g2 et g3). La construction (gl) comporte un verbe de posture qui présente plus un
événement d’état qu’un mouvement. Les constructions (g2) et (g3) indiquent un
mouvement que je vais présenter dans la partie des constructions causatives. Observons

la construction (gl) présentée ci-dessous :
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gl MRGHES

SN SV SN
littyuan yi=zhe chuangtai
Liu-yuan  s’appuyer sur la fenétre
Agent V.posture=Asp Locatif
Figure Man Fond

Liu-yuan, appuyé sur le rebord de la fenétre...

Dans la construction (g1), la structure externe (SE) se présente comme SN+SV+SN.
Au niveau de la structure sémantique (SS), le premier SN #/J& Liu-yuan joue le role
sémantique (RS) d’Agent. Alors que le deuxiéme SN & & chuangtdi « le rebord de la
fenétre » remplit le RS de Locatif. Dans le SV /% yi=zhe « s’appuyer sur », le verbe
f& yi « s’appuyer sur » est un verbe de posture qui caractérise les traits sémantiques
[+Télique] et [-Duratif] quand il se combine avec les compléments directionnels
comme f7it % yi-guo-lai « venir en appuyant sur ».

Néanmoins, ce verbe se combine également avec des particules aspectuelles ou des
prépositions comme & zhe , {& zdi « 4 », etc., qui marquent en général ’aspect de
Duratif. Dans ce syntagme verbal, effectivement, la particule & =zhe qui suit le verbe
fi yi « s’appuyer sur » est un marqueur aspectuel de Duratif. Cela montre que le
SV dans cette construction exprime une action atélique au lieu d’une action dynamique.

En ce cas, le verbe 4 yi « s’appuyer sur » encode la Maniére d’action non-
dynamique de la Figure #i1 )& Liu-yuan. Le SN & & chudngtdi « le rebord de la fenétre »
encode le Fond de cette action. Par conséquent, la SS de la construction (gl) se présente
comme A-L et la SI est Fi+Man+Fd.

Pour conclure, nous récapitulons une description répartie en trois niveaux :
structure externe, structure sémantique et structure interne (SE-SS-SI) des constructions

du mouvement non-causatifs dans la scéne d’action 3 dans le tableau ci-dessous :
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Constructions du mouvement Structure
Structure
Sémantique | Structure Interne (SI)
chinois francais Externe (SE)
(SS)
. Deés que Lio-su
bl | AA—HI] SN+SV A-B Fi+Mvt. Tj+Fd,
fut entrée...
(Lio-su)
(RANET W
. spontanément, (Fi)+Tj+Man
b2 | AEmarig (SN)+SP+SV (A)-B
alla droit a la +Mvt.Man+Tj+Tj
HAIZE
fenétre
les vagues
éclaboussait
i ALk 3
c . Jjusqu’aux SN+SV+SN O-L/B Fi+Mvt.Man+Tj+Fd
HE
bordures des
rideaux
] Lorsque Lio-su
i
. . entendit ces
H B EHR
el . mots,prononcés | SN+SV+SN+SP E-O-L Fi+Fd
AT R
si pres de son
T
oreille...
GR ) (Lio-su)
e | TEET— sursauta SN+SV A Fi+Mvt.Man
E d’instinct
le boy avait
1FBR B 22
f déja quitté (la SN+SV A-(S) FitMvt. Tj+Tj
BxT
chambre)
Liu-yuan,
WRGEE appuyé sur le
gl SN+SV+SN A-L Fi+Man+Fd
& rebord de la
fenétre...

Tableau 28 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement non-causatif

dans la scéne d’action 3
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En conclusion, pour les constructions du mouvement non-causatif dans la scene
d’action 3, la structure externe (SE) se présente comme SN+SV(+SN) (b1, e2, f, c et
gl) SN+SP+SV/SN+SV+SN+SP dans 1’énoncé (b2) et (el).

Au niveau de la structure sémantique (SS), les constructions (b1), (b2), (c) et (gl)
présentent les cadres sémantiques secondaires (A-B, A-L et O-L) qui comportent un RS
fondamental comme Agent ou Objet et un RS secondaire comme But ou Locatif. Les
constructions (e2) et (f) présentent les cadres sémantiques fondamentaux : A. La
construction (el) est un cas exceptionnel par rapport aux autres constructions non-
causatives du point de vue du cadre sémantique : en fonction du verbe de perception, le
RS d’Expérient se présente dans le cadre sémantique de (el). En ce cas, le cadre
sémantique de la construction (el) est un cadre complexe : E-O-L, qui ressemble au
cadre sémantique des constructions causatives (A-O-L, A-O-B, etc.).

Au niveau de la structure interne (SI) ou conceptuelle, ces constructions non-
causatives présentent des structures internes treés variées en fonction de leurs structures
externes, et surtout en fonction du type des verbes qu’ils comportent.

A travers les gloses de ces énoncés et le tableau récapitulatif établi aux trois
niveaux (SE-SS-SI), nous pouvons décrire et comparer d’une facon détaillée les
¢léments variés : ¢léments de surface et ¢léments profonds, de ces constructions du
mouvement. En vue de fournir un point de vue global pour toutes les constructions qui
forment ensemble une sceéne d’action, nous allons établir un schéma qui englobe
I’ensemble des énoncés qui exprimant un mouvement. Observons le schéma ci-dessous

que nous avons créé pour les constructions non-causatives dans la scéne d’action 3 :
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f
=%
« sortir=allef »
gl , gl .
« liu-yuan N k& > KE
« s’appuyer sur » « le rebord de la fenétre »
bl \

A # « entrer b >| 17 «la porte »
y
. b2
A g [ 21 < ago

« lio-su ] «vers la fenétre »
K « er=traverser=aller »  « tout droit

> P o « entendre y—S—> Rt i) %‘El‘ﬁiHﬁTfﬁ.T

« 52 VOIX » « pres de son oreille »
PET—K

« sursauter p

=) \/, o his

« éclabousspr » d les fideaux »

Figure 44 : Cadre SE-SS-SI des constructions du mouvement non-causatif

dans la scéne d’action 3

Le schéma ci-dessus englobe tous les énoncés qui compostent une construction du
mouvement non-causatif dans la scéne d’action 3. Les fleches symbolisent
I’organisation syntaxique de chaque construction. Les ¢léments dans 1’ellipse a gauche
sont des syntagmes nominaux qui jouent le RS d’Agent (bl, b2, c, el, f et gl) ou
Expérient (el). Les SN qui endossent le RS d’ Agent encodent la Figure du mouvement.
Les ¢léments dans 1’ellipse a droite sont également des syntagmes nominaux mais ils
remplissent le RS de But et Locatif et ils encodent le Fond du mouvement. Les ¢léments
dans le rectangle au milieu sont les syntagmes verbaux qui encodent les concepts du
Mouvement, de la Maniere ou de la Trajectoire. Nous pouvons constater par ce schéma
que l’orientation syntaxique de ces constructions est en général homogene, sauf la
construction (b2) qui a une orientation contraire par rapport aux autres, en fonction de

I’ordre de ses éléments de surface.
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Par le biais de ce type de schéma, nous avons la possibilit¢ de visualiser non
seulement de quelle fagon les unités linguistique (surface ou profond) dans chaque
construction isolée fonctionnent, mais également d’apercevoir parallélement les

relations entre les divers éléments dans des constructions différentes.

8.2.3.2 Constructions du mouvement causatif : a, d1, d2, e3, g2, et h.
Observons en second lieu les constructions du mouvement causatif. Nous extrayons les
constructions causatives en dessous sous forme de gloses comme ce que nous avons
fait en haut pour les constructions non-causatives, pour décrire et comparer en détail
chaque construction en trois niveaux : structure externe (SE) qui montre les composants
syntaxiques des constructions ; structure sémantique (SS) qui illustre les rdles
sémantiques (RS) que les actants des verbes assument dans les constructions et
structure interne (SI) qui révele les concepts fondamentaux du mouvement.

L’énoncé (a) présente une construction typiquement causative. Voyons la glose ci-

dessous :

a APREHARITT I

SN SP Y%

puou  nayaoshi  kai-le mén

le boy avec laclef ouvrir-Accompli la porte
Agent Instrument Objet

Maniere Mvt.Tj.Cause-Asp  Figure

Le boy ouvrit la porte avec sa clef

La structure externe de 1’énoncé (a) se présente comme SN+SP+SV. Le SN 1Rk
puiou « le gargon » joue le RS d’Agent. Le SP £4% ndydoshi « avec la clef » revét
le RS d’Instrument. Le nom |] mén «la porte » joue le RS d’Objet. En ce cas, la
structure sémantique (SS) de I’énoncé (a) se montre comme A-1-O.

Dansle SV JF T I'] kai-le mén « ouvrir la porte », le verbe JF kai « ouvrir » encode
le Mouvement, la Trajectoire et la Cause. Il est suivi d’un marqueur aspectuel 7T /e qui
marque I’accompli. Le nom [} mén « la porte » encode la Figure. De ce fait, la structure

interne (SI) de I’énoncé (a) se présente comme Man.+Mvt. Tj.Cause+Fi.
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La construction (d) est un discours direct. Le locuteur #fJR [liiyudn demande a
son interlocuteur 1FRR puou « serviteur » de poser la valise devant 1’armoire. Nous

pouvons diviser cette construction en deux sous-constructions :

dl ApRefEE

SN PREP SN SV
lityuan xiang  puou dao
Liu-yuan  vers le boy dire
Source But
Fd Mvt.Fi.Cause

Liu-yuan dit au boy :

d2 “H5F AR, 7

SN SV SP

xiangzi jiu fang zai chugéngidan
les malles déposer devant I’armoire
Objet Locatif

Figure Mvt.Cause Fond

---- Les malles, vous les déposerez devant [’armoire.

La construction (d1) implique un mouvement abstrait de la parole : le message
passe du locuteur a I’interlocuteur. Dans ce mouvement abstrait, le locuteur endosse le
role de Source et I’interlocuteur assume le role de But. En ce cas, la structure
sémantique (SS) se présente comme S-B. La préposition ] xidng « vers » est un
marqueur du But qui encode Fond du mouvement. La Figure « le message » omise dans
la construction est encodée par le verbe i ddo «dire » qui encode également le
Mouvement et la Cause. Par conséquent, la structure interne (SI) de cette construction
se présente comme Tj+Mvt.Fi.Cause.

La deuxieme sous-construction est le contenu du message dans (d1). Cette
construction présente un mouvement causatif dont la Figure est # ¥ xiangzi « la
valise » qui joue le role d’Objet. L’Agent est omis dans (d2) et il est assumé par
Pinterlocuteur 1FBX piiou « servant ». Le syntagme prépositionnel & 45 3k AT zai
chugeéngian « devant I’armoire » remplit le RS de Locatif et il encode le Fond du

mouvement. Le verbe 7t fang « déposer » encode le concept du Mouvement et de la
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Cause. En conséquence, la SS et la SI de la construction (d2) se présentent
respectivement comme : (A)-O-L ; Fi+Mvt.Cause+Fd.

Observons ensuite les énoncés (e3), (g2), (g3) et (h). Ces quatre énoncés présentent
des mouvements de méme type : mouvement de partie du corps. Ce type d’événement
du mouvement partage des caractéristiques communes a chaque niveau de SE-SS-SI.

Les gloses de ces quatre constructions sont présentées ci-dessous :

e3 (Rt k

(SN) SV SN

(liusii) hui-guo lidn -lai

Lio-su tourner-traverser la téte -venir
Mvt. Tj-Tj Figure Tj

(incorporation de la Figure)

(Lio-su) détourna la téte

g2 (WP —RF %
(SN) SV SN
(livyuan)  shén-chu  yizhishou-lai
Liu-yuan  tendre-sortir une main-venir
Mvt.Man-T] Figure-Tj
(incorporation de figure)

Liu-yuan, tendit une main...

g3 (—RP)ELEFRTE

SN SV SP

(vizhishou) chéng zai chuanggézi-shang
une main  appuyer sur la fenétre

Objet Locatif

(Figure) Mvt.Man Fond

1l posa (sa main) sur la fenétre
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h R k&
SN SV SN
liusu  di-xia tou-qu
Lio-su baisser-descendre  la téte-aller
Agent
Mvt. Tj-Tj Figure-Tj
(incorporation de la Figure)

Lio-su baissa la téte

Nous pouvons constater ici que la structure externe (SE) des constructions
présentées en haut est en général SN+SV+SN, sauf 1’énoncé (g3) qui présente un
mouvement agentif dont la SE et la SS se présentent comme SN+SV+SP et O-L.
L’énoncé (g2) et (g3) montrent une série du mouvement. Le sujet SN dans (g3) est
I’objet direct SN dans (g2). Nous allons décrire et comparer surtout les énoncés (e3),
(g2) et (h).

Au niveau de la structure sémantique (SS), le premier SN dans ces trois énoncés
assume le RS d’Agent. Le deuxiéme SN joue le RS d’Objet. Par conséquent, la SS de
ces trois énoncés se présente comme A-O.

Au niveau de la structure interne (SI), les constructions du mouvement =it & sk
hui-guo lidn-lai « détourner la téte » dans (e3), 1% 1 — R 53k shén-chu yizhishou-lai
« tendre la main » dans (g2) et & F 3k 2 di-xia tou-qu « baisser la téte » dans (h), sont
des mouvements de partie du corps. Dans ce genre d’événement du mouvement, la
Figure fait partie du corps de I’Agent et il y a I’incorporation de la Figure dans la
construction.

Nous pouvons tirer de ces trois constructions un modele du mouvement a trois
morphémes qui se constitue d’un verbe principal et deux compléments
directionnels (V+Cplt+Cplt) : w it & hui-guo-lai « détourner », ¥ i &k shen-chu-lai
« tendre » et 1k F 2 di-xia-qu « baiser ». Néanmoins, la Figure (la partie du corps)
dans ces trois événements du mouvement, & lidn « le visage », F shou « la main »
et 3k tou «la téte » sont incorporées dans la construction du mouvement a trois
morphémes, plus précisément, entre les deux compléments directionnels. Leur structure

interne devient donc Mvt. Tj/Mvt.Man+Tj+[Fi] +Tj.
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Il est maintenant possible de récapituler une description a trois niveaux : structure
externe, structure sémantique et structure interne (SE-SS-SI) des constructions du

mouvement causatif dans la scéne d’action 3 dans le tableau ci-dessous :

Constructions du Structure
Structure
mouvement Sémantique Structure Interne (SI)
Externe (SE)
chinois | francais (SS)
Le boy
TN
ouvrit la
a ARTT SN+SP+SV A-1-O Man+Mvt.Tj.Cause+Fi
porte avec
T
sa clef
Liu-yuan
Hr R #)
di1 dit au SN+SP+SV S-B Tj+Mvt.Fi
ANBRiE
boy :
Les malles,
“;ﬁ %
vous les
A
d2 déposerez SN+SV+SP (A)-O-L Fi+Mvt.Man.Cause+Fd
5 ¥
) devant
i
[’armoire

CGRA) (Lio-su)
e3 BT | détowrna | (SN)+SV+SN A-O Mvt.Cause. Tj+Tj+Fi+Tj

*k la téte

(#JR) | Liu-yuan,

g2 | Mi— | tenditune | (SN)+SV+SN A-O Mvt.Cause.Man+Tj+Fi+Tj
ATk | main..
(" A
il posa (sa
F)iE
g3 . main) sur (SN)+SV+SP O-L Fi+Mvt.Man+Fd
EBH#
le carreau
Tk
Lio-su
Pl 3"]‘4&
h baissa la SN+SV+SN A-O Mvt.Cause. Tj+Tj+Fi+Tj
Tk
téte

Tableau 29 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement causatif

dans la scéne d’action 3
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En conclusion, pour les constructions du mouvement causatif dans la scene
d’action 3, la structure externe (SE) se présente comme SN+SV(+SN) (e3, g2 et h) et
SN+SP/SV+SV/SP dans les énoncés (a), (d1) et (d2).

Au niveau de la structure sémantique (SS), les constructions causatives montrent
en général le cadre sémantique fondamental A-O, comme dans les énoncés (e3), (g2)
et (h). Dans les constructions (a) et (d2), I’apparition de SP joue un RS secondaire : le
RS d’instrument dans (e3) et le RS de Locatif dans (d2). Cependant, la position
syntaxique de SP dans ces deux énoncés sont différentes : le SP se trouve avant le SV
dans (e3) et le SP se trouve apres le SV dans (d2). L’énoncé (d1) indique un mouvement
abstrait. Dans le SP de I’énoncé (d1), la préposition © xiang « vers » est un marqueur
du But. Le SN qui suit la préposition joue le RS de But. En conséquence, la SS de
I’énoncé (d1) est Source-But.

Au niveau de la structure interne (SI), les constructions du mouvement causatif
montrent en général une structure conceptuelle comme Agent+Mvt.Cause+Tj+Fi et en
fonction du verbe principal du mouvement, différents concepts peut fusionner dans le
verbe. Néanmoins, pour les constructions du mouvement dans (e3), (g2) et (h), 1l s’agit
d’un mouvement des parties du corps. La Figure fait partie de 1’Agent. Et au niveau de
surface, il y a une incorporation de la Figure dans les constructions du mouvement a
trois morpheémes (V+Cplt+Cplt/Mvt+Tj+Tj).

A travers les gloses de ces énoncés et le tableau récapitulatif aux trois niveaux :
SE-SS-SI, nous pouvons ainsi décrire et comparer d’une fagon détaillée les ¢léments
variés : €léments de surface et €léments profonds, de ces constructions du mouvement.
En vue de fournir un point de vue globale pour toutes les constructions qui forment
ensemble une scéne d’action, nous sommes maintenant en mesure d’établir un schéma
qui englobe I’ensemble des énoncés qui comportent un mouvement. Observons ensuite
le schéma ci-dessous que nous avons créée pour les constructions causatives dans la

scéne d’action 3 :
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a
‘ 7‘[’4_ SR
ouvrif»  «avec la

atif [___-==

-1l «dire » &

A\
H«fiéposery _ __ __ ___
g2 OTAR
/’;— -\\A //hu-yuan »:

fh=d % « venir »

N\ g I

<une maw « e=SOortir » I
g3 \ I

|

|

|

— —— — — —— — —

THH < - ﬁi poser »
¢ sur le carreau » ] o3 S
N . -
&< Bzt %’ﬁ « venir » Vi
. ~

€

ed |«t =traverser »

—
1&=F F«aller» h
escendre »

Figure 45 : Cadre SE-SS-SI des constructions du mouvement causatif

dans la scéne d’action 3

Le schéma ci-dessus englobe tous les énoncés qui présentent une construction du
mouvement causatif dans la scene d’action 3. Les fleche symbolisent I’organisation
syntaxique de chaque construction. Les ¢léments dans I’ellipse a droite sont des
syntagmes nominaux qui assument le RS d’Agent. Les ¢léments dans 1’ellipse au milieu
sont €galement des syntagmes nominaux qui jouent le RS d’Objet. Les SN qui jouent
le RS d’Objet encodent la Figure du mouvement. Les éléments dans I’ellipse a gauche
sont toujours des syntagmes nominaux mais ils remplissent le RS de Locatif et ils
encodent le Fond du mouvement. Les ¢léments dans le rectangle au milieu sont les
syntagmes verbaux qui encodent les concepts du Mouvement, de la Maniére ou de la
Trajectoire. Les fleches en pointillé dans I’énoncé (d1) et (d2) indiquent la relation
causative.

Dans I’énoncé (d1), c’est un événement du mouvement abstrait qui indique le

mouvement d’information qui est transmise de la Source « liu-yuan » au But «le
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garcon ». Dans I’énoncé (d2), le But dans (d1) devient I’Agent qui est omis dans le
discours direct. Le SN 45 -F xiangzi « la valise » est la Figure qui joue le RS d’Objet.
Donc la fleche pointillée entre le But dans (d1) et la Figure dans (b2) indique la relation
causative.

Le rectangle en pointillé¢ présente les constructions du mouvement des partie du
corps. Nous pouvons constater que ces trois constructions sont homogenes au niveau
de la structure externe (SE) : les fleches dans ces trois €énoncés sont vers le méme sens.
Les ¢léments qui se trouvent a droite des verbes principaux du mouvement forment
avec les verbes une construction du mouvement a trois morphémes
(VA+Cplt+Cplt/Mvt+Tj+Tj). Alors que les €léments qui se trouvent a gauche des verbes
sont des SNs qui encodent la Figure du mouvement et qui sont les parties du corps.
D’apres les fleches, nous pouvons voir que ces SNs sont incorporés dans les
constructions a trois morpheémes a droite dans ce rectangle.

En conclusion, par le biais de ce type de schéma, nous avons la possibilité
d’observer non seulement de quelle facon les unités linguistique (surface ou profond)
dans chaque construction isolée fonctionnent, mais également d’apercevoir
parallelement la relation entre les divers éléments dans des constructions différentes.
Chaque niveau d’analyse illustre ainsi un microcosme syntaxique, s€émantique ou
conceptuel. Par ailleurs, les trois niveaux SE-SS-SI établissent un réseau linguistique
qui révele I’interaction entre les niveaux syntaxique, s€émantique et conceptuel. Pour
mieux cerner et expliquer I'interaction de ces trois niveaux SE-SS-SI dans la scene
d’action 3, un schéma global de la scéne d’action 3 peut €tre créé en réunissant les

schémas précédents. Le schéma est présenté dans la page suivante.
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7
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Figure 46 : Cadre SE-SS-SI de Scene d’action 3
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8.3 Analyse des scénarios des films

8.3.1 Analyse et observations de Scéne d’action 4
Scénario du film® : JFi% 7% 1

A

S4R Agent . MytMan B IX. Locatif

b ;I‘EL'% Objet /Ha Mvt.Man 3& Tj i\L Tj

FAKRAF
EAILA R AR
ETHIH

'LJ}" Agent ﬂ Mvt.Man T WEJ

IR e
Hj Mvt.Man T

e R
d ?3:&")35‘(‘"-15—"@ 'ﬁﬂj Agent F’:] Hj_;f"i Mvt.Man 91‘ Tj

Traduction :

Qin Fen :

Tu tires par la

Mets une main dedans

Pas la téte, la main

Nous allons deviner qui va gagner
Pierre, feuille, ciseaux

Es-tu prét

M. Fan:
Oui

Qin Fen:

Je compte jusqu’a trois, et aprés nous I’ouvrirons en méme temps

57 Les sous-titres du film«If you are the one 1 » sont fournis sur le site
http://www.zimuku.la/shooter/110431.html, consulté le 03/09/2020.
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La scéne d’action 4 est sous forme de dialogue entre le locuteur Z& 4 « Qin Fen »
et Iinterlocuteur 7%, %t £ « M. Fan ». La plupart des énoncés du locuteur « Qin Fen »
sont des énoncés impératifs qui impliquent une relation sémantique entre ces deux
locuteurs : la relation causative. Les mouvements de I’interlocuteur « M. Fan » sont
effectué a la demande du locuteur « Qin Fen ». Il y a au total quatre constructions du
mouvement dans cette scéne (a, b, c, d). Les gloses de chaque construction sont

présentés ci-dessous :

a fREFIX

PRON Y% PRON
ni la-zhe zhe

tu tirer-ASP  ici
Agent Instrument Locatif
Figure Mvt.Man  Fond

Tu tires par la

b JeF Atk
SP SV
ba shou  shén-jin-qu

PREP la main mettre-entrer-aller
Objet
Figure Mvt.Man.Cause-Tj-Tj

Mets une main dedans

c - ETHFAHS
- chui zi jian zi bu

- Pierre, feuille, ciseaux

58 « Pierre, Feuille, Ciseaux » est un jeu dans lequel deux joueurs montrent les doigts en méme temps
en formes de pierre, feuille et ciseaux pour deviner qui gagne.
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- R TS

PRON SV

ni chii-le ma

tu sortir-Asp  Interrogation
Agent

Mvt.Tj.Cause

Es-tu es prét

- BT
SV
chii-le
sortir-Asp
Mvt.Tj
Oui

d ..."84% ] & 42 7F

PRON SV

zanlia  tongshi la-kai
nous en méme temps tirer-ouvrir
Agent

Mvt.Man.Cause-Tj

... Nous I’ ouvrerons ensemble

Parmi les énoncés présentés en haut, les (a), (b) et (d) sont quatre énoncés
impératifs qui s’adresse a I’interlocuteur « M. Fan ». Ces énoncés impératifs impliquent
la relation causative entre le locuteur « Qin Fen » et I’interlocuteur « M. Fan ». Par
ailleurs, les constructions du mouvement b, ¢, d sont les constructions causatives dont
le cadre sémantique fondamental se présente comme +[ A, O]. Le role d’Agent est
endossé par les participants (locuteur et interlocuteur) du dialogue. Le role d’Objet est
omis dans les énoncés ¢ et d mais indiqué dans le contexte : la machine et les doigts.

Dans 1’énoncé (a), la structure externe (SE) se forme comme PRON+SV-+PRON.
Le premier PRON « tu » indiquant I’interlocuteur assume le role d’Agent. Le deuxi¢me
PRON «ici» revét le role de Locatif. Le verbe 4= [a «tirer » implique que le

mouvement est effectué par une partie du corps « la main » qui joue le role d’instrument.
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Par conséquent, la structure sémantique (SS) de cet énoncé est A-I-L. Le verbe 4=
la « tirer » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére. L’ Agent « tu » encode
la Figure et le Locatif « ici » indique le Fond. En ce cas, la structure interne (SI) de cette
construction du mouvement se manifeste comme Fi+Mvt.Man+Fd.

L’énoncé (b) est une phrase impérative qui comporte une construction en bd ou
construction disposale. Dans la construction en bd, 1’ordre des mots change de SVO a
SOV dont I’objet est avancé par la préposition bd. Ici dans I’énoncé (b), la structure
externe (SE) se présente comme (PRON)+BA+N+SV dont le pronom « tu » est omis.
La structure sémantique (SS) de I’énoncé (b) se manifeste comme (A)-O dont le role
d’Agent est assumé par le pronom omis « tu » et le role d’Objet est rempli par le nom
« lamain ». La relation entre I’ Agent et I’Objet est causative. Au niveau de la structure
interne ou conceptuelle (SI), ’Objet « la main » encode la Figure du mouvement. Le
verbe 1 shén « tendre » encode les concepts du Mouvement, de la Maniére et de la
Cause. Les compléments directionnels # 2 -jin-qu « -entrer-aller » encodent la
Trajectoire. Par conséquent, la structure interne (SI) de 1’énoncé (b) se présente comme
Fi+Mvt.Man.Cau+Tj+Tj.

Le dialogue (c) comporte trois énoncés cl, c2 et c3 dont cl et c2 sont prononcés
par le locuteur « Qin Fen » alors que c3 est prononcé par I’interlocuteur « M. Fan ».

Les trois énoncés en gloses sont repris ci-dessous :

cl - BFTH T4
- chui zi jian zi bu

- Pierre, feuille, ciseaux

2 - BT
PRON SV
ni chii-le ma
tu sortir-Asp  Interrogation

Agent Instrument
Mvt.Tj.Cause

Es-tu pret ?
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3 -HT
SV
chii-le
sortir-Asp
Instrument
Mvt.Tj
Oui

L’énoncé (cl) n’est pas une construction du mouvement. Cependant, il est 1’objet
direct omis du verbe # chii « sortir » dans (c2) et (¢3) qui présentent deux mouvements
causatifs. L’énoncé (c2) est une question posée par le locuteur dont la structure externe
(SE) se présente comme PRON+SV. Le pronom « tu » joue le role d’Agent et le contenu
du (cl) qui est omis dans (c2) joue le role d’Objet.

Le verbe i chii « sortir », dans la plupart des cas, peut fonctionner non seulement
comme un verbe de mouvement indépendant mais également comme un complément
directionnel. Il s’agit du phénomene de transcatégorisation d’un verbe a un clitique dans
le deuxiéme cas. En outre, dans les deux cas, le verbe ¥ chii « sortir » est un verbe
intransitif qui encode soit le Mouvement et la Trajectoire, soit que la Trajectoire. Dans
I’énoncé (c2) et (c3), néanmoins, le verbe 3 chii « sortir » est un verbe transitif qui
encode le Mouvement, la Trajectoire et la Cause, dont 1’objet direct est omis dans
I’énoncé.

Par ailleurs, le verbe # chii « sortir » implique également la partie du corps « la
main » qui joue le réle d’Instrument. En ce cas, la structure sémantique (SS) de (c2) se
montre comme A-I-(O). Au niveau de la structure interne (SI), la Figure du mouvement
est omise et elle doit étre encodée par le nom dans (c1) qui assume le réle d’Objet. La
SI de (c2) est donc Mvt.Tj.Cause+(Fi). L’énoncé (c3) ne comporte un syntagme verbal
qui est le méme dans (c2). L’Agent et ’Objet sont tous omis mais impliqués dans le
contexte, I’ Agent est I’interlocuteur et 1’Objet est le jeu indiqué dans (c1).

L’énoncé (d) présente une construction du mouvement causatif dont la structure
externe (SE) se présente comme PRON+SV. Au niveau de la structure sémantique (SS),
le pronom « nous » endosse le role d’Agent alors que 1’Objet est omis dans 1’énoncé
mais indiqué dans le contexte : la machine. Le verbe #i [a « tirer », comme dans
I’énoncé (a), implique que le mouvement sera effectué par « la main » qui remplit le

role sémantique d’Instrument. La SS de 1’énoncé (d) est donc A-1-(O). Au niveau de la
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structure interne (SI), la Figure est encodée par 1’objet omis. Le verbe 45 [a « tirer »
encode les concepts du Mouvement, de la Maniére et de la Cause. Le complément
directionnel Jf-kai « -ouvrir » encode la Trajectoire. Néanmoins, le complément verbal
It -kai « -ouvrir » peut aussi étre considéré comme un complément résultatif en raison
du changement de 1’état de I’objet apres le mouvement causatif. La SI de cet énoncé se
présente donc comme Mvt.Man.Cau+Tj+(F1).

Un récapitulatif de la description aux trois niveaux : structure externe (SE),
structure sémantique (SS) et structure interne (SI) des constructions du mouvement

dans la scéne d’action 4 est présenté dans le tableau ci-dessous :

Construction du mouvement Structure Structure
Externe Sémantique Structure Interne (SI)
chinois francais
(SE) (SS)
(Ees PRON+SV+
a i Tu tires par la A-I-L Fi+Mvt.Man+Fd
iX PRON
()T | (Tu) mets une main | (PRON)+SP
b (A)-O Fi+Mvt.Man.Cause+Tj+Tj
A it % dedans +SV
|
-Pierre, feuille,
T -SN -0
ciseaux - Mvt.Tj.Cause
c|-MRET - PRON+SV - A-1-(0)
- Es-tu prét -Mvt.Tj.Cause
" -SV - (A)-1-(0)
- Oui
- BT
..."A1% ... Nous
d| F&E (I’)ouvrerons PRON+SV A-1-(O) Mvt.Man.Cause+Tj+(Fi)
vin ensemble

Tableau 30 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement

dans la scéne d’action 4

Nous pouvons remarquer selon le tableau ci-dessus que le role sémantique (RS)
d’Instrument est impliqué dans les verbes dans les énoncés a, c et d. Le point commun
des verbes du mouvement 45 /G « tirer » et i chii « sortir » dans ce dialogue est qu’ils
impliquent une partie du corps qui explique la maniére du mouvement. Deuxiéme
remarque réside dans I’ellipse des objets directes. Dans la partie (¢) du dialogue, les

participants ne répetent pas le contenue de (c1) dans (c2) et (c3), qui indique le theme
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et qui est I’objet de (c2) et (c3). Dans I’énoncé (a) et (d), I’objet « la machine » est omis
dans le dialogue mais indiqué dans le contexte et les participants du dialogue possedent
une intercompréhension sous le contexte. Ce phénoméne d’ellipse dans le dialogue
correspond aux implicatures conversationnelles *° de Paul Grice (1979). Plus
précisément, il confirme la deuxieme et la quatrieme catégorie des Maximes
conversationnelles : Maximes de quantité dont « Que votre contribution ne soit pas plus
informative que nécessaire » et Maximes de maniere dont « Soyez bref ».

Observons ensuite le schéma du cadre SE-SS-SI ci-dessous que nous avons

construit pour la scéne d’action 4 :

Mouvement

Fond ‘
Kot [ HE
«icl» « tirer »

Locuteur

E X

== b cau.
« mettre=en‘m ( je‘

B g

« SOTtr »

«ﬁzﬁ & . e

o « tirer=ouyrir » .

-~
o o e = e

Figure 47 : Cadre SE-SS-SI des constructions du mouvement dans la scéne d’action 4

Le schéma ci-dessus englobe tous les énoncés qui présentent une construction du
mouvement causatif dans la scene d’action 5. Les fleche symbolisent I’organisation
syntaxique de chaque construction. Le SN dans I’ellipse a gauche présente le locuteur
de ce dialogue « Qin Fen» alors que le SN dans I’ellipse a droite présente

I’interlocuteur « M. Fan ». Les ¢léments dans le rectangle au milieu sont les syntagmes

59 La théorie des « implicatures conversationnelles » a été proposée par Paul Grice dans ses travaux
des années 70s. Cette théorie comporte un « principe de coopération» et des « maximes
conversationnelles ». Ce principe est soutenu par quatre catégories des maximes : maximes de quantité,
maximes de qualité, maxime de relation et maximes de la maniére.

281



Analyse multidimensionnelle des scenes d’action

verbaux qui encodent les concepts du Mouvement, de la Manicre, de la Trajectoire ou
de la Cause. Les fleches en pointillé entre le locuteur et 1’interlocuteur indiquent la
relation causative dans laquelle les mouvements de 1’interlocuteur sont a la demande
du locuteur.

Il y a un point d’ambiguité sur la présentation de ce schéma par rapport a
I’organisation du dialogue. C’est que le locuteur et I’interlocuteur prononcent les
énoncés mais ils ne sont pas I’Agent ou la Figure du mouvement présenté dans leurs
propres paroles. Par exemple, dans le dialogue, les énoncés prononcés par le locuteur
« Qin Fen » sont des énoncés impératifs dont le vrai Agent est I’interlocuteur « M.
Fan » qui encode la Figure du mouvement.

Dans le schéma de la présentation des constructions du mouvement, le locuteur et
I’interlocuteur dans les ellipses sont des vrais Agent (pas de Figure dans ce dialogue
parce qu’il y n’a que du mouvement causatif) qui réalisent un mouvement.

Cette complexité relationnelle releve de plusieurs niveaux linguistiques : le niveau
pragmatique sur lequel interviennent les locuteurs du dialogue ; le niveau sémantique
sur lequel jouent les roles sémantiques (RS), comme 1’Agent ; et le niveau conceptuel

sur lequel encodent les concepts fondamentaux du mouvement, comme la Figure.

Locuteur Figure

Agent | Objet Interlocuteur

Figure 48 : Relations complexes Pragmatique-Sémantique-Conceptuelles (P-S-C)
Les relations complexes Pragmatique-Sémantique-Conceptuelle (P-S-C)

présentées dans chaque dialogue se varient. Par exemple, dans le dialogue de la scéne

d’action 4, le schéma des relations P-S-C se présente comme ci-dessous :
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Locuteur

Agent <« Interlocuteur

Figure 49 : Mod¢le P-S-C de la scene d’action 4
La relation sémantique entre le locuteur et I’interlocuteur est une relation causative
dont le locuteur provoque le mouvement de I’interlocuteur. Dans les événements de
mouvement présentés dans les énoncés prononcés par le locuteur, le RS d’Agent est

joué par I’interlocuteur ainsi que la Figure du mouvement est encodé¢ par I’interlocuteur.

8.3.2 Analyse et observations de Scéne d’action 5

RXX:
g3
a?\i‘ Agent/Figure él] Mvt.Tj T

FRAETRR,

¥ N

b R, AgentFigure L Mviti [T Source/Fond TE

4R AgentFigure AR 2] Mveri T

42 FAR AgenvFigure 26 B TATAZE Man 2] mveti A E BuvFond

¢ 3:\1‘ Agent/Figure é'] Mvt.Tj }JIS But/Fond *i‘ V.action ﬁ’\ Patient

Traduction :
Liang Xiaoxiao :
Allo

Je suis arrivée

Ouestu
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Qin Fen :

Je ne suis pas encore sorti

Es-tu déja arrivée

Ou bien tu prends un taxi et viens toi-méme a la baie de Yalong

Je te chercherai la-bas

Dans ce dialogue entre la locutrice « Liang Xiaoxiao » et I’interlocuteur « Qin
Fen », les énoncés exprimés par eux comportent les constructions du mouvement
agentif. Le verbe 2| dao « arriver » est le verbe le plus utilisé par les deux locuteurs.
Le verbe 2| dao «arriver » peut fonctionner non seulement comme un verbe de
mouvement indépendant mais également comme un complément directionnel. Il s’agit
du phénomene de transcatégorisation d’un verbe a un clitique, qui marque le processus
de la grammaticalisation des verbes directionnels (# ) 373 quxiang dongei) (Xiao
Peiyi, 2009 ; Xu Dan, 2004 ; Jiang Hua, 2003 ; Liang Yinfeng, 2007). Quand il
fonctionne comme un verbe de mouvement indépendant, il encode les concepts du
Mouvement et de la Trajectoire. Quand il fonctionne comme un complément
directionnel, il encode la Trajectoire. En outre, comme il y a souvent un SN de lieu
indiquant le RS de But qui suit ce directionnel, nous pouvons donc considérer le
directionnel #|-ddo « arriver »comme un marqueur du But.

Dans les énoncés (a) et (c) présentés ci-dessous en gloses, le verbe 2| dado
«arriver » fonctionne comme un verbe de mouvement indépendant qui encode les
concepts du Mouvement et de la Trajectoire. Quand le verbe %| ddo « arriver »
s’applique seul dans une construction du mouvement comme le verbe principal, cette
construction présente généralement un mouvement agentif dont 1’Agent est la Figure
du mouvement. Le syntagme nominal qui se trouve aprés le verbe %| dao « arriver »

joue le role sémantique (RS) de But qui est omis dans les dialogues.
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a 37T

PRON SV

wo dao le
je arriver Asp
Agent

Figure Mvt.Tj

Je suis arrivée.

c R#ARF| T

PRON SV

ni dou dao le
tu déja arriver Asp
Agent

Figure Mvt.Tj

Tu es déja arrivée

Nous pouvons constater selon les gloses qu’il n’y a pas de SN de But qui suit le
verbe #| ddo «arriver ». Cependant, le dialogue se déroule avec sous-entendement,
parce que I’endroit est indiqué par le contexte. Ce phénoméne d’ellipse de SN de But
dans un dialogue corresponds a un des concepts fondamentaux de 1’analyse
conversationnelle : 1’intercompréhension, qui est compréhension interactive et
réciproque des partenaires d’une conversation. (Pierre Bange, 1983). Dans 1’énoncé (a)
et (c), sans indiquer précisément 1’endroit (1’aéroport selon le film) ou la locutrice arrive,
I’interlocuteur la comprend parfaitement et lui répond dans le méme sens.

Tandis que dans les énoncés (d) et (e), présentés ci-dessous en gloses, les
constructions du mouvement contiennent toujours le verbe %] dao « arriver » comme
le verbe principal. Ce qui est différent des énoncés (a) et (¢), c’est qu’il y a un SN et un
PRON indiquant le But qui se présentent aprés le verbe 2| ddo « arriver ». Dans
I’énoncé (d), le SN « la baie de Yalong » remplit le RS de But. Alors que dans 1’énoncé
(e), le pronom F} na « la-bas » qui indique le méme endroit que dans 1’énoncé (d), « la

baie de Yalong ». C’est un phénomene anaphorique du discours.
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d XMk TiT M FI LS

PRON Sv1 Sv2

yaobu ni xian  ziji ddgeché dao yalongwan

ou bien tu d’abord toi-méme  prendre un taxi aller la baie de Yalong
Agent Instrument But
Figure Maniere Mvt.Tj Fond

Ou bien tu prends un taxi et viens toi-méme a la baie de Yalong

e KI|ARIEAR

PRON SVI SV2

wo dao na jie ni

je aller  la-bas chercher toi
Agent But Patient

Figure Mvt.Tj Fond

Je te chercherai la-bas

Dans les énoncés (a) et (c), la structure externe (SE) se présentent comme
PRON+SV. Leur structure sémantique (SS) est +[ A]. Leur structure interne ou
conceptuelle (SI) se montrent comme Fi+Mvt.Tj.

Dans les énoncés (d) et (e), au niveau de la structure externe (SE), ces deux énoncés
comprennent une série verbale. La SE de ces deux énoncés se présentent donc comme
PRON+SV1+SV2. Cependant, au niveau de la structure sémantique (SS), ils montrent
les SSs de facon différente : la SS de 1’énoncé (d) est A-I-L dont le RS d’Instrument est
joué par le premier SV 474~ % ddgéché « prendre un taxi » qui encode la Maniére du
mouvement présenté par le second SV #| L £ dao yalongwan « aller a la baie de
Yalong ». Alors que la SS de I’énoncé (e) se présente comme A-B dont le RS de But est
assumé par le pronom #| na « la-bas » qui encode le Fond du mouvement présenté par
SV1. Au niveau de la structure interne (SI), la SI de 1’énoncé (d) se déploie comme
Fi+Man+Mvt. Tj+Fd alors que la SI de I’énoncé (e) se présente comme Fi+Mvt. Tj+Fd.

L’énoncé (b) présente également un mouvement agentif.
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b KL HITR

PRON SV

wo haiméi chii-mén ne

je pas encore  sortir-porte Mode
Agent Source

Figure Mvt.Tj-Fond

Je ne suis pas encore sorti.

La structure externe (SE) se présente comme PRON+SV dont le pronom qui
désigne le locuteur endosse le role sémantique (RS) d’Agent. Dans le syntagme verbal
qui exprime le mouvement, le SN |7 mén « la porte » joue le RS de Source et il encode
le Fond du mouvement. Le verbe i chii « sortir », comme le verbe 2| dado « arriver »,
possede une double fonction : un verbe ou un complément directionnel. Quand il est un
verbe indépendant, il encode les concepts du Mouvement et de la Trajectoire. Quand il
est un complément directionnel, il encode la Trajectoire. En outre, comme il y a souvent
un SN de lieu indiquant le RS de Source qui suit le directionnel, nous pouvons donc
considérer le directionnel i -chii « sortir » comme un marqueur de Source. Dans
I’énoncé (b), le verbe i chii « sortir » fonctionne comme un verbe de mouvement
indépendant qui encode les concepts du Mouvement et de la Trajectoire.

Nous récapitulons une description des constructions du mouvement aux trois
niveaux : structure externe, structure s€émantique et structure interne (SE-SS-SI) de la

scene d’action 5 dans le tableau ci-dessous :
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Constructions du mouvement Structure Structure
Externe Sémantique Structure Interne (SI)
chinois francais
(SE) (SS)

a #3T Je suis arrivée PRON+SV A Fi+Mvt. T}

HRTEX A Je ne suis pas
b PRON+SV A-S Fi+Mvt. Tj+Fd

[T encore sorti

c | R#ET | Tuesdéjaarrivée | PRON+SV A (Fi)+Mvt.Tj

BT AR% | Ou bien tu prends

B TaA un taxi et viens PRON+SV1

d A-LB Fi+Man+Muvt. Tj+Fd
E%| N toute seule a la +SV2
e baie de Yalong
KB AR Je te chercherai | PRON+SV1
e A-B Fi+Mvt. Tj+Fd
e la-bas +SV2

Tableau 31 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement

dans la scéne d’action 5

Pour conclure, les constructions du mouvement présentées dans ce dialogue sont
des mouvements agentifs. Leurs structures externes (SE) se montrent en général comme
PRON+SV. Au niveau de la sémantique, comme ce sont des mouvements agentifs, leurs
structures sémantiques (SS) se déploient comme le SS fondamentale A et les SSs
secondaires comme A-S, A-B et A-I-B. Au niveau de SI, la structure comporte en
général une Figure et un Fond. Les concepts encodés par les verbes du mouvement sont
le Mouvement et la Trajectoire.

Observons ensuite le schéma du cadre SE-SS-SI ci-dessous que nous avons
construit pour la scéne d’action 5. Le schéma ci-dessous englobe tous les énoncés qui
présentent une construction du mouvement agentif dans la scéne d’action 5. Les fleche
symbolisent 1’organisation syntaxique de chaque construction. Le SN dans I’ellipse a
gauche présente la locutrice de ce dialogue « Liang Xiaoxiao » alors que le SN dans
I’ellipse a droite présente I’interlocuteur « Qin Fen ». Les ¢éléments dans le rectangle au
milieu sont les syntagmes verbaux qui encodent les concepts du Mouvement, de la

Manicere, de la Trajectoire.
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=2 -
« arriver »
cd

1ang Xiaoxiad

Locutrice

H17] -

« sortir-porge »

Figure 50 : Cadre SE-SS-SI des constructions du mouvement dans la scéne d’action 5

Les relations complexes Pragmatique-Sémantique-Conceptuelle (P-S-C) sont

présenté dans le schéma ci-dessous :

Locuteur > Figure

y

v

Agent < Interlocuteur

Figure 51 : Mod¢le Pragmatique-Sémantique-Conceptuelle (P-S-C)

de la scéne d’action 5
Les mouvements présentés dans les énoncés de la scéne d’action 5 sont les

mouvements agentifs. En ce cas, la locutrice ou I’interlocuteur jouent le role d’Agent

qui encode la Figure du mouvement.
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8.3.3 Analyse et observations de Scéne d’action 6
Texte original :

RXX:

E o

-3
)it
Hﬁ— a}]g_ Figure/Objet@b Mvt Z: T T

REX:
wﬂ'{jﬂ_

A
B PP

FEX:
b ?k %II'S /fd}t%i;}i Mvt.Man

o

TR K K

¢ B HEUR MviMan KA
WRAT

REX:
AR & T BT SR
RvAA B TR JERE BT

A

4 A48 K Man/mse BT

AFF Man/inste F

AR Agent FEIK X RN Fi 38 Myiman FT T
AT TR

¥ & 478 CD 4771

ALK
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f/fllf: Agent ;I}l Mvt.Man }T‘ Tj })R%#E;JF;I%’/% Fi/Objet
A AR T G

A4
g 7’%;3}6'% Fi/Objet ;I}i' Mvt.Man f}}& Rés T
B AT D

REZX:
o

A

h e Fiovje Bl Myt T8 2 Fd/Locatit
% 48] %,

% f8

]/ﬁ: Agent t Mvt.Tj 7It\ Tj

REZX:
i)

A4

Lk

TR Agent T MviMan 3R & £ Fd/Locatif

T AR AR B2

KAR Agent A KX FEAUAE £ raBut 2 MviMan

REX:
oAk LT

5
Vel bz
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HETH
AFELEHE

REZX:
A 33X R T e

Traduction littérale :
Liang Xiaoxiao :

Qu’est-ce qui s’est passé ?

Qin Fen :
Mon dos

Je ne peux plus bouger a cause du mal de dos

Liang Xiaoxiao :

ou

Qin Fen :
Afe aie
Liang Xiaoxiao :

Je te masse le dos

Qin Fen :

Non non ¢a fait mal

Aie

J’ai nagé en papillon ce matin

Je me suis forcé trop

Liang Xiaoxiao :
Quoi ? Toi ? tu peux nager en papillon ?

Tu penses que tu étais Michael Phelps

Qin Fen :

Ne masse pas avec tes doigts
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Plut6t avec ta paume

Tu enléves ma T-shirt

C’est bien

Tu allumes le CD

Le quatrieme

Tu ouvres le tiroir de table de nuit

Tu vois I’huile essentielle ?

Liang Xiaoxiao :

J’ai vu

Qin Fen :
Tu te frottes tes mains d’abord pour que ¢a chaufte
Ca chauffe ?

Liang Xiaoxiao :

Oui

Qin Fen :

Verse un peu de I’huile essentielle dans ta paume
Un peu plus

Encore plus

Tu montes sur moi

Liang Xiaoxiao :

Quoi ?

Qin Fen :

Montes

Tu t’assois sur mon dos

Comme ¢a tu peux pétrir avec force

Tu pétris le long de mon muscle lombaire
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Liang Xiaoxiao :

Ouca?

Qin Fen :
C’estlac’estla
Masse vers le haut
vers le bas

de nouveau vers le haut...

Liang Xiaoxiao :

Tu en profites comme un vrai massage

La scéne d’action 6 présente une scene sous forme de dialogue entre la locutrice
Liang Xiaoxiao et son interlocuteur Qin Fen. Il y a onze énoncés de genres mixtes dans
ce dialogue dont les énoncés (a), (c), (1) et (j) sont agentif et les énoncés (b), (d), (e),
(1), (g), (h) et (k) sont causatifs. Nous allons observer respectivement les deux genres

de constructions de mouvement dans les pages suivantes.

3.3.3.1 Les constructions de mouvement agentif dans la scéne d’action 6

a BHARTT

SN MY

yao dong-bulido le
le bas du dos bouger-Nég Asp
Ag/Obj

Fi Mvt

je ne peux plus bouger a cause du mal de dos

c BEFHRREE, HRAT
SV SV

shangwii  diéyong-laizhe , die-dafa le

le matin nager en papillon-Mode nager en papillon-trop CRS
Mvt.Man Mvt.Man

J’ai nagé en papillon ce matin, je me suis forcé trop
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i kg

PRON SV

ni shang-lai
tu monter-venir
Agent

Figure Mvt.Tj-Tj

Tu montes sur moi

j WwIr&H b

PRON SV SP

ni ql woshénshang
tu chevaucher sur moi
Agent Locatif
Figure Mvt.Man Fond

Tu t’assois sur mon dos

Ces quatre énoncés sont prononcés par I’interlocuteur Qin Fen. Les deux premiers
énoncés présentent deux constructions de mouvement agentif dont 1’interlocuteur Qin
Fen lui-méme joue le réle sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure du
mouvement.

Dans 1’énoncé (a), le SN & ydo «le bas du dos » endosse le RS d’Objet (ou
d’Agent vu que c’est une partie du corps de I’interlocuteur donc on peut considérer que
c’est I’interlocuteur lui-méme qui se meut). Le verbe 3} dong « bouger » encode le
concept du Mouvement.

Dans I’énoncé (c), ’Agent est omis. Selon le contexte, on comprend bien c’est
I’interlocuteur Qin Fen qui est I’ Agent et qui encode la Figure du mouvement. Le verbe
k7K diéyong « nager en papillon » encode les concepts du Mouvement et de la
Manicére.

Alors que les deux derniers énoncés sont impératifs qui impliquent une relation
causative entre ces deux locuteurs. Plus précisément, I’ Agent de ces deux énoncés est
assumeé par la locutrice Liang Xiaoxiao qui encode la Figure du mouvement. En ce cas,
la relation pragmatique-sémantique-conceptuelle (P-S-C) des énoncés agentif et

impératif dans la sceéne 6 se présente dans le schéma ci-dessous :
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Locutrice »Figure

v

Agen Interlocuteur

Figue 52 : Mod¢le Pragmatique-Sémantique-Conceptuelles (P-S-C) des constructions

de mouvement agentif dans la scéne d’action 6

L’énoncé (1) est prononcé par I’interlocuteur Qin Fen et il s’adresse a la locutrice
Liang Xiaoxiao. Cet énoncé comporte une construction de mouvement agentif dont
I’Agent est la locutrice Liang Xiaoxiao qui encode la Figure du mouvement. Le verbe
Lt shang « monter » encode les concepts du Mouvement et de la Trajectoire. Il est
suivi d’un complément directionnel déictique -3k -lai « -venir » qui indique que le
mouvement est vers celui qui parle, c’est vers ’interlocuteur Qin Fen.

Il en va de méme pour 1’énoncé (j), il est prononcé par I’interlocuteur Qin Fen et il
s’adresse a la locutrice Liang Xiaoxiao. Il comporte également une construction de
mouvement agentif dont I’ Agent est la locutrice Liang Xiaoxiao qui encode la Figure
du mouvement. Le verbe ¥ g/ « chevaucher » encode les concepts du Mouvement et
de la Maniére. Le SP & % £ wdshénshang « sur moi » remplit le RS de Locatif qui
encode le Fond du mouvement.

Nous récapitulons la description tri-dimensionnelle SE-SS-SI de I’ensemble de ces

constructions de mouvement dans le tableau suivant :
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Constructions du mouvement Structure Structure
Externe Sémantique Structure Interne (SI)
chinois francais
(SE) (SS)
Jje ne peux plus

AR T

a bouger a cause du SN+SV (A)-L Fi+Mvt
T
mal de dos
) J'ai nagé en
Bl 38
. papillon ce matin,
c | kA, X (PRON)+SV A (Fi)+Mvt.Man
je me suis forcé
2T
trop

i 1Rk Tu montes sur moi | PRON+SV A Fi+Mvt. Tj+Tj

L E e Tu t’assois sur
i PRON+SV A-L Fi+Mvt.Man+Fd

t mon dos

Tableau 32 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement agentif

dans la scéne d’action 6

3.3.3.2 Les constructions de mouvement causatif dans la scéne d’action 6

Observons maintenant les constructions de mouvement causatif dans la scéne d’action

6. Les gloses sont présentés ci-dessous :

b RHIRFEH
PRON

wo bang ni
je aider toi
Agent

SV
rourou

masser

Mvt.Man

Je te masse le dos
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d A A4 RET, AFFH
SP SV SP SV

bie yong  zhijian rou a, yong  shouzhdng rou

Nég avec  les doigts  masser exclamation avec  lapaume  masser
Instrument Instrument
Maniere Mvt.Man Maniére Mvt.Man

Ne masse pas avec tes doigts, plutot avec ta paume

e RIeH X RMRIETT

PRON SN SV
ni ba wozheyifu liao-kai
tu PREP mon vétement enlever-ovrir
Agent Objet
Figure Mvt.Man.Cau-Tj

Tu enleves ma T-shirt

£ ARFEIT IR KARAR T

PRON SV

ni la-kai chuanggougui-na-chouti
tu tirer-ouvrir table de nuit-le-tiroir
Agent Objet

Mvt.Man.Cau-Tj Figure

Tu ouvres le tiroir de table de nuit

g RIeFEKRT

SN SV
xian ba shou  cuo-re le
d’abord PREP la main se frotter-chaud CRS
Objet

Figure Mvt.Man-Rés

Tu te frottes tes mains d’abord pour que ¢a chauffe
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h JemeE 5oL

SN SV SP
ba you ddo shouxin-li
PREP T’huile verser paume-dedans
Objet Locatif

Figure Mvt.Tj.Cau Fond

Verse un peu de I’huile essentielle dans ta paume

k AR A HIXARLAE L. ETH, BELE.

PRON SP SV SP

ni shunzhe wozheyaoji wdngshang rou ... wdngxia — rou...
tu le long de mon muscle lombaire ~ vers le haut  pétrir... vers le bas  pétrir...
Agent But But

Trajectoire  Mvt.Man Trajectoire Mvt.Man
Tu pétris vers le haut le long de mon muscle lombaire... vers le bas, et encore vers le

haut...

Nous pouvons remarquer que ces sept €énoncés montrent sept constructions de
mouvement causatif. Plus précisément, ces énoncés sont prononcés par I’interlocuteur
Qin Fen et s’adressent a la locutrice Liang Xiaoxiao (sauf I’énoncé (b) qui n’est pas
impératif). L’Agent de ces énoncés est assumé par la locutrice Liang Xiaoxiao.
Cependant les SNs qui endossent le RS d’Objet se varient dans chaque énoncé. Et c’est
I’Objet qui encode la Figure du mouvement. En ce cas, la relation pragmatique-
sémantique-conceptuelle des constructions de mouvement causatif dans la scéne 6 se

présente dans le schéma ci-dessous :
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Locutrice Figure

Agent | Objet Interlocuteur

Figue 53 : Mod¢le P-S-C des constructions de mouvement causatif et impératif

dans la scéne d’action 6

Les énonceés (e), (g) et (h) comportent trois constructions de mouvement causatif
marqué en BA. Dans I’énoncé (e), le pronom « tu » indique la locutrice Liang Xiaoxiao
qui joue le RS d’Agent. Le SN #KiX Rk wozhéyifu « mon vétement » revét le RS
d’Objet qui encode la Figure. Le verbe ## lido « enlever » encode les concepts du
Mouvement, de la Cause et de la Maniere et il est suivi d’un complément directionnel
-JF -kai « ouvrir » qui encode la Trajectoire. En fonction du marquage causatif BA, le
SN « mon vétement » se déplace devant le verbe. L’ordre des mots devient donc SOV.

Dans I’énoncé (g), I’Agent « tu» qui indique la locutrice est omis. Le SN F
shou « la main » remplit le RS d’Objet qui encode la Figure du mouvement. Le verbe
# cuo « se frotter » encode les concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére.
L’adjectif # ré « chaud » qui suit le verbe de mouvement indique le résultat.

Dans I’énoncé (h), I’Agent « tu» qui indique la locutrice est également omis
comme celui dans I’énoncé (g). Le SN 8 36 « I’huile » joue le RS d’Objet qui encode
la Figure du mouvement. Le verbe 48] ddo « verser» encode les concepts du
Mouvement, de la Cause et de la Trajectoire. Le SP F & ¥ shouxin-li « dans la
paume » assume le RS de Locatif qui encode le concept du Fond.

Les énoncés (b), (d), (f) et (k) présentent des constructions de mouvement causatif
non-marqué. Dans 1’énoncé (b), le pronom « je » qui indique la locutrice joue le RS
d’Agent. Le verbe # rdu « masser » encode les concepts du Mouvement, de la Cause
et de la Maniere. Néanmoins, 1’Objet est omis dans cette constructions de mouvement.
Mais selon le contexte de la scéne, c’est le « bas de dos » de I’interlocuteur qui joue le

RS d’Objet et qui encode la Figure du Mouvement.
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Dans I’énoncé (d), comme c¢’est un énoncé impératif, I’Agent « tu » qui indique la
locutrice est omis comme celui dans 1’énoncé (g) et (h). En outre, I’Objet est également
omis dans cette constructions de mouvement. Mais selon le contexte de la scéne, on sait
que c’est le « bas de dos » de I’interlocuteur. Il encode la Figure du Mouvement. Le
verbe #& rou « pétrir » encode les concepts du Mouvement, de la Cause et de la
Maniére. Les SPs ] 48 X yong-zhijian « avec les doigts » et | 5 % yong-
shouzhdng « avec la paume » assument le RS d’Instrument qui encode la Maniere du
mouvement « masser ».

Dans 1’énoncé (f), le pronom « tu » qui indique la locutrice joue le RS d’Agent. Le
SN kB chouti « le tiroir » joue le RS d’Objet qui encode la Figure. Le verbe 35 la
« tirer » encode les concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniére. Il est suivi
d’un complément directionnel -Jf -kai «-ouvrir» qui encode la Trajectoire du
mouvement.

Dans 1’énoncé (k), le pronom « tu » qui indique la locutrice joue le RS d’Agent.
L’Objet « le bas de dos » est €également omis dans cette constructions de mouvement.
Le verbe est toujours # rou « pétrir » qui encode les concepts du Mouvement, de la
Cause et de la Mani¢re. Les SPs £ & wdngshang « vers le haut » et 4£ T wdngxia
« vers le bas » remplissent le RS de But qui encode le concept du Fond.

Nous récapitulons la description tri-dimensionnelle SE-SS-SI de ces constructions

de mouvement causatif dans le tableau suivant :
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Constructions du mouvement Structure Structure
Externe Sémantique Structure Interne (SI)
chinois francais
(SE) (SS)
B AR
b % Je te masse le dos | PRON+SV A-O Mvt.Man(+F1)
Ne masse pas
VANEEEES
avec tes doigts,
d | &, HF SP+SV (A)-1-(0) Man+Mvt.Man(+Fi)
N plutét avec ta
FH
paume
rFe &KX Tu enleéves ma T- | PRON+SN+
e . A-O Fi+Mvt.Man.Cau+Tj
RIRIETT shirt Y%
TR
Tu ouvres le tiroir | PRON+SV+
f| KAEAF A-O Mvt.Man.Cau+Tj+Fi
de table de nuit SN
Y3
Tu te frottes tes
SieF I mains d’abord
g SN+SV (A)-O Fi+Mvt.Man.Cau+Rés
#T pour que ¢a
chauffe
Verse un peu de
e 48] 5
h l’huile essentielle | SN+SV+SP (A)-O-L Fi+Mvt.Man.Cau+Fd
IGE
dans ta paume
R 2K,
i Tu masses le long
X fELAE
de mon muscle
B = PRON+SP+
k lombaire... vers le A-(O)-B Fd+Mvt.Man
E&H, ET SV
. bas, et encore
B, BEL
vers le haut...
#...

Tableau 33 : Description SE-SS-SI des constructions du mouvement causatif

dans la scéne d’action 6

Pour conclure, dans cette scéne d’action, il y a onze constructions de mouvement
dont quatre sont agentifs et les autres sont causatifs. Les constructions du mouvement
agentif se présentent d’'une facon homogene au niveau de la structure externe (SE),

SN/PRON+SV. Au niveau de la structure sémantique, leurs cadres sémantiques sont
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des cadres secondaires qui comportent un role sémantique fondamental comme Agent
ou Objet et un role secondaire comme But, Source ou Locatif. Au niveau de la structure
interne (SI), les constructions agentives se composent en général d’une Figure, un Fond
et une Trajectoire encodés respectivement par un SN ou un pronom, un SN de lieu et
un complément directionnel. Les verbes de mouvement encodent certainement le
concept fondamental du Mouvement et en plus, ils fusionnent souvent un autre concept
comme Maniére ou Trajectoire.

En ce qui concernent les constructions du mouvement causatif, ils sont plus
complexes aux trois niveaux (SE-SS-SI) par rapport aux constructions agentives. Parmi
ces constructions causatives, il y en a trois qui sont marquées par le marqueur BA dont
la structure externe (SE) se présente comme SN/PRON+SN+SV(+SP). Le reste sont
non marquées dont la SE se présente comme PRON+(SP)+SV. Au niveau de la
structure sémantique (SS), ces constructions de mouvement causatif possédent le cadre
sémantique €lémentaire comme +[ A, O]. Certains comportent également les roles
sémantiques (RS) secondaires comme Locatif, But ou Instrument. Au niveau de la
structure interne (SI), le verbe principal de mouvement encode toujours les concepts du
Mouvement et de la Cause. Certains encode également la Manicre ou la Trajectoire. La
position de Figure change selon la présence du marqueur BA : dans les constructions
causatives non-marquées, la Figure se trouve apres le verbe de mouvement alors que
dans les constructions causatives marquées, la Figure se trouve immédiatement apres
le marqueur BA et devant le verbe de mouvement. Le Fond peut se trouver avant ou
apres le syntagme verbale du mouvement.

Etant donné que ¢’est une scéne d’action sous forme de dialogue, il s’agit d’une
analyse sur le plan pragmatique. Nous avons élaboré pour chaque catégorie des
constructions de mouvement (agentif et causatif) un modele pragmatique-sémantique-
conceptuelle (P-S-C) afin de faire révéler la relation complexe des ¢léments primitifs a
ces trois niveaux linguistiques, plus précisément, la relation entre les locuteurs, le role
sémantique (RS) d’Agent ou d’Objet et le concept de la Figure. Dans les constructions
de mouvement agentif, si c’est un énoncé impératif, c’est le locuteur qui est sollicité
endosse le RS d’Agent et encode la Figure. Tandis que, si ¢’est un énoncé non-impératif,
c’est le locuteur qui prononce joue le RS d’Agent et encode la Figure. Dans les
constructions de mouvement causatif, si c’est un énoncé impératif, c’est le locuteur qui

est sollicité assume le RS d’Agent. Alors que si ¢’est un énoncé non-impératif, c’est le
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locuteur qui prononce remplit le RS d’Agent. Le concept de la Figure est encodé¢ par
I’Objet.

Pour mieux décrire I’interaction des éléments a ces quatre niveaux linguistiques
(syntaxique, s€émantique, conceptuel et pragmatique), nous avons ¢laboré un schéma
global pour la scéne d’action 6, en récapitulant les analyses précédentes.

Le schéma présenté ci-dessous englobe tous les énoncés qui présentent une
construction du mouvement dans la scéne d’action 6. Il y a deux cadres en pointillé
dans ce schéma. Celui a gauche présente les énoncés qui comportent les constructions
de mouvement agentif, alors que Celui a droite montre les énoncés qui comportent les
constructions de mouvement causatif. Les fleche entre les éléments symbolisent
I’organisation syntaxique de chaque construction. Les éléments dans 1’ellipse au milieu
dans le chevauchement des deux cadres sont les deux locuteurs qui jouent le RS
d’Agent dans différents énoncés. Les ¢léments dans 1’ellipse a droite sont également
des syntagmes nominaux qui jouent le RS d’Objet. Les SNs qui assument le RS d’Objet
encodent la Figure du mouvement causatif. Les ¢léments dans les rectangles dans les
deux cadres sont les syntagmes verbaux qui expriment le mouvement. Ceux dans le
rectangle a gauche encodent les concepts du Mouvement, de la Mani¢re ou de la
Trajectoire. Ceux dans le rectangle a droite encodent également le concept de la Cause.
L’¢lément dans I’ellipse tout a gauche dans le cadre a droite le syntagme prépositionnel
qui joue le RS de Locatif et il encode le Fond du mouvement. Les ellipses qui se
trouvent entre les deux locuteurs et les syntagmes verbaux dans le cadre a droite
comportent les syntagmes prépositionnels qui remplissent le RS d’Instrument (celui en
haut) et de But (celui en bas). Les SPs qui prennent le RS d’Instrument encodent la

Maniére du mouvement alors que les SPs qui assument le RS de But encodent le Fond.
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Figure 54 : Cadre global SE-SS-SI des constructions du mouvement

dans la scéne d’action 6
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CHAPITRE 9
Modélisation d’interface SE-SS-SI

des constructions de mouvement
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9.1 Introduction

Ce chapitre a pour objectif de rendre compte de maniere formelle des observations
empiriques présentées dans les chapitres précédents, afin de tenter de générer une
modélisation des phénomenes observés. Comme nous I’avons anoncé dans le chapitre
2, le principe central de la modélisation dans cette thése est axé sur la relation Sens-
Forme. Ce dualisme est associ¢ a trois dimensions d’analyse : Structure Externe,
Structure Sémantique et Structure Interne (SE-SS-SI) (supra : 2.2, 2.3 et 2.4). Nous

proposons plus précisément sept Modeles d’interface, que nous récapitulons ci-dessous :

- Modele de base Sens-Forme

- Modele de I’interaction des trois dimensions SE-SS-SI

- Modgele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif
- Modele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement agentif

- Modg¢le non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif

- Modele de I’interaction des éléments des trois dimensions SE-SS-SI

- Mode¢le de I’interaction Sémantique-Pragmatique-Conceptuel (S-P-C)

Ces modeles nous permettent d’identifier explicitement le rdle et I’interaction des
¢léments a chaque niveau linguistique (SE-SS-SI). Nous nous effor¢ons de ne pas les
complexifier outre mesure, tout en préservant leur pouvoir explicatif.

Le premier modéle Sens-Forme constitue la base générale d’autres modéles. A
partir de celui-ci, nous cherchons a décrire les constructions de mouvement aux
différents niveaux qui correspondent a ce dualisme avec ses deux poles intimement liés.
Ensuite, nous établirons un mode¢ele de ’interaction entre ces trois niveaux de
description SE-SS-SI, dont le noyau est le dualisme Sens-Forme : le niveau de la
Structure Sémantique et celui de la Structure Interne correspondent au pole du Sens
alors que le niveau de la Structure Externe correspond au pdle de la Forme (infra : 9.2).
Apres avoir établi le modele relationnel SE-SS-SI, nous chercherons a observer en
profondeur comment les ¢léments de chaque niveau interagissent entre eux dans les
constructions de mouvement. Nous ¢laborons ensuite trois modeles non-prédicatif des
¢léments de SE-SS-SI pour les différents types de constructions de mouvement : non-
agentif, agentif et causatif (infra : 9.3.1,9.3.2 et 9.3.3). Sur la base de ces trois mod¢les,
nous tirons un modele général de I’interaction de tous les éléments des trois dimensions

(SE-SS-SI) (infra : 9.3.4). Enfin, suivant notre analyse et observation des scenes
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d’action en forme de dialogue, nous élaborerons un dernier modele permettant, selon
nous, d’expliciter la complexité des relations entre les niveaux Sémantique,
Pragmatique et conceptuel (S-P-C) (infra : 9.4).

Nous allons décrire et expliquer dans les pages suivantes chaque modele en détail

a I’aide des exemples.

9.2 Modélisation des trois dimensions SE-SS-SI basé sur la relation Sens-Forme
Comme énoncé précédemment, la relation Sens-Forme est un parametre linguistique
universel dans la description et la comparaison des langues. Aussi, le coeur de notre
stratégie réside dans la relation Sens-Forme. Dans les chapitres précédents, nous avons
décrit et analysé les constructions du mouvement en chinois contemporain afin
d’¢lucider la complexité de cette relation.

Du point de vue de la Forme, nous avons étudié les constructions du mouvement
au niveau de la structure de surface sur laquelle la production phonétique prend forme.
Nous avons observé 1’organisation syntaxique des ¢éléments constitutifs des
constructions du mouvement (supra : chapitre 4).

Du point de vue du Sens, nous sommes face a un champ linguistique complexe et
flou, par rapport au niveau de la Forme. Il s’agit de se donner les moyens d’observer
les catégories linguistiques au niveau de la structure profonde sur laquelle opére le sens.
Nous avons distingué deux niveaux dans le champ du Sens : le niveau sémantique et le
niveau conceptuel.

Au niveau sémantique, nous avons analysé la Structure Sémantique (SS) des
constructions du mouvement en nous appuyant sur des Roles Sémantiques (RS),
assignés aux arguments par le prédicat (supra : chapitre 5).

Au niveau conceptuel, nous avons d’abord observé la Structure Interne (SI) des
constructions du mouvement en appliquant la théorie de lexicalisation des événements
de mouvement de Talmy (1985, 2000, supra : chapitre 6). Ensuite, en étudiant les divers
modeles de fusion (conflation) (Talmy, 2000) des concepts primitifs des verbes du
mouvement, nous avons proposé une catégorisation des verbes de mouvement (cf.
supra : chapitre 7).

La proposition d’un modele d’analyse a trois dimensions que nous avons ¢laborée,
SE-SS-SI, fait apparaitre le processus de réalisation d’un énoncé basé sur le principe

universel Sens-Forme, comme suggéré dans le schéma ci-dessous :
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FORME SE Niveau de Surface
/I\\ A A
SS Niveau Profond
SENS SI Niveau Conceptuel

Figure 55 : Processus de réalisation d’un énoncé du Sens vers la Forme (supra : 2.5)

Dans ce schéma, les fleches symbolisent 1’orientation du parcours empirique : le
processus de réalisation se déroule en général du Sens vers la Forme. Plus précisément,
le sens dont la partie conceptuelle émerge au niveau conceptuel ou nous pouvons
observer la structure interne (SI) ou la structure prélexicale des constituants des
énoncés ; la partie sémantique du sens opere au niveau profond, d’ou nous pouvons
identifier et extraire la structure sémantique (SS) ou le cadre sémantique des énoncés.
A la derniére étape, sur le niveau considéré comme de surface, la structure externe (SE)
ou la structure syntaxique prend forme comme autant de réalisations morpho-
syntaxiques.

En vue de pénétrer dans la relation complexe de Sens-Forme, nous avons proposé
une description a trois dimensions des constructions du mouvement : la dimension de
la structure externe (SE), la dimension de la structure sémantique (SS) et celle de la
structure interne (SI). 11 existe, au sein de la relation Sens-Forme, une interaction entre
les trois dimensions. Nous élaborons un mod¢le de 1’interaction de ces trois dimensions

SE-SS-SI présenté ci-dessous :
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SS SI
Sens
Forme
Actants SE Prédicat

Figure 56 : Modele de I’interaction Sens-Forme des trois dimensions SE-SS-SI

Le niveau de la Forme dans le noyau se concrétise en dimension de la Structure
Externe (SE) sur laquelle la structure de surface des énoncés prend forme. Dans la
dimension de SE, une construction peut étre découpée en deux parties : les actants et le
prédicat. Les actants sont exprimés par les syntagmes nominaux et le prédicat par les
verbes et des compléments verbaux.

Le niveau du Sens dans le noyau est manifesté¢ par la dimension de la Structure
Sémantique (SS) et la dimension de la Structure Interne (SI). Dans la dimension de SS,
la structure profonde des énoncés se construit en fonction des relations casuelles qui
sont établies par les Roles Sémantiques (RS) assignés aux actants par le verbe. La
structure profonde est exprimée par les Cadres Sémantiques (CS).

Dans la dimension de SI ou la structure conceptuelle émerge, chaque constituant
de surface encode un ou plusieurs concepts primitifs du mouvement. Comme ce que
nous avons présenté dans le chapitre 6, le concept de la Figure (Fi) est encodé souvent
par I’actants d’Agent ou d’Objet. Le concept du Fond (Fd) est encodé souvent par les
actants de Locatif, de But ou de Source.

Ce qui est le plus complexe dans la dimension de SI, c’est la structure conceptuelle
manifestée par la partie prédicative, qui comprend un verbe principal et un ou plusieurs
morphémes verbaux comme compléments. La structure interne des verbes de

mouvement concerne le phénomene de la fusion des concepts. Nous avons défini ce
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genre de structure comme Micro Structure Interne (MiSI) dans le chapitre 7. Les
morpheémes verbaux qui suivent le verbe principal du mouvement sont les compléments
directionnels. Ces morphémes encodent souvent la Trajectoire.

Nous avons pu constater a travers le modele présenté plus haut (fig. 55), que
I’interaction entre ces trois dimensions SE-SS-SI autour de la relation essentielle Sens-
Forme se répartit entre trois dimensions : la dimension de la Structure Externe (SE) est
liée au niveau de la Forme, alors que la dimension de la Structure Sémantique (SS) et
la dimension de la Structure Interne (SI) sont liées au niveau du Sens. Ensuite, les trois
dimensions interagissent les unes sur les autres : la SE est divisée en deux partie : les
actants et le prédicat. La SS s’occupe de la structure profonde qui s’organise a 1’aide
des Roles Sémantiques (RS) joués par les actants dans la dimension de SE. La SI, a la
base des concepts primitifs du mouvement, se concentre sur la structure conceptuelle,
des constructions, notamment les verbes de mouvement qui sont liés au prédicat dans
la dimension de la SE. Ce qui lie la dimension de SS et celle de SI, c’est la
correspondance entre les Roles Sémantiques (RS) et les concepts de la Figure (Fi) et du
Fond (Fd).

9.3 Modélisation des éléments des trois dimensions SE-SS-SI

Maintenant que nous avons établi le modele de relation SE-SS-SI présenté en 9.2, nous
allons observer en profondeur comment les éléments de chaque niveau interagissent
entre eux dans les constructions de mouvement.

Etant donné que les informations de mouvement comme les concepts du
Mouvement, de la Trajectoire et de la Maniére sont encodées dans le syntagme verbal
dans une construction de mouvement, I’encodage de ces informations est plus stable
que celui des concepts comme la Figure et le Fond, qui revétent des réles sémantiques
(RS) trés variables. D¢s lors, nous allons d’abord ¢élaborer trois modéles non-prédicatif
des ¢léments de SE-SS-SI pour les différents types de constructions de mouvement :
agentif, non-agentif et causatif (infra : 9.3.1, 9.3.2 et 9.3.3). Ensuite, sur la base de ces
trois modeles, nous comptons tirer un modéle général de 'interaction de tous les
¢léments des trois dimensions SE-SS-SI, qui combine les parties non-prédicatives et les

parties prédicatives (infra : 9.4.4).
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9.3.1 Modéle non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement agentif
Dans les constructions de mouvement agentif, la Figure est encodée par un syntagme
nominal (SN) ou un pronom. Le SN ou le pronom endosse le role sémantique (RS)
d’Agent. Le Fond est encodé par un syntagme prépositionnel (SP) ou un syntagme
nominal (SN). Cependant, le SP ou le SN peut assumer plusieurs réles sémantiques (RS)
comme la Source, le But ou le RS de Locatif.

Reprenons quelques exemples issus des chapitres précédents, afin d’appliquer

cycliquement la méthode, a des fins didactiques :

(165) KARFNLLE T

wo dou dao yalongwan le

je déja arriver baie de yalong CRS
Isg ADV SV SN ASP
Agent But

Fi Mvt.Tj Fd

Je suis déja arrivée a la Baie de Yalong.

(166) 1RE 23 % = T2

ni zénme pdo-lai sanya la

tu pourquoi  courir-venir Sanya interrogation
2sg ADV V-Cplt.Dir SN Mode

Agent But

Fi Mvt.Man-Tj Fd

Pourquoi es-tu venue a Sanya ?

(167) (3&)... I H L3 T %

(wo)  cong shu-shang diao-xia-lai
(je) depuis arbre-sur tomber-descendre-venir
Isg SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Agent Source
Fi Fd Mvt-Tj-Tj

Je suis tombée par terre d’un arbre.
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(168) KA R AN TP k=3t ¥

wo méitian zai-renxuéchéng-zhong ldihuide duobu

je chaque jour alaville de Renxue-dedans aller et retour ~ se promener
Isg ADV SP ADV Vcomposé
Agent Locatif

Fi Fd Tj Mvt.Man

Je me suis promené dans tous les sens chaque jour dans la ville de Renxue.

Dans les exemples présentés ci-dessus, le sujet de chaque énoncé encode la Figure
(I’objet qui se déplace) du mouvement qui est [+Animé].

Dans I’énoncé (165), la construction de mouvement présente le cadre sémantique
+[_A, B]. Le pronom « je » assume le RS d’Agent qui encode la Figure du mouvement
«arriver ». Le SN « la baie de Yalong » joue le RS de But qui encode le Fond du
mouvement.

L’énoncé (166) présente une construction de mouvement agentif a deux
morphémes verbaux. Cette construction présente le cadre sémantique +[ A, B]. Le
pronom « tu » remplit le RS d’Agent qui encode la Figure du mouvement « venir ». Le
SN « Sanya » joue le RS de But qui encode le Fond du mouvement. Il se trouve apres
le complément directionnel -3 -/ai « -venir » qui encode la Trajectoire déictique.

Dans I’énoncé (167), la construction de mouvement présente le cadre sémantique
+[_A, S]. Le pronom « je » exprime le réle sémantique (RS) d’Agent qui encode la
Figure du mouvement « tomber ». Le syntagme prépositionnel M A L cong-shii-
shang « depuis un arbre » qui se trouve avant le syntagme verbal de mouvement joue
le RS de Source. Ce SP encode le Fond du mouvement.

Dans I’énoncé (168), la construction de mouvement présente le cadre sémantique
+[_A, L]. Le pronom « je » revét le role sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure
du mouvement «se promener ». Le syntagme prépositionnel £ 7] & 3% P zai
renxuechéng-zhong « dans la ville de Renxue » remplir le réle Locatif. Il encode le
Fond du mouvement.

Afin de rendre compte de la structure de ces dépendances du prédicat, nous
proposons dans la Figure 57 un modele non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de

mouvement agentif, sous forme de graphe :
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SN/
PRON

Agent Figure

Source
\

But ——— Fond ——SP/SN

Locatif

Figure 57 : Mod¢le non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement agentif

Ce modele explicite la relation entre les ¢éléments non-prédicatifs des trois
dimensions SE-SS-SI dans des constructions de mouvement agentif. Nous pouvons
constater que, dans les constructions de mouvement agentif, la Figure est encodée par
un syntagme nominal (SN) ou un pronom. Le SN ou le pronom joue le role sémantique
(RS) d’Agent. Le Fond est encodé¢ par un syntagme prépositionnel (SP) ou un syntagme
nominal (SN). Le SP ou le SN peut jouer plusieurs réles sémantiques (RS) comme la

Source, le But ou le RS de Locatif.

9.3.2 Mode¢le non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement non-
agentif

Dans les constructions de mouvement non-agentif, la Figure est [-Animée]. La Figure
est encodée par un syntagme nominal (SN) ou un pronom. Le SN ou le pronom endosse
le role sémantique (RS) d’Objet. Le Fond est encodé par un syntagme prépositionnel
(SP) ou un syntagme nominal (SN). Le SP ou le SN peut assumer plusieurs roles
sémantiques (RS) comme la Source, le But ou le RS de Locatif comme dans des
constructions de mouvement non-agentif.

Reprenons quelques exemples issus des chapitres précédents :
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(169) X= L @A =FIat &

tiankongshangmian you yunduo
dans le ciel avoir nuage
SP Impers. SN
Locatif Agent
Fd Fi

1l y avait des nuages qui flottaient dans le ciel.

(170) kZ#HET %

toufa sanluo-xia-lai

cheveux tomber-descendre-venir
SN V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet

Fi Mvt.Man.Tj-Tj-Tj

Ses cheveux tombaient jusqu’a la terre.

(171) —BIRIA MR L 28R AR T R

piao-guo-lai
flotter-passer-venir

V-Cplt.Dir-Cplt.Dir

Mvt.Man-Tj-Tj

yi-di-ydnlei cong wo-fuhudang-de-yanjido liv-xia-lai

une goutte de larme depuis mon-pere-DE-les yeux couler-descendre-venir
SN SP V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Objet Source

Fi Fd Mvt-Tj-Tj

Une goutte de larme tombait des yeux de mon pere.

(172) sk&) R N At B iz

bingjian ci-ru ta-de-xiongtang
épée glacée enfoncer-entrer sa poitrine

SN V-Cplt.Dir SN

Objet But

Fi Mvt.Man-Tj Fd

L’épée glacée a été enfoncée dans sa poitrine.
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Les exemples présentés ci-dessus illustrent des constructions de mouvement non-
agentif dont la Figure est [-Animée].

L’exemple (169) présente une construction de mouvement est = 2t I it %k
yunduo pido-guo-lai « les nuages passent en flottant » dont le cadre sémantique est
+[_ O, L]. Le SN = 2t yiindud « les nuages » remplit le role sémantique (RS) d’Agent,
qui encode la Figure de mouvement. Le SP X = L& tiankongshangmian « dans le
ciel » joue le RS de Locatif, qui encode le Fond du mouvement « passer en flottant ».

L’exemple (170) présente une construction du mouvement de cadre sémantique
+[ O], qui présente un mouvement non-agentif. La Figure du mouvement est le nom
3k & toufa « cheveux » qui joue le role d’Objet.

Dans I’énoncé (171), la construction de mouvement présente le cadre sémantique
+[_ O, S]. Le SN — /&R 7B yidi yanléi « une goutte de larme » remplit le RS d’Objet
et il encode la Figure du mouvement. Le syntagme prépositionnel M X 2 #9% /A
cong-wofuhuang-de-yanjido « depuis les yeux de mon pére » revét le RS de Source et
il encode le Fond du mouvement.

Dans I’énoncé (172), la construction de mouvement présente le cadre sémantique
+[_O, B]. Le SN k4| bingjian « I’épée glacée » joue le RS d’Objet et il encode la
Figure du mouvement. Le syntagme nominal 4t &9 J& i¢  td-de-xiongtdng « sa
poitrine » prend le RS de But et il encode le Fond du mouvement.

Nos explications nous conduisent a rendre compte de la relation des éléments non-
prédicatifs des trois dimensions SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif
par un schéma en tous points identique au précédent, qui concernait les construction de

mouvement agentives — ce qui confirme la robustesse de ces structures.

SN/
PRON

Objet Figure

Source
\

But —— Fond ——SP/SN

Locatif

Figure 58 : Mod¢le SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif
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Le modele présenté ci-dessus illustre I’interaction des éléments non-prédicatifs des
trois dimensions SE-SS-SI des constructions de mouvement non-agentif. Nous pouvons
constater que, dans les constructions de mouvement non-agentif, la Figure
[-Animée] est encodée par un syntagme nominal (SN) ou un pronom. Le SN ou le
pronom remplit le role sémantique (RS) d’Objet. Le Fond est encodé par un syntagme
prépositionnel (SP) ou un syntagme nominal (SN). Le SP ou le SN peut revétir plusieurs
roles sémantiques (RS) comme la Source, le But ou le RS de Locatif, comme dans des

constructions de mouvement non-agentif.

9.3.3 Modéle non-prédicatif SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif
Dans les constructions de mouvement causatif, le role sémantique d’Agent et celui
d’Objet est rempli par un SN ou un pronom. Mais c¢’est le SN ou le pronom qui joue le
RS d’Objet encode la Figure du mouvement. Le Fond est encodé par un syntagme
prépositionnel (SP) ou un syntagme nominal (SN). Le SP ou le SN qui encode le Fond
peut assumer plusieurs réles sémantiques (RS) comme la Source, le But ou le RS de
Locatif comme dans des constructions de mouvement non-causatif.

Reprenons quelques exemples donnés dans les chapitres précédents :

(173) Ho¥ ok 4l 3 3 20 AL &

ta jiang bingjian gaogao ju-qi-ldi

il JIANG épée glacée haut ¢lever-lever-venir
3sg Aux N ADV V-Cplt.Dir-Cplt.Dir
Agent Objet

Fi Cause Mvt.Cau.Tj-Tj-Tj

1l a levé son épée glacée.

(174) #1IEJ 2~ 75 3 vk th T2 18

chaoyda yong  qinshéng  zhaohuan-chu  wushude- hudié

Chaoya avec  instrument appeler-sortir  un grand nombrede papillon

SN SP V-Cplt SN
Agent Instrument Objet
Man Mvt.Cau-Tj Fi

En jouant de son instrument musical, Chaoya en a fait sortir un grand nombre de

papillons.
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Les deux exemples présentés ci-dessus comportent deux constructions de
mouvement causatif. Le premier est causatif, car réalisé a 1’aide du marqueur JIANG,
tandis que le deuxieme est un causatif non-marqué.

Dans le premier énoncé, la construction de mouvement posseéde un cadre
sémantique de type +[ A, O]. Le pronom « il » joue le role sémantique d’Agent. Le SN
K& bingjian « I’épée glacée » revét le RS d’Objet, et il encode la Figure du
mouvement.

Dans le deuxiéme énoncé, la construction de mouvement posséde un cadre
sémantique de type +[_A, I, O]. Le SN « Chaoya » remplit le role sémantique (RS)
d’Agent. Le SN T4 69 %813% wushiide-hidié « un grand nombre de papillon », qui se
trouve apres le syntagme verbal de mouvement tient le RS d’Objet. Ce SN encode la
Figure. Le SP Fl %X % yong ginshéng « avec le son de I’instrument musical » encode
la Maniére du mouvement.

Nous pouvons extraire de ces exemples un modele de relation des €¢léments non-
prédicatifs sur les trois dimensions SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif,
que nous illustrons dans le schéma présenté ci-dessous, Figure 59, ou cette fois s’ajoute

une ligne Instrument-Maniere-SP :

Agent
Objet Figure —P}S{IEI)};\J
Instrument—— Maniére SP
Source \
But ——— Fond —— SP/SN
Locatif

Figure 59 : Mod¢le SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif

Le modele présenté supra illustre I’interaction des éléments non-prédicatifs des
trois dimensions SE-SS-SI des constructions de mouvement causatif. Nous pouvons
constater que, dans les constructions de mouvement causatif, la Figure est encodée par

un syntagme nominal (SN) ou un pronom qui joue le role sémantique (RS) d’Objet. Le
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Fond est encodé par un syntagme prépositionnel (SP) ou un syntagme nominal (SN).
Le SP ou le SN peut assumer plusieurs roles sémantiques (RS) comme la Source, le But

ou le RS de Locatif comme dans des constructions de mouvement non-causatif.

9.3.4 Modéle de I’interaction des éléments des trois dimensions SE-SS-SI

En nous basant sur les trois modeles des éléments non-prédicatifs des trois dimensions
SE-SS-SI, nous ¢élaborons un modele qui englobe tous les €léments non-prédicatifs et
prédicatifs des trois dimensions SE-SS-SI, comme présenté dans le schéma ci-dessous

(Figure 60).

Figure 60 : Modele d’’interaction entre les éléments des trois dimensions SE-SS-SI

Ce schéma présente en détail les relations interactives entre les ¢léments
fondamentaux des trois dimensions SE-SS-SI. Les étiquettes a gauche correspondent a
des Roles Sémantiques (RS) de la dimension SS concernant 1I’événement du
mouvement : Agent (Ag), Objet (Obj), Locatif (Loc), Instrument (Ins), Source (Src) et
But (But). Les étiquettes au milieu et tout a droite correspondent a des constituants de
la dimension SE : syntagme nominal (SN), syntagme prépositionnel (SP) et syntagme
verbal (SV). Les étiquettes qui se trouvent entre les syntagmes nominaux sont des
¢léments conceptuels du mouvement : Figure (Fi), Fond (Fd), Maniere (Man),

Trajectoire (Tj), Mouvement (Mvt) et Cause (Cau).
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Le modele comporte deux cadres dans le schéma : le grand cadre a gauche dévoile
la relation des ¢éléments non-prédicatifs sur I’interface de SS-SE-SI. Ce cadre englobe
tous les Roles Sémantiques (RS) concernant le mouvement au niveau de la Structure
Sémantique (SS) ; il comporte également trois €léments conceptuels (Figure, Fond et
Maniére) au niveau de la Structure Interne (SI) et deux syntagmes (SN et SP) au niveau
de la Structure Externe (SE). Etant donné que les éléments répartis sur les trois niveaux
dans ce cadre correspondent aux parties actantielles d’un énoncé, nous 1’appelons le
Cadre Actantiel (CA).

En ce qui concerne le carré a droite, il démontre le fonctionnement sur I’interface
SI-SE. Ce carré n’englobe que les éléments a deux niveaux : SI et SE. Au niveau de la
SE, le carré ne comporte que le syntagme verbal. Au niveau de la SI, quatre ¢léments
sont concernés : Mouvement, Trajectoire, Maniere, et Cause. En comparant avec le
Cadre Actantiel (CA) dans lequel les éléments traitement les parties actantielles, les
¢léments dans le carré a droite concernent la partie prédicative. En ce cas, nous le
deéfinissons comme le Cadre Prédicatif (CP).

Nous pouvons constater selon ce schéma que sur I’interface des dimensions SS et
SE, les RSs d’Agent et d’Objet sont assignés a 1’é¢lément de surface SN. Les RSs
d’Instrument sont assignés a 1’¢lément de surface SP. Les RSs de Locatif, Source et But
sont assignés a un ¢lément de surface SN ou SP.

Sur I’interface des dimensions SE et SI, le SN encode les concepts de la Figure et
du Fond alors que le SP peut encoder le concept de la Maniere et du Fond. Quant au
I’¢lément de surface SV, il peut encoder une fusion de plusieurs concepts : Mouvement,
Trajectoire, Maniere et Cause.

Sur I’interface des dimensions SS et SI, les éléments de surface SNs qui remplissent
les RSs d’Agent et d’Objet encodent le concept de la Figure. Les SNs qui jouent les
RSs de Locatif, Source et But encodent le concept du Fond. Les éléments de surface
SPs qui correspondent aux RSs de Locatif, Source et But encodent également le concept
du Fond. Et les SPs qui remplissent le RS d’Instrument encodent la Maniere du
mouvement.

Aussi, nous pouvons observer qu’il y a un chevauchement des deux cadres qui
concerne un ¢lément dans la colonne de la SI : la Maniére. Le concept de Maniére est
souvent encodé par un verbe fusionnée avec d’autres concepts primitifs. La Manicre
peut étre également encodée par un SP qui décrit la fagon selon laquelle le mouvement

a lieu. Observons deux exemples repris des chapitres précédents :
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(175) 4b—s5m it 5k

ta yilu nit-jin-fang-qu

elle tout droit  rouler les hanches-entrer-la chambre-aller
3sg ADV V-Cplt.Dir-SN-Cplt.Dir

Agent -But

Figure Mvt.Man-Tj-Fond-Tj

Elle est entrée dans la chambre en roulant les hanches.

(176) AFBREARTT T 17

puou  nayaoshi  kai=le mén
garcon avec laclé ouvrir=ASP la porte
SN SP V=Accompli SN
Agent Instrument Objet

Maniere Mvt.Tj.Cause=Asp Figure

Le garcon ouvrit la porte avec sa clef.

Dans I’énoncé (175), le concept de 1la Maniere est encodé par le verbe principal de
mouvement 3 niti « rouler les hanches ». Alors que dans le deuxiéme énoncé, le
concept de la Maniére est encodé par un syntagme prépositionnel £4AR¢ ndydoshi
« avec la clé » qui décrit la fagon selon laquelle le mouvement « ouvrir la porte » a lieu.

Ce SP joue le role sémantique (RS) d’Instrument.

9.4 Modéle de ’interaction Sémantique-pragmatique-conceptuel

Dans notre analyse des scénes d’actions tirées des scénarios de films sous forme de
dialogue (supra : 8.3), nous avons constaté des relations complexes entre les ¢léments
primitifs aux niveaux pragmatique-sémantique-conceptuel (P-S-C). I1 s’agit des
¢léments impliquant les locuteurs au niveau pragmatique, des rdoles sémantiques (RS)
d’Agent et d’Objet au niveau sémantique, et de la Figure, quant au niveau conceptuel.
Nous avons déja ¢élaboré dans le chapitre 8 un modéle interactif qui englobe tous ces

¢léments. Nous le reproduisons ci-dessous, pour mémoire :
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Locuteur Figure

Agent | Objet Interlocuteur

Figure 61 : Rappel : mode¢le interactif Pragmatique-Sémantique-Conceptuel (P-S-C)

On notera qu’il y a cinq €léments présentés dans le modele : Locuteur, Interlocuteur,
Agent et Objet, et Figure. Il y a un lien entre chaque élément, dans les différents cas.
D’apres notre analyse des scénes d’actions des films sous forme de dialogue, il y a
plusieurs modeles variants a partir de ce modele de base. Nous avons distingué en
général deux cas différents: les constructions de mouvement agentif et les
constructions de mouvement causatif. Dans chaque cas, nous avons distingué encore
deux situations différentes : les énoncés impératifs et les énoncés non-impératifs. Et
nous allons créer pour chaque cas un modéle interactif. Il y a donc au total quatre

modele P-S-C. Nous allons maintenant les expliquer en détail.

9.4.1 Modéle P-S-C des constructions de mouvement agentif

Dans les constructions de mouvement agentif, c’est toujours 1’élément qui endosse le
role sémantique (RS) d’Agent qui encode la Figure du mouvement. Il y a deux
situations différentes : si c’est un énoncé impératif, c’est le locuteur qui est sollicité
(I'interlocuteur) assume le RS d’Agent et il encode la Figure. Le modele interactif de

cette situation est présenté comme ci-dessous, dans la Figure 62 :
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Locuteur Figure

r s

Gy
Ug 7

Agent « Interlocuteur

Figure 62 : Mod¢le P-S-C des constructions de mouvement agentif

dans les énoncés impératifs

Reprenons un exemple de ce genre issu du chapitre 8.3, pour donner une illustration

concrete de ce modéle.

(177) h¥HX & £

PRON SV SP

ni ql woshénshang
tu chevaucher sur moi
Agent Locatif
Figure Mvt.Man Fond

Assieds-toi sur mon dos

C’est un énoncé impératif qui comporte une construction de mouvement agentif.
Neéanmoins, cet énoncé est prononcé par le locuteur Qin Fen, alors qu’il s’adresse a la
locutrice (I’interlocutrice, ou allocutaire) Liang Xiaoxiao (supra : la scéne d’action 6).
Dans cette construction de mouvement agentif, le locuteur est a I’origine du mouvement
de I’interlocutrice. En ce cas, I’Agent est joué par ’interlocutrice Liang Xiaoxiao, qui
encode la Figure du mouvement.

Le verbe % gi « chevaucher » encode les concepts du Mouvement et de la Maniére.
Le SP & & L woshénshang « sur moi » joue le RS de Locatif, qui encode le Fond du
mouvement. En ce cas, le modele présenté supra correspond bien a cet énonceé : le
locuteur provoque le mouvement de I’interlocuteur. L’interlocuteur assume le RS

d’Agent, qui encode la Figure.
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En revanche, s’il s’agit d’un énoncé non-impératif qui comporte une construction
de mouvement agentif, c’est alors le locuteur qui profére 1’énoncé (I’allocuteur) qui
remplit en ce cas le RS d’Agent, et encode par conséquent la Figure, comme dans le

modele P-S-C présenté ci-dessous (Figure 63) :

Locuteur » Figure

Agent Interlocuteur

Figure 63 : Mod¢le P-S-C des constructions de mouvement agentif

dans les énoncés non-impératifs

Reprenons un exemple dans la scéne d’action 6 pour présenter explicitement ce

modéle.

(178) ¥k kA, MAAT

SV SV

shangwii  diéyong-laizhe , die-dafa le

le matin nager en papillon-Mode nager en papillon-trop Asp
Mvt.Man Mvt.Man

J’ai nagé en papillon ce matin, j’ai trop forcé

Dans I’énoncé (178), I’ Agent est omis. Selon le contexte, c’est le locuteur Qin Fen
qui assume 1’Agent et qui encode la Figure du mouvement. Et c’est le locuteur lui-
méme qui prononce cet énoncé. Le verbe ¥k diéyong « nager en papillon » encode
les concepts du Mouvement et de la Maniére. En ce cas, le modele P-S-C présenté en

haut correspond bien a cet énoncé : le locuteur joue le RS d’Agent qui encode la Figure.
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9.4.2 Modéle P-S-C des constructions de mouvement causatif

Dans les constructions de mouvement causatif, c’est toujours 1’¢lément qui joue le role
sémantique (RS) d’Objet qui encode la Figure du mouvement. On distingue également
deux situations différentes : si c’est un énoncé impératif, c’est le locuteur qui est
sollicité (I’interlocuteur) qui endosse le RS d’Agent. C’est alors 1’Objet qui encode la

Figure. Le carré interactif de cette situation est présenté comme ci-dessous (Figure 64) :

Locuteur Figure

if

Objet | Agent « Interlocuteur

Figure 64 : Mod¢le P-S-C des constructions de mouvement causatif

dans les énoncés impératifs

Reprenons un exemple dans la scéne d’action 6 pour présenter explicitement ce

modéle.

(179) MRk R TT

PRON SN SV
ni ba wozheyifu liao-kai
tu PREP mon vétement enlever-ouvrir
Agent Objet
Figure Mvt.Man.Cau-Tj

Enleve mon T-shirt

Dans 1’énoncé (179), c’est le locuteur Qin Fen qui parle, et s’adresse a
I’interlocutrice Liang Xiaoxiao. Le pronom «tu» se référe a la locutrice Liang
Xiaoxiao, qui assume le RS d’Agent. Le SN 2 X KRR wozhéyifu « mon vétement »
joue le RS d’Objet, qui encode la Figure. Le verbe # lido « enlever » encode les

concepts du Mouvement, de la Cause et de la Maniere et il est suivi d’un complément
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directionnel -7 -kai « ouvrir » qui encode la Trajectoire. En fonction du marquage
causatif BA, le SN « mon vétement » se déplace devant le verbe. L’ordre des mots
devient donc SOV. En ce cas, le modéele présenté ci-dessus décrit bien cet énoncé : le
locuteur provoque le mouvement de I’interlocuteur; I’interlocuteur joue le RS
d’Agent et c’est I’Objet qui encode la Figure.

Or, si ¢’est un énoncé non-impératif qui comporte une construction de mouvement
causatif, c’est alors le locuteur qui prononce 1’énoncé qui revét le RS d’Agent. Le
concept de la Figure est encodé par I’Objet. Le carré interactif de cette situation est

présenté comme ci-dessous :

Locuteur Figure

Agent | Objet Interlocuteur

Figure 65 : Mode¢le P-S-C des constructions de mouvement causatif

dans les énoncés non-impératifs

Reprenons un exemple dans la scéne d’action 6 pour illustrer ce modele.

(180) &K A 1hE4E

PRON SV
wo bang ni rourou
je aider toi masser
Agent
Mvt.Man

Je te masse le dos
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Dans 1’énoncé (180) qui n’est pas impératif, le pronom «je» qui désigne la
locutrice Liang Xiaoxiao assume le RS d’ Agent. Néanmoins, I’Objet est omis dans cette
constructio