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CPs personnalisés (Gait & Squat) CPs génériques (Gait & Squat)                Axes anatomiques TF

Implant tibial –
Vue transversale

Implant fémoral –
Vue sagittale

Implant tibial –
Vue transversale

Implant fémoral –
Vue sagittale



 

Vue sagittaleVue frontale

Lignes d’action musculaires
Implants
Marqueurs cutanés
Cylindre de contournement ischio-jambiers et gastrocnémiens
Cylindre de contournement quadriceps
Points de contact TF
Axes liaison pivot PF
Tendon patellaire
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